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1 Vorwort 

1.1 Impressum 

Kontaktdaten 

Kendrion Kuhnke Automation GmbH 

Industrial Control Systems 

Lütjenburger Straße 101 

D-23714 Malente 

Deutschland 

 

 

Tel. Support +49 4523 402-300 

E-Mail-Support controltechnology-ics@kendrion.com 

Tel. Zentrale +49 4523 402-0 

E-Mail Vertrieb sales-ics@kendrion.com 

Internet www.kendrion.com 

  

 

Versionshistorie 

Handbuchhistorie 

Datum Kommentare / Änderungen 

12.03.2024 Neue Dokumentenstruktur nach Modulgruppen erstellt 

04.09.2025 MIX 111 – ENC0x Controlword aktualisiert 

 

1.2 Informationen zu dieser Anleitung 

Diese technische Information ist vor allem für den Konstrukteur, Projekteur und Geräteentwickler bestimmt. 
Sie gibt keine Auskunft über Liefermöglichkeiten. Änderungen, Auslassungen und Irrtümer vorbehalten. 
Abbildungen ähnlich. 

Dieses Produkthandbuch ist eine Ergänzung zum Kuhnke FIO Systemhandbuch, das allgemeine 
Informationen zu dem System, die Installation und sichere Handhabung beschreibt. Das Produkthandbuch 
darf nur in Verbindung mit dem Systemhandbuch verwendet werden. 

 

 

mailto:controltechnology-ics@kendrion.com
mailto:sales-ics@kendrion.com
http://www.kendrion.com/


Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - Allgemeine Informationen 

 

Kuhnke FIO   4 
04.09.2025 

2 Sonderfunktions Module 

2.1 Allgemeine Informationen 

Zur Gruppe der Sonderfunktions- Module gehören alle Kuhnke FIO Module, die eine besondere Kombination 
von Eingängen, Ausgängen oder Ein- und Ausgängen haben.  

2.1.1 Zahlenwerte 

Zahlenwerte werden grundsätzlich in dezimaler Schreibweise angegeben.  

Sollte eine hexadezimale Notation verwendet werden, wird der Zahlenwert mit einem vorangestellten 0x 
markiert. 

 

Die Objekte aus dem Objektverzeichnis werden grundsätzlich als hexadezimaler Zahlenwert angegeben. 

 

2.1.2 CoE – CANopen over EtherCAT 

CANopen ist ein auf CAN basiertes Kommunikationsprotokoll zur Vernetzung von Geräten in der 
Automatisierungstechnik. Es gibt für verschieden Geräteklassen definierte Kommunikationsprofile, welche 
den Betrieb dieser Geräte vereinheitlichen und die Handhabung vereinfachen.  

EtherCAT bietet die gleichen Kommunikationsmechanismen wie CANopen: Objektverzeichnis, 
Prozessdatenobjekte (PDOs) und Servicedatenobjekte (SDOs) - auch das Netzwerkmanagement ist 
vergleichbar. 

Das Objektverzeichnis beschreibt alle Objekte, die auf dem EtherCAT Slave zur Verfügung stehen. Dabei 
wird unterschieden zwischen lesbaren (read), schreibbaren (write) und les- und schreibaren (read/write) 
Objekten unterschieden. Weiterhin ist beschrieben, ob diese Objekte als Prozessdatenobjekte verwendbar 
sind (mapbar) 

Prozessdatenobjekten (PDOs) werden zyklisch ausgetauscht und enthalten in der Regel Eingangs- und 
Ausgangsdaten. Es können je nach EtherCAT Slave aber auch weitere Variablen aus dem 
Objektverzeichnis hinzugefügt (gemappt) werden. 

Über Servicedatenobjekte (SDOs) kann ein EtherCAT Slave unter anderem parametriert werden. Dazu 
können diese den Startparametern hinzugefügt werden. Beim Anlauf des EtherCAT Busses werden diese 
automatisch an den EtherCAT Slave übertragen. Dadurch ist die Parametrierung sehr einfach und im 
Austauschfall kann ein EtherCAT Slave einfach durch einen neuen EtherCAT Slave gleichen Typs ersetzt 
werden. 
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2.2 FIO Mix04 (CoE) 

2.2.1 Funktion 

Das Kuhnke FIO MIX 04 Modul hat 4 analoge Eingänge zum Erfassen von Strom- oder Spannungswerten 
und 4 analoge Ausgänge zum Ausgeben analoger Strom- oder Spannungswerte.  

Weiterhin hat das Kuhnke FIO Mix 04 Modul 2 Zähler / Geber Schnittstellen zum Anschluss von 
Inkrementalgebern oder Absolutwertpositionsgebern mit SSI bzw. EnDat Schnittstelle. Die Schnittstelle kann 
auch als Ereigniszähler konfiguriert werden, so dass 6 unabhängige Ereigniszähler zur Verfügung stehen. 

Alle Kanäle können nahezu unabhängig voneinander parametriert werden, wodurch das Modul ein hohes 
Maß an Flexibilität bietet. 

2.2.2 Frontansicht 

 

 

2.2.3 Anschlüsse 

 Spannungsversorgung I/Os (Last) 

Systemstecker Pin 16: L+ 24 V DC 

Systemstecker Pin 17: L- 0 V 

Analoge Ein- und Ausgänge 

Systemstecker linke Pinreihe Pin 0…3, 12…15 

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0…3, 12…15 

Counter/Encoder Eingänge 

Systemstecker linke Pinreihe Pin 4… 11 (Enc 1) 

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 4… 11 (Enc 2) 

EtherCAT  

E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker 

E-Bus Out 10polige Stiftleiste 

 

Legende 

1. Status-LEDs 

2. E-Bus / Modulverriegelung 

3. Systemstecker 36-polig 

4. Erdungs-/Schirmanschluss für 
Bolzen M3x5 

1 2 

3 

4 

2 
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2.2.4 Statusanzeigen 

LED EtherCAT Run: 

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung 

Init Aus  Initialisierungszustand, kein Datenaustausch 

Pre-Op Aus/Grün, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch 

Safe-Op Aus/Grün, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingänge sind lesbar 

Op 
Grün, 
Dauerlicht 

Operationalzustand, voller Datenaustausch 

Bootstrap Flackern Optional, wenn Bootstrap- Modus unterstützt wird. 

LED IO 

Zustand LED Blinkcode Bedeutung 

Ok Grün kein Fehler vorhanden 

Fehler 

Aus 
LED EtherCAT Run aus: n/a 

LED EtherCAT Run Grün: Modul defekt 

2x Rot Unterspanung 

3x Rot Watchdog intern 

4x Rot Busfehler 

6x Rot 
Modulspezifischer Fehler, Details stehen im Predefined Error Field 
0x1003:01 … 08 

7x Rot Konfigurationsfehler 

Rot, Dauerlicht Modul defekt 

 

LED Power 

Zustand LED Bedeutung 

Ein Grün 24 V DC für I/Os (Load) vorhanden 

Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden 
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LED Kanal 

 

Kanal   Kanal Beschreibung 

 

AI0+ ◼ ◼ AI2+ 2-farb LED: Analogeingang aktiviert, Fehler 

AI0-   AI2-  

AI1+ ◼ ◼ AI3+ 2-farb LED: Analogeingang aktiviert, Fehler 

AI1-   AI3-  

GND   GND GND-Anschluss für Geberversorgung 

5V   5V 5V Anschluss für Geberversorgung 

A+/CLK+   A+/CLK+ 
Inkrementalgeber: 

Die LEDs zeigen den Signalzustand der Inkrementalencoder- Spur an. 

Endat / SSI: 

Die LEDs leuchten im Takt des Clock- bzw. des Datensignals 

Ereigniszähler: 

Die LEDs zeigen den Signalzustand des Ereigniszählereingangs an 

A-/CLK-   A-/CLK- 

B+/DAT+   B+/DAT+ 

B-/DAT-   B-/DAT- 

Z+   Z+ 

Z-   Z- 

AO0+   AO2+ Analogausgang aktiviert und ohne Fehler 

AO0-   AO2-  

AO1+   AO3+ Analogausgang aktiviert und ohne Fehler 

AO1-   AO3-  
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2.2.5 Prozessdatenobjekte 

 
Information 

EtherCAT Modular Device Profile: Die Prozessdatenobjekte sind abhängig von den gesteckten 
Modulen unterhalb des EtherCAT-Slaves. . 

 

Allgemeine Prozessdaten 

Variable Datentyp Bedeutung 

AI/AO Device Control UINT Steuerregister für die Analogkanäle 

AI/AO Error Register USINT Fehlerregister der Analogkanäle 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Encoder) 

Variable Datentyp Bedeutung 

Enc <n> Digital Interface 
Control 

UINT Steuerregister für das Encoder Interface 

Enc <n> Position Value UDINT Aktueller Positionswert 

Enc <n> High Resolution 
Speed Value 

DINT Aktueller Geschwindigkeitswert 

Enc <n> Error Register USINT Fehlerregister 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Eventcounter) 

Variable Datentyp Bedeutung 

Enc 1 Digital Interface 
Control 

UINT Steuerregister für das Encoder Interface 

Event Counter Channel 1 UDINT 

Aktueller Zählstand des entsprechenden Kanals 

Event Counter Channel 2 UDINT 

Event Counter Channel 3 UDINT 

Event Counter Channel 4 UDINT 

Event Counter Channel 5 UDINT 

Event Counter Channel 6 UDINT 

Enc 1 Error Register USINT Fehlerregister 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Analoge Eingänge) 

Variable Datentyp Bedeutung 

AI<n> Input FV REAL Analoger Eingangswert in V bzw. mA 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Analoge Ausgänge) 

Variable Datentyp Bedeutung 

AO Output FV <n> REAL Analoger Ausgangswert in V bzw. mA 
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2.2.6 Modul- Konfiguration 

Die Konfiguration der analogen Ein- bzw. Ausgänge sowie der Zähler-/ Geberschnittstellen erfolgt über 
steckbare Module, die in die entsprechenden Slots gesteckt werden. Ein Slot entspricht dabei einem 
Analogkanal bzw. einer Geber-/ Zähler Schnittstelle. Dabei können nur passende Module in den 
ausgewählten Slot gesteckt werden. Diese Verfahren basiert auf dem „EtherCAT Modular Device Profile“. 

 

 
Information 

Alle Slots müssen mit einem Modul bestückt sein.  

 

Konfigurationsbeispiel aus dem CODESYS Gerätebaum 
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Konfiguration - Übersicht der steckbaren Module 

Slot Slot Name Funktion Modulecode Modulfunktion 

1 AI0 Analog Input AI0 

192361001 AI0 Voltage 

192361002 AI0 Current 0..20mA 

192361003 AI0 Current 4..20mA 

2 AI1 Analog Input AI1 

192361004 AI1 Voltage 

192361005 AI1 Current 0..20mA 

192361006 AI1 Current 4..20mA 

3 AI2 Analog Input AI2 

192361007 AI2 Voltage 

192361008 AI2 Current 0..20mA 

192361009 AI2 Current 4..20mA 

4 AI3 Analog Input AI3 

192361010 AI3 Voltage 

192361011 AI3 Current 0..20mA 

192361012 AI3 Current 4..20mA 

5 Enc1 Encoder 1 

192361013 Enc1 Counter 

192361041 Enc1 SixStep 

192361014 Enc1 SSI 

192361015 Enc1 Endat 

192361016 Enc Eventcounter 

6 Enc2 Encoder 2 

192361017 Enc2 Counter 

192361042 Enc2 SixStep 

192361018 Enc2 SSI 

192361019 Enc2 Endat 

192361020 Enc Eventcounter 

7 AO0 Analog Output AO0 

192361021 AO0 0..10V 

192361022 AO0 -10..10V 

192361023 AO0 0..20mA 

192361024 AO0 4..20mA 

192361025 AO0 off 

8 AO1 Analog Output AO1 

192361026 AO1 0..10V 

192361027 AO1 -10..10V 

192361028 AO1 0..20mA 

192361029 AO1 4..20mA 

192361030 AO1 off 

9 AO2 Analog Output AO2 

192361031 AO2 0..10V 

192361032 AO2 -10..10V 

192361033 AO2 0..20mA 

192361034 AO2 4..20mA 

192361035 AO2 off 

10 AO3 Analog Output AO3 

192361036 AO3 0..10V 

192361037 AO3 -10..10V 

192361038 AO3 0..20mA 

192361039 AO3 4..20mA 

192361040 AO3 off 
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Encoder Interface 

Das universelle Encoderinterface bietet eine Vielzahl an Möglichkeiten zur Erfassung von Winkeln, 
Positionen und zu zählenden Impulsen. 

Folgende Encoder können angeschlossen werden: 

• Inkrementalencoder mit RS422 Schnittstelle (RS422) 

• Inkrementalencoder mit 5V Single Ended Schnittstelle (TTL) 

• Inkrementalencoder mit 24V Single Ended Schnittstelle (HTL) 

• SixStep Encoder mit 5V Single Ended Schnittstelle (TTL) 

• SixStep Encodes mit 24V Single Ended Schnittstelle (HTL) 

• SSI- Encoder 

• Endat 2.1 Single Turn Encoder 

• Endat 2.1 Multi Turn Encoder 

Diese Encoder können beliebig gemischt werden. Das Modul zudem liefert für 5V Encoder die 
Versorgungsspannung mit maximal 150mA je Encoder. Diese wird überwacht und bei Überschreitung ein 
Fehler signalisiert.  

Das Encoderinterface kann auch als Ereigniszähler genutzt werden und 6 schnelle Signale erfassen. In 
diesem Fall kann kein Encoder angeschlossen werden. 

In den nachfolgenden Kapiteln finden Sie eine Übersicht der Konfigurationsmöglichkeiten mit den 
zugehörigen Objekten. Diese sind zum Objektverzeichnis verlinkt.  

 

Encoder Interface Konfiguration – Inkrementalgeber 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x2100 Enc1 Digital Interface Type 64 Encoder (Wird über das Modul automatisch 
vergeben) Enc2 0x2900 Enc2 Digital Interface Type 

Enc1 0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422 

Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn  

Sub 03 (Index Level): 
 0=Reference on rising edge 
 1=Reference on falling edge 

Sub 04 (SSI): 
 0=Straight binary 

 1=Grey coded binary 

Sub 05 (Eventcouter): 
 0=Count rising edges 
 1=Count falling edges 
 3=Count both edges 

Enc2 0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Enc1 0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 
Encoderauflösung laut Datenblatt 

Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Enc1 
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud 
Rate 

Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz] 

Enc2 
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud 
Rate 

Enc1 0x6002 Enc1 Total Measuring Range 
Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 

Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range 
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Encoder Interface Konfiguration – SixStep Geber 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x2100 Enc1 Digital Interface Type 64 Encoder (Wird über das Modul automatisch 
vergeben) Enc2 0x2900 Enc2 Digital Interface Type 

Enc1 0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422 

Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn  

Sub 03 (Index Level): 
 0=Reference on rising edge 
 1=Reference on falling edge 

Sub 04 (SSI): 
 0=Straight binary 

 1=Grey coded binary 

Sub 05 (Eventcouter): 
 0=Count rising edges 
 1=Count falling edges 
 3=Count both edges 

Enc2 0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Enc1 0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 
Encoderauflösung laut Datenblatt 

Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Enc1 
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud 
Rate 

Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz] 

Enc2 
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud 
Rate 

Enc1 0x6002 Enc1 Total Measuring Range 
Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 

Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range 

 

Encoder Interface Konfiguration – SSI Geber 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x2100 Enc1 Digital Interface Type 
65 SSI (Wird über das Modul automatisch vergeben) 

Enc2 0x2900 Enc2 Digital Interface Type 

Enc1 0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422 

Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn  

Sub 03 (Index Level): 
 0=Reference on rising edge 
 1=Reference on falling edge 

Sub 04 (SSI): 
 0=Straight binary 

 1=Grey coded binary 

Sub 05 (Eventcouter): 
 0=Count rising edges 
 1=Count falling edges 
 3=Count both edges 

Enc2 0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Enc1 0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 
Encoderauflösung laut Datenblatt 

Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Enc1 
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud 
Rate 

Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz] 

Enc2 
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud 
Rate 

Enc1 0x6002 Enc1 Total Measuring Range Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 
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Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range 

 

Encoder Interface Konfiguration – ENDAT Geber 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x2100 Enc1 Digital Interface Type 
69 Endat (Wird über das Modul automatisch vergeben) 

Enc2 0x2900 Enc2 Digital Interface Type 

Enc1 0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422 

Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn  

Sub 03 (Index Level): 
 0=Reference on rising edge 
 1=Reference on falling edge 

Sub 04 (SSI): 
 0=Straight binary 

 1=Grey coded binary 

Sub 05 (Eventcouter): 
 0=Count rising edges 
 1=Count falling edges 

Enc2 0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Enc1 0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 
Encoderauflösung laut Datenblatt 

Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Enc1 
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud 
Rate 

Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz] 

Enc2 
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud 
Rate 

Enc1 0x6002 Enc1 Total Measuring Range 
Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 

Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range 
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Encoder Interface Konfiguration – Ereigniszähler 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x2100 Enc1 Digital Interface Type 
80 Event Counter (Wird über das Modul automatisch 
vergeben) 

Enc2 0x2900 Enc2 Digital Interface Type Enc Event Counter Dummy Module 

Enc1 0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422 

Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn  

Sub 03 (Index Level): 
 0=Reference on rising edge 
 1=Reference on falling edge 

Sub 04 (SSI): 
 0=Straight binary 

 1=Grey coded binary 

Sub 05 (Eventcouter): 
 0=Count rising edges 
 1=Count falling edges 
 3=Count both edges 

Enc2 0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Enc1 0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 
Encoderauflösung laut Datenblatt 

Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Enc1 
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud 
Rate 

Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz] 

Enc2 
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud 
Rate 

Enc1 0x6002 Enc1 Total Measuring Range 
Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 

Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range 

 

 

 
Information 

Die Eingänge des Ereigniszählers sind nicht entprellt oder gefiltert und somit nicht für 
mechanische Schalter geeignet.  

 

 
Information 

Eventcounter Kanal 0 und 3 haben eine maximale Zählfrequenz von 400kHz 

Eventcounter Kanal 1, 2, 4 und 5 haben eine maximale Zählfrequenz von 5 kHz. 

 

 
Information 

Bei der Verwendung des Moduls als Eventcounter darf in Slot 2 nur das Eventcounter Dummy 
Modul gesteckt werden. Es ist aktuell nicht möglich, zusätzlich einen Encoder zu betreiben. 
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Encoder Interface Konfiguration – Benutzerdefinierte Einheiten 

Neben der Ausgabe des Positionswertes in Inkrementen kann der Positionswert auch in benutzerdefinierten 
Einheiten im REAL Format ausgegeben werden. Dies gilt für die Verwendung von Inkremental-, SSI- sowie 
ENDAT- Encodern. 

Für die Ausgabe des Positionswertes in benutzerdefinieren Einheiten stehen folgende Objekte zur 
Verfügung: 

• 0x2014 Enc1 Linear Position Value 

• 0x2814 Enc2 Linear Position Value 

Fügen Sie diese Objekte bei Bedarf dem PDO- Mapping hinzu. 

 

Der Positionswert errechnet sich wie folgt: 

 

𝐿𝑖𝑛𝑒𝑎𝑟 𝑃𝑜𝑠𝑖𝑡𝑖𝑜𝑛 𝑉𝑎𝑙𝑢𝑒 = 𝐻𝑖𝑔ℎ 𝑅𝑒𝑠𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛 𝑅𝑎𝑤 𝑉𝑎𝑙𝑢𝑒 ∗ 
𝐸𝑛𝑐𝑜𝑑𝑒𝑟 𝐼𝑛𝑐𝑟𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡𝑠

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
∗

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠

𝐷𝑟𝑖𝑣𝑖𝑛𝑔 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
∗

𝐹𝑒𝑒𝑑

𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
 

 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Beschreibung 

Enc1 0x208f Enc1 Position Encoder Resolution 𝐸𝑛𝑐𝑜𝑑𝑒𝑟 𝐼𝑛𝑐𝑟𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡𝑠

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
 

Enc2 0x288f Enc2 Position Encoder Resolution 

Enc1 0x2091 Enc1 Gear Ratio 𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠

𝐷𝑟𝑖𝑣𝑖𝑛𝑔 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
 

Enc2 0x2891 Enc2 Gear Ratio 

Enc1 0x2092 Enc1 Feed Constant 𝐹𝑒𝑒𝑑

𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠
 

Enc2 0x2892 Enc2 Feed Constant 
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Analoge Eingangs- Konfiguration 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Subindex Beschreibung 

AI0 

0x7110 AISensorType 

01 

Wird über das Modul automatisch vergeben 
AI1 02 

AI2 03 

AI3 04 

AI0 0x7120 AIInputScaling1FV 

0x7122 AIInputScaling2FV 

0x7121 AIInputScaling1PV 

0x7123 AIInputScaling2PV 

01 
Skalierung der analogen Eingangswerte mittels 
Vorgabe von Stützpunkten. Für die Ausgabe der 
skalierten Werte ist das Objekt 0x7130 AIInputPV in 
das Mapping hinzuzufügen 

AI1 02 

AI2 03 

AI3 04 

AI0 

0x7126 AIScalingFactor 

0x7127 AIScalingOffset  

01 
Skalierung der analogen Eingangswerte mittels 
Vorgabe vonSkalierungsfaktor und Offset. Für die 
Ausgabe der skalierten Werte ist das Objekt 0x7130 
AIInputPV in das Mapping hinzuzufügen 

AI1 02 

AI2 03 

AI3 04 

AI0 

0x7130 AIInputPV 

01 

Objekt zur Ausgabe der skalierten Analogwerte 
AI1 02 

AI2 03 

AI3 04 

AI0 

0x71a0 AIFilterType 

01, 05 
Objekt zum Filtern der Analogeingangswerte 

Subindex 01…04 Tiefpassfilter 

Subindex 05…08 Notch Filter 

AI1 02, 06 

AI2 03, 07 

AI3 04, 08 

AI0 

0x71a1 AIFilterConstant 

01 

Objekt zum Einstellen der PT1 Filterzeit in [ms] 
AI1 02 

AI2 03 

AI3 04 
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Analoge Ausgangs- Konfiguration 

Übersicht der Objekte 

Slot Object Subindex Beschreibung 

AO0 

0x7300 AOOutputPV 

01 

Objekt zur Ausgabe der skalierten Analogwerte als 
Real- Wert. 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 

AO0 

0x7310 AOOutputType  

01 

Wird über das gesteckte Modul automatisch 
vergeben 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 

AO0 

0x7312 AOOperatingMode 

01 
Wird über das gesteckte Modul automatisch 
vergeben, bei der Verwendung von skalierten 
Ausgangswerten ist die automatische 
Konfiguration im Slot anzupassen. 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 

AO0 0x7320 AOOutputScaling1FV 

0x7321 AOOutputScaling1PV 

0x7322 AOOutputScaling2FV 

0x7323 AOOutputScaling2PV 

01 
Skalierung der analogen Ausganswerte mittels 
Vorgabe von Stützpunkten. Für die Ausgabe der 
skalierten Werte ist das Objekt 0x7300 
AOOutputPV in das Mapping hinzuzufügen 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 

AO0 

0x7330 AOOutputFV_Dec 

01 
Objekt zur Ausgabe der analoge Ausgangswerte 
als Realwert, je nach gestecktem Modul in V oder 
mA 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 

AO0 

0x8331 AOOutputFV_Inc 

01 

Objekt zur Ausgabe der analoge Ausgangswerte 
als Integer- Wert (Rohwert) 

AO1 02 

AO2 03 

AO3 04 
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2.2.7 EtherCAT- Konfiguration 

Das Modul unterstützt zwei verschiedene Betriebsarten 

Betriebsart: Syncmanager Synchron 

Der Datenaustausch mit dem Bus wird über den durchlaufenden EtherCAT- Frame getriggert. 

Betriebsart Distributed Clocks 

Um Daten zu einem bestimmten Zeitpunkt in einem EtherCAT Netzwerk auf allen Teilnehmern zeitgleich zu 
erfassen bzw. auszugeben, müssen alle Teilnehmer synchron arbeiten. Dazu gibt es in den EtherCAT Slave 
Controllern eine lokale Uhr, die durch den EtherCAT Master automatisch mit der Master Clock im EtherCAT 
Netzwerk mit einer Genauigkeit kleiner 100ns synchronisiert wird.  

Die EtherCAT Slave Controller im EtherCAT Netzwerk erzeugen synchron Interrupts. In diesem Interrupt 
werden Eingangsdaten erfasst bzw. Ausgangsdaten zeitgleich verarbeitet. 
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2.2.8 Objektverzeichnis 

Allgemeine Informationen 

Das Kuhnke FIO MIX 04 gliedert sich in 3 virtuelle Devices. Die Objekte sind dabei wie folgt strukturiert: 

0x1000 … 0x1FFF Device specific 

0x2000 … 0x23FF Manufacture specific: Counter / Encoder 1 

0x2800 … 0x2FFF Manufacture specific: Counter / Encoder 2 

0x3000 … 0x37FF Manufacture specific: Analog Input / Output 

0x6000 … 0x67FF Virtual Device: Counter / Encoder 1 

0x6800 … 0x6FFF Virtual Device: Counter / Encoder 2 

0x7000 … 0x7FFF Virtual Device: Analog Input / Output 

 

0x1000 Device type 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Device type 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 5001 (0x1389) 

PDO Mapping no 

 

5001 = Modular Device Profile 
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0x1001 Error register 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Im Fehlerfall wird das entsprechende Fehlerbit gesetzt. Sollte der Fehler nicht mehr bestehen, wird es 
automatisch wieder gelöscht.  

In diesem Objekt werden folgende Objekte miteinander verodert: 

0x2001 Enc1 Error Register 

0x2801 Enc2 Error Register 

0x3001 AI/AO Error Register 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

MAN RES PROF COM TEMP VOL CUR GEN 

 

GEN: Genereller Fehler 

CUR: Strom 

VOL: Spannung 

TEMP: Temperatur 

COM: Kommunikation 

PROF: Geräteprofil 

RES: reserviert, immer „0“ 

MAN: Herstellerspezifisch 
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0x1003 Pre-defined error field 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 8 

Low Limit 0 

High Limit 0 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Standard error field 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[0] 

  
Sub 0x02 

Name Standard error field 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[1] 

  
Sub 0x03 

Name Standard error field 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[2] 

  
Sub 0x04 

Name Standard error field 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[3] 

  
Sub 0x05 
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Name Standard error field 5 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[4] 

  
Sub 0x06 

Name Standard error field 6 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[5] 

  
Sub 0x07 

Name Standard error field 7 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[6] 

  
Sub 0x08 

Name Standard error field 8 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[7] 

 

Tritt ein neuer Fehler auf, wird dieser in Subindex 1 eingetragen. Die bereits vorhandenen Einträge in den 
Subindizes 1 bis 7 werden um eine Stelle nach hinten verschoben. Der Fehler auf Subindex 7 wird dabei 
entfernt. 

Die Anzahl der bereits aufgetretenen Fehler lässt sich aus dem Objekt mit dem Subindex 0 ablesen. Wird in 
dieses Objekt eine "0" geschrieben, beginnt die Zählung von neuem. 
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Bit                

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 

Error Register Error Origin Sub-Number 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

Error Code 

 

Error Register [31 … 24] 

Kopie des Objektes 0x1001 nach Auslösen des Fehlers 

Error Origin [23 … 20] 

Fehlerquelle im Gerät 

0xF Modul / Logical Device übergreifend 

0x1 Encoder 1 

0x2 Encoder 2 

0x3 AI/AO 

Sub-Number [19 … 16] 

 Siehe Tabelle Error Code 

Error Code [15 … 0] 

Errorcode Sub Device Channel Reaktion Bedeutung 

0x2110 0x0 Enc1/Enc2   Keine Überstrom Versorgung Geber 

0x2320 0x0 AI/AO AO0 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x1 AI/AO AO1 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x2 AI/AO AO2 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x3 AI/AO AO3 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2330 0x0 AI/AO AO0 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x1 AI/AO AO1 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x2 AI/AO AO2 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x3 AI/AO AO3 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x3100 0x0 Modul   Keine Unterspannung Modul 

0x3110 0x1 Enc1/Enc2   Keine Signalintegritätsfehler 

0x5030 0x0 AI/AO AI0 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xA AI/AO AI0 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x1 AI/AO AI1 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xB AI/AO AI1 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x2 AI/AO AI2 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xC AI/AO AI2 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x3 AI/AO AI3 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xD AI/AO AI3 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 
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0x6100 0x0 Modul   
Device nicht mehr in 
Operational 

Watchdog 

0x7000 0x0 Enc1/Enc2   Keine CRC-Fehler Endat 

0x7000 0x1 Enc1/Enc2   Keine Geberfehler Endat 

0x7000 0x2 Enc1/Enc2   Keine Timeout/Answer Format Endat 

0x8100 0x0 Modul   
Device nicht mehr in 
Operational 

Kommunikationsfehler 
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0x1008 Manufacturer device name 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Manufacturer device name 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value Mix04 (694.444.64) 

PDO Mapping no 

 

0x1009 Manufacturer hardware version 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Manufacturer hardware version 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value 1.00 

PDO Mapping no 

 

0x100a Manufacturer software version 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Manufacturer software version 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value C017 

PDO Mapping no 
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0x1018 Identity object 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0x04 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Vendor-ID 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x48554B 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Product code 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2F144 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x03 

Name Revision number 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x04 

Name Serial number 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x00000000 

PDO Mapping no 
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0x10f1 Error Settings 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Local Error Reaction 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 1 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Sync Error Counter Limit 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 4 

PDO Mapping no 
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0x10f8 Timestamp Object 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Timestamp Object 

Data Type UNSIGNED64 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

 

 

0x1600 Analog Interface Control 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x32010010 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1601 Digital Interface Control Encoder 1 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21010010 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1602 Digital Interface Control Encoder 2 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x29010010 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1603 AO0 Output Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x73300108 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1604 AO1 Output Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x73300208 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   33 
04.09.2025 

0x1605 AO2 Output Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x73300308 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1606 AO3 Output Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x73300408 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a00 Analog Interface Status 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30010008 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   36 
04.09.2025 

0x1a01 AI0 Input Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x71000108 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a02 AI1 Input Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x71000208 

PDO Mapping no 
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0x1a03 AI2 Input Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x71000308 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a04 AI3 Input Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x71000408 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a05 Rotary Encoder SD Encoder 1 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x60040020 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20300020 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010008 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a06 Event Counter 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 7 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080120 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080220 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080320 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080420 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x05 

Name Mapping Entry 5 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080520 
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PDO Mapping no 

  
Sub 0x06 

Name Mapping Entry 6 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x24080620 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x07 

Name Mapping Entry 7 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010008 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a07 Rotary Encoder SD Encoder 2 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 0 

High Limit 64 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68040020 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28300020 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28010008 

PDO Mapping no 

 

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1c00 Sync Manager Communication Type 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Subindex 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x03 

Name Subindex 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x04 

Name Subindex 4 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 
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0x1c12 Sync Manager 2 PDO Assignment 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 0 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Subindex 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1600 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1601 

PDO Mapping no 
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0x1c13 Sync Manager 3 PDO Assignment 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 0 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Subindex 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a00 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a05 

PDO Mapping no 
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0x1c32 Sync Manager 2 Synchronization 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 32 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Synchronization Type 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x04 

Name Synchronization Types supported 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x05 

Name Minimum Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x06 

Name Calc and Copy Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 
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PDO Mapping no 

  
Sub 0x08 

Name Get Cycle Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x09 

Name Delay Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0a 

Name Sync0 Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0b 

Name SM-Event missed 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0c 

Name Cycle time too small 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x20 

Name Sync Error 

Data Type BOOLEAN 

Access ro 

Default value 0x01 

PDO Mapping no 
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0x1c33 Sync Manager 3 Synchronization 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 32 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Synchronization Type 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x02 

Name Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x04 

Name Synchronization Types supported 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x05 

Name Minimum Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x06 

Name Calc and Copy Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 
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PDO Mapping no 

  
Sub 0x08 

Name Get Cycle Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x09 

Name Delay Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0a 

Name Sync0 Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0b 

Name SM-Event missed 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x0c 

Name Cycle time too small 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x20 

Name Sync Error 

Data Type BOOLEAN 

Access ro 

Default value 0x01 

PDO Mapping no 
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0x2001 Enc1 Error Register 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Error Register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1ErrorRegister 

 

0x2003 Enc1 Preset Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Preset Value Signed 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1PresetValueSigned 

 

Offset Wert 
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0x2004 Enc1 Position Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Position Value Signed 

Data Type INTEGER32 

Access Ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1PositionValueSigned 

 

0x2008 Enc1 High Resolution Position Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name 
Enc1 High Resolution Position Value 
Signed 

Data Type INTEGER64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1HighResolutionPositionValueSigned 

 

0x2009 Enc1 High Resolution Preset Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name 
Enc1 High Resolution Preset Value 
Signed 

Data Type INTEGER64 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1HighResolutionPresetValueSigned 

 

High Resolution Offset Wert 
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0x2014 Enc1 Linear Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Linear Position Value 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1LinearPositionValue 

 

Positionswert in Benutzereinheiten 

 

0x2015 Enc1 Linear Position Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Linear Position Preset Value 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1LinearPositionPresetValue 

 

Positionsoffset in Benutzereinheiten 

 

0x2030 Enc1 High Resolution Speed Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 High Resolution Speed Value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1HighResolutionSpeedValue 

 

Geschwindigkeitswert 
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0x2031 Enc1 Linear Speed Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Linear Speed Value 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1LinearSpeedValue 

 

Geschwindigkeitswert in Benutzereinheiten 

 

0x2032 Enc1 Speed Value Filter Select 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Speed Value Filter Select 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 11 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1SpeedValueFilterSelect 

 

Konfigurationsobjekt für die Geschwindigkeitsberechnung 

0 no filter 

10 PT1-filter 

11 Integration (Default) 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   55 
04.09.2025 

0x208f Enc1 Position Encoder Resolution 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Encoder Increments 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x000003E8 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1PositionEncoderResolution.EncoderIncrements 

  
Sub 0x02 

Name Motor Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1PositionEncoderResolution.MotorRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝐸𝑛𝑐𝑜𝑑𝑒𝑟 𝐼𝑛𝑐𝑟𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡𝑠 208𝑓: 01

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛 208𝑓: 02
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0x2091 Enc1 Gear Ratio 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Motor Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1GearRatio.MotorShaftRevolutions 

  
Sub 0x02 

Name Driving Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1GearRatio.DrivingShaftRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2091: 01

𝐷𝑟𝑖𝑣𝑖𝑛𝑔 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2091: 02
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0x2092 Enc1 Feed Constant 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Feed 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000064 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1FeedConstant.Feed 

  
Sub 0x02 

Name Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1FeedConstant.ShaftRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝐹𝑒𝑒𝑑 2092: 01

𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2092: 02
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0x2100 Enc1 Digital Interface Type 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Type 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 64 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceType 

 

Einstellung des angeschlossenen Encoders: 

64 Encoder (default) 

65 SSI 

66 SixStep 

69 Endat 

80 EventCounter 

 

0x2101 Enc1 Digital Interface Control 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Control 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc1DigitalInterfaceControl 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

RC6 RC5 RC4 RC3 RC2 RC1      RES 
CNT 

  REF 
CNT 

RES 
Err 

 

RES Err 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

REF CNT 

A/B/Ref Counter: Steigende Flanke startet die Referenzierung auf die Ref- Spur des A/B/Ref Counters 

 

RES CNT: 

 A/B/Ref Counter: Eine steigende Flanke setzt den aktuellen Zählerstand zurück 

 

RC1…6 (Reset Event Counter 1...6 

 Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurück 
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0x2102 Enc1 Digital Interface Status 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Status 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1DigitalInterfaceStatus 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

             Dir Ref  

 

Ref: 

 0 = Encoder ist nicht referenziert 

 1 = Encoder ist referenziert 

 

DIR 

 0 = Im Uhrzeigersinn (CW) 

 1 = Gegen den Uhrzeigersinn (CCW) 
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0x2103 Enc1 Digital Interface Config 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 5 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc1 Encoder: Level 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceConfig.Enc1Encoder:Level 

  
Sub 0x02 

Name Enc1 Encoder: Mode 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceConfig.Enc1Encoder:Mode 

  
Sub 0x03 

Name Enc1 Encoder: Index level 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceConfig.Enc1Encoder:Indexlevel 

  
Sub 0x04 

Name Enc1 SSI: Use grey code 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceConfig.Enc1SSI:Usegreycode 
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Sub 0x05 

Name Enc1 Event Counter: Sensitivity 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceConfig.Enc1EventCounter:Sensitivity 

 

Objekt zu Konfiguration der Zähler-/ Geberschnittstelle 

Subindex 01 (Encoder: Level) 

0 HTL (default) 

1 TTL 

2 RS422 

Subindex 02 (Encoder: Mode) 

0 Multiturn Encoder, no Index (default) 

1 Single Turn Encoder 

Subindex 03 (Encoder: Index level) 

0 Reference on rising edge (default) 

1 Reference on falling edge 

3 Reference on both edges 

Subindex 04 (SSI: Use grey code) 

0 Straight binary (default) 

1 Grey coded binary 

Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity) 

0 Count rising edges (default) 

1 Count falling edges 

3 Count both edges 
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0x2110 Enc1 Digital Interface Bit Size 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Bit Size 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1DigitalInterfaceBitSize 

 

SSI / ENDAT: Auflösung des Encoders laut Datenblatt 

 

0x2111 Enc1 Digital Interface Baud Rate 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Baud Rate 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 1000 (0x03E8) 

PDO Mapping No 

Accessname Enc1DigitalInterfaceBaudRate 

 

SSI / ENDAT: Taktfrequenz in kHz laut Datenblatt des Encoders 

 

0x2120 Enc1 Index Capture Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Index Capture Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1IndexCaptureValue 
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0x2122 Enc1 Encoder Track ABRef 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Encoder Track ABRef 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1EncoderTrackABRef 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

     Ref B A 

 

Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur 

 

0x213f Enc1 ErrorCode 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 ErrorCode 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1ErrorCode 

 

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field 
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0x2408 Event Counter Count 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 6 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Event Counter Channel 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel1 

  
Sub 0x02 

Name Event Counter Channel 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel2 

  
Sub 0x03 

Name Event Counter Channel 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel3 

  
Sub 0x04 

Name Event Counter Channel 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel4 
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Sub 0x05 

Name Event Counter Channel 5 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel5 

  
Sub 0x06 

Name Event Counter Channel 6 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel6 

 

0x2801 Enc2 Error Register 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Error Register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2ErrorRegister 

 

0x2803 Enc2 Preset Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Preset Value Signed 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2PresetValueSigned 
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0x2804 Enc2 Position Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Position Value Signed 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2PositionValueSigned 

 

0x2808 Enc2 High Resolution Position Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name 
Enc2 High Resolution Position Value 
Signed 

Data Type INTEGER64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2HighResolutionPositionValueSigned 

 

0x2809 Enc2 High Resolution Preset Value Signed 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name 
Enc2 High Resolution Preset Value 
Signed 

Data Type INTEGER64 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2HighResolutionPresetValueSigned 
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0x2814 Enc2 Linear Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Linear Position Value 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2LinearPositionValue 

 

Positionswert in Benutzereinheiten 

 

0x2815 Enc2 Linear Position Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Linear Position Preset Value 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2LinearPositionPresetValue 

 

Positionsoffset in Benutzereineiten 

 

0x2830 Enc2 High Resolution Speed Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Linear Position Preset Value 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2LinearPositionPresetValue 

 

Geschwindigkeitswert 
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0x2831 Enc2 Linear Speed Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Linear Speed Value 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2LinearSpeedValue 

 

Geschwindigkeitswert in Benutzereinheiten 

 

0x2832 Enc2 Speed Value Filter Select 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Speed Value Filter Select 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 11 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2SpeedValueFilterSelect 
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0x288f Enc2 Position Encoder Resolution 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Encoder Increments 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x000003E8 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.EncoderIncrements 

  
Sub 0x02 

Name Motor Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.MotorRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝐸𝑛𝑐𝑜𝑑𝑒𝑟 𝐼𝑛𝑐𝑟𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡𝑠 288𝑓: 01

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛 288𝑓: 02
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0x2891 Enc2 Gear Ratio 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Motor Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2GearRatio.MotorShaftRevolutions 

  
Sub 0x02 

Name Driving Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2GearRatio.DrivingShaftRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2891: 01

𝐷𝑟𝑖𝑣𝑖𝑛𝑔 𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2891: 02
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0x2892 Enc2 Feed Constant 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Feed 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2FeedConstant.Feed 

  
Sub 0x02 

Name Shaft Revolutions 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x00000064 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2FeedConstant.ShaftRevolutions 

 

Einheitenumrechnung:  

𝐹𝑒𝑒𝑑 2892: 01

𝑆ℎ𝑎𝑓𝑡 𝑅𝑒𝑣𝑜𝑙𝑢𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 2892: 02
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0x2900 Enc2 Digital Interface Type 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Digital Interface Type 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 64 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceType 

 

Einstellung des angeschlossenen Encoders: 

64 Encoder 

65 SSI 

66 SixStep 

69 Endat 

80 EventCounter 

 

0x2901 Enc2 Digital Interface Control 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Control 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc1DigitalInterfaceControl 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

RC6 RC5 RC4 RC3 RC2 RC1      RES 
CNT 

  REF 
CNT 

RES 
Err 

 

RES Err 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

REF CNT 

A/B/Ref Counter: Steigende Flanke startet die Referenzierung auf die Ref- Spur des A/B/Ref Counters 

 

RES CNT: (Verfügbar ab Softwareversion 1.10) 

 A/B/Ref Counter: Eine steigende Flanke setzt den aktuellen Zählerstand zurück 

 

RC1…6 (Reset Event Counter 1...6 

 Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurück 
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0x2902 Enc2 Digital Interface Status 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Digital Interface Status 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2DigitalInterfaceStatus 
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0x2903 Enc2 Digital Interface Config 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 5 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc2 Encoder: Level 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceConfig.Enc2Encoder:Level 

  
Sub 0x02 

Name Enc2 Encoder: Mode 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceConfig.Enc2Encoder:Mode 

  
Sub 0x03 

Name Enc2 Encoder: Index level 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceConfig.Enc2Encoder:Indexlevel 

  
Sub 0x04 

Name Enc2 SSI: Use grey code 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceConfig.Enc2SSI:Usegreycode 
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Sub 0x05 

Name Enc2 Event Counter: Sensitivity 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceConfig.Enc2EventCounter:Sensitivity 

 

Objekt zu Konfiguration der Zähler-/ Geberschnittstelle 

Subindex 01 (Encoder: Level) 

0 HTL (default) 

1 TTL 

2 RS422 

Subindex 02 (Encoder: Mode) 

0 Multiturn Encoder, no Index (default) 

1 Single Turn Encoder 

Subindex 03 (Encoder: Index level) 

0 Reference on rising edge (default) 

1 Reference on falling edge 

3 Reference on both edges 

Subindex 04 (SSI: Use grey code) 

0 Straight binary (default) 

1 Grey coded binary 

Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity) 

0 Count rising edges (default) 

1 Count falling edges 

3 Count both edges 
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0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Digital Interface Bit Size 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceBitSize 

 

0x2911 Enc2 Digital Interface Baud Rate 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Digital Interface Baud Rate 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x03E8 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2DigitalInterfaceBaudRate 
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0x2920 Enc2 Index Capture Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Index Capture Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2IndexCaptureValue 

 

0x2921 Enc2 Capture Input Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Capture Input Value 

Data Type INTEGER64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2CaptureInputValue 
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0x2922 Enc2 Encoder Track ABRef 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Encoder Track ABRef 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2EncoderTrackABRef 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

     Ref B A 

 

Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur 

 

0x293f Enc2 ErrorCode 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 ErrorCode 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2ErrorCode 

 

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field 
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0x3001 AI/AO Error Register 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name AI/AO Error Register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AI/AOErrorRegister 

 

Siehe 0x1001 

 

0x3011 AIChannelControl 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Channel Control AI0 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AIChannelControl.ChannelControlAI0 

  
Sub 0x02 

Name Channel Control AI1 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AIChannelControl.ChannelControlAI1 

  
Sub 0x03 

Name Channel Control AI2 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 
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Accessname AIChannelControl.ChannelControlAI2 

  
Sub 0x04 

Name Channel Control AI3 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AIChannelControl.ChannelControlAI3 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

     COMP SCAL ACT 

 

ACT: 

 0 = Eingang nicht aktiv 

 1 = Eingang aktiv 

SCAL: 

 0 = Eingangswerte mit Faktor und Offset skalieren 

 1 = Eingangswerte mit Stützpunkten skalieren 

COMP: 

 0 = Komparator inaktiv 

 1= Komparator aktiv 

 

0x3012 AIChannelStatus 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Channel Status AI0 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIChannelStatus[0] 

  
Sub 0x02 

Name Channel Status AI1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   
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PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIChannelStatus[1] 

  
Sub 0x03 

Name Channel Status AI2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIChannelStatus[2] 

  
Sub 0x04 

Name Channel Status AI3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIChannelStatus[3] 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

      UpLim LoLim 

 

LoLim (Lower Limit) bzw. UpLim (Upper Limit) 

 0 = Limit nicht überschritten 

 1 = Limit überschritten 

 

0x3100 AI/AO SampleCount 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name AI/AO SampleCount 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AI/AOSampleCount 

 

Anzahl der Sample seit dem Zurücksetzen / Neustart 
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0x3125 AIInputCalibrationGain 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input calibration gain 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputCalibrationGain.AIInputcalibrationgain0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input calibration gain 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputCalibrationGain.AIInputcalibrationgain1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input calibration gain 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputCalibrationGain.AIInputcalibrationgain2 

  
Sub 0x04 

Name AI Input calibration gain 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputCalibrationGain.AIInputcalibrationgain3 
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0x313f AI/AO Error Code 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name AI/AO Error Code 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AI/AOErrorCode 

 

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field 

 

0x3201 AI/AO DeviceControl 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name AI/AO DeviceControl 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AI/AODeviceControl 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 
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0x3202 AI/AO DeviceState 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name AI/AO DeviceState 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AI/AODeviceState 

 

Nicht benutzt 

 

0x6000 Enc1 Operating Parameters 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Operating Parameters 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1OperatingParameters 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

            DIR    

 

Bit 3 DIR 

 0 = Im Uhrzeigersinn 

 1 = Gegen den Uhrzeigersinn 

 

0x6002 Enc1 Total Measuring Range 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Total Measuring Range 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 4000 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1TotalMeasuringRange 

 

Encoder- Auflösung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 
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0x6003 Enc1 Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Preset Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1PresetValue 

 

Offset Wert 

 

0x6004 Enc1 Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Position Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1PositionValue 

 

0x6008 Enc1 High Resolution Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 High Resolution Position Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1HighResolutionPositionValue 

 

0x6009 Enc1 High Resolution Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 High Resolution Preset Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access rw 

Default value   
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PDO Mapping no 

Accessname Enc1HighResolutionPresetValue 

0x600b Enc1 High Resolution Raw Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 High Resolution Raw Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1HighResolutionRawValue 

 

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index 

 

0x600c Enc1 Position Raw Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Position Raw Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1PositionRawValue 

 

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index 

 

0x6030 Enc1 Speed Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc1 Speed Value Channel 1 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   
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PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1SpeedValue.Enc1SpeedValueChannel1 
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0x6031 Enc1 Speed Parameters 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc1 Speed Source Selector 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 4 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1SpeedParameters.Enc1SpeedSourceSelector 

  
Sub 0x02 

Name Enc1 Speed Integration Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 100 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1SpeedParameters.Enc1SpeedIntegrationTime 

  
Sub 0x03 

Name Enc1 Multiplier value 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 65535 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1SpeedParameters.Enc1Multipliervalue 

  
Sub 0x04 

Name Enc1 Divider value 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 1 

Low Limit 1 
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High Limit 65535 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1SpeedParameters.Enc1Dividervalue 

 

Sub 01: 

 4= Use Object 0x600B 

Sub 02: 

 Intergrationszeit in [ms]  

Sub 03: 

 Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030 

Sub 04: 

 Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030 

 

0x6500 Enc1 Operating Status 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc1 Operating Status 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc1OperatingStatus 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

            DIR    

 

Bit 3 DIR 

 0 = Im Uhrzeigersinn 

 1 = Gegen den Uhrzeigersinn 

 

0x6800 Enc2 Operating Parameters 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Operating Parameters 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2OperatingParameters 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

            DIR    
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Bit 3 DIR 

 0 = Im Uhrzeigersinn 

 1 = Gegen den Uhrzeigersinn 

 

0x6802 Enc2 Total Measuring Range 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Total Measuring Range 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 4000 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2TotalMeasuringRange 

 

Encoder- Auflösung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant für den Überlauf 

 

0x6803 Enc2 Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Preset Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2PresetValue 

 

0x6804 Enc2 Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Position Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2PositionValue 

 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   91 
04.09.2025 

0x6808 Enc2 High Resolution Position Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 High Resolution Position Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2HighResolutionPositionValue 

 

0x6809 Enc2 High Resolution Preset Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 High Resolution Preset Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2HighResolutionPresetValue 

 

0x680b Enc2 High Resolution Raw Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 High Resolution Raw Value 

Data Type UNSIGNED64 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2HighResolutionRawValue 

 

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index 

 

0x680c Enc2 Position Raw Value 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Position Raw Value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   
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PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2PositionRawValue 

 

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index 

 

0x6830 Enc2 Speed Value 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc2 Speed Value Channel 1 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2SpeedValue.Enc2SpeedValueChannel1 

 

0x6831 Enc2 Speed Parameters 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Enc2 Speed Source Selector 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 4 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedSourceSelector 

  
Sub 0x02 
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Name Enc2 Speed Integration Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 100 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedIntegrationTime 

  
Sub 0x03 

Name Enc2 Multiplier Value 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 65535 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2MultiplierValue 

  
Sub 0x04 

Name Enc2 Divider value 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 65535 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2Dividervalue 

Sub 01: 

 4= Use Object 0x680B 

Sub 02: 

 Intergrationszeit in [ms]  

Sub 03: 

 Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830 

Sub 04: 

 Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830 
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0x6d00 Enc2 Operating Status 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Enc2 Operating Status 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Enc2OperatingStatus 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

            DIR    

 

Bit 3 DIR 

 0 = Im Uhrzeigersinn 

 1 = Gegen den Uhrzeigersinn 

 

x7100 AIInputFV_Real 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name unnamed subindex 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input FV 0 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Real[0] 

  
Sub 0x02 

Name AI Input FV 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Real[1] 

  
Sub 0x03 
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Name AI Input FV 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Real[2] 

  
Sub 0x04 

Name AI Input FV 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Real[3] 

Analoge Eingangswerte als Real Messgröße, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten 
Einganswerte. 

 

0x7110 AISensorType 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI sensor type 0 

Data Type UNSIGNED16 

Access Ro 

Default value 42 

PDO Mapping No 

Accessname AISensorType.AIsensortype0 

  
Sub 0x02 

Name AI sensor type 1 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 42 

PDO Mapping no 

Accessname AISensorType.AIsensortype1 

  
Sub 0x03 

Name AI sensor type 2 
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Data Type UNSIGNED16 

Access Ro 

Default value 42 

PDO Mapping No 

Accessname AISensorType.AIsensortype2 

  
Sub 0x04 

Name AI sensor type 3 

Data Type UNSIGNED16 

Access Ro 

Default value 42 

PDO Mapping No 

Accessname AISensorType.AIsensortype3 

Kanalabhängige Einstellung des angeschlossenen Sensors: 

42 = 0…10 V (Default), 52 = 0…20 mA, 51 = 4…20 mA 

 

0x7120 AIInputScaling1FV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input scaling 1 FV 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1FV.AIInputscaling1FV0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input scaling 1 FV 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1FV.AIInputscaling1FV1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input scaling 1 FV 2 

Data Type REAL32 
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Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1FV.AIInputscaling1FV2 

  
Sub 0x04 

Name AI Input scaling 1 FV 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1FV.AIInputscaling1FV3 

 

0x7121 AIInputScaling1PV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input scaling 1 PV 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1PV.AIInputscaling1PV0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input scaling 1 PV 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1PV.AIInputscaling1PV1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input scaling 1 PV 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 
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Accessname AIInputScaling1PV.AIInputscaling1PV2 

  
Sub 0x04 

Name AI Input scaling 1 PV 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling1PV.AIInputscaling1PV3 

 

0x7122 AIInputScaling2FV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input scaling 2 FV 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2FV.AIInputscaling2FV0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input scaling 2 FV 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2FV.AIInputscaling2FV1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input scaling 2 FV 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2FV.AIInputscaling2FV2 

  
Sub 0x04 
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Name AI Input scaling 2 FV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2FV.AIInputscaling2FV3 

 

0x7123 AIInputScaling2PV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input scaling 2 PV 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2PV.AIInputscaling2PV0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input scaling 2 PV 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2PV.AIInputscaling2PV1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input scaling 2 PV 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2PV.AIInputscaling2PV2 

  
Sub 0x04 

Name AI Input scaling 2 PV 3 

Data Type REAL32 

Access ro 
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Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputScaling2PV.AIInputscaling2PV3 

 

0x7124 AIInputOffset 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input offset 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputOffset.AIInputoffset0 

  
Sub 0x02 

Name AI Input offset 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputOffset.AIInputoffset1 

  
Sub 0x03 

Name AI Input offset 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputOffset.AIInputoffset2 

  
Sub 0x04 

Name AI Input offset 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIInputOffset.AIInputoffset3 
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Kanalabhängiger Offset in [V] oder [mA] 

 

0x7126 AIScalingFactor 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI scaling factor 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingFactor.AIscalingfactor0 

  
Sub 0x02 

Name AI scaling factor 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingFactor.AIscalingfactor1 

  
Sub 0x03 

Name AI scaling factor 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingFactor.AIscalingfactor2 

  
Sub 0x04 

Name AI scaling factor 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingFactor.AIscalingfactor3 

Skalierungsfaktor [Prozesswert / Feldwert] 
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0x7127 AIScalingOffset 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI scaling offset 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingOffset.AIscalingoffset0 

  
Sub 0x02 

Name AI scaling offset 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingOffset.AIscalingoffset1 

  
Sub 0x03 

Name AI scaling offset 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingOffset.AIscalingoffset2 

  
Sub 0x04 

Name AI scaling offset 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIScalingOffset.AIscalingoffset3 

Skalierungsoffset [Prozesswert] 
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0x7130 AIInputPV 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input PV 0 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputPV[0] 

  
Sub 0x02 

Name AI Input PV 1 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputPV[1] 

  
Sub 0x03 

Name AI Input PV 2 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputPV[2] 

  
Sub 0x04 

Name AI Input PV 3 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputPV[3] 

Analoge Prozesseingangswerte als Real Messgröße, bestimmt durch die Skalierungswerte. 

Bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten Prozesseingangswerte. 
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0x71a0 AIFilterType 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 8 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI0 low pass filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI0lowpassfiltertype 

  
Sub 0x02 

Name AI1 low pass filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI1lowpassfiltertype 

  
Sub 0x03 

Name AI2 low pass filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI2lowpassfiltertype 

  
Sub 0x04 

Name AI3 low pass filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI3lowpassfiltertype 

  
Sub 0x05 

Name AI0 notch filter type 

Data Type UNSIGNED8 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   105 
04.09.2025 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI0notchfiltertype 

  
Sub 0x06 

Name AI1 notch filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI1notchfiltertype 

  
Sub 0x07 

Name AI2 notch filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI2notchfiltertype 

  
Sub 0x08 

Name AI3 notch filter type 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterType.AI3notchfiltertype 

 

Objekt zur Aktivierung des Eingangsfilters. 

Subindex 01…04 

0 = no Filter active 

1 = PT1-Filter 

 

Subindex 05…08 

0 = no Filter active 

101 = 50 Hz notch filter 

102 = 60 Hz notch filter 
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0x71a1 AIFilterConstant 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI filter constant 0 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterConstant.AIfilterconstant0 

  
Sub 0x02 

Name AI filter constant 1 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterConstant.AIfilterconstant1 

  
Sub 0x03 

Name AI filter constant 2 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterConstant.AIfilterconstant2 

  
Sub 0x04 

Name AI filter constant 3 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AIFilterConstant.AIfilterconstant3 

PT1 Filterzeit in [ms] 
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0x7300 AOOutputPV 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO Output PV 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputPV[0] 

  
Sub 0x02 

Name AO Output PV 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputPV[1] 

  
Sub 0x03 

Name AO Output PV 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputPV[2] 

  
Sub 0x04 

Name AO Output PV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputPV[3] 
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0x7310 AOOutputType 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO output type 0 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 10 

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputType.AOoutputtype0 

  
Sub 0x02 

Name AO output type 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 10 

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputType.AOoutputtype1 

  
Sub 0x03 

Name AO output type 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 10 

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputType.AOoutputtype2 

  
Sub 0x04 

Name AO output type 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 10 

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputType.AOoutputtype3 

Kanalabhängige Einstellung des angeschlossenen Sensors: 

10 = 0…10 V (Default), 11 = -10…10 V, 20 = 0…20 mA, 21 = 4…20 mA 
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0x7312 AOOperatingMode 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO operating mode 0 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AOOperatingMode.AOoperatingmode0 

  
Sub 0x02 

Name AO operating mode 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AOOperatingMode.AOoperatingmode1 

  
Sub 0x03 

Name AO operating mode 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AOOperatingMode.AOoperatingmode2 

  
Sub 0x04 

Name AO operating mode 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AOOperatingMode.AOoperatingmode3 

Auswahl der Ausgangsquelle 

0 = Output not active,    1 = Output Process Value,  

10 = Output Field Value Decimal, 11 = Output Field Value Increments 
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0x7320 AOOutputScaling1FV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO output scaling 1 FV 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1FV.AOoutputscaling1FV0 

  
Sub 0x02 

Name AO output scaling 1 FV 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1FV.AOoutputscaling1FV1 

  
Sub 0x03 

Name AO output scaling 1 FV 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1FV.AOoutputscaling1FV2 

  
Sub 0x04 

Name AO output scaling 1 FV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1FV.AOoutputscaling1FV3 
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0x7321 AOOutputScaling1PV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO output scaling 1 PV 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1PV.AOoutputscaling1PV0 

  
Sub 0x02 

Name AO output scaling 1 PV 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1PV.AOoutputscaling1PV1 

  
Sub 0x03 

Name AO output scaling 1 PV 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1PV.AOoutputscaling1PV2 

  
Sub 0x04 

Name AO output scaling 1 PV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling1PV.AOoutputscaling1PV3 
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0x7322 AOOutputScaling2FV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO output scaling 2 FV 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV0 

  
Sub 0x02 

Name AO output scaling 2 FV 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV1 

  
Sub 0x03 

Name AO output scaling 2 FV 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV2 

  
Sub 0x04 

Name AO output scaling 2 FV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV3 
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0x7323 AOOutputScaling2PV 

Object Code Record 

  
Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO output scaling 2 PV 0 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV0 

  
Sub 0x02 

Name AO output scaling 2 PV 1 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV1 

  
Sub 0x03 

Name AO output scaling 2 PV 2 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV2 

  
Sub 0x04 

Name AO output scaling 2 PV 3 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV3 

 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix04 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   114 
04.09.2025 

0x7330 AOOutputFV_Dec 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name unnamed subindex 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO Output FV 0 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Dec[0] 

  
Sub 0x02 

Name AO Output FV 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Dec[1] 

  
Sub 0x03 

Name AO Output FV 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Dec[2] 

  
Sub 0x04 

Name AO Output FV 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Dec[3] 
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0x8100 AIInputFV_Int 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AI Input FV 0 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Int[0] 

  
Sub 0x02 

Name AI Input FV 1 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Int[1] 

  
Sub 0x03 

Name AI Input FV 2 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Int[2] 

  
Sub 0x04 

Name AI Input FV 3 

Data Type INTEGER16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AIInputFV_Int[3] 

Analoge Eingangswerte als Integer Messgröße, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten 
Eingangswerte. 
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0x8331 AOOutputFV_Inc 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name AO Output FV 0 

Data Type INTEGER16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Inc[0] 

  
Sub 0x02 

Name AO Output FV 1 

Data Type INTEGER16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Inc[1] 

  
Sub 0x03 

Name AO Output FV 2 

Data Type INTEGER16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Inc[2] 

  
Sub 0x04 

Name AO Output FV 3 

Data Type INTEGER16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AOOutputFV_Inc[3] 

Analoge Ausgangswerte als Integerwert 
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2.2.9 Technische Daten 

Allgemein 

Kanäle............................................................ 2 (Zähler/Geber) oder 6 (Ereigniszähler) 
4 Analoge Eingänge 
4 Analoge Ausgänge 

EtherCAT Slave Controller ............................ ASIC ET1200 

Anschluss E-Bus ........................................... 10-poliger Systemstecker in Seitenwand 

E-Bus-Last ..................................................... 150mA 

Anschluss I/O/Power ..................................... Stecker 36-polig 

Spannungsversorgung .................................. 24 V DC (-15% ... +20%) 

Potentialtrennung .......................................... 500V E-Bus / Spannungsversorgung und I/Os 

Bestell-Nr. ...................................................... 694.444.64 

 

Analoge Eingänge 

Anzahl ............................................................ 4 

Typ ................................................................. 0 … 10 V, 0(4) … 20 mA 

Innenwiderstand (Spannung) ........................ >200 k 

Innenwiderstand (Strom) ............................... 120  

Auflösung ....................................................... 12 Bit 

Abtastrate ...................................................... <62,5 µs 

 

Analoge Ausgänge 

Anzahl ............................................................ 4 

Typ ................................................................. 0 … 10 V, -10 … +10 V, 0(4) … 20 mA 

Last (Spannung) ............................................ >1000  (kurzschlussfest) 

Last (Strom) ................................................... <500  (kurzschlussfest) 

Auflösung ....................................................... 16 Bit 

Updaterate ..................................................... <=250 µs 

 

Zähler/Geber 

RS422 ............................................................ 32Bit, 5 MHz 

5/24V Single Ended ....................................... 32Bit, 1,6 MHz 

SSI ................................................................. 18-32 Bit, 80-1000 Kbit/s 

EnDAT 2.1 ..................................................... 100 kHz – 2 MHz 

Ereigniszähler (CNT0-5) ................................ 6 x HTL/TTL 32Bit, 1 kHz 

 

Geberversorgung: .......................................... 5V/150 mA / Geber 

 

Leitungslänge ................................................ <30 m geschirmtes Kabel  

 

 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   118 
04.09.2025 

2.3 FIO Mix111 (CoE) 

2.3.1 Funktion 

Das Kuhnke FIO MIX 111 bietet neben 2 analogen Eingängen und 2 analogen Ausgängen, die jeweils für 
Strom und Spannung konfigurierbar sind, 12 digitale Eingänge und 8 digitale Ausgänge. Alternativ können 
definierte E/As auch für Sonderfunktionen konfiguriert werden wie z.B. 2 Ereigniszähler, 2 A-B-Ref Encoder 
oder als 4 Pulse-Train-Outputs (PTO) bzw. 4 PWM-Ausgänge. Die Konfiguration erfolgt dabei in CODESYS 
über steckbare Module, die in entsprechende Slots gesteckt werden. Ein Slot entspricht dabei z.B. einem 
Analogkanal bzw. einer Zähler-/ Geberschnittstelle. Dieses Verfahren basiert auf dem „EtherCAT Modular 
Device Profile“. 

2.3.2 Frontansicht 

 

 

2.3.3 Anschlüsse 

Spannungsversorgung Logik 

Systemstecker linke Pinreihe Pin 16: L+ 24 V DC 

Systemstecker linke Pinreihe Pin 17: L- 0 V 

Spannungsversorgung Last 

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 16: L+ 24 V DC 

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 17: L- 0 V 

Ein- /Ausgänge und Sonderfunktionen 

Systemstecker linke Pinreihe Pin 0…15 

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0…15 

EtherCAT  

E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker 

E-Bus Out 10polige Stiftleiste 

 

Legende 

1. Status-LEDs 

2. E-Bus / Modulverriegelung 

3. Systemstecker 36-polig 

4. Erdungs-/Schirmanschluss für 
Bolzen M3x5 

1 2 

3 

4 

2 
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2.3.4 Statusanzeigen 

LED EtherCAT Run 

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung 

Init Aus  Initialisierungszustand, kein Datenaustausch 

Pre-Op Aus/Grün, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch 

Safe-Op Aus/Grün, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingänge sind lesbar 

Op 
Grün, 
Dauerlicht 

Operationalzustand, voller Datenaustausch 

Bootstrap Flackern Optional, wenn Bootstrap- Modus unterstützt wird. 

LED IO 

Zustand LED Blinkcode Bedeutung 

Ok Grün kein Fehler vorhanden 

Fehler 

Aus 
LED EtherCAT Run aus: n/a 

LED EtherCAT Run Grün: Modul defekt 

2x Rot Unterspanung 

3x Rot Watchdog intern 

4x Rot Busfehler 

6x Rot 
Modulspezifischer Fehler, Details stehen im Predefined Error Field 
0x1003:01 … 08 

7x Rot Konfigurationsfehler 

Rot, Dauerlicht Modul defekt 

 

LED Power 

Zustand LED Bedeutung 

Ein Grün 24 V DC für I/Os (Load) vorhanden 

Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden 
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LED Kanal 

 

Kanal   Kanal Beschreibung 

 

Di01   DI 7 ◼ Digital Input Signal 

Di02   DI 8 ◼ Digital Input Signal 

Ao01 ◼ ◼ Ao02 2-Farb LED: ◼ Analogausgang aktiviert, ◼ Fehler 

GND   GND  

Ai01   Ai03  

GND   GND  

Di03   Di09 ◼ Digital Input Signal 

GND   GND  

Di04   Di10 ◼ Digital Input Signal 

Di05   Di11 ◼ Digital Input Signal 

Di06   Di12 ◼ Digital Input Signal 

Do01 ◼ ◼ Do05 2-Farb LED: ◼ Ausgang aktiviert, ◼ Fehler 

Do02 ◼ ◼ Do06 2-Farb LED: ◼ Ausgang aktiviert, ◼ Fehler 

Do03   Do07 ◼ Ausgang aktiviert 

Do04   Do08 
◼ Ausgang aktiviert 

2-Farb LED: ◼ Ausgang aktiviert, ◼ Fehler (DO3, 4, 7, 8) 

GND   GND  
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2.3.5 Prozessdatenobjekte 

 
Information 

EtherCAT Modular Device Profile: Die Prozessdatenobjekte sind abhängig von den gesteckten 
Modulen unterhalb des EtherCAT-Saves. . 

 

Allgemeine Prozessdaten 

Die Allgemeinen Prozessdaten sind auf dem Gerät gemappt. 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2000 Device Controlword UINT 
Steuerword 

▪ Bit0 (Reset Error): Steigende Flanke löscht aufgetretene Fehler 

0x1001 Error register USINT Gerätebezogenes Fehlerregister 

0x6200 Do Write output 8-bit USINT Digitale Ausgänge 1 … 8 

0x6100 Di Read input 16-bit UINT Digitale Eingänge 1 … 12 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Analoge Ausgänge) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2300 Ao01 Controlword 

0x2310 Ao02 Controlword 
UINT 

Steuerwort der Analogausgänge 

▪ Bit0 (Reset Error): Steigende Flanke löscht 
aufgetretene Fehler 

0x6413 Ao Write analogue output float 

Subindex 01: Ao01 

Subindex 02: Ao02 

REAL Analoger Ausgangswert in V bzw. mA 

0x2301 Ao Error register 

Subindex 01: Ao01 

Subindex 02: Ao02 

USINT 

Fehlerregister der Analogausgänge 

▪ Bit0: Genereller Fehler 

▪ Bit1: Fehler in Konfiguration Stromeingang 

o Überlast 

o Übertemperatur 

o Drahtbruch 

▪ Bit2: Fehler in Konfiguration Spannungseingang 

o Überlast 

o Übertemperatur 

▪ Bit5:Profil Fehler (Wird in allen Konfigurationen 
gesetzt) 

 

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Analoge Eingänge) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2200 Ai01 Controlword 

0x2210 Ai02 Controlword 

0x2220 Ai03 Controlword 

0x2230 Ai04 Controlword 

UINT 

Steuerwort der Analogeingänge 

▪ Bit0 (Reset Error): Steigende Flanke löscht 
aufgetretene Fehler 

0x6403 Ai Read analogue input float 

Subindex 01: Ai01 

Subindex 02: Ai02 

REAL Analoger Eingangswert in V bzw. mA 
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Subindex 03: Ai03 

Subindex 04: Ai04 

0x2201 Ai Error register 

Subindex 01: Ai01 

Subindex 02: Ai02 

Subindex 03: Ai03 

Subindex 04: Ai04 

USINT 

Fehlerregister der Analogausgänge 

▪ Bit0: Genereller Fehler 

▪ Bit1: Fehler in Konfiguration Stromeingang 

o Drahtbruch 

▪ Bit2: Fehler in Konfiguration Spannungseingang 

o n/a 

▪ Bit5:Profil Fehler (Wird in allen Konfigurationen 
gesetzt) 

 

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Encoder) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2802 Enc01 Controlword 

0x3002 Enc02 Controlword 
UINT 

▪ Bit0 (Reset Error): n/a 

▪ Bit8 (Reset Encoder): Steigende Flanke löscht 
Enc01Positionvalue und 
Enc01IndexCaptureValue 

▪ Bit9 (Clear Reference): Steigende Flanke löscht 
das Referenz Bit im Stateword 

▪ Bit10 (Mask Index): 0 = Indexspur auswerten, 1 
= Indexspur NICHT auswerten 

0x2b00 EvCt0102 Preset 

0x3300 EvCt0304 Preset 
DINT Vorwahlwert 

0x6804 Enc1 Position value 

0x7004 Enc2 Position value 
DINT Aktueller Positionswert 

0x2830 Enc1 Velocity value 

0x3030 Enc2 Velocity value 
DINT Aktueller Geschwindigkeitswert 

 RC2: steigende Flanke = Reset 
Counter 02 

 LD1: steigende Flanke = Lade 
Preset Value für Counter 01 

 LD2: steigende Flanke = Lade 
Preset Value für Counter 02 

 DIR1: Counter 01 - 0 = 
Aufwärtszähler 1 = Abwärtszähler 

 DIR2: Counter 02 - 0 = 
Aufwärtszähler 1 = Abwärtszähler 

 

0x2803 Enc1 Stateword 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

       RES 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 Modul 

     MI CR RC Encoder 

  DIR4 DIR3 LD4 LD3 RC4 RC3 EventCnt 

 

Alle Module: 

UINT 

▪ Bit0 (Ref): Encoder ist referenziert 

▪ Bit1 (OVF): Encoder hatte einen Überlauf 

▪ Bit3 (DIR): 0 = CW | 1 = CCW 
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RES: steigende Flanke = Reset 
Device durchführen 

 

Modul Encoder: 

RC: steigende Flanke = Reset 
Counter 

CR: steigende Flanke = Clear 
Referenz 

MI: 0 = Indexspur wird 
verwendet, 1 = Indexspur wird 
maskiert 

 

Modul Event Counter 

 RC3: steigende Flanke = Reset 
Counter 03 

 RC4: steigende Flanke = Reset 
Counter 04 

 LD3: steigende Flanke = Lade 
Preset Value für Counter 03 

 LD4: steigende Flanke = Lade 
Preset Value für Counter 04 

 DIR3: Counter 03 - 0 = 
Aufwärtszähler / 1 = Abwärtszähler 

 DIR4: Counter 04 - 0 = 
Aufwärtszähler / 1 = Abwärtszähler 

 
0x3003 Enc2 Stateword 

0x2810 Enc1 Index capture value 

0x3010 Enc2 Index capture value 
DINT 

Positionswert in Inkrementen beim letzten Index 
Pulse 

0x2801 Enc1 Error register 

0x3001 Enc2 Error register 
USINT  

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Ereigniszähler) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2802 Enc01 Controlword 

0x3002 Enc02 Controlword 
 

▪ Bit0 (Reset Error): n/a 

▪ Bit8 (ResetEvCt03): Setzt den Zählwert auf den 
Vorwahlwert (Preset) zurück 

▪ Bit9 (ResetEvCt04): Setzt den Zählwert auf den 
Vorwahlwert (Preset) zurück 

0x2b00 EvCt0102 Preset 

0x3300 EvCt0304 Preset 
 

Vorwahlwert 

 

0x2c08 EvCt0102 Count value 

0x3408 EvCt0304 Count value 
 Aktueller Zählwert 

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (Timestamp) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2c12 Timestamp1 

0x2c16 Timestamp2 

0x3412 Timestamp3 
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0x3416 Timestamp4 

Subindex 1 UDINT Timestamp<n> Most recent timestamp 

Subindex 2 UDINT Timestamp<n> Last timestamp 

Subindex 3 UDINT Timestamp<n> Elapsed time 

Subindex 4 UDINT Timestamp<n> Time since trigger 

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (PWM) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2100 Do0102 Controlword 

0x2120 Do0506 Controlword 
UINT 

Steuerwort 

▪ Bit 0(Reset Error): Steigende Flanke löscht 
aufgetretene Fehler 

0x2150 Pwm Output Pulsewidth 

Subindex 1: Pwm01 

Subindex 2: Pwm02 

Subindex 3: Pwm03 

Subindex 4: Pwm04 

REAL Pulsweite 0,0…100,0 % 

0x2001 Do Error register 

Subindex 1: Do0102 Errorregister 

Subindex 2: Do0506 Errorregister 

USINT 

Fehlerregister 

▪ Bit 0 Generischer Fehler 

▪ Bit 1 Überlast Fehler 

▪ Bit 5 Profil Fehler 

 

Modulabhängige Prozessdatenobjekte (FG) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x2100 Do0102 Controlword 

0x2120 Do0506 Controlword 
UINT 

Steuerwort 

▪ Bit 0(Reset Error): Steigende Flanke löscht 
aufgetretene Fehler 

0x2155 FG Ouput Frequency 

Subindex 1: Fg01 

Subindex 2: Fg02 

UDINT Frequenz 1 … 100000 Hz 

0x2001 Do Error register 

Subindex 1: Do0102 Errorregister 

Subindex 2: Do0506 Errorregister 

USINT 

Fehlerregister 

▪ Bit 0 Generischer Fehler 

▪ Bit 1 Überlast Fehler 

▪ Bit 5 Profil Fehler 
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Modulabhängige Prozessdatenobjekte (PTO) 

Variable Datentyp Bedeutung 

0x6040 Pto01 Controlword 

0x6840 Pto02 Controlword 
UINT Steuerword in Anlehnung an CiA DS402 

0x6060 Pto01 Modes of operation 

0x6860 Pto02 Modes of operation 
USINT Operationsmodus in Anlehnung an CiA DS402 

0x6098 Pto01 Homing method 

0x6898 Pto02 Homing method 
SINT Referenzfahrtmethoden in Anlehnung an CiA DS402 

0x607a Pto01 Target postion 

0x687a Pto02 Target postion 
DINT Zielposition in Anlehnung an CiA DS402 

0x6081 Pto01 Profile velocity 

0x6881 Pto02 Profile velocity 
UDINT Profilgeschwindigkeit in Anlehnung an CiA DS402 

0x60ff Pto01 Target velocity 

0x68ff Pto02 Target velocity 
DINT Zielgeschwindigkeit in Anlehnung an CiA DS402 

0x6083 Pto01 Profile acceleration 

0x6883 Pto02 Profile acceleration 
UDINT Beschleunigungsrampe in Anlehnung an CiA DS402 

0x6084 Pto01 Profile deceleration 

0x6884 Pto02 Profile deceleration 
UDINT Bremsrampe in Anlehnung an CiA DS402 

0x6041 Pto01 Stateword 

0x6841 Pto02 Stateword 
UINT Zustandswort in Anlehnung an CiA DS402 

0x6061 Pto01 Modes of operation 
display 

0x6861 Pto02 Modes of operation 
display 

SINT 
Aktueller Operationonsmodus in Anlehnung an CiA 
DS402 

0x2001 Do Error register 

Subindex 1: Do0102 Errorregister 

Subindex 2: Do0506 Errorregister 

USINT  

0x6064 Pto01 Position actual value 

0x6864 Pto02 Position actual value 
DINT Aktuelle Position in Anlehnung an CiA DS402 

0x606c Pto01 Velocity actual value 

0x686c Pto02 Velocity actual value 
DINT 

Aktuelle Geschwindigkeit in Anlehnung an CiA 
DS402 

 

Die Funktion des PTO Achsinterfaces ist in einem gesonderten Kapitel beschrieben:  
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2.3.6 Modul- Konfiguration 

Die Konfiguration des multifunktionalen I/O Interfaces erfolgt über steckbare Module, die in die 
entsprechenden Slots gesteckt werden. Dabei können nur passende Module in den ausgewählten Slot 
gesteckt werden. Diese Verfahren basiert auf dem „EtherCAT Modular Device Profile“. 

 

 
Information 

Alle Slots müssen mit einem Modul bestückt sein.  

 

Zuordnung der Slots zu den Steckerpins 

Durch die vielfältigen Konfigurationsmöglichkeiten der lokalen Ein- und Ausgänge liegen an den Pins auf 
dem Systemstecker unterschiedliche Signale. 

Slot Signal Pin Pin Signal Slot 

- 
DI 1 0 0 DI 7 

- 
DI 2 1 1 DI 8 

1 
Ao01 2 2 Ao02 

1 
GND 3 3 GND 

2 
Ai01 4 4 Ai03 

2 
GND 5 5 GND 

3 
DI03 (Ai02) 6 6 DI09 (Ai04) 

4 
GND 7 7 GND 

5 

DI04 (CNT1, ENC1 A, PTO02 LS-) 8 8 DI10 (CNT3, ENC2 A, PTO02 LS-) 

6 DI05(ENC1 B, PTO02 LS+) 9 9 DI11 (ENC2 B, PTO02 LS+) 

DI06 (CNT2, ENC1 Z, PTO02 Ref) 10 10 DI12 (CNT4, ENC2 Z, PTO02 Ref) 

7 
DO01 (PWM01, FG01, PTO01 Clk) 11 11 DO05 (PWM03, FG02, PTO02 Clk) 

8 
DO02 (PWM02, PTO01 Dir) 12 12 DO06 (PWM04, PTO02 Dir) 

9 

DO03 (PTO01 enable) 13 13 DO07 (PTO02 enable) 

9 DO04 (ENC1 24V) 14 14 DO08 (ENC2 24V) 

GND 15 15 GND 

- 
Logik 24V DC 16 16 Last 24 VDC 

- 
GND 17 17 GND 
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Konfiguration - Übersicht der steckbaren Module 

Slot Slot Name Auswahl Funktion  

1 Slot 1 Analoge Ausgänge Ao01..Ao02 [0..10V, 0..20mA, 4..20mA] 

2 Slot 2 Analoge Eingänge Ai01, Ai03 [0..10V, 0..20mA, 4..20mA, 0..2,5V] 

3 Slot 3 
Digitaler Eingang 

Analoger Eingang 

Di03 

Ai02 [0..10V] 

4 Slot 4 
Digitaler Eingang 

Analoger Eingang 

Di09 

Ai04 [0..10V] 

5 Slot 5 
Digitale Eingänge, 
Encoder, EventCounter, 
PTO Eingänge, Timestamp 

Di04..Di06 

Encoder 1 

EventCounter EvCt01..EvCt02 

PTO Inputs 01 (LS-, LS+, Ref.) 

Timestamp01..Timestamp02 

6 Slot 6 
Digitale Eingänge, 
Encoder, EventCounter, 
PTO Eingänge, Timestamp 

Di10..Di12 

Encoder 2 

EventCounter EvCt03..EvCt04 

PTO Inputs 02 (LS-, LS+, Ref.) 

Timestamp03..Timestamp04 

7 Slot 7 
Digitale Ausgänge, 
Frequenzgenerator, PTO 
Ausgänge, PWM 

Digital Outputs Di01..Di02 

Frequency Generator FG01 

Pulsetrain Outputs PTO01 

Pulsewidth Modulated Outputs Pwm01..Pwm02 

8 Slot 8 Digitale Ausgänge 

Digital Outputs Do05..D06 

Frequency Generator FG02 

Pulsetrain Outputs PTO02 

Pulsewidth Modulated Outputs Pwm03..Pwm04 

9 Slot 9 Digitale Ausgänge Digital Outputs Do03..Do04, Do07..Do08 
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Konfiguration – Gerät 

Auf dem Gerät stehen im Auslieferungszustand die Konfigurationsobjekte für die Eingangsverzögerung der 
digitalen Eingänge bereits in den Startparametern des Gerätes. 

Übersicht der Objekte 

 0x2164 Di Filter Select 

 

Konfiguration Slot 1- Modul: Analoge Ausgänge Ao01, Ao02 

Die Funktion des Slots ist fix, es können keine Module gesteckt werden. 

Übersicht der Objekte 

 0x2370 Ao Mode select (Subindex 01: Ao01 Mode select, 02: Ao02 Mode Select ) 

o 1 = Output off 

o 2 = Ao 0..10V 

o 3 = Ao 0..24mA 

o 4 = Ao 4..20mA 

Konfiguration Slot 2 – Modul: Analoge Eingänge Ai01, Ai03 

Die Funktion des Slots ist fix, es können keine Module gesteckt werden. 

Übersicht der Objekte 

 0x2270 Slot  (Subindex 01: Ai01 Mode Select, 03: Ai03 Mode Select) 

o 1 = Ai 0..10V 

o 2 = Ai 0..20mA 

o 3 = Ai 4..20mA 

o 4 = Ai 0..2.5V 

 0x2261 Ai Filter select 

o 1 = No Filter 

o 2 = Pt1 Filter 

 0x2260 Ai Filter constant 

o PT1 Filterzeitkonstante in Millisekunden 

 

Konfiguration Slot 3 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x2270 Slot  (Subindex 02: Slot 3 Function select) 

o 0 = DI 

o 2 = AI 

Konfiguration Slot 3– Modul: Digitaler Eingang Di03 

Übersicht der Objekte 

 0x2270 Slot  (Subindex 02: Slot 3 Function select) 

o 0 = DI 

Konfiguration Slot 3– Modul: Analoger Eingang Ai02 

Übersicht der Objekte 

 0x2270 Slot  (Subindex 02: Slot 3 Function select) 

o 2 = Ai 

 0x2261 Ai Filter select 

o 1 = No Filter 
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o 2 = Pt1 Filter 

 0x2260 Ai Filter constant 

o PT1 Filterzeitkonstante in Millisekunden 

Konfiguration Slot 4 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x2270 Slot  (Subindex 04: Slot 4 Function select) 

o 0 = DI 

o 2 = AI 

Konfiguration Slot 4– Modul: Digitaler Eingang Di09 

Übersicht der Objekte 

 0x2270 Slot  

o 0 = DI 

Konfiguration Slot 4– Modul: Analoger Eingang Ai04 

Übersicht der Objekte 

 0x2270 Slot  

o 2 = AI 

 0x2261 Ai Filter select 

o 1 = No Filter 

o 2 = Pt1 Filter 

 0x2260 Ai Filter constant 

o PT1 Filterzeitkonstante in Millisekunden 
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Konfiguration Slot 5 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 1 = Encoder 

o 2 = Eventcounter 

o 3 = PTO Input 

o 4 = Timestamp 

Konfiguration Slot 5 – Modul: Digitale Eingänge Di04..Di06 

Übersicht der Objekte 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 2 = Eventcounter 

Konfiguration Slot 5 – Modul: Encoder 1 

Übersicht der Objekte 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 1 = Encoder 

 0x2960 Enc1 Reference index sensitivity 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 

Konfiguration Slot 5 – Modul: Ereigniszähler EvCt01..EvCt02 

Übersicht der Objekte 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 2 = Eventcounter 

Konfiguration Slot 5 – Modul: PTO Eingänge 01 

Übersicht der Objekte 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 3 = PTO Input 

 0x2170 Di Mode Select 

o 1 = Digital Input 

o 2 = Special function enable, high active 

o 3 = Special function enable, low active 

Konfiguration Slot 5 – Modul: Timestamp 01 Timestamp 02 

Übersicht der Objekte 

 0x2970 Slot 5 Function select 

o 4 = Timestamp 

 0x2c10 Timestamp1_2 Resolution 

o 1 = Resolution 1µs 

o 2 = Resolution 0.1µs 

o 3 = Resolution 0.0125µs 

 0x2c11 Timestamp1 Flank select 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 
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 0x2c15 Timestamp2 Flank select 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 

 

Konfiguration Slot 6 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 1 = Encoder 

o 2 = Eventcounter 

o 3 = PTO Input 

o 4 = Timestamp 

Konfiguration Slot 6 – Modul: Digitale Eingänge Di10..Di12 

Übersicht der Objekte 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 2 = Eventcounter 

Konfiguration Slot 6 – Modul: Encoder 2 

Übersicht der Objekte 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 1 = Encoder 

 0x3160 Enc2 Reference index sensitivity 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 

Konfiguration Slot 6 – Modul: Ereigniszähler EvCt03..EvCt04 

Übersicht der Objekte 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 2 = Eventcounter 

Konfiguration Slot 6 – Modul: PTO Eingänge 02 

Übersicht der Objekte 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 3 = PTO Input 

 0x2170 Di Mode Select 

o 1 = Digital Input 

o 2 = Special function enable, high active 

o 3 = Special function enable, low active 

Konfiguration Slot 6 – Modul: Timestamp 03 Timestamp 04 

Übersicht der Objekte 

 0x3170 Slot 6 Function select 

o 4 = Timestamp 

 0x3410 Timestamp3_4 Resolution 

o 1 = Resolution 1µs 
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o 2 = Resolution 0.1µs 

o 3 = Resolution 0.0125µs 

 0x3411 Timestamp3 Flank select 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 

 0x3415 Timestamp4 Flank select 

o Reference on rising edge 

o Reference on falling edge 

o Reference on both edges 

 

Konfiguration Slot 7 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x2173 Slot 7 Mode select 

o 1 = DO 

o 2 = PWM 

o 3 = FG 

o 4 = PTO 

Konfiguration Slot 7 – Modul: Digitale Ausgänge Do01..Do02 

 0x2173 Slot 7 Mode select 

o 1 = DO 

Konfiguration Slot 7 – Modul: Pulsewidth Modulated Output PWM01..PWM02 

 0x2173 Slot 7 Mode select 

o 2 = PWM 

 0x2174 Pwm Output mode select  
(Subindex 01: Do01 Pwm Output mode select, Subindex 02: Do02 Pwm Output mode select) 

o 1 = DO 

o 2 = PWM 

 0x2160 Pwm Output Frequency (Subindex 01: Pwm Output Frequency 0102) 

o Pwm Output Frequency [Hz] 

Konfiguration Slot 7 – Modul: Frequency Generator FG01 

 0x2173 Slot 7 Mode select 

o 3 = FG 

Konfiguration Slot 7 – Modul: Pulsetrain Output PTO01 

Dieses Modul dient als PTO- Achsinterface. 

 0x2173 Slot 7 Mode select 

o 3 = PTO 

 0x6085 Pto01 Quick stop deceleration 

 0x6099 Pto01 Homing speeds – Subindex 1: Speed during search for switch 

 0x6099 Pto01 Homing speeds – Subindex 2: Speed during search for index 

 0x609a Pto01 Homing AccelerationPto01 Homing Acceleration 

 0x605e Pto01 Fault reaction code 

 0x3841 Pto01 Limit switch option code 
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 Pto01 Motion profile type 

 

Konfiguration Slot 8 

Die Funktion des Slots wird durch Stecken des jeweiligen Moduls bestimmt. In Abhängigkeit des gesteckten 
Moduls wird der Default Wert für die gewählte Funktion gesetzt. 

 0x2178 Slot 8 Mode select 

o 1 = DO 

o 2 = PWM 

o 3 = FG 

o 4 = PTO 

Konfiguration Slot 8 – Modul: Digitale Ausgänge Do05..Do06 

 0x2178 Slot 8 Mode select 

o 1 = DO 

Konfiguration Slot 8 – Modul: Pulsewidth Modulated Output PWM03..PWM04 

 0x2178 Slot 8 Mode select 

o 2 = PWM 

 0x2174 Pwm Output mode select  
(Subindex 03: Do03 Pwm Output mode select, Subindex 04: Do04 Pwm Output mode select) 

o 1 = DO 

o 2 = PWM 

 0x2160 Pwm Output Frequency (Subindex 02: Pwm Output Frequency 0304) 

o Pwm Output Frequency [Hz] 

Konfiguration Slot 8 – Modul: Frequency Generator FG02 

 0x2178 Slot 8 Mode select 

o 3 = FG 

Konfiguration Slot 8 – Modul: Pulsetrain Output PTO02 

Dieses Modul dient als PTO- Achsinterface. 

 0x2178 Slot 8 Mode select 

o 3 = PTO 

 0x6885 Pto02 Quick stop deceleration 

 0x6899 Pto02 Homing speeds – Subindex 1: Speed during search for switch 

 0x6899 Pto02 Homing speeds – Subindex 2: Speed during search for index 

 0x689a Pto02 Homing acceleration 

 0x685e Pto02 Fault reaction code 

 0x4041 Pto02 Limit switch option code 

 

Konfiguration Slot 9 – Modul: Digitale Ausgänge Do03..Do04, Do07..Do08 

 0x217c Do Hs Mode select 

o Subindex 1: Do03 Mode Select, Subindex 3: Do07 Mode Select 

▪ 1 = DO 

▪ 2 = PTO Enable 

o Subindex 2: Do04 Mode Select, Subindex 4: Do08 Mode Select 

▪ 1 = DO 
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▪ 2 = Encoder Supply 
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2.3.7 Sonderfunktion: PTO – Achsinterface 

Das FIO Mix111 kann bis zu 2 Motorendstufen mittels Puls- Train- Outputs ansteuern. Das PTO- 
Achsinterface stellt dabei jeweils ein Takt- sowie ein Richtungssignal und zusätzlich ein Enable- Signal für 
die Motorendstufe zur Verfügung. Weiterhin besteht die Möglichkeit, Endlagen- und Referenzschalter 
einzubinden. 

Das PTO- Achsinterface wurde in Anlehnung an EtherCAT / CANopen Antriebsregler mit DS402 konzipiert. 
Unsere Motion Control Bibliothek „KICS FIO Stepper Control Library“ stellt Funktionsblöcke und 
Visualisierungstemplates für die Bedienung zur Verfügung.  

 

2.3.7.1 Slot- Zuordnung der PTO Module  

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Standardzuordnung der internen I/Os 

  

 

Dabei können die Slots 5 und 6 als PTO Inputs und die Slots 7 und 8 als PTO Outputs konfiguriert werden. 
Klicken Sie auf den gewünschten Slot mit der rechten Maustaste und wählen Sie „Plug Device“. Nachfolgend 
Beispiel beschreibt das Vorgehen für den Slot 7 PTO01 Outputs. 

Slots 

1 

2 

3 

4 

5 PTO01 Inputs 

6 PTO02 Inputs 

7 PTO01 Outputs 

8 PTO02 Outputs 

9 Optional PTO01, PTO02 Enable 
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Es öffnet sich ein Fenster, in dem die für den Slot zur Verfügung stehenden Module ausgewählt werden 
können. Für das PTO- Achsinterface wählen Sie das Modul „Pulse Train Output“ aus. 
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Bestätigen Sie die Auswahl, in dem Sie den Button „Plug Device“ betätigen. 

 

Die Vorgehensweise für die Zuordnung weiterer PTO Module zu den Slots erfolgt analog. Das nachfolgende 
Bild zeigt die maximale Zuordnung der PTO Module. 

 

 

2.3.7.2 Konfiguration der PTO Module 

PTO Outputs (Slot 7, 8) 

Das Modul PTO Outputs hat folgende Parameter. Die Parameter sind durch die Anwendung festgelegt: 

• QuickStop Decelation (UDINT): Quick Stop Verzögerungsrampe 

o 2000 (Default) 

• Homing Speed Switch (UDINT): Suchgeschwindigkeit [Inc./s] für die Detektierung des Schalters 

o 500 (Default) 

• Homing Speed Edge (UDINT): Suchgeschwindigkeit [Inc./s] für die Detektierung der Schaltflanke 

o 50 (Default) 

• Homing Acceleration (UDINT): Beschleunigungs- und Verzögerungsrampe [Inc./s2]  

o 2000 (Default) 

• Fault Reaction Option Code: Verhalten der Achse im Fehlerfall 

o Slow Down Ramp: Der Motor wird mit der in „Profile Deceleration“ eingestellten 
Verzögerungsrampe [Inc./s2] abgebremst. Anschließend wird der Motor abgeschaltet. 

o Quick Stop Ramp Der Motor wird mit der in „QuickStop Deceleration“ eingestellten 
Verzögerungsrampe [Inc./s2] abgebremst. Anschließend wird der Motor abgeschaltet. 

o Hard Stop 

• Limitswitch Reaction Option Code: Verhalten der Achse beim Überfahren eines Endschalters 

o Slow Down Ramp, QSA (Quick Stop Active): Der Motor wird mit der in 
„Profile Deceleration“ eingestellten Verzögerungsrampe [Inc./s2] abgebremst. Der Motor 
bleibt weiterhin bestromt 

o Quick Stop Ramp, QSA (Quick Stop Active): Der Motor wird mit der in 
„QuickStop Deceleration“ eingestellten Verzögerungsrampe [Inc./s2] abgebremst. Der Motor 
bleibt weiterhin bestromt. 

o Fault Reaction Option Code, Fault: Die in “Fault Reaction Option Code” eingestellte 
Reaktion wird ausgeführt. 

• Polarity (USINT): Drehrichtungsumkehr 

o 0 – ohne Drehrichtungsumkehr (Default) 

o 1 – mit Drehrichtungsumkehr 

• Motion Profile Type: Art der Beschleunigungs- und Verzögerungsrampe 

o Trapez Ramp 
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o S Ramp 

 

PTO Outputs High-Side (Slot 9) 

Das Modul „Digital Outputs Highside“ hat 2 Parameter, die für die Nutzung des PTO- Achsinterfaces 
verwendet werden können. 

• Do03ModeSelect 

o Digital Output 

o PTO Enable (PTO01) 

• Do07ModeSelect 

o Digital Output 

o PTO Enable (PTO02) 

Wenn die Motorendstufe einen Enable-Eingang besitzt, kann dieser mit einem „PTO Enable“ – Ausgang 
bedient werden. Der „PTO Enable“ Ausgang wird durch die Power State Machine bedient. 

 

PTO Inputs (Slot 5, 6) 

Das Modul PTO bietet die Möglichkeit, Referenz- und/oder Endlagenschalter zu verwenden. Folgende 
Parameter stehen zur Verfügung: 

• Di02, Di03, Di04 ModeSelect (PTO01) 

o Digital Input: Eingang wird als Standard Eingang ausgewertet 

o Special Function Enable, Low Active: Eingang wird vom PTO01 Achsinterface ausgewertet, 
Schalterlogik Öffner 

o Special Function Enable, High Active: Eingang wird vom PTO01 Achsinterface ausgewertet, 
Schalterlogik Schließer 

• Di06, Di07, Di08 ModeSelect (PTO02) 

o Digital Input: Eingang wird als Standard Eingang ausgewertet 

o Special Function Enable, Low Active: Eingang wird vom PTO02 Achsinterface ausgewertet, 
Schalterlogik Öffner 

o Special Function Enable, High Active: Eingang wird vom PTO02 Achsinterface ausgewertet, 
Schalterlogik Schließer 

• Di02, Di03, Di04, Di06, Di07, Di08 FilterSelect 

o No Filter 

o 0,3ms 

o 1,0ms 

o 3,0ms 

o 5,0ms 

o 10,0ms 

o 20,0ms 
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2.3.7.3 Power State Machine – Zustandsmaschine des PTO- Achsinterfaces 

Um die Steuerung betriebsbereit zu schalten, ist es notwendig, eine Zustandsmaschine zu durchlaufen. 
Diese ist im CANopen-Standard DS402 definiert. Zustandsänderungen werden im Objekt Axis n Controlword 
0x6040 angefordert. Der tatsächliche Zustand der Zustandsmaschine lässt sich aus dem Objekt Axis n 
Statusword 0x6041 entnehmen. 

 

Controlword 

Zustandsänderungen werden über Controlword angefordert. In der nachfolgenden Tabelle sind die 
Bitkombinationen aufgelistet, die zu den entsprechenden Zustandsübergängen führen. Ein X entspricht 
dabei einem nicht weiter zu berücksichtigenden Bitzustand. Einzige Ausnahme ist das Rücksetzen des 
Fehlers (Fault reset): Der Übergang wird nur durch eine steigende Flanke des Bits angefordert. 

 

Kommando Bit im Controlword Übergang 

 7 3 2 1 0  

Shutdown 0 X 1 1 0 1, 5, 8 

Switch on 0 0 1 1 1 2 

Disable 
voltage 

0 X X 0 X 6, 7, 9, 12 

Quick stop 0 X 0 1 X 10 

Disable 
operation 

0 0 1 1 1 4 

Enable 
operation 

0 1 1 1 1 3, 11 

Fault reset  X X X X 13 

 

Zustandsübergänge 

Das Diagramm zeigt die möglichen Zustandsübergänge. 
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Quick stop 

active 

Switch on 
disabled Fault 

Ready to 
switch on 

Switched on 

Fault reaction 
active 

 

Operation 
enabled 

Software cannot  
 
rectify error 

Not ready to 

switch on 
Start 

Low-level power 
 

Spannung für Controller zugeschaltet 
High-level Spannung kann 

zugeschaltet werden 

High-level power 
 

Spannung für Controller zugeschaltet 
High-level Spannung zugeschaltet 

Kein Drehmoment am Motor 

Torque 
 

Spannung für Controller zugeschaltet 
High-level Spannung zugeschaltet 

Error occurs 

13 

9 6 1 7 12 

2 5 8 

4 3 

10 

 

 

    
 

Ready to switch on 

Übergang 1, 5, 8 in den Zustand "Ready to switch on" (shutdown option) 

Switched on 

Übergang 2 in den Zustand "Switched on" (disable operation option): 

Halt 

Beim Setzen des Bit 8 im Controlword wird der aktuelle Fahrauftrag angehalten.  

Fault 

Sollte ein Fehler auftreten, wird der Motor abgebremst, wie es in „Fault Reaction Option Code“ hinterlegt ist. 

Quick stop active 

Übergang 10 in den Zustand "Quick stop active"  

  

State without 

voltage at 

Motor 

State with 

voltage at 

Motor 

Selection of 

operating mode 

admissible 

Selection of 

operating mode 

not admissible 
Nr. des Übergangs (siehe 
Tabelle für Erläuterung) 
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Statusword 

In der nachfolgenden Tabelle sind die Bitmasken aufgelistet, die den Zustand des PTO- Achsinterfaces 
aufschlüsseln 

Statusword Zustand 

15-8 7 6 5 4 3 2 1 0  

x x 0 x x 0 0 0 0 Not Ready to switch 
on 

x x 1 x x 0 0 0 0 Switch on disabled 

x x 0 1 x 0 0 0 1 Ready to swtich on 

x x 0 1 x 0 0 1 1 Switched on 

x x 0 1 x 0 1 1 1 Operation enabled 

x x 0 0 x 0 1 1 1 Quick stop active 

x x 0 x x 1 1 1 1 Fault reaction active 

x x 0 x x 1 0 0 0 Fault 

 W
A

R
N

 

S
O

D
 

Q
S

 

V
E

 

F
A

U
L
T

 

O
E

 

S
O

 

R
T

S
O

 

 

Das PTO- Achsinterface wechselt nach dem Einschalten und erfolgreichem Selbsttest den Zustand „Switch 
on disabled“. 

Im Fehlerfall wechselt das PTO- Achsinterface in den Zustand „Not ready to switch on“. 
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2.3.7.4 Profile Position Mode 

Der Profile Position Mode dient dazu, Positionen relativ zur letzten Zielposition oder absolut zur letzten 
Referenzposition anzufahren. Während der Bewegung werden Grenzwerte für die Geschwindigkeit, 
Beschleunigungs- und Verzögerungsrampe sowie Rucke berücksichtigt. 

 

Zum Aktivieren des Modus muss „Modes of operation“ auf den Wert "1" gesetzt werden (siehe 
"Power State machine"). 

 

Controlword 

Folgende Bits im Controlword haben eine gesonderte Funktion: 

• Bit 4 startet einen Fahrauftrag. Dieser wird bei einem Übergang von "0" nach "1" ausgeführt. 

• Bit 6: Bei "0" ist die Zielposition absolut und bei "1" ist die Zielposition relativ zur aktuellen Position. 

 

Statusword 

Folgende Bits im Statusword haben eine gesonderte Funktion: 

• Bit 10 (Target Reached): Dieses Bit ist auf "1" gesetzt, wenn das letzte Ziel erreicht wurde 

• Bit 12 (Set-point acknowledge): Dieses Bit bestätigt den Erhalt eines neuen und gültigen 
Zielpunktes. Es wird synchron zu dem Bit "New set-point" im Controlword gesetzt und zurückgesetzt. 
Eine Ausnahme besteht, wenn eine neue Fahrt gestartet wird, während eine andere noch nicht 
abgeschlossen ist und die nächste Fahrt erst nach dem Abschluss der ersten Fahrt ausgeführt 
werden soll. In diesem Fall wird das Bit erst zurückgesetzt, wenn der Befehl angenommen wurde 
und die Steuerung bereit ist, neue Fahrbefehle auszuführen. Wird ein neuer Fahrauftrag gesendet, 
obwohl dieses Bit noch gesetzt ist, wird der neueste Fahrauftrag ignoriert. Das Bit wird nicht gesetzt, 
wenn eine der folgenden Bedingungen auftritt:  

o Die neue Zielposition kann unter Einhaltung aller Randbedingungen nicht mehr erreicht 
werden. 

o Es wird bereits eine Zielposition angefahren und zudem ist bereits eine Zielposition 
vorgegeben. Eine neue Zielposition lässt sich erst vorgeben, nachdem die aktuelle 
Positionierung abgeschlossen ist. 

o Die neue Position ist außerhalb des gültigen Bereichs (Axis n Software position limit). 
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2.3.7.5 Profile Velocity Mode 

Dieser Modus betreibt den Motor im Profile Velocity Mode mit erweiterten Rampen. 

 

Zum Aktivieren des Modus muss Modes of operation auf den Wert "3" gesetzt werden (siehe 
"Power State machine"). 

Controlword 

Folgende Bits im Objekt Axis n Controlword 0x6040 haben eine gesonderte Funktion: 

• Bit 2 dient zum Auslösen eines Nothalts. Wird es auf "0" gesetzt, führt der Motor eine 
Schnellbremsung mit der in Objekt 6085h eingestellten Rampe durch. Danach wechselt die 
Steuerung in den Zustand "Switch on disabled" (6040h). 

• Bit 8 (Halt): Bei einem Übergang von "1" auf "0" beschleunigt der Motor mit der eingestellten 
Startrampe bis zur Zielgeschwindigkeit. Bei einem Übergang von "0" auf "1" bremst der Motor ab 
und bleibt stehen. 

Statusword 

Folgende Bits im Objekt Axis n Statusword 0x6041 haben eine gesonderte Funktion: 

Bit 10 (Zielgeschwindigkeit erreicht; Target Reached): Dieses Bit gibt in Kombination mit dem Bit 8 im 
Controlword an, ob die Zielgeschwindigkeit erreicht ist, gebremst wird oder der Motor steht (siehe Tabelle). 

Statusword Controlword Beschreibung 

Bit 10 Bit 8  

0 0 Zielgeschwindigkeit nicht erreicht 

0 1 Achse bremst 

1 0 Zielgeschwindigkeit erreicht 

1 1 Geschwindigkeit der Achse ist 0 
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2.3.7.6 Homing Mode 

Der Homing Mode dient dazu, die Istposition mit einer mechanischen Referenzposition der Maschine zu 
synchronisieren. 

Zum Aktivieren des Modus muss „Modes of operation“ auf den Wert "6" gesetzt werden (siehe 
"Power State Machine"). 

Für die Detektierung auf eine mechanische Referenzposition der Maschine werden je nach Art der 
Referenzierung Referenz- und/oder Endschalter benötigt. In diesem Fall muss das zugehörige PTO Input 
Modul im Gerätebaum vorhanden und passend zu der Anwendung konfiguriert sein. 

 

Controlword 

Folgende Bits im Controlword haben eine gesonderte Funktion: 

• Bit 2: dient zum Auslösen eines Nothalts. Wird es auf "0" gesetzt, führt der Motor eine 
Schnellbremsung mit der in „Quick Stopp deceleration“ eingestellten Rampe durch. Danach geht der 
Motor in den Zustand "Switch on disabled" (siehe Power State machine"). 

• Bit 4: Wird das Bit auf "1" gesetzt, wird die Referenzierung gestartet. Diese wird solange ausgeführt, 
bis entweder die Referenzposition erreicht wurde oder Bit 4 wieder auf "0" gesetzt wird. 

Statusword 

Folgende Bits im Objekt Axis n Statusword 0x6041 haben eine gesonderte Funktion: 

6041h 6041h 6041h  Beschreibung 

Bit 13 Bit 12 Bit 10   

0 0 0 Referenzfahrt wird ausgeführt 

0 0 1 Referenzfahrt ist unterbrochen oder nicht gestartet 

0 1 0 Referenzfahrt gestartet, aber Ziel wurde noch nicht erreicht 

0 1 1 Referenzfahrt vollständig abgeschlossen 

1 0 0 Fehler während der Referenzfahrt, Motor dreht sich noch 

1 0 1 Fehler während der Referenzfahrt, Motor im Stillstand 

 

Homing Speed 

Geschwindigkeit für die Suche nach dem Referenz- und/oder Endlagenschalter 

 

Homing Acceleration 

Beschleunigungs- und Verzögerungsrampe [Inc./s2] für die Referenzfahrt 
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Homing Method 

Die „Homing Method“ bestimmt die Art der Referenzierung, die Auswahl geschieht über einen Zahlenwert. 
Gültigkeitsbereich: 

17 Homing on negative limit switch (fallende Flanke) 

18 Homing on positive limit switch (steigende Flanke) 

19 Homing on negative home switch (fallende Flanke) 

20 Homing on negative home switch (steigende Flanke) 

21 Homing on positive home switch (fallende Flanke) 

22 Homing on positive home switch (steigende Flanke) 

23 Homing on negative home switch (fallende Flanke), positive initial motion 

24 Homing on negative home switch (steigende Flanke), positive initial motion 

25 Homing on positive home switch (steigende Flanke), positive initial motion 

26 Homing on positive home switch (fallende Flanke), positive initial motion 

27 Homing on positive home switch (fallende Flanke), negative initial motion 

28 Homing on positive home switch (steigende Flanke), negative initial motion 

29 Homing on negative home switch (steigende Flanke), negative initial motion 

30 Homing on negative home switch (fallende Flanke), negative initial motion 

37 Homing on current position  

 

Für die Referenzfahrten stehen folgende Parameter zur Verfügung: 

• Homing speed switch: Geschwindigkeit, mit der der Schalter gesucht wird 

• Homing speed edge: Geschwindigkeit, mit der die Schaltflanke detektiert wird 

• Homing acceleration: Beschleunigung im Referenzfahrtmodus 
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Überblick der einzelnen Referenzierungsarten: 

 

Methode 17 referenziert auf den negativen Endschalter.  

 

 

Methode 18 referenziert auf den positiven Endschalter. 

 

 

Bei den Methoden 19 und 20 wird die linke Schaltflanke des Referenzschalters als Referenz verwendet. 

 

 

Bei den Methoden 21 und 22 wird die rechte Schaltflanke des Referenzschalters als Referenz verwendet. 
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Die Methoden 23 bis 26 berücksichtigen den positiven Referenzschalter: 

 

 

Die Methoden 27 bis 30 berücksichtigen den negativen Referenzschalter: 

 

 

Die Methode 37 führt keine Bewegung aus. Der Wert „Home Offset“ wird als aktueller Positionswert für 
„Position Actual Value“ übernommen. 
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2.3.7.7 CODESYS Motion Bibliothek - Übersicht 

Die CODESYS Motion Bibliothek KICS FIO Stepper Control bedient die Power-State-Maschine der Achse 
und führt Fahrbewegungen aus. Weiterhin enthält sie Funktionen zur Diagnose. 

Auf unserer Internetseite steht ein Demoprojekt zum Download zur Verfügung.  

 

Funktionsblöcke: 

• MC_Halt 

o Hält die Achse an, der aktuelle Fahrauftrag bleibt aktiv 

o  

• MC_Home 

o Startet eine Referenzfahrt der Achse. 

o  

• MC_InitAxis 

o Initialisiert das Ein- und Ausgangsprozessabbild sowie die Endlagen- und Referenzschalter 

• MC_Jog 

o Bewegt die Achse im Profil Velocity Mode in positiver bzw. in negativer Richtung und stoppt 
die Achse 

o  

• MC_MoveAbsolute 

o Startet eine Positionierfahrt auf eine absolute Position im Profile Position Mode 

o  

• MC_MoveProfileVelocity 

o Startet eine geschwindigkeitsgeregelte Fahrt im Profile Velocity Mode 
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o  

• MC_MoveRelative 

o Startet eine relative Positionierung ausgehend von der aktuellen Sollposition 

o  

• MC_Power 

o Bedient die DS402 Power State Maschine der Achse 

o  

• MC_ReadAxisError 

o Liest die Fehlermeldungen der Achse aus 

o  

• MC_ReadStatus 

o Liest den Status der Achse aus 

o  

• MC_Reset 

o Quittiert Fehler der Achse bzw. der Funktionsblöcke 
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o  

• MC_Stop 

o Stoppt die Achse und bricht den aktuelle Fahrauftrag ab 

o  
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2.3.7.8 CODESYS Motion Bibliothek – Verwendung 

Bevor Sie die CODESYS Motion Bibliothek verwenden können, müssen Sie diese zunächst auf Ihrem 
System installieren. Wählen Sie unter CODESYS -> Menü „Tools“ -> „Library Repository“. In dem 
anschließend geöffneten Fenster wählen klicken Sie auf den Button „Install“. Suchen Sie nun den 
Ablagepfad, wählen Sie die Bibliothek aus und klicken Sie den Button „Öffnen“. Dann wird die Bibliothek auf 
Ihrem System installiert. 

 

Voraussetzungen 

Sie haben bereits ein CODESYS Projekt erstellt und die Slot- Zurdnung vorgenommen. Anderenfalls 
erzeugen Sie bitte als erstes ein neues CODESYS Projekt und ordnen Sie den Slots die PTO- Module zu.  

 

Deklarationen 

Für jedes PTO- Achsinterface müssen als erstes Instanzen der benötigten Funktionsblöcke sowie die Achse 
selbst deklariert werden.  

Fügen Sie das Objekt „Globale Variablenliste“ zu ihrer Applikation hinzu.  

{attribute 'qualified_only'} 

VAR_GLOBAL 

 // PTO01 Achsinterface 

 Axis_1: KICS_FSC.AXIS_REF; // Achstruktur 

 Init_Axis_1: KICS_ FSC.MC_InitAxis; // Initialisierungsbaustein  

 MC_Power_1: KICS_ FSC.MC_Power; // FB Instanz zur Bedienung der Power State Machine 

 MC_Reset_1: KICS_ FSC.MC_Reset; // FB Instanz zur Quittierung von Fehlern 

 MC_Jog_1: KICS_ FSC.MC_Jog; // FB Instanz für Handfahrten 

 MC_MoveAbsolute_1: KICS_FSC.MC_MoveAbsolute; // FB Instanz für Fahrten im PP Mode 

 MC_ReadStatus_1: KICS_ FSC.MC_ReadStatus; // FB Instanz zur Anzeige des aktuellen Status 

 MC_Home_1: KICS_ FSC.MC_Home; // FB Instanz für Refernzfahrte 

 

 // PTO02 Achsinterface 

 Axis_2: KICS_ FSC.AXIS_REF; // Achstruktur 

 Init_Axis_2: KICS_ FSC.MC_InitAxis; // Initialisierungsbaustein  

 MC_Power_2: KICS_ FSC.MC_Power; // FB Instanz zur Bedienung der Power State Machine 

 MC_Reset_2: KICS_ FSC.MC_Reset; // FB Instanz zur Quittierung von Fehlern 

 MC_Jog_2: KICS_ FSC.MC_Jog; // FB Instanz für Handfahrten 

 MC_MoveAbsolute_2: KICS_ FSC.MC_MoveAbsolute; // FB Instanz für Fahrten im PP Mode 

 MC_ReadStatus_2: KICS_ FSC.MC_ReadStatus; // FB Instanz zur Anzeige des aktuellen Status 

 MC_Home_2: KICS_ FSC.MC_Home; // FB Instanz für Refernzfahrte 

END_VAR 
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Weiterhin sind ein paar Variablen innerhalb der PTO- Module im Gerätebaum zu deklarieren. 

 

Öffnen Sie mit einem Doppelklick auf das gewünschte Modul im Gerätebaum den Gerätekonfigurator. 
Nachfolgen wird die Vorgehensweise für das Modul „Pulse Train Output“ für PTO01 beschrieben. 

 

1. Wählen Sie im Gerätekonfiguratior den Tab „PTO01 I/O Mapping“ aus. 

2. Weisen Sie dem Kanal „PTO01 Statusword“ den Variablennamen „Axis1_Statusword“ zu 

3. Weisen Sie dem Kanal „PTO01 Controlword den Variablennamen „Axis1_Controlword“ zu 

4. Im Auswahlfeld „Always update variables“ wählen Sie „Enabled 1(…) aus. 

Die Vorgehensweise für PTO02 erfolgt analog zu PTO01, als Variablennamen wählen Sie „Axis2_...“ 

 

Als nächstes werden die PTO_Enable Signale konfiguriert. Die Konfiguration erfolg im Modul 
„Digital Outputs Highside“. Öffnen Sie den Geräteeditor mit einem Doppelklick auf das Modul. 
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Programm 

In dem Beispielprogramm werden in der POU „PLC_PRG“ die beiden PTO- Achsinterface initialisiert. Nach 
der Initialisierung werden die Funktionsblockinstanzen zyklisch aufgerufen.  

PROGRAM PLC_PRG 

VAR 

 xInit: BOOL; 

 inci: INT; 

END_VAR 

 

inci := inci + 1; 

 

(* Initialisierung der Ein- und Ausgangsprozessdaten der Achse *) 

IF NOT xInit THEN 

 GVL.Axis_1.Axis REF= Mixed; (* Reference to ETCSlave *) 

 GVL.Axis_1.pRXPdo := ADR(Axis1_Controlword); 

 GVL.Axis_1.pTXPdo := ADR(Axis1_Statusword); 

 GVL.Axis_1.iAxisSlot := 1; 

  

 GVL.Axis_2.Axis REF= Mixed; (* Reference to ETCSlave *) 

 GVL.Axis_2.pRXPdo := ADR(Axis2_Controlword); 

 GVL.Axis_2.pTXPdo := ADR(Axis2_Statusword); 

 GVL.Axis_2.iAxisSlot := 2; 

  

 xInit := TRUE;  

END_IF 

 

IF xInit THEN 

 // Nach abgeschlossener Initialisierung werden die benötigten Achs- Bausteine  

//zyklisch aufgerufen 

 

 (* Achse 1 *)  

 GVL.MC_Power_1(Axis := GVL.Axis_1); 

 GVL.MC_MoveAbsolute_1(Axis := GVL.Axis_1); 

 GVL.MC_Jog_1(Axis := GVL.Axis_1); 

 GVL.MC_ReadStatus_1(Axis := GVL.Axis_1); 

 GVL.MC_Reset_1(Axis := GVL.Axis_1); 

 GVL.MC_Home_1(Axis := GVL.Axis_1); 

  

 (* Achse 2 *) 

 GVL.MC_Power_2(Axis := GVL.Axis_2); 

 GVL.MC_MoveAbsolute_2(Axis := GVL.Axis_2); 

 GVL.MC_Jog_2(Axis := GVL.Axis_2); 

 GVL.MC_ReadStatus_2(Axis := GVL.Axis_2); 

 GVL.MC_Reset_2(Axis := GVL.Axis_2); 

 GVL.MC_Home_2(Axis := GVL.Axis_2); 

END_IF 
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Visualisierung 

In der CODESYS Motion Bibliothek werden für jeden Funktionsblock Visualisierungstemplate bereitgestellt, 
die es ermöglichen, ohne großen Programmieraufwand die Funktion zu testen. 

 

Fügen Sie der Applikation in Ihrem Projekt eine Visualisierung hin. Klicken Sie dazu mit der rechten 
Maustaste auf „Application“ und wählen Sie im Kontextmenü „Add Object“ -> „Visualization“. Anschließend 
geben Sie der Visualisierung noch einen Namen und klicken auf „Add“ 

 

Der Visualisierungseditor mit der hinzugefügten Visualisierung wird geöffnet. Weiterhin werden in der 
„Visualization Toolbox“ die zur Verfügung stehenden Visualisierungsobjekte angezeigt. 

 

 

 

Wählen Sie im Tab „KICS_FSC“ als erstes das Visualisierungstemplate „MC_Power“ aus, in dem Sie es mit 
gedrückter linker Maustaste auf die Arbeitsfläche des Visualisierungseditors ziehen. 

 

 

 

Das Fenster „Assign parameters <MC_Power> wird angezeigt. Klicken Sie in der Spalte „Value“ den 

Auswahlbutton  und suchen Sie in dem nun geöffneten Fenster „Input Assistent“ nach der zugehörigen 
Funktionsblockinstanz und bestätigen Sie die Auswahl mit OK (zweimal). 

 

Fügen Sie folgende Visualisierungstemplates auf die gleiche Weise hinzu: 

• MC_ReadStatus 

• MC_Reset 

• MC_MoveAbsolute 

• MC_Jog 
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• MC_Home 

• Optional: MC_Statusword (Hier wird als Referenz die Achse und nicht eine FB-Instanz übergeben) 

• Optional: MC_Controlword (Hier wird als Referenz die Achse und nicht eine FB-Instanz übergeben) 

 

Eine fertige Visualisierung könnte so aussehen 

 

 

Für das zweite PTO- Achsinterface können Sie die komplette Visualisierung einfach kopieren und die 
Referenzen der Visualisierungstemplates ändern. Um die Referenz auf die Funktionsblockinstanz zu ändern, 
klicken Sie eine Visualisierung an. In den Eigenschaften können nun die Referenz ändern. 

f 

 

2.3.7.9 CODESYS Motion Bibliothek – Funktionstest 

Wenn alle oben genannten Punkte durchgeführt wurden, kann ein Funktionstest durchgeführt werden. 
Übersetzen Sie das Projekt (F11 oder Menü „Build“ -> „Build“). Es sollten keine Fehler vorhanden sein. 

Stellen Sie eine Verbindung zum FIO Controller 111 her und loggen Sie sich anschließend auf dem Gerät 
ein. 
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2.3.8 EtherCAT- Konfiguration 

Das Modul unterstützt zwei verschiedene Betriebsarten 

Betriebsart: Syncmanager Synchron 

Der Datenaustausch mit dem Bus wird über den durchlaufenden EtherCAT- Frame getriggert. 

Betriebsart Distributed Clocks 

Um Daten zu einem bestimmten Zeitpunkt in einem EtherCAT Netzwerk auf allen Teilnehmern zeitgleich zu 
erfassen bzw. auszugeben, müssen alle Teilnehmer synchron arbeiten. Dazu gibt es in den EtherCAT Slave 
Controllern eine lokale Uhr, die durch den EtherCAT Master automatisch mit der Master Clock im EtherCAT 
Netzwerk mit einer Genauigkeit kleiner 100ns synchronisiert wird.  

Die EtherCAT Slave Controller im EtherCAT Netzwerk erzeugen synchron Interrupts. In diesem Interrupt 
werden Eingangsdaten erfasst bzw. Ausgangsdaten zeitgleich verarbeitet. 
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2.3.9 Objektverzeichnis 

0x1000 Device type 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Device type 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 5001 (0x1389) 

PDO Mapping no 

 

5001 = Modular Device Profile 
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0x1001 Error register 

Object Code Variable 

Sub 0x00 

Name Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Im Fehlerfall wird das entsprechende Fehlerbit gesetzt. Sollte der Fehler nicht mehr bestehen, wird es 
automatisch wieder gelöscht.  

In diesem Objekt werden folgende Objekte miteinander verodert: 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

MAN RES PROF COM TEMP VOL CUR GEN 

 

GEN: Genereller Fehler 

CUR: Strom 

VOL: Spannung 

TEMP: Temperatur 

COM: Kommunikation 

PROF: Geräteprofil 

RES: reserviert, immer „0“ 

MAN: Herstellerspezifisch 
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0x1003 Pre-defined error field 

Object Code Array 

  
Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 8 

Low Limit 0 

High Limit 0 

PDO Mapping no 

  
Sub 0x01 

Name Standard error field 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[0] 

  
Sub 0x02 

Name Standard error field 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[1] 

  
Sub 0x03 

Name Standard error field 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[2] 

  
Sub 0x04 

Name Standard error field 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[3] 

  
Sub 0x05 
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Name Standard error field 5 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[4] 

  
Sub 0x06 

Name Standard error field 6 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[5] 

  
Sub 0x07 

Name Standard error field 7 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[6] 

  
Sub 0x08 

Name Standard error field 8 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping no 

Accessname Pre-definederrorfield[7] 

 

Tritt ein neuer Fehler auf, wird dieser in Subindex 1 eingetragen. Die bereits vorhandenen Einträge in den 
Subindizes 1 bis 7 werden um eine Stelle nach hinten verschoben. Der Fehler auf Subindex 7 wird dabei 
entfernt. 

Die Anzahl der bereits aufgetretenen Fehler lässt sich aus dem Objekt mit dem Subindex 0 ablesen. Wird in 
dieses Objekt eine "0" geschrieben, beginnt die Zählung von neuem. 
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Bit                

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 

Error Register Error Origin Sub-Number 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

Error Code 

 

Error Register [31 … 24] 

Kopie des Objektes 0x1001 nach Auslösen des Fehlers 

Error Origin [23 … 20] 

Fehlerquelle im Gerät 

0xF Modul / Logical Device übergreifend 

0x1 Encoder 1 

0x2 Encoder 2 

0x3 AI/AO 

Sub-Number [19 … 16] 

 Siehe Tabelle Error Code 

Error Code [15 … 0] 

Errorcode Sub Device Channel Reaktion Bedeutung 

0x2110 0x0 Enc1/Enc2   Keine Überstrom Versorgung Geber 

0x2320 0x0 AI/AO AO0 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x1 AI/AO AO1 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x2 AI/AO AO2 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2320 0x3 AI/AO AO3 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Übertemperatur Ausgangstreiber 

0x2330 0x0 AI/AO AO0 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x1 AI/AO AO1 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x2 AI/AO AO2 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x2330 0x3 AI/AO AO3 
Ausgang wird auf null 
gesetzt 

Open Circuit / Overvoltage 

0x3100 0x0 Modul   Keine Unterspannung Modul 

0x3110 0x1 Enc1/Enc2   Keine Signalintegritätsfehler 

0x5030 0x0 AI/AO AI0 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xA AI/AO AI0 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x1 AI/AO AI1 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xB AI/AO AI1 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x2 AI/AO AI2 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xC AI/AO AI2 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 

0x5030 0x3 AI/AO AI3 Keine Strom kleiner 4mA 

0x5030 0xD AI/AO AI3 Keine 
Eingang außerhalb der parametrisierten 
Grenzen 
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0x6100 0x0 Modul   
Device nicht mehr in 
Operational 

Watchdog 

0x7000 0x0 Enc1/Enc2   Keine CRC-Fehler Endat 

0x7000 0x1 Enc1/Enc2   Keine Geberfehler Endat 

0x7000 0x2 Enc1/Enc2   Keine Timeout/Answer Format Endat 

0x8100 0x0 Modul   
Device nicht mehr in 
Operational 

Kommunikationsfehler 
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0x1008 Manufacturer device name 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Manufacturer device name 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value Mix111 (694.444.64) 

PDO Mapping no 

 

0x1009 Manufacturer hardware version 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Manufacturer hardware version 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value 1.00 

PDO Mapping no 
 

0x100a Manufacturer software version 

Object Code Variable 

  
Sub 0x00 

Name Manufacturer software version 

Data Type VISIBLE_STRING 

Access ro 

Default value  

PDO Mapping no 
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0x1018 Identity object 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0x04 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Vendor-ID 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x48554B 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Product code 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x316BC 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Revision number 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x00000001 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Serial number 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x00000000 

PDO Mapping no 
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0x10f8 Timestamp Object 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp Object 

Data Type UNSIGNED64 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 
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0x1600 Device Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x62000108 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20000010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1601 Ao Output Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x23000010 

PDO Mapping no 
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Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x23100010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64130120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64130220 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1602 Ai01 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22000010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 
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SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1603 Ai02 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22100010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1604 Ai03 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22200010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   169 
04.09.2025 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1605 Ai04 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22300010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1606 Enc1 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28020010 
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PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x6d090020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1607 Enc2 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30020010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x75090020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1608 Do0102 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21000010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1609 Pwm0102 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21000010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21500120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21500220 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x160a FG01 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21000010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21550120 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 
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Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x160b Pto01 General Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x60400010 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x60600008 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x60980008 

PDO Mapping No 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x160c Pto01 PP Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 
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Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x687a0020 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68810020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x160d Pto01 PV Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x60ff0020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 
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Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x160e Pto01 VelAcc 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68830020 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68840020 

PDO Mapping No 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1610 Do0506 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 
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PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21200010 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1611 Pwm0304 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21200010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21500320 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21500420 
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PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1612 FG02 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21200010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21550220 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1613 Pto02 General Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 
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Default value 3 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68400010 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68600008 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68980008 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1614 Pto02 PP Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x687a0020 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68810020 

PDO Mapping No 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1615 Pto02 PV Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68ff0020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1616 Pto02 VelAcc 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 
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Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68830020 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x68840020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1617 DoHs Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x21100010 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1618 EvCt0102 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28020010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2b000120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2b000210 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1619 EvCt0304 Control 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30020010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x33000120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x33000210 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a00 Device State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 
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Default value 2 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x61000110 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28010008 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a01 Ao State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x23010108 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x23010208 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a02 Ai01 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64030120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22010108 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a03 Ai02 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 
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Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64030220 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22010208 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a04 Ai03 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64030320 

PDO Mapping no 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   186 
04.09.2025 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22010308 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a05 Ai04 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x64030420 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x22010408 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a06 EvCt0102 CtVal 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c080120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c080210 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a07 EvCt0304 CtVal 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

Low Limit 2 

High Limit 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34080120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34080210 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a08 Enc1 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68040020 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28300020 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28030010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x28100020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a09 Enc2 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 3 

High Limit 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x70040020 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30300020 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30030010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x30100020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a0a Do0102 State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010108 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a0b Pto01 PDS FSA State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 
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Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x60410010 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x60610008 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x20010108 

PDO Mapping No 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0x60fd0020 

PDO Mapping No 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a0c Pto01 PP State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 
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Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x60640020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a0d Pto01 PV State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x606c0020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 
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0x1a0e Do0506 State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010208 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a10 Pto02 PDS FSA State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68410010 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68610008 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010208 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68fd0020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a11 Pto02 PP State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x68640020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 
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Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a12 Pto02 PV State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x686C0020 

PDO Mapping no 
Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a13 DoHs State 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

Low Limit 1 

High Limit 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20010308 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a14 Timestamp1 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c120120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c120220 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c120320 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c120420 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a15 Timestamp2 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c160120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c160220 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c160320 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x2c160420 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a16 Timestamp3 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34120120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34120220 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34120320 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34120420 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1a17 Timestamp4 Input 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name SubIndex 000 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 4 

High Limit 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Mapping Entry 1 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34160120 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Mapping Entry 2 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34160220 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Mapping Entry 3 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34160320 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Mapping Entry 4 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x34160420 

PDO Mapping no 
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte 
welche sich wie folgt zusammensetzen: 

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts 

SubIndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts 

Length[8] Bit 7..0  Länge des zu mappenden Objekts 

 

0x1c00 Sync Manager Communication Type 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Subindex 1 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Subindex 3 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Subindex 4 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 
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0x1c12 Sync Manager 2 PDO Assignment 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 23 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Subindex 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1600 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1601 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Subindex 3 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1602 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Subindex 4 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1603 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x05 

Name Subindex 5 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1604 

PDO Mapping no 
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Sub 0x06 

Name Subindex 6 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1605 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x07 

Name Subindex 7 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1606 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x08 

Name Subindex 8 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1607 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x09 

Name Subindex 9 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1608 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0a 

Name Subindex 10 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1609 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0b 

Name Subindex 11 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x160a 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0c 

Name Subindex 12 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 
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Default value 0x160b 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0d 

Name Subindex 13 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x160c 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0e 

Name Subindex 14 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x160d 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0f 

Name Subindex 15 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x160e 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x10 

Name Subindex 16 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1610 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x11 

Name Subindex 17 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1611 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x12 

Name Subindex 18 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1612 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x13 
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Name Subindex 19 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1613 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x14 

Name Subindex 20 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1614 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x15 

Name Subindex 21 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1615 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x16 

Name Subindex 22 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1616 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x17 

Name Subindex 23 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1617 

PDO Mapping no 
 

0x1c13 Sync Manager 3 PDO Assignment 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 23 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 
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Name Subindex 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a00 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Subindex 2 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a01 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x03 

Name Subindex 3 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a02 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Subindex 4 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a03 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x05 

Name Subindex 5 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a04 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x06 

Name Subindex 6 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a05 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x07 

Name Subindex 7 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a06 
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PDO Mapping no 

    

Sub 0x08 

Name Subindex 8 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a07 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x09 

Name Subindex 9 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a08 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0a 

Name Subindex 10 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a09 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0b 

Name Subindex 11 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a0a 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0c 

Name Subindex 12 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a0b 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0d 

Name Subindex 13 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a0c 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0e 

Name Subindex 14 
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Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a0d 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0f 

Name Subindex 15 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a0e 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x10 

Name Subindex 16 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x11 

Name Subindex 17 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a11 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x12 

Name Subindex 18 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a12 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x13 

Name Subindex 19 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a13 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x14 

Name Subindex 20 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a14 

PDO Mapping no 
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Sub 0x15 

Name Subindex 21 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a15 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x16 

Name Subindex 22 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a16 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x17 

Name Subindex 23 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x1a17 

PDO Mapping no 
 

0x1c32 Sync Manager 2 Synchronization 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 32 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Synchronization Type 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 
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Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x04 

Name Synchronization Types supported 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x05 

Name Minimum Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x06 

Name Calc and Copy Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x08 

Name Get Cycle Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x09 

Name Delay Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0a 

Name Sync0 Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0b 
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Name SM-Event missed 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0c 

Name Cycle time too small 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x20 

Name Sync Error 

Data Type BOOLEAN 

Access ro 

Default value 0x01 

PDO Mapping no 
 

0x1c33 Sync Manager 3 Synchronization 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest subindex supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 32 

Low Limit 0 

High Limit 8 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Synchronization Type 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x02 

Name Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 
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Sub 0x04 

Name Synchronization Types supported 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x05 

Name Minimum Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x06 

Name Calc and Copy Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x08 

Name Get Cycle Time 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x09 

Name Delay Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0a 

Name Sync0 Cycle Time 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0b 

Name SM-Event missed 

Data Type UNSIGNED16 
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Access ro 

Default value 0x20 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x0c 

Name Cycle time too small 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0x10 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x20 

Name Sync Error 

Data Type BOOLEAN 

Access ro 

Default value 0x01 

PDO Mapping no 
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0x2000 Device Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Device Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname DeviceControlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 
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0x2001 Do Error register 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 3 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Do0102 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname DoErrorregister.Do0102Errorregister 

    

Sub 0x02 

Name Do0506 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname DoErrorregister.Do0506Errorregister 

    

Sub 0x03 

Name DoHs Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname DoErrorregister.DoHsErrorregister 
 

7 6 5 4 3 2 1 0 

MAN RES PROF COM TEMP VOL CUR GEN 

 

GEN: Genereller Fehler 

CUR: Strom 

VOL: Spannung 

TEMP: Temperatur 

COM: Kommunikation 

PROF: Geräteprofil 

RES: reserviert, immer „0“ 

MAN: Herstellerspezifisch 
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0x2004 Digital output state 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Digital output state 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Digitaloutputstate 
 

  



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   216 
04.09.2025 

0x2100 Do0102 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Do0102 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Do0102Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2110 Do HS Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Do HS Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname DoHSControlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 
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0x2120 Do0506 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Do0506 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Do0506Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 
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0x2150 Pwm Output Pulsewidth 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Pwm01 Output pulsewidth 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname PwmOutputPulsewidth.Pwm01Outputpulsewidth 

    

Sub 0x02 

Name Pwm02 Output pulsewidth 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname PwmOutputPulsewidth.Pwm02Outputpulsewidth 

    

Sub 0x03 

Name Pwm03 Output pulsewidth 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname PwmOutputPulsewidth.Pwm03Outputpulsewidth 

    

Sub 0x04 

Name Pwm04 Output pulsewidth 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname PwmOutputPulsewidth.Pwm04Outputpulsewidth 
PWM Ausgänge: Pulsweite [%] 0.0 … 100.0 
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0x2155 FG Ouput Frequency 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name FG01 Output frequency 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname FGOuputFrequency.FG01Outputfrequency 

    

Sub 0x02 

Name FG02 Output frequency 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname FGOuputFrequency.FG02Outputfrequency 
Frequenzgenerator Ausgänge: Ausgangsfrequenz [Hz] 0.0 … 100000.0 
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0x2160 Pwm Output Frequency 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Pwm0102 Output frequency 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 1000 

Low Limit 0 

High Limit 100000 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputFrequency[0] 

    

Sub 0x02 

Name Pwm0203 Output frequency 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 1000 

Low Limit 0 

High Limit 100000 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputFrequency[1] 
PWM Ausgänge: Ausgangsfrequenz [Hz] 0.0 … 50000.0 
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0x2164 Di Filter Select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 12 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Di1 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di1Filterselect 

    

Sub 0x02 

Name Di2 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di2Filterselect 

    

Sub 0x03 

Name Di3 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di3Filterselect 

    

Sub 0x04 

Name Di4 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di4Filterselect 

    

Sub 0x05 

Name Di5 Filter select 

Data Type UNKNOWN 
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Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di5Filterselect 

    

Sub 0x06 

Name Di6 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di6Filterselect 

    

Sub 0x07 

Name Di7 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di7Filterselect 

    

Sub 0x08 

Name Di8 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di8Filterselect 

    

Sub 0x09 

Name Di9 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di9Filterselect 

    

Sub 0x0a 

Name Di10 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di10Filterselect 

    

Sub 0x0b 
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Name Di11 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di11Filterselect 

    

Sub 0x0c 

Name Di12 Filter select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiFilterSelect.Di12Filterselect 
 

Filterzeiteinstellungen für die digitalen Einänge (ENUM).  

1 = No Filter 

2 = 0,3ms 

3 = 1,0ms 

4 = 3,0ms 

5 = 5,0ms 

6 = 10,0ms 

7 = 20,0ms 
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0x2170 Di Mode Select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 6 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Di04 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di04Modeselect 

    

Sub 0x02 

Name Di05 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di05Modeselect 

    

Sub 0x03 

Name Di06 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di06Modeselect 

    

Sub 0x04 

Name Di10 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di10Modeselect 

    

Sub 0x05 

Name Di11 Mode select 

Data Type UNKNOWN 
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Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di11Modeselect 

    

Sub 0x06 

Name Di12 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DiModeSelect.Di12Modeselect 
 

1 = Digital Input 

2 = Special function enable, high active 

3 = Special function enable, low active 

0x2173 Slot 7 Mode select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Slot 7 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Slot7Modeselect 
Der Mode für den Slot wird durch Stecken des entsprechenden Moduls im Gerätebaum gewählt. 

1 = DO 

2 = PWM 

3 = FG 

4 = PTO 

 

0x2174 Pwm Output mode select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Pwm01 Output mode select 
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Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputmodeselect.Pwm01Outputmodeselect 

    

Sub 0x02 

Name Pwm02 Output mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputmodeselect.Pwm02Outputmodeselect 

    

Sub 0x03 

Name Pwm03 Output mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputmodeselect.Pwm03Outputmodeselect 

    

Sub 0x04 

Name Pwm04 Output mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname PwmOutputmodeselect.Pwm04Outputmodeselect 
Ist das Modul PWM im Gerätebaum gesteckt, kann ein einzelner Ausgang auch wieder als Standard 
Ausgang konfiguriert werden 

1 = DO 

2 = PWM 

 

0x2178 Slot 8 Mode select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Slot 8 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Slot8Modeselect 
Der Mode für den Slot wird durch Stecken des entsprechenden Moduls im Gerätebaum gewählt. 

1 = DO 
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2 = PWM 

3 = FG 

4 = PTO 

 

0x217c Do Hs Mode select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Do03 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DoHsModeselect.Do03Modeselect 

    

Sub 0x02 

Name Do04 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DoHsModeselect.Do04Modeselect 

    

Sub 0x03 

Name Do07 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DoHsModeselect.Do07Modeselect 

    

Sub 0x04 

Name Do08 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname DoHsModeselect.Do08Modeselect 
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Für die digitalen Ausgänge DO03 und DO07 stehen folgende Modes zur Verfügung 

1 = Digital Output 

2 = PTO enable 

Für die digitalen Ausgänge DO04 und DO08 stehen folgende Modes zur Verfügung 

1 = Digital Output 

2 = Encoder supply 

 

0x2200 Ai01 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ai01 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ai01Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2201 Ai Error register 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ai01 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiErrorregister.Ai01Errorregister 

    

Sub 0x02 

Name Ai02 Error register 
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Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiErrorregister.Ai02Errorregister 

    

Sub 0x03 

Name Ai03 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiErrorregister.Ai03Errorregister 

    

Sub 0x04 

Name Ai04 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiErrorregister.Ai04Errorregister 
In der Konfiguration Ai 4…20mA wird ein Drahtbruch erkannt und über das Errorregister Bit 1 und Bit 5 
angezeigt.  

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

MAN RES PROF COM TEMP VOL CUR GEN 

 

GEN: Genereller Fehler 

CUR: Strom 

VOL: Spannung 

TEMP: Temperatur 

COM: Kommunikation 

PROF: Geräteprofil 

RES: reserviert, immer „0“ 

MAN: Herstellerspezifisch 

 

0x2210 Ai02 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ai02 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ai02Controlword 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   230 
04.09.2025 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2220 Ai03 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ai03 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ai03Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2230 Ai04 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ai04 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ai04Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 
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0x2260 Ai Filter constant 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ai01 Filter Constant 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterconstant.Ai01FilterConstant 

    

Sub 0x02 

Name Ai02 Filter Constant 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterconstant.Ai02FilterConstant 

    

Sub 0x03 

Name Ai03 Filter Constant 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterconstant.Ai03FilterConstant 

    

Sub 0x04 

Name Ai04 Filter Constant 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterconstant.Ai04FilterConstant 
PT1 Filterzeit in [ms] 

0x2261 Ai Filter select 

Object Code Record 
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Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ai01 Filter Select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterselect.Ai01FilterSelect 

    

Sub 0x02 

Name Ai02 Filter Select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterselect.Ai02FilterSelect 

    

Sub 0x03 

Name Ai03 Filter Select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterselect.Ai03FilterSelect 

    

Sub 0x04 

Name Ai04 Filter Select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiFilterselect.Ai04FilterSelect 
1 = No filter 

2 = Pt1 filter 

0x2270 Slot 3 Function select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 
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Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ai01 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiModeselect.Ai01Modeselect 

    

Sub 0x02 

Name Slot 3 Function select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiModeselect.Slot3Functionselect 

    

Sub 0x03 

Name Ai03 Mode select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AiModeselect.Ai03Modeselect 

    

Sub 0x04 

Name Slot 4 Function select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname AiModeselect.Slot4Functionselect 
Der Mode für den Slot wird durch Stecken des entsprechenden Moduls im Gerätebaum gewählt. 

 

0x2300 Ao01 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ao01 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 
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Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ao01Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2301 Ao Error register 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ao01 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AoErrorregister.Ao01Errorregister 

    

Sub 0x02 

Name Ao02 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AoErrorregister.Ao02Errorregister 
Die Fehlermeldungen sind abhängig von der Konfiguration der Ausgänge  

Konfiguration 0…20mA / 4…20mA: Bei Überlast wird das Bit 1 und das Bit 5 im Errorregister gesetzt 

Konfiguration 0…10V: Bei Überlast wird das Bit 2 und das Bit 5 im Errorregister gesetzt. 

 

7 6 5 4 3 2 1 0 

MAN RES PROF COM TEMP VOL CUR GEN 

 

GEN: Genereller Fehler 

CUR: Strom 
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VOL: Spannung 

TEMP: Temperatur 

COM: Kommunikation 

PROF: Geräteprofil 

RES: reserviert, immer „0“ 

MAN: Herstellerspezifisch 

 

0x2310 Ao02 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Ao02 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Ao02Controlword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

               RES 

 

RES 

 0 = keine Aktion 

 1 = Reset Device durchführen 

 

0x2370 Ao Mode select 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Ao01 Mode Select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AoModeselect.Ao01ModeSelect 

    

Sub 0x02 

Name Ao02 Mode Select 
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Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname AoModeselect.Ao02ModeSelect 
1 = Output off 

2 = Ao 0 … 10V 

3 = Ao 0 … 20mA 

4 = Ao 4 … 20mA 

0x2801 Enc1 Error register 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1Errorregister 
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0x2802 Enc01 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc01 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc01Controlword 
 

7 6 5 4 3 2 1 0 

       RES 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 Modul 

     MI CR RC Encoder 

  DIR2 DIR1 LD2 LD1 RC2 RC1 EventCnt 

 

Alle Module: 

RES: steigende Flanke = Reset Device durchführen 

 

Modul Encoder: 

RC: steigende Flanke = Reset Counter 

CR: steigende Flanke = Clear Referenz 

MI: 0 = Indexspur wird verwendet, 1 = Indexspur wird maskiert 

 

Modul Event Counter 

 RC1: steigende Flanke = Reset Counter 01 

 RC2: steigende Flanke = Reset Counter 02 

 LD1: steigende Flanke = Lade Preset Value für Counter 01 

 LD2: steigende Flanke = Lade Preset Value für Counter 02 

 DIR1: Counter 01 - 0 = Aufwärtszähler 1 = Abwärtszähler 

 DIR2: Counter 02 - 0 = Aufwärtszähler 1 = Abwärtszähler 

 

0x2803 Enc1 Stateword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Stateword 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1Stateword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 
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            DIR  Ovf Ref 

 

Ref = Encoder ist Referenziert (Index Impuls) 

Ovf = Encoder hatte einen Überlauf 

DIR = Drehrichtung 

 0 = CW (Clockwise, im Uhrzeigersinn) 

 1 = CCW (Counter Clockwise, Gegen den Uhrzeigersinn) 

0x2810 Enc1 Index capture value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Index capture value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1Indexcapturevalue 
Positionswert zum Zeitpunkt des letzte Indeximpulses 

0x2830 Enc1 Velocity value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Velocity value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1Velocityvalue 
Aktueller Geschwindigkeitswert 

0x2960 Enc1 Reference index sensitivity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Reference index sensitivity 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Enc1Referenceindexsensitivity 
1 = Reference on Rising edge 

2 = Reference on Falling edge 

3 = Reference on both edges 
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0x2970 Slot 5 Function select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Slot 5 Function select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Slot5Functionselect 
Der Mode für den Slot wird durch Stecken des entsprechenden Moduls im Gerätebaum gewählt. 

1 = Encoder 

2 = Eventcounter 

3 = Pto inputs 

4 = Digital inputs 

5 = Timestamp 

0x2b00 EvCt0102 Preset 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name EvCt01 Preset 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname EvCt0102Preset.EvCt01Preset 

    

Sub 0x02 

Name EvCt02 Preset 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname EvCt0102Preset.EvCt02Preset 
Encoder: Vorwahlwert, welcher mittels Controlword geladen werden kann. 

0x2c08 EvCt0102 Count value 

Object Code Record 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   240 
04.09.2025 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name EvCt01 Count value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EvCt0102Countvalue.EvCt01Countvalue 

    

Sub 0x02 

Name EvCt02 Count value 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EvCt0102Countvalue.EvCt02Countvalue 
Eventcouter: Aktueller Zählwert 

0x2c10 Timestamp1_2 Resolution 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp1_2 Resolution 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Timestamp1_2Resolution 
Timestamp: Auflösung 

0x2c11 Timestamp1 Flank select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp1 Flank select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 
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Accessname Timestamp1Flankselect 
1 = Reference on Rising edge 

2 = Reference on Falling edge 

3 = Reference on both edges 

 

0x2c12 Timestamp1 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Timestamp1 Most recent timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp1.Timestamp1Mostrecenttimestamp 

    

Sub 0x02 

Name Timestamp1 Last timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp1.Timestamp1Lasttimestamp 

    

Sub 0x03 

Name Timestamp1 Elapsed time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp1.Timestamp1Elapsedtime 

    

Sub 0x04 

Name Timestamp1 Time since trigger 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 
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Accessname Timestamp1.Timestamp1Timesincetrigger 
 

0x2c15 Timestamp2 Flank select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp2 Flank select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Timestamp2Flankselect 
1 = Reference on Rising edge 

2 = Reference on Falling edge 

3 = Reference on both edges 

 

0x2c16 Timestamp2 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Timestamp2 Most recent timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp2.Timestamp2Mostrecenttimestamp 

    

Sub 0x02 

Name Timestamp2 Last timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp2.Timestamp2Lasttimestamp 

    

Sub 0x03 

Name Timestamp2 Elapsed time 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp2.Timestamp2Elapsedtime 

    

Sub 0x04 

Name Timestamp2 Time since trigger 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp2.Timestamp2Timesincetrigger 
 

0x3001 Enc2 Error register 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2Errorregister 
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0x3002 Enc02 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc02 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc02Controlword 
 

7 6 5 4 3 2 1 0 

       RES 

 

15 14 13 12 11 10 9 8 Modul 

     MI CR RC Encoder 

  DIR4 DIR3 LD4 LD3 RC4 RC3 EventCnt 

 

Alle Module: 

RES: steigende Flanke = Reset Device durchführen 

 

Modul Encoder: 

RC: steigende Flanke = Reset Counter 

CR: steigende Flanke = Clear Referenz 

MI: 0 = Indexspur wird verwendet, 1 = Indexspur wird maskiert 

 

Modul Event Counter 

 RC3: steigende Flanke = Reset Counter 03 

 RC4: steigende Flanke = Reset Counter 04 

 LD3: steigende Flanke = Lade Preset Value für Counter 03 

 LD4: steigende Flanke = Lade Preset Value für Counter 04 

 DIR3: Counter 03 - 0 = Aufwärtszähler / 1 = Abwärtszähler 

 DIR4: Counter 04 - 0 = Aufwärtszähler / 1 = Abwärtszähler 
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0x3003 Enc2 Stateword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Stateword 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2Stateword 
 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

            DIR  Ovf Ref 

 

Ref = Encoder ist Referenziert (Index Impuls) 

Ovf = Encoder hatte einen Überlauf 

DIR = Drehrichtung 

 0 = CW (Clockwise, im Uhrzeigersinn) 

 1 = CCW (Counter Clockwise, Gegen den Uhrzeigersinn) 

 

0x3010 Enc2 Index capture value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Index capture value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2Indexcapturevalue 
Positionswert zum Zeitpunkt des letzte Indeximpulses 

0x3030 Enc2 Velocity value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Velocity value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2Velocityvalue 
Aktueller Geschwindigkeitswert 

 



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Sonderfunktions Module - FIO Mix111 (CoE) 

 

Kuhnke FIO   246 
04.09.2025 

0x3160 Enc2 Reference index sensitivity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Reference index sensitivity 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Enc2Referenceindexsensitivity 
1 = Reference on Rising edge 

2 = Reference on Falling edge 

3 = Reference on both edges 

0x3170 Slot 6 Function select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Slot 6 Function select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Slot6Functionselect 
Der Mode für den Slot wird durch Stecken des entsprechenden Moduls im Gerätebaum gewählt. 

1 = Encoder 

2 = Eventcounter 

3 = Pto inputs 

4 = Digital inputs 

5 = Timestamp 

 

0x3300 EvCt0304 Preset 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name EvCt03 Preset 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 
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Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname EvCt0304Preset.EvCt03Preset 

    

Sub 0x02 

Name EvCt04 Preset 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname EvCt0304Preset.EvCt04Preset 
Eventcounter: Vorwahlwert, Welcher mittels Controlword geladen werden kann 

0x3408 EvCt0304 Count value 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name EvCt03 Count value 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EvCt0304Countvalue.EvCt03Countvalue 

    

Sub 0x02 

Name EvCt04 Count value 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname EvCt0304Countvalue.EvCt04Countvalue 
Eventcounter: Aktueller Zählwert 

0x3410 Timestamp3_4 Resolution 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp3_4 Resolution 

Data Type UNKNOWN 
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Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Timestamp3_4Resolution 
 

0x3411 Timestamp3 Flank select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp3 Flank select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Timestamp3Flankselect 
 

0x3412 Timestamp3 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Timestamp3 Most recent timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp3.Timestamp3Mostrecenttimestamp 

    

Sub 0x02 

Name Timestamp3 Last timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp3.Timestamp3Lasttimestamp 

    

Sub 0x03 

Name Timestamp3 Elapsed time 
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Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp3.Timestamp3Elapsedtime 

    

Sub 0x04 

Name Timestamp3 Time since trigger 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp3.Timestamp3Timesincetrigger 
 

0x3415 Timestamp4 Flank select 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Timestamp4 Flank select 

Data Type UNKNOWN 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Timestamp4Flankselect 
 

0x3416 Timestamp4 

Object Code Record 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Timestamp4 Most recent timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp4.Timestamp4Mostrecenttimestamp 

    

Sub 0x02 
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Name Timestamp4 Last timestamp 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp4.Timestamp4Lasttimestamp 

    

Sub 0x03 

Name Timestamp4 Elapsed time 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp4.Timestamp4Elapsedtime 

    

Sub 0x04 

Name Timestamp4 Time since trigger 

Data Type UNSIGNED32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Timestamp4.Timestamp4Timesincetrigger 
 

 

0x3801 Pto01 Error register 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Errorregister 
 

Bit7: Bit6: Bit5: Bit4: Bit3: Bit2: Bit1: Bit0: 

MFS Res. PROF COM TEMP VOLT CUR GEN 

MFS: Wird gesetzt, wenn ein globaler Fehler aufgetreten ist. 

Res.: Bleibt immer 0 

PROF: Wird gesetzt, wenn ein schnittstellenbezogener Fehler aufgetreten ist 

COM: Wird gesetzt, wenn ein Kommunikationsfehler aufgetreten ist 

TEMP: Wird gesetzt, wenn ein Temperaturfehler aufgetreten ist 

VOLT: Wird gesetzt, wenn ein Spannungsfehler aufgetreten ist 

CUR: Wird gesetzt, wenn ein Stromfehler aufgetreten ist 

GEN: Wird gesetzt, wenn ein beliebiger Fehler aufgetreten ist 
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0x3841 Pto01 Limit switch option code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Limit switch option code 

Data Type UNKNOWN 

Access rw 

Default value 1 

PDO Mapping no 

Accessname Pto01Limitswitchoptioncode 
• Slow Down Ramp, QSA (Quick Stop Active) 

• Quick Stop Ramp, QSA (Quick Stop Active) 

• Fault Reaction Option Code, Fault 

 

0x4001 Pto02 Error register 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Error register 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Errorregister 
 

Bit7: Bit6: Bit5: Bit4: Bit3: Bit2: Bit1: Bit0: 

MFS Res. PROF COM TEMP VOLT CUR GEN 

MFS: Wird gesetzt, wenn ein globaler Fehler aufgetreten ist. 

Res.: Bleibt immer 0 

PROF: Wird gesetzt, wenn ein schnittstellenbezogener Fehler aufgetreten ist 

COM: Wird gesetzt, wenn ein Kommunikationsfehler aufgetreten ist 

TEMP: Wird gesetzt, wenn ein Temperaturfehler aufgetreten ist 

VOLT: Wird gesetzt, wenn ein Spannungsfehler aufgetreten ist 

CUR: Wird gesetzt, wenn ein Stromfehler aufgetreten ist 

GEN: Wird gesetzt, wenn ein beliebiger Fehler aufgetreten ist 

 

0x4041 Pto02 Limit switch option code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Limit switch option code 

Data Type UNKNOWN 

Access rw 

Default value 1 
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PDO Mapping no 

Accessname Pto02Limitswitchoptioncode 
Verhalten der Achse beim Überfahren eines Endschalters 

• Slow Down Ramp, QSA (Quick Stop Active) 

• Quick Stop Ramp, QSA (Quick Stop Active) 

• Fault Reaction Option Code, Fault 

 

0x603f Pto01 Error code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Error code 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Errorcode 
Detaillierte Fehlermeldung (UINT) 

Wert (hex) Art Fehlerbeschreibung 

2310 Fehler Strom am Ausgang der Steuerung zu groß 

3120 Fehler Unterspannungsfehler Modulversorgung oder Achsversorgung 

4210 Fehler Temperaturfehler innerhalb der Steuerung 

6010 Fehler Watchdog 

6200 Fehler Ungültiger Fahrauftrag (Endschalter aktiv) 

6320 Warnung Beschleunigungswert oder Verzögerungswert außerhalb der Grenzen 

8100 Fehler Interner Kommunikationsfehler zwischen PLC und I/O Controller 

868A Fehler Positiver Endlagenschalter überschritten 

868B Fehler Negativer Endlagenschalter überschritten 

0x6040 Pto01 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Controlword 
Steuerword der Achse 

Dieses Objekt steuert die DS402 Power State Machine. Teile dieses Objektes sind in der Funktion abhängig 
vom aktuell gewählten Modus. 

0x6041 Pto01 Stateword 

Object Code Variable 
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Sub 0x00 

Name Pto01 Stateword 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Stateword 
Zustandsword der Achse 

Dieses Objekt liefert Informationen über den Zustand des Antriebsreglers sowie der DS402 Power State 
Machine. 

0x605e Pto01 Fault reaction code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Fault reaction code 

Data Type UNKNOWN 

Access rw 

Default value 2 

PDO Mapping no 

Accessname Pto01Faultreactioncode 
Verhalten der Achse im Fehlerfall 

• Slow Down Ramp (Verwendung der Rampe Profile Deceleration) 

• Quick Stop Ramp (Verwendung der Rampe Quick Stop Ramp) 

• Hard Stop 

 

0x6060 Pto01 Modes of operation 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Modes of operation 

Data Type INTEGER8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Modesofoperation 
Betriebsmodus der Achse (SINT) 

0: No mode assigned / no mode change 

1: Profile Position Mode 

3: Profile Velocity Mode 

6: Homing Mode 

 

0x6061 Pto01 Modes of operation display 

Object Code Variable 
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Sub 0x00 

Name Pto01 Modes of operation display 

Data Type INTEGER8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Modesofoperationdisplay 
Enthält den aktuellen Betriebsmodus, der im Objekt Modes of Operation eingestellt ist. (SINT) 

0x6064 Pto01 Position actual value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Position actual value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Positionactualvalue 
Aktuelle Position der Achse (DINT) [Inc.] 

 

0x606c Pto01 Velocity actual value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Velocity actual value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Velocityactualvalue 
Aktuelle Geschwindigkeit der Achse (DINT) [Inc./s] 

 

0x607a Pto01 Target postion 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Target postion 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Targetpostion 
Zielposition [Inc.] 
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0x607c Pto01 Home offset 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Home offset 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Homeoffset 
Referenzfahrt Offset (DINT) [Inc.]: Offsetwert zum tatsächlichen Maschinen- Nullpunkt. 

 

0x607e Pto01 Polarity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Polarity 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Pto01Polarity 
Drehrichtungsumkehr: 0=Ohne, 1=mit 

0x6081 Pto01 Profile velocity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Profile velocity 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Profilevelocity 
Gibt die maximale Fahrgeschwindigkeit in Inkrementen pro Sekunde an. 

0x6083 Pto01 Profile acceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Profile acceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 
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Accessname Pto01Profileacceleration 
Gibt die maximale Beschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

0x6084 Pto01 Profile deceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Profile deceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Profiledeceleration 
Gibt die maximale Bremsbeschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

0x6085 Pto01 Quick stop deceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Quick stop deceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 2000 

PDO Mapping no 

Accessname Pto01Quickstopdeceleration 
Gibt die maximale Quick Stop-Bremsbeschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

 

0x6086 Pto01 Motion profile type 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Motion profile type 

Data Type UNKNOWN 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Pto01Motionprofiletype 
Rampentyp 

Wert = "0": Trapez-Rampe 

Wert = "3": ruck-begrenzte Rampe 

0x6098 Pto01 Homing method 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 
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Name Pto01 Homing method 

Data Type INTEGER8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Homingmethod 
Auswahl der Methode für die Referenzfahrt. Folgende Methoden stehen zur Verfügung 

17 Homing on negative limit switch 

18 Homing on positive limit switch 

19 Homing on positive home switch 

20 Homing on positive home switch 

21 Homing on negative home switch 

22 Homing on negative home switch 

23 Homing on home switch, positive initial motion 

24 Homing on home switch, positive initial motion 

25 Homing on home switch, positive initial motion 

26 Homing on home switch, positive initial motion 

27 Homing on home switch, negative initial motion 

28 Homing on home switch, negative initial motion 

29 Homing on home switch, negative initial motion 

30 Homing on home switch, negative initial motion 

37 Homing on current position 

 

0x6099 Pto01 Homing speeds 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Speed during search for switch 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 500 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Homingspeeds[0] 

    

Sub 0x02 

Name Speed during search for zero 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 50 
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PDO Mapping no 

Accessname Pto01Homingspeeds[1] 
Geschwindigkeitsvorgabe für die Referenzfahrt 

Subindex 1: Geschwindigkeit für die Suche des Schalters 

Subindex 2: Geschwindigkeit für die Suche der Schaltflanke 

0x609a Pto01 Homing Acceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Homing Acceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access Rw 

Default value 2000 

PDO Mapping No 

Accessname Pto01HomingAcceleration 
Beschleunigungswert für die Referenzfahrt 

0x60a4 Pto01 Profile jerk 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Profile jerk 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Profilejerk 
Ruck [Inc./s3] 

 

0x60fd Pto01 Digital inputs 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Digital inputs 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto01Digitalinputs 
Bit 0 = Negativer Endlagenschalter 

Bit 1 = Positiver Endlagenschalter 

Bit 2 = Referenzschater 

0x60ff Pto01 Target velocity 

Object Code Variable 
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Sub 0x00 

Name Pto01 Target velocity 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto01Targetvelocity 
Zielgeschwindigkeit in Inkrementen/s2  

0x6100 Di Read input 16-bit 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Read input 01h to 10h 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname DiReadinput16-bit[0] 
In diesem Objekt wird der pysikalische Eingangszustand der digitalen Eingänge abgebildet. Das Objekt ist 
standardmäßig immer auf dem Gerät gemappt. 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

    DI12 DI11 DI10 DI9 DI8 DI7 DI6 DI5 DI4 DI3 DI2 DI1 

 

0x6200 Do Write output 8-bit 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 1 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Subindex 1 

Data Type UNSIGNED8 
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Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname DoWriteoutput8-bit[0] 
Dieses Objekt enthält die digitalen Ausgänge. Das Objekt ist standardmäßig immer auf dem Gerät gemappt. 

7 6 5 4 3 2 1 0 

DO8 DO7 DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 

 

0x6403 Ai Read analogue input float 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 4 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Analogue input 01 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiReadanalogueinputfloat[0] 

    

Sub 0x02 

Name Analogue input 02 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiReadanalogueinputfloat[1] 

    

Sub 0x03 

Name Analogue input 03 

Data Type REAL32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiReadanalogueinputfloat[2] 

    

Sub 0x04 

Name Analogue input 04 

Data Type REAL32 
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Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname AiReadanalogueinputfloat[3] 
Dieses Objekt enthält den aktuellen Messwert an den analogen Eingängen. Der Messwert ist 
konfigurationsabhängig (V / mA) 

0x6413 Ao Write analogue output float 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Analogue output 01 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AoWriteanalogueoutputfloat[0] 

    

Sub 0x02 

Name Analogue output 02 

Data Type REAL32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname AoWriteanalogueoutputfloat[1] 
Dieses Objekt enthält den Ausgangswert der analogen Ausgänge. Der Wert ist konfigurationsabhängig (V / 
mA) 

0x683f Pto02 Error code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Error code 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Errorcode 
Detaillierte Fehlermeldung (UINT) 

Wert (hex) Art Fehlerbeschreibung 
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2310 Fehler Strom am Ausgang der Steuerung zu groß 

3120 Fehler Unterspannungsfehler Modulversorgung oder Achsversorgung 

4210 Fehler Temperaturfehler innerhalb der Steuerung 

6010 Fehler Watchdog 

6200 Fehler Ungültiger Fahrauftrag (Endschalter aktiv) 

6320 Warnung Beschleunigungswert oder Verzögerungswert außerhalb der Grenzen 

8100 Fehler Interner Kommunikationsfehler zwischen PLC und I/O Controller 

868A Fehler Positiver Endlagenschalter überschritten 

868B Fehler Negativer Endlagenschalter überschritten 

 

0x6840 Pto02 Controlword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto01 Controlword 

Data Type UNSIGNED16 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Controlword 
Steuerword der Achse 

Dieses Objekt steuert die DS402 Power State Machine. Teile dieses Objektes sind in der Funktion abhängig 
vom aktuell gewählten Modus. 

 

0x6841 Pto02 Stateword 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Stateword 

Data Type UNSIGNED16 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Stateword 
Zustandsword der Achse 

Dieses Objekt liefert Informationen über den Zustand des Antriebsreglers sowie der DS402 Power State 
Machine. 

 

0x685e Pto02 Fault reaction code 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Fault reaction code 

Data Type UNKNOWN 
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Access rw 

Default value 2 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Faultreactioncode 
Verhalten der Achse im Fehlerfall 

• Slow Down Ramp (Verwendung der Rampe Profile Deceleration) 

• Quick Stop Ramp (Verwendung der Rampe Quick Stop Ramp) 

• Hard Stop 

 

0x6860 Pto02 Modes of operation 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Modes of operation 

Data Type INTEGER8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Modesofoperation 
Betriebsmodus der Achse (SINT) 

0: No mode assigned / no mode change 

1: Profile Position Mode 

3: Profile Velocity Mode 

6: Homing Mode 

 

0x6861 Pto02 Modes of operation display 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Modes of operation display 

Data Type INTEGER8 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Modesofoperationdisplay 
Enthält den aktuellen Betriebsmodus, der im Objekt Modes of Operation eingestellt ist. (SINT) 

 

0x6864 Pto02 Position actual value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Position actual value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 
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Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Positionactualvalue 
Aktuelle Position der Achse (DINT) [Inc.] 

 

0x686c Pto02 Velocity actual value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Velocity actual value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value   

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Velocityactualvalue 
Aktuelle Geschwindigkeit der Achse (DINT) [Inc./s] 

 

0x687a Pto02 Target postion 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Target postion 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Targetpostion 
Zielposition [Inc.] 

 

0x687c Pto02 Home offset 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Home offset 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Homeoffset 
Referenzfahrt Offset (DINT) [Inc.]: Offsetwert zum tatsächlichen Maschinen- Nullpunkt. 

 

0x687e Pto02 Polarity 

Object Code Variable 
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Sub 0x00 

Name Pto01 Polarity 

Data Type UNSIGNED8 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Polarity 
Drehrichtungsumkehr: 0=Ohne, 1=mit 

 

0x6881 Pto02 Profile velocity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Profile velocity 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Profilevelocity 
Gibt die maximale Fahrgeschwindigkeit in Inkrementen pro Sekunde an. 

 

0x6883 Pto02 Profile acceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Profile acceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Profileacceleration 
Gibt die maximale Beschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

 

0x6884 Pto02 Profile deceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Profile deceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 
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Accessname Pto02Profiledeceleration 
Gibt die maximale Bremsbeschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

 

0x6885 Pto02 Quick stop deceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Quick stop deceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 2000 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Quickstopdeceleration 
Gibt die maximale Quick Stop-Bremsbeschleunigung in Inkrementen/s2 an. 

 

0x6886 Pto02 Motion profile type 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Motion profile type 

Data Type UNKNOWN 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Motionprofiletype 
Rampentyp 

Wert = "0": Trapez-Rampe 

Wert = "3": ruck-begrenzte Rampe 

 

0x6898 Pto02 Homing method 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Homing method 

Data Type INTEGER8 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Homingmethod 
Auswahl der Methode für die Referenzfahrt. Folgende Methoden stehen zur Verfügung 

17 Homing on negative limit switch 

18 Homing on positive limit switch 

19 Homing on positive home switch 

20 Homing on positive home switch 
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21 Homing on negative home switch 

22 Homing on negative home switch 

23 Homing on home switch, positive initial motion 

24 Homing on home switch, positive initial motion 

25 Homing on home switch, positive initial motion 

26 Homing on home switch, positive initial motion 

27 Homing on home switch, negative initial motion 

28 Homing on home switch, negative initial motion 

29 Homing on home switch, negative initial motion 

30 Homing on home switch, negative initial motion 

37 Homing on current position 

 

0x6899 Pto02 Homing speeds 

Object Code Array 

    

Sub 0x00 

Name Highest sub-index supported 

Data Type UNSIGNED8 

Access ro 

Default value 2 

PDO Mapping no 

    

Sub 0x01 

Name Speed during search for switch 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 500 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Homingspeeds[0] 

    

Sub 0x02 

Name Speed during search for zero 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 50 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Homingspeeds[1] 
Geschwindigkeitsvorgabe für die Referenzfahrt 

Subindex 1: Geschwindigkeit für die Suche des Schalters 

Subindex 2: Geschwindigkeit für die Suche der Schaltflanke 

 

0x689a Pto02 Homing acceleration 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 
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Name Pto02 Homing acceleration 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 2000 

PDO Mapping no 

Accessname Pto02Homingacceleration 
Beschleunigungswert für die Referenzfahrt 

 

0x68a4 Pto02 Profile jerk 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Profile jerk 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0 

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Profilejerk 
Ruck [Inc./s3] 

 

0x68fd Pto02 Digital inputs 

 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Digital inputs 

Data Type UNSIGNED32 

Access Ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Pto02Digitalinputs 
Bit 0 = Negativer Endlagenschalter 

Bit 1 = Positiver Endlagenschalter 

Bit 2 = Referenzschater 

 

0x68ff Pto02 Target velocity 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Pto02 Target velocity 

Data Type UNSIGNED32 

Access rw 

Default value 0 
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PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Pto02Targetvelocity 
Zielgeschwindigkeit in Inkrementen/s2  

 

0x6804 Enc1 Position value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Position value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc1Positionvalue 
 

0x6d09 Enc1 Offset value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc1 Offset value 

Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc1Offsetvalue 
 

0x7004 Enc2 Position value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Position value 

Data Type INTEGER32 

Access ro 

Default value 0 

PDO Mapping optional, TPDO only 

Accessname Enc2Positionvalue 
 

0x7509 Enc2 Offset value 

Object Code Variable 

    

Sub 0x00 

Name Enc2 Offset value 
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Data Type INTEGER32 

Access rw 

Default value   

PDO Mapping optional, RPDO only 

Accessname Enc2Offsetvalue 
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2.3.10 Technische Daten 

Allgemein 

EtherCAT Slave Controller ............................ ASIC ET1200 

Anschluss E-Bus ........................................... 10-poliger Systemstecker in Seitenwand 

E-Bus-Last ..................................................... 150mA 

Anschluss I/O/Power ..................................... Stecker 36-polig 

Spannungsversorgung .................................. 24 V DC (-15% ... +20%) 

Potentialtrennung .......................................... 500V E-Bus / Spannungsversorgung und I/Os 

Bestell-Nr. ...................................................... 694.444.66 

 

Analoge Eingänge 

Anzahl ............................................................ 4 

Typ (AI1, AI3) ................................................ 2x 0 … 10 V, 0(4) … 20 mA 

Typ (AI2, AI4) ................................................ 2x 0 … 10 V 

Innenwiderstand (Spannung) ........................ >200 k 

Innenwiderstand (Strom) ............................... 120  

Auflösung ....................................................... 12 Bit 

Abtastrate ...................................................... <62,5 µs 

 

Analoge Ausgänge 

Anzahl ............................................................ 2 

Typ ................................................................. 0 … 10 V, 0(4) … 20 mA 

Last (Spannung) ............................................ >1000  (kurzschlussfest) 

Last (Strom) ................................................... <500  (kurzschlussfest) 

Auflösung ....................................................... 16 Bit 

Updaterate ..................................................... <=250 µs 

 

Digitale Eingänge 

Anzahl ............................................................ 12 

Signalpegel .................................................... Aus:  -3 … 5V (EN 61131-3, Typ1) 
Ein: 15V … 30V 

Filter ............................................................... Einstellbar (kein, 0.3, 1, 2, 5, 10, 20ms) 

Konfigurierbare Funktionen ........................... Eingang 

 ....................................................................... Single Ended Encoder 

 ....................................................................... Event Counter 

 ....................................................................... Timestamp 

 ....................................................................... PTO Eingänge 
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Digitale Ausgänge 

Anzahl ............................................................ 8 

Typ (Do01, Do02, Do05, Do06) ..................... 4x Push-Pull 24V 0,25A 

Typ (Do03, Do04, Do07, Do08) ..................... 4x High-Side 24V 0,5A 

Konfigurierbare Funktionen ........................... Ausgang 

 ....................................................................... Pulsweitenmodulation (100kHz @ Do01, Do02, Do05, Do06) 

 ....................................................................... Frequenzgenerator (100kHz @ Do01, Do05) 

 ....................................................................... Pulse-Train-Outputs  
(Achse 1 @ Do01, Do02 / Achse 2 @ Do05, Do06) 

 

Leitungslänge ................................................ <30 m geschirmtes Kabel  
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3 Anhang 

3.1 Bestelldaten 

3.1.1 Module 

Kuhnke FIO Mix04 (CoE) ................................................................................................. 694.444.64 / 192358 

Kuhnke FIO Mix111 .......................................................................................................... 694.444.66 / 202422 

 

3.1.2 Zubehör 

Kuhnke FIO Schirmklemme 2x8mm ...................................................................................694 412 03 / 196.445 

Kuhnke FIO Schirmklemme 1x14mm .................................................................................694 412 04 / 196.446 

Kuhnke FIO Schirmklemme 4x8mm ...................................................................................694 412 05 / 196.448 

Kuhnke FIO Schirmklemme 2x14mm .................................................................................694 412 06 / 197.524 
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