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1 Vorwort

1.1 Impressum

Kontaktdaten

Kendrion Kuhnke Automation GmbH
Industrial Control Systems
Latjenburger Stral3e 101

D-23714 Malente

Deutschland

Tel. Support +49 4523 402-300

E-Mail Support  controltechnology-ics@kendrion.com
Tel. Zentrale +49 4523 402-0

E-Mail Vertrieb  sales-ics@kendrion.com

Internet www.kendrion.com

Versionshistorie

Handbuchhistorie

Datum Kommentare / Anderungen

12.03.2024  Neue Dokumentenstruktur nach Modulgruppen erstellt

1.2 Informationen zu dieser Anleitung

Diese technische Information ist vor allem fur den Konstrukteur, Projekteur und Gerateentwickler bestimmt.
Sie gibt keine Auskunft iiber Liefermoglichkeiten. Anderungen, Auslassungen und Irrtimer vorbehalten.
Abbildungen ahnlich.

Dieses Produkthandbuch ist eine Erganzung zum Kuhnke FIO Systemhandbuch, das allgemeine
Informationen zu dem System, die Installation und sichere Handhabung beschreibt. Das Produkthandbuch
darf nur in Verbindung mit dem Systemhandbuch verwendet werden.

Kuhnke FIO 5
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale I1/0O Module - Allgemeine Informationen

2 Digitale I/0O Module

2.1 Allgemeine Informationen

Zur Gruppe der digitalen I/O Module gehéren alle Kuhnke FIO Module, die nur digitale Eingange, Ausgénge
oder Ein- und Ausgénge haben.

2.1.1 Zahlenwerte

Zahlenwerte werden grundsatzlich in dezimaler Schreibweise angegeben.

Hexadezimale Zahlenwerte werden mit einem vorangestellten 0x markiert (Beispiel: OxFFFF)

Binére Zahlenwerte werden mit einem vorangestellten Ob markiert (Beispiel: 0001010011)

Objekte aus dem Objektverzeichnis werden grundsatzlich als hexadezimaler Zahlenwert angegeben.

Kuhnke FIO 6
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16

2.2 FIO DI16/DO16
2.2.1 Funktion

Digitales Ein- Ausgangsmodul mit 16 Ein- und 16 Ausgangen (plusschaltend)

2.2.2 Frontansicht

1 D BhwcATAn <+— 2
2 =

aﬂ

B i
bol o Do Legende
E§ %%Eﬁ% 1. Status-LEDs
o0l © DD © 2. E-Bus/ Modulverriegelung
ool S| «— 3 -
odllenmo 3. Systemstecker 36-polig
a0 é%%% 4. Erdungs-/Schirmanschluss fur
nolle o Bolzen M3x5
0of (@ DM e)
00 (@ DM e)
L+ [[{& M€
- lloOme
— DI DO
<+“— 6
694 450 01
Y e Y e |
1w [ o Y e |
2.2.3 AnschlUsse
Spannungsversorgung I/Os (Last)
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC —— —— o [P0 0 —_F——
. 1 |0 1 ——}—
Systemstecker Pin 17: L- ov —— 2 |enm® 2 —— +——
o
Digitale Eingange oJmmle,
e
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15 %%%g
Digitale Ausgange LMo
S
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15 ©MI®
S e -
| |
EtherCAT L+ |©DMNO| L+ ————
L- [©DOS) L-
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste Ly L DI DO L+ L

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstdndig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Kuhnke FIO 7
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16

2.2.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;ttllre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
LED 10

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

2.2.5 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...

gtta’ et BOOL Digitale Ausgénge O ... 15
DigitalOutput15
Digitallnputo ...

attainpd BOOL Digitale Eingénge 0 ... 15
Digitallnput15

Kuhnke FIO
12.03.2024
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH

2.2.6 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiieeeeee e, 16
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms / 5ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Aus -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V
Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiireeeee e 16
MAX. SrOM ...viiiiiiiiiiiiree e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM ...t max. 8 A
ANSChIusSs I/O/POWET ........coccuvieeiiiiieciiiieeee Stecker 36-polig
EtherCAT Slave Controller ...........ccccocvveiiieenne ASIC ET1200
ANnschluss E-BUS ..........cocccvviiveee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 135mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevervrreeeeeeeeesannns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ..........ccccceviieeiniiieeenieenn, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI16/DO16 5ms/0,5A................. 694.450.01
Kuhnke FIO DI16/DO16 1ms/0,5A. ............... 694.450.03

c us

LISTED s

ZUIASSUNGEN: ...iiiieeiiiiee et cauazer EEQ&ES@I‘_
Kuhnke FIO 9
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16 LS (LowSide)

2.3 FIO DI16/DO16 LS (LowSide)
2.3.1 Funktion

Digitales Ein- Ausgangsmodul mit 16 Ein- und 16 Ausgangen (minusschaltend)

2.3.2 Frontansicht

[ DHeDoteLS |
1 %DE BhercATRn || €— 2
= Power
2 —rliLF=m
n0[EOI©)
BSERe Legende
oo %%ﬁ% 1. Status-LEDs
(1] .
E§ (%E%% 3 2. E-Bus/ Modulverrlege_lung
e Ine 3. Systemstecker 36-polig
R EDS) 4. Erdungs-/Schirmanschluss fiir
T Iy Bolzen M3x5
00f (@ DM )
00f (@ DM,
L+ 1@ M @)
L_-L.m]
— .
694 45013
Y s e
o [ o I s |
2.3.3 Anschlusse
Spannungsversorgung I/Os (Last)
in16: L+ ———— o [0 0 —{F——
Systemstecker P?n 16: L 24V DC _ ! ldmme | |
Systemstecker Pin 17: L- ov — 2 |EOO®| 2 — F——
©DNe
Digitale Einga Syt
igitale Eingange ge
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15 8%%8
©DMO
Digitale Ausgange %%%g
L . @IIN®
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15 QU@
o)
| I 5 |l@OOe15 — ——
EtherCAT L+ %%%% fm——— |
— L L —————
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker |
L- L+ DI DO L~ L+

E-Bus Out 10polige Stiftleiste

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstdndig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgange nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Kuhnke FIO 10
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16 LS (LowSide)

2.3.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;ttllre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
LED 10

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

2.3.5 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...

gtta’ et BOOL Digitale Ausgénge O ... 15
DigitalOutput15
Digitallnputo ...

attainpd BOOL Digitale Eingénge 0 ... 15
Digitallnput15

Kuhnke FIO 11
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO16 LS (LowSide)

2.3.6 Technische Daten
Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiieeeee e, 16
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Ein: -3...5V
Aus: 15V ... 30V
Eingangsstrom.........ccccceeevviiiiineee e 2mA (typisch)
Digitale AUSQANGE .....ccovcvvvieiiiiiieeieeee i 16
MAX. SrOM ..uviiiieeeei i e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM oo max. 8A
Anschluss I/O/POWET .........ccccveveeeiiiciiiineeeenn, Stecker 36-polig
EtherCAT Slave Controller..........cccccevevunnnn. ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS .....ccooiiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaSt......coo e 135mA
SpanNUNGSVErsorguNg .........covvevrrereeereeeranenes 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ..........cccoeeeeiiiiiieieieieie e, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
BeStell-NF. ..o 694.450.13
(H us

LISTED m—
ZUlaSSUNQGEN: ...vvveeeeeiiiiiieeeee e ez0zzer CEtfhsrC‘AtT"'
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO8

2.4 FIO DI16/DO8
2.4.1 Funktion

Digitales Ein- Ausgangsmodul mit 16 Ein- und 8 Ausgangen (plusschaltend)
2.4.2 Frontansicht

[__]

D6 DO8

O BhercATRin || €— 2
o B
2 —» LY =y
s
ool mm e Legende
i %%Eﬁ% 1. Status-LEDs
00 o MM e .
ol [ 2. E-Bus/ Modulverriegelung
oo o0mo| || «— 3 ]
o 3. Systemstecker 36-polig
00 & M . .
i %mm% 4. Erdungs-/Schirmanschluss fir
ool mno Bolzen M3x5
00|12 M0 ©
00| 0 e
B}l elmmie
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2.4.3 Anschlusse

Spannungsversorgung I/Os (Last)

Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC ‘ 8%%% =T
in17: L- ————— 2 |lOmme| 2 —1+——
Systemstecker Pin 17: L ov SIS
.. . g%%g 4— [ +—
Digitale Eingange S
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15 AL
=
Digitale Ausgange ©MMO
S . U
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0, 2, ..., 12, 14 elnle!
OOIO 14— +——
EtherCAT = |SDDel.
+ © +
ther ,—':: - lommel i-
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
L+ L- DI DO L+ L-

E-Bus Out 10polige Stiftleiste

ah
A -4 . . — — T
Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstdndig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
Kuhnke FIO 13
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2.4.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO8

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;ttllre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
LED 10

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht  |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

2.4.5 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...

!g! Uty BOOL Digitale Ausgange 0 ... 7
DigitalOutput7
DigitallnputO ...

grtarnpu BOOL Digitale Eingzinge O ... 15
Digitallnput15

Kuhnke FIO
12.03.2024
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2.4.6 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DI16/DO8

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiieeeeee e, 16
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiireeeee e 8
MAX. SrOM ...viiiiiiiiiiiiree e 1,0A je Ausgang
SUMMENSIIOM ...t max. 8A
ANSChIusSs I/O/POWET ........coccuvieeiiiiieciiiieeee Stecker 36-polig
EtherCAT Slave Controller ...........ccccocvveiiieenne ASIC ET1200
ANnschluss E-BUS ..........oocccvviiveee i, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 135mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevervrreeeeeeeeesannns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ..........ccccceviieeiniiieeenieenn, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
BeStell-Nr. ... 694.450.02
(H us
LISTED —
ZUlaSSUNQGEN: ...vvveeeeeiiiiiiieieee e ezuzzer EtPEaES@I‘-
Kuhnke FIO 15
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI8/DO8

2.5 FIO DI8/DOS8
2.5.1 Funktion

Digitales Ein- Ausgangsmodul mit 8 Ein- und 8 Ausgangen (plusschaltend)

2.5.2 Frontansicht

D8 D08
1 %D :-u'rnn “—— 2
Power
2—> g 'JS‘WJ
=g Legende
%% 1. Status-LEDs
20 {|le— 3 2. E-Bus/ Modulverriegelung
=B 3. Systemstecker 18-polig
=56 4. Erdungs-/Schirmanschluss fir
ol Bolzen M3x5
0
0
30
H Cooee )
DI/DO
+“— 4
694 450 05
o e e
s Y o
2.5.3 Anschlusse
Spannungsversorgung I/Os (Last) — ofm
—— 1| 3O
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC —— 32 oo
Systemstecker Pin 17: L- oV —— 4 L0
— — 8| OO
_ N —r— 7| ;0
Digitale Eingange I ——
- D0ie —o—
Systemstecker Pin 0... 7 D% 1 —o
O3 ——
.. " O0O14 ———
Digitale Ausgange 5 SB[t —o—
Systemstecker Pin 8 ... 15 E__IH
EtherCAT
L+ L-
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker

E-Bus Out 10polige Stiftleiste

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgéange, die einen
Kurzschluss haben, selbstdndig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Kuhnke FIO 16
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2.5.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Digitale 1/0 Module - FIO DI8/DO8

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;ttllre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
LED 10

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet
LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

2.5.5 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...
gtta’ et BOOL Digitale Ausgénge 0 ... 7
DigitalOutput?
DigitallnputO ...
!g! anpd BOOL Digitale Eingange 0 ... 7
Digitallnput7
Kuhnke FIO 8
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2.5.6 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DI8/DO8

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiieeeeee e, 8
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms / 5ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiireeeee e 8
MAX. SrOM ...viiiiiiiiiiiiree e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM .o max. 8A
ANSChIuss IO//POWETN ........coccuvieeiiiiiiciiiieeee Stecker 18-polig
EtherCAT Slave Controller...........cccevevunnnn. ASIC ET1200
ANnschluss E-BUS ..........cocccvviiveee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 135mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevervrreeeeeeeeesannns 24V DC (-15% ... +20%)
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI8/DO8 5ms/0,5A ..........ccuuuee.. 694.450.04
Kuhnke FIO DI8/DO8 1ms/0,5A .......ccccuvveeee. 694.450.05
(H us
LISTED m—
ZUlaSSUNQGEN: ...vvveeeeeiiiiiieeeee e ez0zzer CEtfhsrC‘AtT"'
Kuhnke FIO 19
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16

2.6 FIO DI16
2.6.1 Funktion

Digitales Eingangsmodul mit 16 Eingangen

2.6.2 Frontansicht

——
1 % emercatrin | [ €— 2
2 —> IO ==
00
= Legende
%E 1. Status-LEDs
%5 <« 3 2. E-Bus/ Modulverrlege'lung
=5 3. Systemstecker 18-polig
%% 4. Erdungs-/Schirmanschluss fir
s Bolzen M3x5
00
i
00
00
DI
<“—— 4
694 451 01
e Y s
8 8 68
2.6.3 Anschlusse
Spannungsversorgung I/Os (Last) — o Fm
— — 1| 0O
Systemstecker Pin 17: L- oV —— % % %
=B
Digitale Eingange % 0
O
Systemstecker Pin 0... 15 % %
O
EtherCAT E %
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker —//:]g %%
E-Bus Out 10polige Stiftleiste L % %
— 1
DI
L+ L
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16

2.6.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op (DBrun, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
auerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Nicht vorhanden

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE
Aus Aus Eingangssignal FALSE

2.6.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitallnputO ...
attanpd BOOL Digitale Eingénge 0 ... 15
Digitallnput15
Kuhnke FIO 21
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2.6.6 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DI16

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiieeeeee e, 16
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
Anschluss I/O/POWET .........ccccveeeeeiiiiiiiieeeenn, Stecker 18-polig
EtherCAT Slave Controller .........ccccccovviunnnee. ASIC ET1200
ANnschluss E-BUS ..........oocccviiieeee i, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 100mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevererveneeeeeessannns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ........ccccoovvecviieeeeee e, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI16, IMS.....cccocvvveeiiiieeeniieennn 694.451.03
c@us
LISTED —
ZUlaSSUNQGEN: ...vvveeeeeiiiciieeie e ezcazer Et{tlsrmCTA:!'"
Kuhnke FIO 22
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2.7 FIO DI16 2-Leiter
2.7.1 Funktion

Digitale 1/0 Module - FIO DI16 2-Leiter

Digitales Eingangsmodul mit 16 Eingangen und 24V Versorgung fir den 2-Leiter-Anschluss

2.7.2 Frontansicht
1

DI16 2-wire

1 o o
S
—

Legende

Status-LEDs

E-Bus / Modulverriegelung
Systemstecker 36-polig

Erdungs-/Schirmanschluss fir
Bolzen M3x5

604 45143

a8
e R e s |

2.7.3 Anschlusse

Spannungsversorgung I/Os (Last)
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC

Systemstecker Pin 17: L- ov
Digitale Eingange

Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15

24\ 2- Leiter- Anschluss

Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15

EtherCAT

E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste

Rl R Nt S B T o= R p 1 p TS O B

g e S N S Y
! [

C 30 e 50 o o (T ) 0 () () e (5

/i\ VORSICHT

Die 24V Ausgange sind nur fir die Nutzung mit den Eingdngen des Moduls gedacht.

Kuhnke FIO
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16 2-Leiter

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstdndig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgange nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Kuhnke FIO 24
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI16 2-Leiter

2.7.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op (DBrun, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
auerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Griin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE

Aus Aus Eingangssignal FALSE

2.7.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitallnputO ...
grtarnpu BOOL Digitale Eingéinge O ... 15
Digitallnput15
Kuhnke FIO 25
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2.7.6 Technische Daten

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiiiieeeeeeieies
Eingangsverzigerung..........c.coceevveeiiieenne
Signalpegel......cccceviiiiiiiiiieee

Anschluss I/O/POWET .........cccceveeeeviicninnnen,
EtherCAT Slave Controller......................
Anschluss E-BUS ..........cocccvvveeveeeeiiciiine,
E-Bus-Last......cccccoovviiiiiiiiiiii i,
SpanNUNQSVErsorgung ........ecoocevvveeeeeeenn
Potentialtrennung .......ccccccooveivieeeeeeninnnns

Bestell-Nr.

Kuhnke FIO DI16, IMS....cccoevveerveivernnnnnnn.

Digitale 1/0 Module - FIO DI16 2-Leiter

16 (+16 x 24VDC je max. 1A)
1ms (typisch)
Aus: -3...5V
Ein: 15V ... 30V

Stecker 36-polig

ASIC ET1200

10-poliger Systemstecker in Seitenwand
110mA

24V DC (-15% ... +20%)

500V E-Bus / Spannungsversorgung

(EN 61131-3, Typl)

c@us
LISTED
59DM_
ZUlassSuNgeN: ......ueeeeeeiieiiiiiieeee e €022
Kuhnke FIO 26
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0O Module - FIO DI16 2-Leiter Gl

2.8 FIO DI16 2-Leiter Gl
2.8.1 Funktion

Digitales Eingangsmodul mit 16 galvanisch isolierten Eingéngen

2.8.2 Frontansicht

—
1% ehercaTRn || €— 2
2 —» (LA ~mh
00
%% Legende
%E 1. Status-LEDs
B fe— 3 2. E-Bus/Modulverriegelung
%% 3. Systemstecker 36-polig
Do 4. Erdungs-/Schirmanschluss fur
00 Bolzen M3x5
00
00
Qo
minl
]
+“— 4
694 451 01
e Y s
8 8 68
2.8.3 Anschlusse
Spannungsversorgung I/Os (Last) gff" Sourcg_
Nicht notwendig = 24V =
.. . 15+
Digitale Eingange (+) ||_/ __||
= ( e 0
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15 - % ® :12
— 3 8 3
Digitale Eingange (-) = 2 S R —
L -—
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15 L - ? ?._
g g g
EtherCAT =19 19
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker — = 13 13—
E-Bus Out 10polige Stiftleiste — j]% %‘%
DI
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0O Module - FIO DI16 2-Leiter Gl

2.8.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op (DBrun, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
auerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Nicht vorhanden

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE
Aus Aus Eingangssignal FALSE

2.8.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitallnputO ...
attainpd BOOL Digitale Eingénge 0 ... 15
Digitallnput15
Kuhnke FIO 28
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2.8.6 Technische Daten

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiiiieeeeeeieies
Eingangsverzigerung..........c.coceevveeiiieenne
Signalpegel......cccceviiiiiiiiiieee

Anschluss I/O/POWET .........cccceveeeeviicninnnen,
EtherCAT Slave Controller......................
Anschluss E-BUS ..........cocccvvveeveeeeiiciiine,
E-Bus-Last......cccccoovviiiiiiiiiiii i,
SpanNUNQSVErsorgung ........ecoocevvveeeeeeenn
Potentialtrennung .......ccccccooveivieeeeeeninnnns

Bestell-Nr.

Kuhnke FIO DI16, IMS....cccoeveeevveivernnnnnnn.

Digitale 1/0O Module - FIO DI16 2-Leiter Gl

16 (Potential getrennt)
1ms (typisch)

Aus: -3...5V
Ein: 15V ... 30V

Stecker 18-polig

ASIC ET1200

10-poliger Systemstecker in Seitenwand

110mA

24V DC (-15% ... +20%)

500V E-Bus / Spannungsversorgung / Kanale untereinander

(EN 61131-3, Typl)

(H @ us
LISTED —
ssov  EtherCAT.
ZUlassSuNgeN: ......ueeeeeeiieiiiiiieeee e €022 Conformance tested
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI32

2.9 FIO DI32
2.9.1 Funktion

Digitales Eingangsmodul mit 32 Eingangen

2.9.2 Frontansicht

1 Dg BhercaTRn || € 2
2 —> (=g,
% Logend
00f (& MM ©) egenae
i %%%E%’ 1. Status-LEDs
o0 .
i [ | DU 2. E—Bus/ModuIverrlegglung
8 ey 3. Systemstecker 36-polig
i %%%% 4. Erdungs-/Schirmanschluss fur
i [fimaits Bolzen M3x5
00f (& MM ©)
00f @ Ome)
© MM &
L_-é.mj
D ] 4_ 4
694 451 02
e Y e
oo
2.9.3 AnschlUsse
Spannungsversorgung I/Os (Last)
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC _ X g %%%g - S E—
Systemstecker Pin 17: L- oV " 2 g%%% 2 —
. . ©lule)
Digitale Eingange g%%g
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0... 15 8%%%
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15 8%%8
CILIO®
EtherCAT %%%g
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker _ - 8%%8 5 |
E-Bus Out 10polige Stiftleiste %D]D]g
L- OO L-
DI DI
L+ L- L- L+
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DI32

2.9.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op (DBrun, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
auerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Nicht vorhanden

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Eingangssignal TRUE
Aus Aus Eingangssignal FALSE

2.9.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitallnputO ...
aarnp BOOL Digitale Eingénge 0 ... 31
Digitallnput31
Kuhnke FIO 31
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2.9.6 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DI32

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiieeeeee e, 32
Eingangsverzogerung........cccocveeeeveieeeeninnenn. 1ms (typisch)
Signalpegel......coevviiiiiii e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
Anschluss I/O/POWET .........ccccveeeeeiiiiiiineeeenn, Stecker 36-polig
EtherCAT Slave Controller .........ccccccovviunnnee. ASIC ET1100
ANnschluss E-BUS ..........oocccviiieeee i, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 85mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevererveneeeeeessannns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ........ccccoovvecviieeeeee e, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI32, IMS....cccccovvvvveiiiiieeeiiieennn 694.451.02
c@us
LISTED —
ZUlaSSUNQGEN: ...vvveeeeeiiiciieeie e ezcazer Et{tlsrmCTA:!'"
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0O Module - FIO DO8

2.10 FIO DOS8
2.10.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 8 Ausgangen

2.10.2 Frontansicht

A

1
z

Legende

1. Status-LEDs

2. E-Bus/ Modulverriegelung
3. Systemstecker 36-polig
4.

Erdungs-/Schirmanschluss fir
Bolzen M3x5

Nonooooooooooooood |
(e o [

00 |2
oo |5
N

2.10.3 Anschlusse

Spannungsversorgung I/Os (Last)

Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC 0
Systemstecker Pin 17: L- ov 2

?

Digitale Ausgange
Systemstecker Pin 0, 2, ... 12, 14

EtherCAT

E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste 14

L+
|5=

0000000000000000

OO0 00000000000000

;

W)

@]
L+ L-

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstandig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgange nach
der Abkihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Kuhnke FIO 33
12.03.2024



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0O Module - FIO DO8

Kuhnke FIO 34
12.03.2024



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0O Module - FIO DO8

2.10.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op Gran, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
Dauerlicht

LED IO

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung
Ein

Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.10.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...
gtia’>ue BOOL Digitale Ausgénge 0 ... 7
DigitalOutput?
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Digitale 1/0 Module - FIO DO8

2.10.6 Technische Daten

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e 8

max. Strom (694.452.02) .........cccceevnvnerennnnnn. 1,0A je Ausgang

max. Strom (694.452.06).........cccccvveeeeeniinnnns 2,0A je Ausgang

SUMMENSITOM ...oeeeiiiiiiiieee e e > max. 10A

ANSChIusSs I/O/POWET ........coccuvieeiiiiieciiiieeee Stecker 18-polig

EtherCAT Slave Controller ...........ccccocvveiiieenne ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccoviiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-Bus-Last..........cccoviiiiiiiiiii 130mA

SpanNUNGSVErsorguNg .........oovveerreeeeereeennnenes 24V DC (-15% ... +20%)

Bestell-NF. ... 694.452.02

[—
59DM EtherCAT.
ZUlaSSUNGEN: ..ttt E20edis Conformance tested
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2.11 FIO DO16
2.11.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 16 Ausgangen

2.11.2 Frontansicht

Doté
1 _%Dg BhercATRun <+“— 2
O Power
2 —» L] '—';'ﬁh
(8]
o (=8 Legende
: %% 1. Status-LEDs
0 .
1| =29 3 2. E-Bus/ Modulverrlege.lung
o[ =8 3. Systemstecker 36-polig
o %% 4. Erdungs-/Schirmanschluss fiir
JIsis Bolzen M3x5
ol | &0
ol | o0
i+ | IO
| | L0
Sie==y
DO
==
894 45201
o I e I e |
s ] s ] s |

2.11.3 Anschlisse

Spannungsversorgung I/Os (Last)

Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC :%Hnu
; 0 —
Systemstecker Pin 17: L- ov 1| OO0 —————
2 | OO ——— 33—
_ i 3| QO0|—4—

Digitale Ausgange % %

Systemstecker Pin 0 ... 15 8 %

o

EtherCAT % %

o

E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker % 5[

E-Bus Out 10polige Stiftleiste 14 | OO —3—
15 | Q0| —2—
aglsis

DO
L+ L-
a
Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
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2.11.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op Gran, : Operationalzustand, voller Datenaustausch
Dauerlicht

LED IO

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung
Ein

Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.11.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...
gtta’ et BOOL Digitale Ausgénge O ... 15
DigitalOutput15
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2.11.6 Technische Daten

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e 16

MAX. SrOM ...viiiiiiiiiiiiirieeee e 0,5A je Ausgang

SUMMENSIIOM .o max. 8A

Anschluss I/O/POWET .........cccccvveeeeiiiciiineeeenn, Stecker 18-polig

EtherCAT Slave Controller .........ccccccoeviinnnee. ASIC ET1200

ANschluss E-BUS .........oocccviiieeee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 130mA

SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevervrveeeeeeeeesannnns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ..........cccccvviiiiiniieeenieenn, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Bestell-NF. ... 694.452.01

[—
59DM EtherCAT.
ZUlaSSUNGEN: ..ttt E20edis Conformance tested
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2.12 FIO DO16 2-Leiter
2.12.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 16 Ausgangen und 0V 2-Leiter-Anschluss

2.12.2 Frontansicht

L]

DO16 2-wire.

1 DI:I EtherCAT Run l_ 2
=y

Legende
1. Status-LEDs
2. E-Bus/ Modulverriegelung
3. Systemstecker 36-polig
4. Erdungs-/Schirmanschluss fur

Bolzen M3x5
oo
e s e |
2.12.3 Anschlisse
Spannungsversorgung I/Os (Last)
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC
Systemstecker Pin 17: L- ov
Digitale Ausgange g g
Systemstecker rechte Pinreihe Pin 0 ... 15 ﬁ E% & 4
L@ %% ™
OV 2-Leiter-Anschluss ? =.§-5=: 9
Systemstecker linke Pinreihe Pin 0 ... 15 E %% E -1
1? 1[1-'-4:—
EtherCAT ﬁ SrmS ﬁ
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker 15|@ EB 0} 15 =
E-Bus Out 10polige Stiftleiste GND [ E’ I;.:-_; @ 5 t_ :_I_
L- L+

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstéandig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
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2.12.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Digitale 1/0O Module - FIO DO16 2-Leiter

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;ttllre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
LED 10

Zustand LED Bedeutung

Ok Aus kein Fehler vorhanden

KS Rot Blinklicht |Kurzschluss an einem digitalen Ausgang
LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.12.5 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...

gtta’ et BOOL Digitale Ausgénge O ... 15
DigitalOutput15
Digitallnputo ...

attainpd BOOL Digitale Eingénge 0 ... 15
Digitallnput15

Kuhnke FIO
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2.12.6 Technische Daten

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e 16 (+16 x Ground)
MAX. SrOM ...viiiiiiiiiiiiirieeee e 1A je Ausgang
SUMMENSIIOM .o max. 10A
Anschluss I/O/POWET .........cccccvveeeeiiiciiineeeenn, Stecker 36-polig
EtherCAT Slave Controller .........ccccccoeviinnnee. ASIC ET1200
ANschluss E-BUS .........oocccviiieeee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaASt ... .. 100 mA
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....eeeeeeevervrveeeeeeeeesannnns 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung ..........cccccvviiiiiniieeenieenn, 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Bestell-NF. ... 694.452.41
(@
ZUlaSSUNGEN: ..ttt €20y
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2.13 FIO DO8 Relais NO 24V (Auslaufprodukt)
2.13.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 8 Relais- Ausgangen normal geoffnet

2.13.2 Frontansicht

[ —

DO Relay 24V

1 O EtherCAT Run ¢ 2

10
O Power

Legende

1. Status-LEDs

: 2. E-Bus/ Modulverriegelung

; 3. Systemstecker 36-polig
4

. Erdungs-/Schirmanschluss fiir
1 Bolzen M3x5

[l " ococoococoooooooooooo
OO0 0 0000

=3
53

694 452 03

e I e e
o e Y e

2.13.3 Anschlusse

Spannungsversorgung I/Os (Last)

Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC !_I, . - IFI
Systemstecker Pin 17: L- oV % % T IrTl
Relais Kontakte g | ————
_ 6 a —l:l—lrTI
Sy§temstecker P.II"I 0..15 o | | é : =L
Zwischen 2 aufeinanderfolge Pins liegt ein Relaiskontakt }? % — Iﬁ
Kanal ol1]2]3]4a][5]6]7 2|88l —==t
oir 0|2 ]4]6 |8 [10][12]14], ﬁ : E——— L
1 3 5 7 9 11 | 13 | 15 ! Il:+ u|
DO | |
EtherCAT OVDC  24VDC
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste
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Bei Unterspannung wird das Schalten der Relais verhindert
und schon angezogene Relais fallen ab.

Der Betrieb des Moduls im Grenzbereich (Temperatur/Gesamtstrom) verringert die Lebenszeit
des Moduls. Achten Sie auf eine gute Verteilung der Schaltstrome auf die einzelnen Ausgange,
legen Sie z.B. zwei mit 5A belastete Ausgange wenn méglich nicht direkt nebeneinander.

2.13.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Grun, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op Gran, | Operationalzustand, voller Datenaustausch
Dauerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.13.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...
!g! arutpy BOOL Digitale Ausgange 0 ... 7
DigitalOutput?7
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2.13.6 Technische Daten

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e
max. Schaltstrom (ohmsch)...........ccccoeeenee.
max. Schaltstrom (induktiv) ..........ccccceeeerinnns
min. zuldssige Last.......ccccceeeeiiiiiiiiieeeee e,
Schaltspiele mech. (MiN) ...,
Schlatspiele elektr. (MiN) .........ccccvvvveeeeeniinnnns
SchaltspannuNg.........c..coeviieeeiiiieee e
ANSChIusS I/O/POWET .......ccovvvieeiiiiieeiiiieeee
EtherCAT Slave Controller .........ccccccoeviunnnee.
ANSChIUSS E-BUS ...ccoooviiiiiiiiiiieciiieee,
E-BUS-LaSt......cc
SpanNUNGSVErsorguNg .........oovveerreeeeereeennnenes
Potentialtrennung Modul...........cccccccoevvnnnnneen.
Potentialtrennung Relais ...........cccocceeeeninneen,

Digitale 1/0O Module - FIO DO8 Relais NO 24V (Auslaufprodukt)

8 SchlieRer-Relais

5,0A je Ausgang

2,0A je Ausgang

10mA @ 5 VDC

2 x 107

3 x 10° (2A/30 VDC)

max. 24 VDC/VAC

Stecker 18-polig

ASIC ET1200

10-poliger Systemstecker in Seitenwand
130mA

24V DC (-15% ... +20%)

500V E-Bus / Spannungsversorgung

1500 V AC (<=1min) Kontakte / Spannungsversorgung
750 V AC (<=1min) zwischen den Kontakten

BeStell-NF. ..o 694.452.03
(H us
LISTED m—
soom — EtherCAT.
ZUlaSSUNGEN: ..ttt E0edis Conformance tested
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2.14 FIO DO8 Relais NO 230VAC (Auslaufprodukt)
2.14.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 8 Relais- Ausgangen normal geoffnet

2.14.2 Frontansicht

L

D08 Ry F50VAC

1 g geawran [[€ 2
2 B Power
B Legende
§ ‘ 1. Status-LEDs
0| 5 - i
| 3 2. EBus/ModuIverrlegglung
0| 3. Systemstecker 18-polig
Bl 4. Erdungs-/Schirmanschluss fir
1P Bolzen M3x5
Of
) D

2.14.3 Anschlusse

Spannungsversorgung I/Os (Last)

zys:ems'iecllzer im i? |I:+ ézt/v DC ? : h
ystemstecker Pin 17: L- % % — Iﬂ
Relais Kontakte r i e ] —
Systemstecker Pin 0 ... 15 ? 3 IFI
Zys' err?s e; erf _'” df Ige Pins liegt ein Relaiskontakt é % IFI
wischen 2 aufeinanderfolge Pins liegt ein Relaiskonta }[1, % h
Kanal 0 1 2 3 4 5 6 7 }2 % Iﬁ
bin O[2]4]6 |8 |10]12]24], 13 o ——
13|57 |9 |[11|13]15]| | BB ———N
L-
DO | |
EtherCAT OVDC 24VDC
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste
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Bei Unterspannung wird das Schalten der Relais verhindert
und schon angezogene Relais fallen ab.

Der Betrieb des Moduls im Grenzbereich (Temperatur/Gesamtstrom) verringert die Lebenszeit
des Moduls. Achten Sie auf eine gute Verteilung der Schaltstrome auf die einzelnen Ausgange,
legen Sie z.B. zwei mit 5A belastete Ausgange wenn méglich nicht direkt nebeneinander.

2.14.4 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Grun, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op Gran, | Operationalzustand, voller Datenaustausch
Dauerlicht

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung

Ein Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.14.5 Prozessdatenobjekte

Datentyp Bedeutung
DigitalOutputO ...
!g! arutpy BOOL Digitale Ausgange 0 ... 7
DigitalOutput?7
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2.14.6 Technische Daten

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e 8 Schliel3er-Relais
max. Schaltstrom (ohmsch)...........ccccoeeenee. 5,0A je Ausgang
max. Schaltstrom (induktiv) ..........ccccceeeerinnns 2,0A je Ausgang
min. zuldssige Last.......ccccceeeeiiiiiiiiieeeee e, 10mA @ 5 vDC
Schaltspiele mech. (Min .........ccooeiiiiinennn, 2 x 107
Schaltspiele elektr. (Min ..........ccooeeeviiieeenne. 3 x 10° (2A/30 VDC)
SchaltspannuNg.........c..coeviieeeiiiieee e max. 24 VDC/ 230 VAC
Anschluss I/O/POWET .........ccccceeeeeeiiiiiiieeeeenn, Stecker 18-polig
EtherCAT Slave Controller............cccceevinneen. ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS .....ccoviiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-Bus-Last..........cccovviiiiiiiiiii, 130mA
SpanNUNGSVErsorguNg .........oovveerreeeeereeennnenes 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung Modul...........cccccccoevvnnnnnenn. 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Potentialtrennung Relais ...........cccocceeeeninneen, 1500 V AC (<=1min) Kontakte / Spannungsversorgung
750 V AC (<=1min) zwischen den Kontakten
BeStell-NF. ..o 694.452.04
c us
LISTED s
ZUlaSSUNGEN: ..ttt cauazer EEQ&ES@I‘_
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2.15 FIO DOS8 Relais NO
2.15.1 Funktion

Digitales Ausgangsmodul mit 8 Relais- Ausgangen normal geoffnet

2.15.2 Frontansicht
1

DO Relay

A

1 o Tczwsrmr Fun 2

o
O Fower

Legende
1. Status-LEDs
2. E-Bus/ Modulverriegelung
3. Systemstecker 18-polig
4. Erdungsbolzen M4x15

L 0000000000000000

U000 000000000

94 452 05
oY —:
[l =] @

2.15.3 Anschlusse

(1) 00 85:\1/1 1/2
Spannungsversorgung I/Os (Last) Z = 3| CH2
Systemstecker Pin 16: L+ 24V DC g ) 3 8‘6‘)[\?71 3/4
Systemstecker Pin 17: L- oV 9 = % %—' 4
: = 5 &0N 5/6
Relais Kontakte 10 | @0| CH6
111 Q0 nc.
Systemstecker Pin 0 ... 15 % = % 88,& 7/8
2 Relaiskontakte haben je einen gemeinsamen COM Anschluss 14 = - cHe
Kanal 1| 2[3]4a4]5s5|6]7]8 L1 88
Kontakt Pin 0 2 4 6 8 | 10 | 12 | 14 J
COM Pin 1 5 9 13 DO be  2avbe
EtherCAT
E-Bus IN 10poliger Buchsenstecker
E-Bus Out 10polige Stiftleiste
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2.15.4 Gefahren- und Warnhinweise

Elektrischer Anschluss

A Lebensgefahr durch elektrischen Schlag bei fehlender Erdung!

Bei fehlendem oder fehlerhaft ausgefiihnrtem Schutzleiteranschluss von Geraten kénnen hohe
Spannungen an offenliegenden Teilen anliegen, die bei Bertihren zu schweren Verletzungen
oder Tod fuhren

= Erden Sie das Geréat vorschriftsmagig.

= Beachten Sie beim Anschlieen des Schutzleiters die geltenden nationalen bzw. lokalen
Vorschriften.

Fur den Schutz bei indirektem Berthren bei einem Korperschluss muss ein Schutzleiter angeschlossen
werden. Der Anschluss erfolgt Giber den 4 mm Anschlussbolzen auf der Frontseite des Gerates.

= Verwenden Sie immer einen zugelassenen Quetschkabelschuh z.B. nach DIN 46234 fir einen 4 mm
Anschlussbolzen fur den ausgewéhlten Kabelquerschnitt.

= Der Querschnitt des Schutzleiters muss die gleiche Strombelastbarkeit wie der Netzstromkreis
aufweisen

= Die Verbindung zur Erdungsklemme sollte méglichst kurz sein.

= Beachten Sie beim AnschlieBen des Schutzleiters die geltenden nationalen bzw. lokalen
Vorschriften.

= Das Anzuggsdrehmoment fiir den 4 mm Anschlussbolzen betragt 1,2 Nm.

= Bei einer Aneinanderreihung von mehreren FIO DO8 Relais Modulen muss an jedem einzelnen
Modul einen Schutzleiter angeschlossen werden.

Die Vorschriften der IEC 61010-1 fur die Schutzerdung missen bei der Installation
beachtet werden!

Aufhebung der Potentialtrennung

Steckerpins 3, 7, 11 und 15 (n/c gekennzeichnete Pins) dirfen nicht belegt werden, da eine
Potentialtrennung dadurch nicht mehr gegeben ist.

= Anschlussbild beachten

Hohe elektrische Spannungen durch falschen Anschluss

Geanderte Anschlussbelegung FIO DO8 Relay: Das Modul mit der Bestellnummer 694 452 05
ist nicht kompatibel austauschbar zu den Modulen mit den Bestellnummern 694 452 03 und
694 452 04.

Lebensgefahr, Verletzungsgefahr durch elektrischen Schlag.
= Anschlussbild beachten
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2.15.5 Statusanzeigen

LED EtherCAT Run:

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 |Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 |Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op g;lilre]z’rlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch

LED IO

Nicht vorhanden

LED Power

Zustand LED Bedeutung

Ein Griin 24 V DC fir I/Os (Load) vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorh.

LED Kanal

Zustand LED Bedeutung
Ein

Ein Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

2.15.6 Prozessdatenobjekte

Variable Datentyp Bedeutung
RelayOutputl ... . ,
youlp BOOL Digitale Relais-Ausgénge Kanal 1 ... 8
RelayOutput8
VoltageOK BOOL Versorgungsspannung liegt im gultigen Bereich

2.15.7 Funktionshinweise

Bei Unterspannung wird das Schalten der Relais verhindert
und schon angezogene Relais fallen ab.

Der Betrieb des Moduls im Grenzbereich (Temperatur/Gesamtstrom) verringert die Lebenszeit
des Moduls. Achten Sie auf eine gute Verteilung der Schaltstrome auf die einzelnen Ausgange,
legen Sie z.B. zwei mit 5A belastete Ausgdnge wenn mdglich nicht direkt nebeneinander.
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2.15.8 Technische Daten

Digitale 1/0 Module - FIO DO8 Relais NO

Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiiireeeee e 8 Schliel3er-Relais
max. Schaltstrom (ohmsch)...........ccccoeeenee. 5,0A je Ausgang
max. Schaltstrom (induktiv) ..........ccccceeeerinnns 2,0A je Ausgang
min. zuldssige Last.......ccccceeeeiiiiiiiiieeeee e, 10mA @ 5 vDC
Schaltspiele mech. (MiN) ..., 2 x 107
Schaltspiele elektr. (MiN) ........cccooeeeeviieeeenne. 3 x 10° (2A/30 VDC)
SchaltspannuNg.........c..coeviieeeiiiieee e max. 24 VDC/ 230 VAC
Anschluss I/O/POWET .........ccccceeeeeeiiiiiiieeeeenn, Stecker 18-polig
EtherCAT Slave Controller...........ccccevevinnen. ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS .....ccoviiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-Bus-Last..........cccovviiiiiiiiiii, 130mA
SpanNUNGSVErsorguNg .........oovveerreeeeereeennnenes 24V DC (-15% ... +20%)
Potentialtrennung Modul...........cccccccoevvnnnnneen. 500V E-Bus / Spannungsversorgung
Potentialtrennung Relais ...........cccocceeeeninneen, 1500 V AC (<=1min) Kontakte / Spannungsversorgung
750 V AC (<=1min) zwischen den Kontakten
BeStell-NF. ..o 694.452.05
c us
LISTED s
ZUlaSSUNGEN: ..ttt cauazer EEQ&ES@I‘_
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3 Anhang

3.1 Bestelldaten
3.1.1 Module

KUNNKE FIO DILB / DOLB ...uvvviieiieiee ittt e e s sttt e e e s s sataae e e e e e e s s snnbaaee e e e e s snnnnnneeeaaesesnnns 694 400 10/ 184111
Kuhnke FIO DIL6/DOL16 1MS/O,5A ....uuuiii s 694.450.03 / 182.642
Kuhnke FIO DIL6/DOL16 5MS/0,5A ....uuu s 694.450.01 / 182.643
Kuhnke FIO DI16/DO16 1MS/0,5A LS. .uuiiiiie i sestteee e e e st n e e e e e s nnananeee e e e 694.450.13/182.641
KURNNKE FIO DIB2 LIS ..ttt s 694.451.02 / 182.644
KUNNKE FIO DILB LMS .iiiiiiiiiiiiieiiiee e e sttt ee e e e e e s sttt e e e e e e s e snnnbaa e e e e e e e s e nnnnnnaneeeaes 694.451.03 / 182639 / 196424
KUNNKE FIO DILB 1MS 2-LEItEI . .uuuiiiiii s 694.451.43 / 196.425
Kuhnke FIO DI16 1mMS 2-LEItEr Gl....cciuuiiiiieie et ee e s e e e e et e e e e e e 694.451.44 / 198.500
Kuhnke FIO DIB/DO8 LMS/0,5A ....ccoi ittt e e e ettt e e s s e e e e e e e st e e e e e e e e s nntnnaeeeeaeeean 694.450.05 / 182.637
Kuhnke FIO DI8/DOB8 5MS/O,5A ... anan 694.450.04 / 182.638
Kuhnke FIO DIL6/DOB8 LMS/LA ....uuu s 694.450.02 / 182.640
KUNNKE FIO DOB LA ... e et nnnannnnn 694.452.02 / 182.645
KUNNKE FIO DOB 2A...... e s 694.452.06 / 190.485
KUNNKE FIO DOL16 0,5A ..o nann 694.452.01/ 182.646
KUNNKE FIO DOL16 1A 2-LEIET ..uuuiiiii s 694.452.41 / 196.429
Kuhnke FIO DO8 RelaisS NO 24V ... s 694.452.03/ 184.720
Kuhnke FIO DO8 Relais NO 230VAC ......uui s 694.452.04 / 187.609
Kuhnke FIO DO8 RelaiS NO.......uuuuiii s 694.452.05 / 203.003
3.1.2 Zubehor

Kuhnke FIO SchirmKIemme 2X8MIM..........u s 694 412 03/ 196.445
Kuhnke FIO SchirmKIemme IXLAMIM ... ... e 694 412 04 / 196.446
Kuhnke FIO SchirmKIemme 4X8MIM ... ..... e 694 412 05/ 196.448
Kuhnke FIO SchirmKIemme 2XL1AMM ... ... s 694 412 06 / 197.524
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