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Handbuchhistorie

Datum Kommentare / Anderungen
29.05.2015  Ursprungsversion
31.08.2015  mit Kapiteln fur AO, Al-U, Al-I
11.11.2015  Mit Kapitel Buskoppler DI16/DO16
01.03.2016 = Mit Kapitel Counter/Posi2, neues UL Logo

07.03.2016 = Korrektur Analog Module

Erganzung bei 2-reihigen digitalen Klemmen: L+ und L- sind jeweils intern gebrickt (5.3.1)
Hinweis zur Einbaulage erganzt (Einbaulage)

26.04.2016  Hinweis zur Reihenfolge der Module im FIO Systemverbund erganzt (Reihenfolge der Module
im FIO-Systemverbund)
AnschlieBbare Aderendhiilsen an Weidmdiiller-Stecker (Allgemeine Hinweise)

06.06.2016 = Neue Kapitel Relay-Module — (5.3.11 / 5.3.12)

10.07.2016 = Uberarbeitung der Messwerttabellen (5.4)

10.11.2016 = Uberarbeitung der Kapitel Thermomodule (5.4.8 / 5.4.9)

25.11.2016  Datentypenanpassung im Kapitel Counter2 CounterPosi2 (5.5.1)

17.01.2017  Uberarbeitung der Kapitel Analogausgangsmodule (5.4.2 / 5.4.3)

20.01.2017  Uberarbeitung des Kapitels Allgemeine Hinweise - Thema Aderendhiilsen
23.02.2017  Hinweis zu ungenutzten Gebersignalen im Kapitel Counter2 CounterPosi2 (5.5.1)

03.02.2017 Uberarbeitung der Messwerttabelle im Kapitel 5.4.2 / 5.4.3 Einfiigen des UL-Logos fiir den
T Buskopplker16/16 im Kapitel 5.2.2

08.03.2017 Neue Kapitel bei den Thermomodulen Kaltstellenkompensation und Kalibrierung (5.4.8 / 5.4.9)

Uberarbeitung des Kapitels 5.4.2 AO4-U/I - 12Bit* in Hinblick auf die Kompatibilitdt mit dem
Vorganger des Moduls

Formatierung der Bedienungsanleitung uberarbeitet.

21.06.2017 Neue FIO Module hinzugefiigt — Kommunikationsmodule Kapitel 5.7
Komplexe FIO Module (technischen Daten) hinzugefligt (Controller/Safety/Drive/ CAM)
Alte Module aus Anleitung entfernt (Bedienungsanleitung fir FIO V1 Module vorhanden)

31.08.2017  Einfugen eines Hinweises bei den Al-U Modulen

01.12.2017 Digitale 10 ,Kuhnke FIO DO8 2A” Bestellnummer 694.452.06 ID: 190485 hinzugeflgt

Uberarbeitung der kompletten Anleitung in Hinsicht auf die Niederspannungsrichtlinie.
02.03.2018 @ Umbenennung im Kapitel Buskoppler DI16/DO16 — U24_Load zu undervoltage_load und
U24 Logic zu undervoltage_logic

14.01.2019 Montagehinweise fir den Potenzialverteiler hinzugefiigt.
T Information fiir empfohlenes Ethernet Kabel hinzugefiigt.

F10 Buskoppler DI8 DO8 und DI8 DO4 hinzugefigt.
Infos zu den neuen Safety Modulen eingefligt.

28.01.2020  Designanderung und Analogmodul Kuhnke FIO Al4 12Bit / AO4 16Bit CoE hinzugefiigt
31.03.2020  Kuhnke FIO MIX 04 hinzugefiigt, Infos von neuen Safety I0-Modulen erganzt
04.02.2021  Kleinere Korrekturen im Dokument

30.03.2021 = Module D116 2-Leiter und DO16 2-Leiter hinzugefiigt

21.03.2017

03.07.2019
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1 Vorwort

1.1 Impressum

Kontaktdaten

Kendrion Kuhnke Automation GmbH
Industrial Control Systems
Litjenburger Strafle 101

D-23714 Malente, Deutschland

Tel. +49 4523 402-0

Fax +49 4523 402-201

E-Mail sales-ics@kendrion.com
Internet kuhnke.kendrion.com

1.2 Informationen zu dieser Anleitung

Diese technische Information ist vor allem fur den Konstrukteur, Projekteur und Gerateentwickler bestimmt.
Sie gibt keine Auskunft Uber Liefermoéglichkeiten. Anderungen, Auslassungen und Irrtiimer vorbehalten.
Abbildungen ahnlich.

Haftungsbeschrankungen

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als garantierte Beschaffenheit
des Produktes im Rechtssinne aufzufassen. Beschaffenheitsvereinbarungen bleiben dem konkreten
Vertragsverhaltnis vorbehalten. Etwaige Schadensersatzanspriiche gegen uns — gleich aus welchem
Rechtsgrund — sind ausgeschlossen, soweit uns nicht Vorsatz oder grobe Fahrlassigkeit trifft

Lieferbedingungen

Es gelten die allgemeinen Verkaufs- und Leistungsbedingungen der Firma Kendrion Kuhnke Automation
GmbH.

Urhebeschutz / Copyright

© Kendrion Kuhnke Automation GmbH.

Diese Bedienungsanleitung ist urheberrechtlich geschutzt.

Die Wiedergabe und Vervielféltigung in jeglicher Art und Form, ganz oder auch auszugsweise, ist ohne
schriftiche Genehmigung der Kendrion Kuhnke Automation GmbH ist nicht gestattet.

Microsoft®, Windows® und das Windows® Logo sind eingetragene Warenzeichen der Microsoft Corp. in den
USA und anderen Landern. EtherCAT® ist ein eingetragenes Warenzeichen und patentierte Technologie
lizenziert von Beckhoff Automation GmbH, Deutschland. Unter www.plcopen.org finden Sie weitere
Informationen zur PLCopen Organisation. CiA® und CANopen® sind eingetragene Gemeinschaftsmarken
von CAN in Automation e.V. Die Rechte aller hier genannten Firmen und Firmennamen sowie Waren und
Warennamen liegen bei den jeweiligen Firmen.

CODESYS V3@ st ein Produkt der 3S-Smart Software GmbH.

Garantiebestimmung

Hinsichtlich der Gewahrleistung wird auf die Bestimmungen nach den Verkaufsbedingungen der Kendrion
Kuhnke Automation GmbH oder, sofern vorhanden, auf die bestehenden vertraglichen Vereinbarungen
verwiesen.

6 (E 747D-V2)
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Vorwort

Aufbau und Ziel des Handbuches

In diesem Handbuch sind die Kuhnke FIO EtherCAT-Slave-10-Module beschrieben. Sie liefern dem
EtherCAT-Master die Informationen tber die Sensoren und Schalten die Aktuatoren. Weiterhin gibt es
Module fir die Kommunikation mit anderen Systemen.

Wie Netzwerkkonfiguration und Steuerungsprogramm erstellt werden, hangt von der verwendeten
EtherCAT-Master-Steuerung ab.

Diese Anleitung hat das Ziel, Sie mit der Verwendung der Module vertraut zu machen.

In Beispielen wird vorzugsweise CODESYS Version 3, das einen EtherCAT-Master und -Konfigurator
enthalt, verwendet. Bei Verwendung anderer Tools muss eventuell anders vorgegangen werden.
Weitergehende Kenntnisse zur Programmierung nach IEC 611131-3 entnehmen Sie bitte der CODESYS
Online-Hilfe bzw. der Literatur.

Fur Einsteiger in CODESYS kann es zweckmalf3ig sein, das umfangreiche Schulungsangebot von 3S-Smart
Software Solutions GmbH zu nutzen.

(E 747D-V2) 7
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2 Zuverlassigkeit, Sicherheit

2.1 Anwendungsbereich

Diese Bedienungsanleitung enthélt Hinweise, die Sie zu Ihrer persdnlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung
von Sachschaden bei der Arbeit mit dem Kuhnke Produkt beachten mussen.

2.2 Zielgruppe der Bedienungsanleitung

Die vorliegende Bedienungsanleitung enthélt die notwendigen Informationen fir den bestimmungsgemalen
Gebrauch des beschriebenen Produkts (Steuergerat, Bedienterminal, Software usw.). Sie wendet sich an
qualifiziertes Fachpersonal aus Konstruktion, Projektierung, Service und Inbetriebnahme. Zum richtigen
Versténdnis und zur fehlerfreien Umsetzung der technischen Beschreibungen, Bedieninformationen und
insbesondere Gefahren- und Warnhinweise werden umfassende Kenntnisse in der Automatisierungstechnik
vorausgesetzt.

2.3 Bestimmungsgemale Verwendung

Kuhnke-Produkte sind fir den gewohnlichen Einsatz in der Industrie entworfen, entwickelt und hergestellt
worden. und dirfen nur fir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation vorgesehenen
Einsatzfélle verwendet werden. Der einwandfreie und sichere Betrieb der Produkte setzt sachgemalien
Transport, sachgemale Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation, Inbetriebnahme, Bedienung und
Instandhaltung voraus. Die zulassigen Umgebungsbedingungen missen eingehalten werden. Hinweise in
den zugehdrigen Dokumentationen missen beachtet werden.

2.4 Transport und Lagerung

Bei Transport und Lagerung muissen die Kuhnke FIO Module vor unzuldssigen Beanspruchungen wie
mechanische Belastungen, Temperatur, Feuchtigkeit und aggressiver Atmosphéare geschiitzt werden. Sie
sind mdoglichst in der Originalverpackung zu transportieren und zu lagern.

Bei Kommissionierung oder Umverpackung dirfen die Kontakte nicht verschmutzt oder beschadigt werden.
Die Kuhnke FIO Module missen unter Beachtung der ESD-Hinweise in geeigneten Behdltern/Verpackungen
gelagert und transportiert werden. Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch
unsachgemafe Behandlung beschadigt werden kénnen. Verwenden Sie daher fir den Transport offener
Baugruppen statisch geschirmte Transporttaschen mit Metallbeschichtung, bei denen eine Verunreinigung
mit Aminen, Amiden und Silikonen ausgeschlossen ist. Treffen Sie auBerdem bei der Inbetriebnahme und
Wartung der Kuhnke FIO Module die erforderlichen Schutzmaf3hahmen gegen elektrostatische Entladungen
(ESD).

/

!\ VORSICHT

Elektrostatische Entladungen
Zerstérung oder Schadigung des Gerates.

= Verwenden Sie zum Transport und zur Lagerung der FIO Module die originale
Verpackung.

= Stellen Sie sicher, dass die Gerate nur bei den spezifizierten Umgebungsbedingungen
transportiert und gelagert werden. (siehe Beiblatt)

= Achten Sie beim Umgang mit den FIO Modulen auf gute Erdung der Umgebung
(Personen, Arbeitsplatz und Verpackung).

= Bertuhren Sie keine elektrisch leitenden Bauteile, z. B. Datenkontakte. Die Geréte sind
mit elektronischen Bauelementen bestiickt, die bei elektrostatischer Entladung zerstort
werden kénnen.

8 (E 747D-V2)
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Kendrion Kuhnke Automation GmbH Zuverlassigkeit, Sicherheit

Setzen Sie nur Geréate ein, die sich in einem einwandfreien Zustand befinden, also weder
Transportschaden, fluide Einwirkung noch sonstige Beschadigungen ausweisen.

2.5 Zuverlassigkeit

Die Zuverlassigkeit der KUHNKE-Produkte wird durch umfangreiche und kostenwirksame MalRnahmen in
Entwicklung und Fertigung so hoch wie mdglich getrieben.

Dazu gehoren:

(E 747D-V2)

17.05.2021

Auswahl qualitativ hochwertiger Bauteile,

Qualitatsvereinbarungen mit unseren Zulieferanten,

MaRnahmen zur Verhinderung statischer Aufladungen beim Hantieren mit MOS-Schaltungen,
Worst-Case Dimensionierung aller Schaltungen,

Sichtkontrollen in verschiedenen Stufen der Fertigung,

Rechnergestitzte Prifung aller Baugruppen und deren Zusammenwirken in der Schaltung,

Statistische Auswertung der Fertigungsqualitat und aller Riickwaren zur sofortigen Einleitung
korrigierender Mal3Bhahmen.
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2.6 Gefahren- und Warnhinweise

Trotz der unter 2.5 beschriebenen MaRnahmen muss in elektronischen Steuerungen mit dem Auftreten von
Fehlern gerechnet werden, auch wenn sie noch so unwahrscheinlich sind.

Bitte schenken Sie den zusatzlichen Hinweisen, die wir in dieser Bedienungsanleitung durch Symbole
gekennzeichnet haben, besondere Aufmerksamkeit. Einige dieser Hinweise machen auf Gefahren
aufmerksam, andere dienen mehr der Orientierung fir den Leser. In der Reihenfolge abnehmender
Wichtigkeit sind sie weiter unten beschrieben.

Der Inhalt in der Gefahren- und Warnhinweisen ist wie folgt gegliedert:
Art und Quelle der Gefahr
Mdgliche Folgen bei Nichtbeachtung

= MalRnahmen zur Vermeidung

GEFAHR

Der Hinweis mit GEFAHR verweist auf eine unmittelbar geféhrliche Situation, die bei
Missachtung des Hinweises unabwendbar zu einem schweren oder tédlichen Unfall
fihren wird.

Der Hinweis WARNUNG verweist auf eine eventuell gefahrliche Situation, die
bei Missachtung des Hinweises mdglicherweise zu einem schweren oder
tédlichen Unfall oder zu Beschadigungen an diesem Gerat oder anderen
Geraten fuhren kann.

A VORSICHT

Der Hinweis VORSICHT verweist auf eine eventuell gefahrliche Situation, die
bei Missachtung des Hinweises mdglicherweise zu einem Unfall oder zu
Beschadigungen an diesem Geréat oder anderen Geraten fihren kann.

Der Hinweis HINWEIS verweist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation, die bei
Missachtung des Hinweises mdglicherweise zu Beschéadigungen an diesem Geréat oder
anderen Geréaten fihren kann.

Sonstige Hinweise

y \\\ .

(BB) |Information

Dieses Zeichen macht auf zusatzliche Informationen aufmerksam, die die Anwendung des
beschriebenen Produkts betreffen. Es kann sich auch um einen Querverweis auf

Informationen handeln, die an anderer Stelle (z. B. in anderen Handbiichern) zu finden
sind.

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Zuverlassigkeit, Sicherheit

2.7 Sicherheit

Unsere Produkte werden normalerweise zum Bestandteil gréRerer Systeme oder Anlagen. Die folgenden
Hinweise sollen behilflich sein, das Produkt ohne Gefahr fiir Mensch und Maschine/Anlage in die Umgebung
Zu integrieren.

A GEFAHR

Missachtung der Bedienungsanleitung

Vorkehrungen zur Verhinderung geféahrlicher Fehler kénnen auf3er Kraft gesetzt oder zusatzliche
Gefahrenquellen geschaffen werden.

= Bedienungsanleitung sorgfaltig lesen

=  Gefahrenhinweise besonders beachten

Information

Um bei der Projektierung und Installation eines elektronischen Steuergerats ein Héchstmal3 an
konzeptioneller Sicherheit zu erreichen, ist es unerlasslich, die in der Bedienungsanleitung
enthaltenen Anweisungen genau zu befolgen, da durch falsches Hantieren moglicherweise
Vorkehrungen zur Verhinderung gefahrlicher Fehler aul3er Kraft gesetzt oder zusatzliche
Gefahrenquellen geschaffen werden.

Bei Projektierung beachten

= Empfehlung zur 24V DC Versorgung: Erzeugung als sicher elektrisch getrennte Kleinspannung.
Geeignet sind z. B. Transformatoren mit getrennten Wicklungen, die nach EN 60742 (entspricht
VDE 0551) aufgebaut sind.

» Bei Spannungsausfallen bzw. -einbriichen: das Programm muss so aufgebaut werden, dass beim
Neustart ein definierter Zustand hergestellt wird, der gefahrliche Zustande ausschlief3t.

= Not-Aus-Einrichtungen missen nach EN 60204/IEC 204 (VDE 0113) realisiert werden und jederzeit
wirksam sein.

= Die fur den spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften sind zu
beachten.

= Beachten Sie bitte inshesondere die Gefahrenhinweise, die jeweils an geeigneter Stelle auf
maogliche Fehlerquellen aufmerksam machen sollen.

= |njedem Fall sind die einschlagigen Normen und VDE-Vorschriften einzuhalten.
= Bedienelemente so installieren, dass unbeabsichtigte Betatigung ausgeschlossen ist.

= Steuerleitungen so verlegen, dass keine Einstreuungen (induktiv oder kapazitiv) auftreten, die die
Funktion des Steuergerats beeinflussen kénnen.

Bei Instandhaltung oder Wartung beachten

= Bei Mess- und Prifarbeiten am eingeschalteten Steuergerét ist die Unfallverhitungsvorschrift
VBG 4.0 zu beachten. Insbesondere 8§88 (Zuldssige Abweichungen beim Arbeiten an Teilen).

» Reparaturen dirfen nur von KUHNKE-Fachpersonal durchgefiihrt werden (normalerweise im
Stammwerk in Malente). Andernfalls erlischt jede Gewdhrleistung.

= Nur solche Ersatzteile verwenden, die von KUHNKE zugelassen sind. In den modularen
Steuergeraten durfen nur KUHNKE-Originalmodule eingesetzt werden.

= Bei modularen Systemen: Module dirfen nur im spannungslosen Zustand in die Steuerung gesteckt
bzw. herausgezogen werden. Sie kdnnen sonst zerstdrt oder aber in ihrer Funktion (evtl. nicht sofort
erkennbar!) beeintrachtigt werden.

(E 747D-V2) 11
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= Batterien und Akkumulatoren, sofern vorhanden, nur als Sondermiill entsorgen.

Entsorgung

= Stellen Sie bei der Entsorgung der FIO Module sicher, dass die Module entsprechend den gultigen
Umwelt-vorschriften entsorgt werden.

= Die Verpackung dem Papier und Kartonage-Recycling zufuhren.
2.8 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Definition

Elektromagnetische Vertraglichkeit ist die Fahigkeit eines Geréates, in der elektromagnetischen Umwelt
zufriedenstellend zu arbeiten, ohne dabei selbst elektromagnetische Stérungen zu verursachen, die fir
andere in dieser Umwelt vorhandene Gerate unannehmbar wéren.

Von allen bekannten elektromagnetischen Stérph&nomenen tritt je nach Einsatzort eines betreffenden
Gerates nur ein entsprechender Teil von Stérungen auf. Diese Stérungen sind in den entsprechenden
Produktnormen festgelegt.

Fur den Aufbau und die Storfestigkeit speicherprogrammierbarer Steuerungen gilt international die Norm IEC
61131-2, die auf europaischer Ebene in die Norm EN 61131-2 umgesetzt worden ist.

Information

Allgemeine Installationsvorschriften, die eingehalten werden missen, um die Kopplungsfaktoren
und folglich Stérspannungen auf Pegel, denen standgehalten werden kann, zu begrenzen, sind
in IEC 61131-4, Leitfaden fur Anwender, enthalten.

Storemission

Storaussendung elektromagnetischer Felder, HF nach EN 55011, Grenzwertklasse A, Gruppe 1

Information

Soll das Steuergerét in Wohngebieten eingesetzt werden, muss beziglich der Stéraussendung
die Grenzwertklasse B nach EN 55011 eingehalten werden.

Dieses kann u. U. durch Einbau der Steuerung in geerdete Metallschranke und durch Einbau
von Filtern in die Versorgungsleitungen erreicht werden.

Allgemeine Installationshinweise

Elektronische Steuerungssysteme als Bestandteil von Maschinen, Anlagen und Systemen erfordern je nach
Einsatzgebiet die Berticksichtigung geltender Regeln und Vorschriften.

Allgemeine Anforderungen an die elektrische Ausriistung von Maschinen mit dem Ziel der Sicherheit von
Maschinen sind in der Norm EN 60204 Teil 1 (entspricht VDE 0113) enthalten.

Schutz vor aulieren elektrischen Einwirkungen

Steuerungssystem, wenn vorgesehen, zur Ableitung von elektromagnetischen Stérungen an den
Schutzleiter bzw. Funktionserder anschlieen. Ginstige Leitungsfiihrung sicherstellen.

Leitungsfuhrung
Getrennte Verlegung von Energiestromkreisen, nicht gemeinsam mit Steuerstromkreisen:
= Gleichspannung 60V ...400V

(E 747D-V2)
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Gemeinsame Verlegung von Steuerstromkreisen moglich:

Wechselspannung 25V ...400V

Datensignale, abgeschirmt
Analogsignale, abgeschirmt

Digitale E/A-Leitungen, ungeschirmt
Gleichspannungen < 60 V, ungeschirmt

Wechselspannung < 25 V, ungeschirmt

Installationsort

Achten Sie darauf, dass hinsichtlich Temperatur, Verunreinigungen, Stof3, Schwingung und

elektromagnetischem Einfluss keinerlei Beeintrachtigungen auftreten.

Temperatur

Beachtung von Warmequellen, wie z. B. Raumbeheizung, Sonnenstrahlung, Warmestau in Montageraumen
und Steuerschranken.

Verunreinigungen

Verwenden Sie entsprechende Gehause / Schaltschranke um den Betrieb der FIO Module in einer
geeigneten Umgebung zu gewéhrleisten. Es dient dazu mdgliche nachteilige Beeinflussung durch

Feuchtigkeit, korrosive Gase, Flissigkeiten und leitfahigen Staub zu vermeiden.

Der Betrieb eines unzuléssig verschmutzen Moduls ist nicht zulassig. Eine Reinigung des Gerats ist
ebenfalls unzuléssig.

StoRR und Schwingungen

Beachtung mdoglicher Beeinflussung durch Motoren, Kompressoren, Transferstra3en, Pressen, Rammen und
Fahrzeuge.

Elektromagnetischer Einfluss

Beachtung elektromagnetischer Stérungen aus verschiedenen Quellen am Standort: Motoren,
Schaltvorrichtungen, Schaltthyristoren, funkgesteuerte Gerate, Schwei3gerate, Lichtbdgen, Schaltnetzteile,
Leistungswandler/-Wechselrichter.

Besondere Storquellen

Induktive Aktoren

Beim Abschalten von Induktivitéaten (z. B. von Relaisspulen, Schiitzen, Magnetventilen und
Betatigungsmagneten) entstehen Uberspannungen. Es ist erforderlich, diese Stérspannungen auf ein
zulassiges Mal3 zu bedampfen.
Bedampfungselemente kénnen Dioden, Z-Dioden, Varistoren und RC-Glieder sein. Fir die geeignete
Dimensionierung sind die technischen Angaben des Herstellers oder Lieferanten der Aktoren zu beachten.

(E 747D-V2)
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3 EinfUhrung
3.1 EtherCAT®! — Ethernet Control Automation Technology

EtherCAT ist das derzeit leistungsféhigste Ethernet-basierte Feldbussystem. EtherCAT setzt neue
Geschwindigkeits-Standards und ist dank flexibler Topologie und einfacher Konfiguration fur die
Steuerung von extrem schnellen Vorgadngen hervorragend geeignet. Z.B. werden 1000 I/Os in 30 ys
erreicht.

Wegen der hohen Performance, der einfachen Verdrahtung und Offenheit fur andere Protokolle wird
EtherCAT als schneller Antriebs- und 1/0-Bus am Industrie-PC, oder auch in Kombination mit kleiner
Steuerungstechnik, eingesetzt. Wo herkdmmliche Feldbussysteme an ihre Grenzen kommen, setzt
EtherCAT neue Malistédbe. EtherCAT verbindet die Steuerung sowohl mit den I/O-Modulen als auch
mit Antrieben so schnell wie ein Riickwandbus. Damit verhalten sich EtherCAT-Steuerungen nahezu
wie zentrale Steuerungen und Buslaufzeiten, wie sie bei herkbmmlichen Feldbussystemen auftreten,
brauchen nicht beriicksichtigt werden.

3.2 Kuhnke FIO (Fast Input Output)

Kuhnke FIO ist ein System von zusammensteckbaren Modulen die Uber den Rickwandbus
miteinander verbunden sind. Das sogenannte EtherCAT-Netzwerk. Uber dieses Netzwerk konnen
Prozesssignale tibertragen werden, ein Kuhnke FIO besteht z.B. aus einem Kuhnke FIO Controller
oder Buskoppler und verschiedenen Kuhnke FIO-1/O-Modulen.

Im Kopfmodul (Controller oder Buskoppler) erfolgt die Wandlung der Ubertragungsphysik von Twisted
Pair auf LVDS (E-Bus) und die Erzeugung der Systemspannungen fur die LVDS-Module. Auf der
einen Seite werden die im Officebereich Ublichen 100 Base TX-Leitungen, auf der anderen Seite
nacheinander die Kuhnke FIO-1/0-Module fur die Prozesssignale angeschlossen. Dabei bleibt das
Ethernet EtherCAT -Protokoll bis in das letzte 1/O-Modul erhalten. Am Ende des modularen Gerétes
wird die Verbindung von Hin- und Ruckleitung automatisch geschlossen, so dass am zweiten Port des
Buskopplers wieder mit einer 100 Base TX-Leitung das nachste EtherCAT-Gerat angeschlossen
werden kann.

Ist der Buskoppler das letzte Geréat im EtherCAT-Netzwerk, d.h. die RJ45-Buchse "Out" bleibt frei, wird
die Verbindung von Hin- und Rickleitung automatisch geschlossen.

Kuhnke FIO Controller 113 mit mehreren Kuhnke FIO I/O-Modulen

1 EtherCAT® ist ein eingetragenes Warenzeichen und patentierte Technologie, lizensiert von Beckhoff
Automation GmbH, Deutschland.

14 (E 747D-V2)
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Einfihrung

3.3 Kuhnke FIO — Ventura FIO

Im Zuge der Produktpflege wurden die Ventura FIO-Module ab 2014 sukzessive Uberarbeitet.
Schwerpunkt der Uberarbeitung waren die Verbesserung der EMV/ESD-Eigenschaften und die

Herstellung der ETG-Konformitét. Die Uberarbeiteten Module tragen den Namen Kuhnke FIO, oder
auch FIO V2.

Kuhnke FIO mit derselben Bestellnummer wie Ventura FIO sind kompatibel, d.h. sie kénnen

gegeneinander ausgetauscht werden, ohne dass Steuerungsprogramme modifiziert werden missen.
Ventura FIO-Module werden uber ein breites Prozessabbild gesteuert.

Fur Kuhnke FIO-Module mit Controller, wie z.B. die Analogmodule, werden sowohl zu den Ventura
FIO-Modulen kompatible Varianten mit Prozessabbildsteuerung, als auch Varianten mit
Objektsteuerung CoE (CAN over EtherCAT) angeboten.

Auf Ausnahmen, z.B. bezlglich des Signalbereichs beim AO4-Modul, wird in dieser
Bedienungsanleitung bei der jeweiligen Modulbeschreibung ausdrtcklich hingewiesen.

Die auR3erlich sichtbaren Unterschiede zwischen Ventura FIO und Kuhnke FIO sind in nachfolgender
Tabelle aufgefihrt.

(E 747D-V2)
17.05.2021

Merkmal

Ventura FIO

Kuhnke FIO

Herstelldatum

sukzessive ab 2014

Design griner Punkt kein Punkt
Modulverriegelung gran grau

Stecker Losehebel grin schwarz
LED-Bezeichnung EtherCAT EtherCAT Run
EtherCAT LED gran/rot grin/aus
LED-Bezeichnung (RJ45) | In, Out In L/A, Out L/A

Modulsteuerung

Prozessabbild

Prozessabbild

CoE

Prozesssignalstecker

extra

inklusive

griner Lésehebel
(auch 2-polig)

schwarzer Losehebel
(2-polig schraubbar)

Federzug (36-polig)

Push In (36-polig)

15
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4 Systembeschreibung

4.1 Allgemeine Einsatzbedingungen

In diesem Abschnitt werden die fur die Montage, Verdrahtung und Fehlerdiagnose wichtigen
allgemeinen Eigenschaften der Kuhnke-FIO-Module beschrieben.

Eine Ubersicht {iber die Systemeigenschaften Kuhnke FIO finden Sie im Kapitel 8.1 auf Seite 472.
Die spezifischen Eigenschaften der einzelnen Module werden in nachfolgenden Kapiteln vorgestellit.

4.2 Mechanischer Aufbau

Den prinzipiellen Aufbau der Kuhnke FIO-Module zeigt nachfolgende Abbildung
Buskoppler und I/O-Module haben allerdings unterschiedliche Anschluss- und Anzeigeelemente.

Entriegelungshebel Beschriftungsclip

Griffkante

Signalzustands-LEDs
Status-LEDs

Aufnahme flr
Federzug-
sammelstecker

Schirmanschluss
am Gehausetrager

Modulverriegelung

Konvektionsschlitze _— | und E-Bus

— Hutschienenbefestigung
und Funktionserde

mechanischer Aufbau

Der Gehausetrager besteht aus einem Aluminiumprofil mit integrierter Aufschnappvorrichtung fur die
Befestigung des Moduls auf einer 35mm DIN-Hutschiene. Die Gehdusewanne mit den Lichtleitern fir
die Statusanzeigen, die Seitenflache und die Front sind aus Kunststoff und umschlie3en das Modul.
Die Lichtleiter der Signalzustands-LEDs sind neben den Klemmstellen des Federzugsammelsteckers
erhéht angeordnet. Damit wird eine eindeutige Diagnose auf den ersten Blick ermdglicht.

Montage

Die Kuhnke FIO I/O sind fur die Montage auf Tragschienen (nach DIN EN 50022, 35 x 7,5 mm)
bestimmt.

Einbaulage

Die Tragschiene wird waagerecht montiert, die Buchsenleiste der Module weisen nach vorne. Um eine
ausreichende Beluftung durch die Konvektionsschlitze der Module zu gewahrleisten, darf der
Mindestabstand von 20 mm nach oben und 35 mm zu benachbarten Geraten und
Schaltschrankflachen nicht unterschritten werden. Der seitliche Abstand zu Fremdgeraten und
Schaltschrankflachen darf 20 mm nicht unterschreiten.

(E 747D-V2)
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Um eine reibungslose Funktion des gesamten FIO-Systems sicherzustellen, ordnen Sie die
FIO Module entsprechend ihrer E-Bus-Last so an, dass die Module mit der grof3ten E-Bus-Last
direkt nach dem Kopfmodul (Buskoppler oder Controller) angeordnet sind. Beachten Sie
hierbei die maximale Busbelastung des Kopfmoduls.

Kuhnke FIO Safety I/O Module sind mdglichst direkt nach dem Kopfmodul anzuordnen.

(E 747D-V2) 17
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Aufrasten eines einzelnen Moduls 7

gegen die Tragschiene, dass sich die Metallfeder

» Fihren Sie das Modul gemaR Abbildung so von unten I
zwischen Tragschiene und Montageflache eindruckt.

Driicken Sie das Modul oben gegen die Montagewand bis es einrastet.

NN

Montage eines Moduls

[

Verbinden zweier Module

= Nachdem Sie das erste Modul auf die Tragschiene aufgerastet haben, rasten Sie das zweite
Modul rechts in etwa 1cm Abstand vom ersten Modul auf die Tragschiene.

= Schieben Sie das zweite Modul auf der Tragschiene an das erste Modul heran bis der
Entriegelungshebel einrastet.
Trennen zweier Module

= Dricken Sie den Entriegelungshebel von dem Modul, das Sie von dem links davon
befindlichen Modul trennen wollen.

= Schieben Sie gleichzeitig beide Module auf etwa 1 cm Abstand auseinander.

Abnehmen eines einzelnen Moduls

= Dricken Sie das Modul gegen die Metallfeder, die sich auf der Unterseite der Aufnahme
befindet, nach oben.

= Schwenken Sie das Modul gemal Abbildung von der Tragschiene
= weg nach vorn.

= Ziehen Sie das Modul nach unten aus der Tragschiene.

/

—

NN

Entriegelungshebel

Demontage eines Moduls

18 (E 747D-V2)
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4.3 Systemversorgung

Allgemeine Hinweise

Sammelstecker stehen fir hohe Anschlussdichte auf engstem Raum.

= Ldsehebel bei gréReren Steckern erleichtern das Trennen der Steckverbindung bei engen
Platzverhaltnissen.

= Schraubverbindungen sorgen bei kleinen Steckern fir einen festen Sitz.

Die Anschlussstecker durfen keinem unzuldssigen Zug/Druck ausgesetzt werden, um eine zu
groRe Kraftlibertragung auf die Platine oder Kontaktprobleme zu vermeiden.
Vermeiden Sie z.B. zu starken Zug durch zu kurze Verdrahtung.

Buchsenleisten mit Zugfeder-Anschlusstechnik ermdglichen schnelles und einfaches Verdrahten.

einreihig:

Werkzeug: Schraubendreherklinge 0,4 x 2,5 x 75 (DIN 5264-A)
Adern: 320Vv/ 10 A/ 0,2 - 1,5 mm? (IEC)

Nennstrom: 300V/ 10 A/ 28 - 14 AWG (UL)

AnschlieRbare Leiter mit Aderendhilsen:

Leiterquerschnitt [mm?]
Art der Aderendhtilse 0,13 0,25 0,34 0,50 0,75 1 1,5

Aderendhiilse mit Kragen nach
DIN 46 228/4

Aderendhulse ohne Kragen
nach DIN 46 228/1

8/10 8/10 8/10 8/10 10/12 10/12

8/10 8/10 8/10 8/10 8/10 8/10 8/10

Abisolierlange [mm] / Hilsenlange [mm]

Der PUSH IN- Federanschluss ermdglicht den schnellen und werkzeuglosen Leiteranschluss durch
Direktstecktechnik. Der abisolierte massive Leiter bzw. feindréhtige Leiter mit aufgecrimpter
Aderendhiilse wird bis zum Anschlag in die Klemmstelle gesteckt.

zweireihig:
Adern: 320V/ 13,4 A/ 0,14 - 1,5 mm2  (IEC)
Nennstrom: 300V/ 9,5A/ 26 - 16 AWG (UL)

Anschliel3bare Leiter mit Aderendhiilsen:

Leiterquerschnitt [mm?]
Art der Aderendhlse 0,14 0,25 0,34 0,50 0,75 1 1,5

Aderendhiilse mit Kragen nach
DIN 46 228/4

Aderendhiilse ohne Kragen
nach DIN 46 228/1

8/10 8/10 8/10 10/12 | 12714 | 12/15

10/10 | 10/10 | 10/10 | 10/10 | 10/10 | 10/10 | 10/10

Abisolierlange [mm] / Hilsenlange [mm]

(E 747D-V2) 19
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P Die Stromversorgungsleitungen dirfen nicht von einem Versorgungsanschluss der Kuhnke FIO
{ zum né&chsten weiter verbunden werden. Um stérungsfreien Betrieb zu gewéhrleisten, missen
“\ y die Versorgungsleitungen sternférmig mit mdglichst kurzen Leitungen von einem zentralen
Versorgungsanschluss zur Kuhnke FIO verlegt werden.

Elektrische Installation

Die Systemversorgung erfolgt bei dem Kuhnke FIO System Uber den Systemstecker von einem
vorgeschalteten Buskoppler oder Kleinsteuerung. Diese Systemversorgung wird nur fir die
Auswerteelektronik und die Buskommunikation verwendet.

Die 10 Versorgung erfolgt (wenn erforderlich) Giber den Systemstecker.

Information

Bitte beachten Sie vor der elektrischen Installation auch die Anschlussbedruckung auf dem
Gerat..

Gefahrbringende Ausfalle durch falsche Spannungsversorgung

Durch eine falsche Spannungsversorgung kann das Gerat beschadigt oder zerstoért werden und
es kann zu gefahrbringenden Ausféllen kommen.

Maflinahmen zur Vermeidung:

= Fur die 24V DC-Versorgung von Buskopplern oder Kleinsteuerungen empfehlen wir
PELV/SELV-fahige Netzteile gemafld EN50178 bzw. EN60950-1 zu verwenden.

= Sofern die Spannungsversorgung geerdet wird (PELV System), ist ausschlieRlich eine
Erdverbindung mit GND zul&ssig. Erdungsvarianten, in denen die Erde mit +24V
verbunden werden, sind nicht erlaubt.

= Weiterhin missen Sie beachten, dass auf diese Baugruppen auch im Fehlerfall nur eine
maximale Spannung U max. < 33 V einwirken darf. Sollten Sie dieses Risiko nicht
ausschlieRen kdnnen, ist eine externe Absicherung der Spannungsversorgung
vorgeschrieben.

= Um einen stérungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, missen die Versorgungsleitungen
eines FIO Modulblocks sternformig mit maglichst kurzen Leitungen von einem zentralen
Versorgungsanschluss verlegt werden.

Erdung
Die Kuhnke FIO-Module sind zu erden. Dazu ist das Metallgehduse mit einer Funktionserde zu
verbinden.

Die Funktionserde dient zur Ableitung von HF-Strdmen und ist fir die Storfestigkeit des Moduls von
groRer Bedeutung.

HF-Stérungen werden von der Elektronik-Platine auf das Metallgehduse abgeleitet. Das
Metallgehause braucht nun eine geeignete Verbindung mit einem Funktionserder.

Im Regelfall ist daflr zu sorgen, dass
» das Modulgehduse gut leitend mit der Hutschiene verbunden ist,

= die Hutschiene gut leitend mit dem Schaltschrank verbunden ist,

= der Schaltschrank eine gute Erdung besitzt.

(E 747D-V2)
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Im Sonderfall kann auch die Erdung direkt am Modul angeschraubt werden.

Hier Kabelschirm auflegen

Befestigung mit
Bolzen M3x5

DIN-Hutschiene mit
Funktionserder verbinden

-

Moglichkeiten der Erdung —
y \\ .
‘\/; Information
- Erdungsleitungen sollen kurz sein, eine grof3e Oberflache haben. (Kupfergeflecht). Hinweise
finden Sie z.B. unter http://de.wikipedia.org/wiki/Masse_(Elektronik)
Buskoppler

Ein 2-poliger steckbarer Klemmenblock mit Schraubflansch dient dem Anschluss der
Systemversorgung an den Buskoppler. Da der Buskoppler den E-Bus und die Logik der 1/0O-Module
versorgt, ist die Stromaufnahme abhangig von der Anzahl der angeschlossenen 1/O-Module.

Die Ausgange der 1/0-Module werden separat versorgt.

Federzugstecker mit Schraubflansch fur Buskoppler

(E 747D-V2) 21
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Module mit I/O‘s

Der Anschluss der I/O-Versorgung erfolgt auf dem 1/0-Modul. Dabei werden steckbare
Klemmenbldcke mit unterschiedlicher Polzahl verwendet.

Die Logik der I/O-Module ohne eigenen Microcontroller wird vom Buskoppler versorgt. Module mit
Microcontroller kdnnen ein eigenes Netzteil besitzen, das dann Uber den 10-Stecker versorgt wird.

Federzugstecker, einreihig mit Losehebel fur I/0-Modul

Push In Stecker, zweireihig mit Losehebel fir I/O-Modul

Durch externe Abschaltung der 1/0-Versorgungsspannung L+ kann eine Schnellabschaltung
aller Ausgéange durchgefiihrt werden.

Die fehlende Versorgungsspannung wird Uber die Power-LED signalisiert.

Nicht alle Module besitzen jedoch eine Unterspannungsiiberwachung, die diesen Zustand an die
Steuerung melden kann.

Wenn Sie die Uberwachung der I10-Versorgungsspannung im Steuerungsprogramm benétigen,
verbinden Sie L+ mit einem digitalen Eingang und fragen diesen stellvertretend fur die 10-
Versorgungsspannung ab.

Dabei ist aber folgendes zu beachten:

Ausgénge dirfen nicht riickwéarts eingespeist werden, wenn die Versorgung derselben
abgeschaltet ist.

Dies trifft dann zu, wenn das System weiterhin mit Spannung versorgt wird.

Ausgéange, die vom Programm hergesetzt sind, kénnen Gber die Schutzdiode eines riickwarts
eingespeisten Ausgangs versorgt werden und so die Ausschaltfunktion fir diese Ausgange aul3er
Kraft setzen. Dartiber hinaus kann bei hoher Belastung die Schutzdiode des einspeisenden Ausgangs
zerstort werden.

22 (E 747D-V2)
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4.4 Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED befindet sich sowohl auf dem Buskoppler als auch auf den I/O-Modulen. Sie
zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstuitzt wird

LED "In L/A", LED "Out L/A"

Die "In L/A"-LED und "Out L/A"-LED befinden sich auf dem Buskoppler. Sie zeigen den jeweiligen
physikalischen Zustand des Ethernets an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Not connected |Aus keine Ethernetverbindung vorhanden
Connected Grun, Dauerlicht | Ethernetverbindung ist vorhanden
Traffic Grin, Blinklicht | Telegrammverkehr

LED "1O"

Die "10"-LED befindet sich auf jedem 1/O-Modul. Sie zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Welche Zustande tberwacht werden, erfahren Sie im Abschnitt des jeweiligen I/0O-Moduls.

LED "Power"

Die "Power"-LED befindet sich auf jedem 1/0O-Modul, das einen Versorgungsspannungsanschluss
besitzt (z.B. fur digitale Ausgéange). Sie zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
(E 747D-V2) 23

17.05.2021



Controller 113

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

24

5 Kuhnke FIO Module

5.1 Controller
5.1.1 Controller 113

Die Mini-IPC-Steuerungen aus der FIO Linie haben eigene Bedienungsanleitungen. Bitte folgen Sie dem
Link um weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Prozessor
RAM / Remanenter Speicher
Laufwerke

Software

Schnittstellen
Netzwerke

Feldbusschnittstellen

Integrierte I/Os
Gehéause (B X H X T)
Montage
Spannungsversorgung
Leistung

Betriebstemperatur

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Kuhnke FIO Controller 113

i.MX28 Freescale 454 MHz

128 MB / Speicherung im Flash

Interner Flash Speicher, SD(HC)-Card Slot

Betriebssystem:  Windows® Embedded CE 6.0
Anwendung: CODESYS V3 Soft SPS mit WebVisu...

1xRS232,1xUSB 2.0
1 x Ethernet 10/100 Mbit/s — RJ45

1 x CAN galvanisch isoliert
EtherCAT® intern tiber E-Bus-Interface, extern tiber Extender-Modul

1 x DI interruptféhig

Aluminium Trager, Kunststoff 25 x 120 x 90 mm
35 mm DIN Schiene

24V DC/ (19,2 ... 28,8)

ca.3W (@ 24 V DC)

0°C..+55°C

(E 747D-V2)
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5.1.2 Controller 116

Die Mini-IPC-Steuerungen aus der FIO Linie haben eigene Bedienungsanleitungen. Bitte folgen Sie dem
Link um weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Prozessor
RAM / Remanenter Speicher

Laufwerke
Software

Schnittstellen

Netzwerke
Feldbusschnittstellen

Integrierte I/Os
Gehéuse (B x Hx T)
Montage
Spannungsversorgung
Leistung

Betriebstemperatur

(E 747D-V2)
17.05.2021

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Kuhnke FIO Controller 116

i.MX6 SoloX Freescale 800 MHz

256 MB / Speicherung im Flash

Interner Flash Speicher, SD(HC)-Card Slot

Betriebssystem: Windows® Embedded Compact 2013
Anwendung: CODESYS V3 Soft SPS optional mit WebVisu...

1xRS232,1xUSB 2.0
1 x Ethernet 10/100 Mbit/s — RJ45

1 x CAN galvanisch isoliert
EtherCAT® intern Giber E-Bus-Interface, extern tiber Extender-Modul

1 x DI interruptféhig

Aluminium Trager, Kunststoff 25 x 120 x 90 mm
35 mm DIN Schiene

24V DC/ (19,2 ... 28,8)

ca.3,5W (@ 24 V DC)

0°C...+55°C

25
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5.2 Buskoppler und Extender

EtherCAT ist ein industrielles Echtzeit-Ethernet und eignet sich fur harte wie weiche Echtzeitanforderungen
in der Automatisierungstechnik. Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise furr den sicheren Betrieb eines
EtherCAT Feldbussystems.

= Verwenden Sie zur Verbindung von EtherCAT-Geréaten nur Ethernet-Kabel, die mindestens der
Kategorie 5 (CAt5) nach EN 50173 bzw. ISO/IEC 11801 entsprechen.

= Aufgrund der automatischen Kabelerkennung (Auto-Crossing) kénnen Sie zwischen EtherCAT-
Geraten sowohl symmetrisch (1:1) belegte, wie auch Cross-Over-Kabel verwenden.

= Die zuléssige Leitungslange zwischen zwei EtherCAT-Geréten darf maximal 100 Meter betragen.

Information

Torsionen und Dauerzugbelastung nahe am Stecker des Ethernet-Kabel belasten die
Verbindungen. Sitzt der Ethernet Stecker mit viel Spiel und nicht ausreichend gefihrt in
der Buchse, treten Kippeffekte bei den Steckverbindungen auf. Damit kommt es nicht
selten zu Kontaktunterbrechungen und damit zu Feldbusunterbrechungen.

Vibrationstest zeigen, je tiefer der Stecker in der Buchse sitzt, desto robuster ist die
Verbindung. Im Industriebereich fallen die mechanischen Anforderungen beziiglich
Vibrations- und StoRfestigkeit bekanntlich héher als im IT-Bereich aus.

Bei den auf dem Markt erhaltlichen Steckern variieren die Einstecktiefen je nach
Hersteller und System von etwa 8 mm bis fast 12 mm. Standardstecker liegen um 9 mm
Einstecktiefe. Stecker, konzipiert fur den Industriebereich, erreichen nach Angaben des
Herstellers bis zu 11,8 mm.

(E 747D-V2)
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5.2.1 Buskoppler

Im Kuhnke FIO-Buskoppler erfolgt die Wandlung der Ubertragungsphysik von
:l Twisted Pair auf LVDS (E-Bus) und die Erzeugung der Systemspannungen fiir die

LVDS-Module. Auf der einen Seite werden die im Officebereich tblichen 100 Base
TX-Leitungen, auf der anderen Seite nacheinander die Ventura FIO-I/O-Module fir
| o die Prozesssignale angeschlossen. Dabei bleibt das EtherCAT -Protokoll bis in das
einzelne letzte I/O-Modul erhalten. Am Ende des modularen Gerates wird die
Verbindung von Hin- und Ruckleitung automatisch geschlossen, so dass am zweiten
Port des Buskopplers wieder mit einer 100 Base TX-Leitung das nachste EtherCAT-
Gerat angeschlossen werden kann.

EtherCAT. ™

Frontansicht Buskoppler

Information

Die besten Ergebnisse beziiglich Stéremission erzielen Sie, wenn Sie den Schirm des
EtherCAT-Kabels auf die Funktionserde legen.

Verwenden Sie dazu z.B. die
Schirmanschlussklemme (siehe Abschnitt 6.2)

AnschllUsse

Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- oV
EtherCAT
IN RJ45-Buchse Eingang (vom vorherigen EtherCAT-Gerat)
OUT RJ45-Buchse Ausgang (zum nachsten EtherCAT-Gerat)

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
(E 747D-V2) 27
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LED "In L/A", LED "Out L/A"
Die "In L/A"-LED und "Out L/A"-LED zeigt den physikalischen Zustand des jeweiligen Ethernet-Ports an

(Link/Activity).
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Not connected | Aus keine Ethernetverbindung vorhanden
Connected Grun, Dauerlicht | Ethernetverbindung ist vorhanden
Traffic Grin, Blinklicht | Telegrammverkehr

Funktion

Siehe Seite 27

Modulstatus
Variable Datentyp Bedeutung
Undervoltage BOOL Unterspannung (Versorgung < 19,2V)

Technische Daten

FUNKLION L. Verbindung von 100Base-TX EtherCAT mit den
Kuhnke FIO I/O-Modulen
Erzeugung der Systemspannungen fir die LVDS (E-Bus)

CoNtroller ......ueevveie e ASIC ET1100
Baudrate .........ccooeiiiiiiii 100Mbit/s
Kabeltyp ....ooooiiiieiii e CATS
Kabellange.........ccooovoiiiiiiiiiiicccec e, max. 100m zwischen 2 Buskopplern
Anschluss EtherCAT ..., 2 x RJ45
SpanNUNQSVErsorguUNg ........covreerrereeereennnnnnns 24V DC -15% +20%
ANSChIUSS POWET .......cvvviviiiiiiiiiiiiiveieieveiniainens Stecker 2-polig (Bestandteil des Moduls)
Eingangsstrom..........ccooviiiiiiiieiiniiece e, 50mA + E-Bus-Versorgung
E-BUS-Versorgung .......cccoeeeeeeeeeieseeeseceeeee e, max. 3A (ca. 20 Module)
E-BUS-LaSt......covviiiiiiii e 195 mA
BeStell-NF. ..o 694.400.00

(H us

LISTED [——
ZUlassuNgen: ......ccoovvvvieiiiiiieeee ezozzs7 EtQSrSﬁT‘-
28 (E 747D-V2)
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5.2.2 Buskoppler DI16/DO16

I:l Der Kuhnke FIO Buskoppler DI16/DO16 ist ein EtherCAT-10-Modul, das die
Funktionalitaten der bestehenden Einzelmodule Kuhnke FIO Buskoppler und
Kuhnke FIO DI16/DO16 in einem Gerat vereint. Es ist mit einer reduzierten E-Bus-

Couglar D16/ DENE

FELENIE) Versorgung von 2A speziell fir den Einsatz in kleineren Modulblécken ausgelegt. In
8 T dem Buskopplerteil des Moduls erfolgt die Wandlung der Ubertragungsphysik von

Twisted Pair auf LVDS (E-Bus) und die Erzeugung der Spannung fir die LVDS-
Module. Zudem verfugt das Modul tber 16 digitale Eingédnge und 16 digitale
Ausgange. Uber den seitlichen E-Bus-Anschluss kann der Buskoppler DI16/DO16
zudem mit EtherCAT 1/O Modulen der Serie Kuhnke FIO flexibel erweitert werden.

| | ——
leWoNcNc]
|

G54 400 19

[
oo == =]

Frontansicht Buskoppler DI16/DO16

/[/\]\ Information
S
Die besten Ergebnisse beziiglich Stéremission erzielen Sie, wenn Sie den Schirm des
EtherCAT-Kabels auf die Funktionserde legen.
Verwenden Sie dazu z.B. die
Schirmanschlussklemme (siehe Abschnitt 6.2)
Anschlisse

Versorgung des Moduls und I/O Anschlisse:

-
L+  24VDC =
L- ov I:I:l

-]

-—:'—I
EtherCAT

IN RJ45-Buchse Eingang (vom vorherigen EtherCAT-Gerat)
OUT RJ45-Buchse Ausgang (zum nachsten EtherCAT-Gerat)

+ MO0 ~NNLELIN=D
+ NP WN OO ~IMUNAWN O

rr——a_s.u.s
o g S WY

|

Anschluss der 1/Os

-
+
w

9
g :llmmmnmn

Beim Buskoppler mit digitalen Ein- und Ausgangen muissen fur die vollstindige Funktionalitat
beide 24V Anschlisse verwendet werden.

Links wird die Logik (Coupler), und rechts werden I0’s (Load) mit Spannung versorgt

(E 747D-V2) 29
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Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Griin, Dauerlicht | Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstiitzt wird

LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Blinklicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgéange nach
der Abklhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Griin, Dauerlicht | 24 VV DC fir die 10’s (Load) vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grun, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden

Das Modul hat eine Unterspannungsuberwachung fur Logik und Last!

(E 747D-V2)
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LED "In L/A", LED "Out L/A"
Die "In L/A"-LED und "Out L/A"-LED zeigt den physikalischen Zustand des jeweiligen Ethernet-Ports an

(Link/Activity).
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Not connected | Aus keine Ethernetverbindung vorhanden
Connected Grun, Dauerlicht | Ethernetverbindung ist vorhanden
Traffic Grin, Blinklicht | Telegrammverkehr
LEDs "Kanal"
Zustand LED Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

Modulstatus

Variable Datentyp |Bedeutung
undervoltage_load |BOOL U24_Load Unterspannung (Versorgung < 19,2V)
undervoltage_logic |BOOL U24_Logic Unterspannung (Versorgung < 19,2V)
ShortcutOutput BOOL Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

(E 747D-V2) 31
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Technische Daten

FUNKLION ..o

Controller ..o,
Baudrate ........ccooieiiiiiii
Kabeltyp....vveeeeeee e
Kabellange........cccooiiiiiiii e
Anschluss EtherCAT .....cccoviiiiiiiiee e
ModUIVErsorgung........cocveeeeriieeeeiiieeee e
ANSchluss IO/POWEN ..........c..eevveeeeiiiiiiiiieeeenn,
Eingangsstrom.........ccccceeevviiciiinenee e
E-Bus-Versorgung.........ccooceeeiiiiiniiiiiiinenenn
ANSChIuSS E-BUS .....coooiviiiiiiiiiiiiiieeee,
ENdmodul........iiiiiiiiiiceccc e,

Digitale EINQANQGE ......cccoeevviieiiiiieieeeeece e,
Eingangsverzogerung........cccocveeeeviveeeeninnenn.
Signalpegel.......cccooeeei e,

Digitale AUSQANGE .....ccovvvieiiiiiiieeieee e
MaX. STFOM ...uiiiiiiii e
SUMMENSIIOM ..vvviiiiiice e

BEStEll-NT. cooveiiiee e

ZUlaSSUNGEN: ..ttt

Verbindung von 100Base-TX EtherCAT mit den
Kuhnke FIO 1/0-Modulen
Erzeugung der Systemspannungen fur die LVDS (E-Bus)

10-Modul
ASIC ET1100
100Mbit/s

max. 100m zwischen 2 Buskopplern

2 x RJ45

24V DC -15% +20%

Stecker 36-polig (Bestandteil des Moduls)
40mA + E-Bus-Versorgung

max. 2A (ca. 11 Module)

10-poliger Systemstecker in Seitenwand
nicht notwendig

16

3 ms (typisch)

Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V

16

0,5A je Ausgang

max. 8A

694.400.10

(H us

LISTED N
o EOETCAT™
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5.2.1 Buskoppler DI8/DO8

YR

P

flexibel erweitert werden.

P

(1
N""'“"”“"“'"'|°|§

Der Kuhnke FIO Buskoppler DI8/DO8 ist ein EtherCAT-IO-Modul, das die
T D8 508 Funktionalitaten der bestehenden Einzelmodule Kuhnke FIO Buskoppler und Kuhnke
FIO DI8/DO8 in einem Gerat vereint. Es ist mit einer reduzierten E-Bus-Versorgung von
EhwcaTRm 2A speziell fir den Einsatz in kleineren Modulblécken ausgelegt. In dem Buskopplerteil
des Moduls erfolgt die Wandlung der Ubertragungsphysik von Twisted Pair auf LVDS (E-
Bus) und die Erzeugung der Spannung fir die LVDS-Module. Zudem verfligt das Modul
]| uber 8 digitale Eingénge und 8 digitale Ausgéange. Uber den seitlichen E-Bus-Anschluss
]| kann der Buskoppler DI8/DO8 zudem mit EtherCAT I/O Modulen der Serie Kuhnke FIO

Information

EtherCAT-Kabels auf die Funktionserde legen.
Verwenden Sie dazu z.B. die
Schirmanschlussklemme (siehe Abschnitt 6.2)

Die besten Ergebnisse bezliglich Stéremission erzielen Sie, wenn Sie den Schirm des

Anschlisse

Versorgung des Moduls und I/O Anschlisse:
L+ 24V DC
L- oV

EtherCAT
IN RJ45-Buchse Eingang (vom vorherigen EtherCAT-Geréat)
OUT RJ45-Buchse Ausgang (zum nachsten EtherCAT-Gerat)

Statusanzeigen Anschluss der 1/0Os

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

L+

=l Ch e L= O

16

@DDDDDDDDDD:IEID:IEI

DI DO

kb k&
L0 e L) = 2D 00

s
-]

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht | Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstiitzt wird

(E 747D-V2)
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LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Blinklicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

O
4

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstandig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abklhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden

Das Modul hat eine Unterspannungstiberwachung fiir Logik und Last!

LED "In L/A", LED "Out L/A"
Die "In L/A"-LED und "Out L/A"-LED zeigt den physikalischen Zustand des jeweiligen Ethernet-Ports an

(Link/Activity).
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Not connected |Aus keine Ethernetverbindung vorhanden
Connected Grin, Dauerlicht | Ethernetverbindung ist vorhanden
Traffic Grun, Blinklicht | Telegrammverkehr
LEDs "Kanal"
Zustand LED Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

Modulstatus

Variable Datentyp |Bedeutung
undervoltage _load |BOOL U24_Load Unterspannung (Versorgung < 19,2V)
undervoltage logic |BOOL U24 Logic Unterspannung (Versorgung < 19,2V)
ShortcutOutput BOOL Kurzschluss an einem digitalen Ausgang
34 (E 747D-V2)
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Technische Daten

FUNKLON ... Verbindung von 100Base-TX EtherCAT mit den
Kuhnke FIO 1/0O-Modulen
Erzeugung der Systemspannungen fur die LVDS (E-Bus)

............................................................. IO-Modul
COoNtroller .....coeeiiiieeeee e ASIC ET1100
Baudrate .......coocveiiiiiiiie e 100Mbit/s
Kabeltyp....vveeeeiiiiie e CATS
Kabellange.......cooveeviiiiiiiieiee e max. 100m zwischen 2 Buskopplern
Anschluss EtherCAT .........oooiieeieeeeiiii, 2 x RJ45
ModUIVErsorguNg.......ccvveeeeeeeeiiiiieieeeee e e e 24V DC -15% +20%
Anschluss IO/POWET .........ccccvveeeeeiiiciiiieeeenn, Stecker 18-polig (Bestandteil des Moduls)
EiNngangsstrom .........ccceeeiiiieeiniieee e 40mA + E-Bus-Versorgung
E-Bus-Versorgung ........ccccoeeeee e, max. 2A (ca. 11 Module)
ANSChIUSS E-BUS ......coooviiiiiiiiiiieenieeee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul..........cooooeiiii, nicht notwendig
Digitale EINgANGE ........coovvviiiiiiiiie e 8
Eingangsverzogerung.........cccceeeeeeeeeeieieeeeeenn, 3 ms (typisch)
Signalpegel......occveeiiiiiii Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V
Digitale AuUSQange ..........ccccceeveieieee e, 8
MAX. SOM ..eviiiiiiiiiiiii e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM ..o max. 4A
BeSteI-NF. ... 694.400.08
(@
WA V| F= 11U ] o =T o OSSN ezt
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5.2.2 Extender 2 Port

Der Kuhnke FIO Extender dient der Erweiterung eines Kuhnke FIO-Blocks bzw. eines
ExEnCER Kuhnke FIO Control (Embedded PC) mit EtherCAT-Slaves, die einen Standard 100 Base-

Pair.

G Das Modul wird dabei in der Regel am Ende des Blocks angeordnet.
Der Extender kann aber auch an beliebiger Stelle hinter dem Buskoppler bzw. dem FIO
Control-Modul eingesetzt werden.

oue2 D Damit lassen sich dann auch EtherCAT-Slaves in Sterntopologie verkabeln.

ﬂ TX Anschluss besitzen.
Ei”“ Im Extender erfolgt die Wandlung der Ubertragungsphysik von LVDS (E-Bus) auf Twisted

S
| ECESEC]
L]

684 400 02

Frontansicht Extender 2 Port

B

i;ﬂ- R0 ﬁ-@
=

Kuhnke FIO Control, durch Extender erweitert mit Kuhnke FIO-Blécken

Anschlisse

Versorgung des Moduls Uber E-Bus

EtherCAT:
OUT1 RJ45-Buchse Ausgang (zum nachsten EtherCAT-Gerét)
OUT2 RJ45-Buchse Ausgang (zum nachsten EtherCAT-Gerét)
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Extender 2-Port

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird

LED "Out2", LED "Out1"
Die "Out2"-LED und "Out1"-LED zeigen den physikalischen Zustand des jeweiligen Ethernet-Ports an.

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Not connected | Aus keine Ethernetverbindung vorhanden
Connected Grun Dauerlicht | Ethernetverbindung ist vorhanden
Traffic Grin Blinklicht Telegrammverkehr

Funktion

Das Extender 2 Port-Modul besitzt eigentlich 4 Ports. Der Name 2 Port-Modul wurde wegen der 2 Standard
100 Base-TX (OUT1, OUT2) RJ45-Anschllisse gewahlt. Weitere 2 Ports werden durch den E-Bus belegt.

Fur die Konfiguration ist es wichtig, in welcher Reihenfolge die Anschliisse bedient werden, d.h. welchen
Weg der EtherCAT-Frame nimmt.

(E 747D-V2)
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Port Anschluss Reihenfolge
Port A E-Bus In 1
Port B Out 2 3
Port C E-Bus Out 4
Port D Out 1 2
37
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Technische Daten

FUNKLION ..o

Controller ...
Baudrate .......ccccceeeeeiiiiiiiiee e
Kabeltyp ...
Kabellange ..o
Anschluss EtherCAT ..........ccccvviveeee e,
SpannNUNGSVErsorguNg ........cceooverrreeereesnannns
E-BUS-LaSt......ccovvviiiiiiiiiiii i
[T oES (= | N SR

ZUIASSUNGEN: ..eeeiiiiiee ittt

Erweiterung eines Kuhnke FIO-Blocks bzw. einer Kuhnke FIO
Control (Embedded PC).

Wandlung der Ubertragungsphysik von

LVDS (E-Bus) auf 100Base-TX.

ASIC ET1100

100Mbit/s

CATS

max. 100m

2 x RJ45

Uber E-Bus

160mA fiir Outl / 210 mA fur Outl+Out2
694.400.02

c us

LIST

Son.  EtherCAT

E202287 Conformance tested
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DI16/DO16

5.3 Digitale FIO Module

5.3.1 DI16/DO16
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AnschliUsse

1/0-Versorgung des Moduls

L+ 24V DC
L- ov

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

— —— 0 (@D 0 ——_F—
——— 1 | @DOG 1 — F—
— — 2 |©NI®| 2 — +—

©lnfe

©MOIDO

oune

e

© DI

oliue

onne

©MOINO

one

enne

e

olnnle
—— —— % || eD00e| 15 — F——

L+ |©@DIDO| L+ —
F—4::L-©mm©b

L+ L- DI DO L+ L-

Anschluss der 1/Os

Frontansicht 1/O-Modul DI16/DO16

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird

(E 747D-V2)
17.05.2021
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LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkiihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
Information
-y
Das Modul hat keine Unterspannungsiuberwachung.
LEDs "Kanal"
Zustand LED Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht | Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DI16/DO16 hat 16 digitale Eingange und 16 digitale Ausgange.

Variable
Variable Datentyp Bedeutung
Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...15)
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...15)

(E 747D-V2)
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Technische Daten

Digitale EiNgANGE .........ccovvviiiiiiieiiieeee i, 16
Eingangsverzogerung.........ooccvvveeeeeeeeeicvvnnnn 1ms / 5ms (typisch)
Signalpegel......ccovvviiiiiiie e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V
Digitale AUSQEANGE .....cevveeeeiiiiiireeeee e 16
MAX. SrOM ..eviiiieeee e e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM oo max. 8A
Anschluss IO/POWET .........cccccvveeeeeiiiiiineeeenn, Stecker 36-polig
CoNtroller .......eevveie i ASIC ET1200
Baudrate ........ccceevvviiieiiiiiiie e 100 Mbit/s
ANnschluss E-BUS ..........occcvviieeee i, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c..cooiiiiiiii e nicht notwendig
SpanNUNgSVErsorgung ....ccoeeeveeeeereeiineeeeeeennenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......couviiiiiieii e 135mA
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI16/DO16 5ms/0,5A................. 694.450.01
Kuhnke FIO DI16/DO16 1ms/0,5A. ............... 694.450.03

(H us

LISTED po—
ZUlassUNQgEN: .....cocvvveiiieieieiecieeeeeeee e ez0zzs7 EWSJS@T‘-
(E 747D-V2) 41
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5.3.2 DI16/DO16 LS (Low side)

3 EtherCAT Run
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Anschlisse
I/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
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Anschluss der I/Os

Frontansicht I/0-Modul DI16/DO16 LS

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED ist nicht vorhanden,
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden

(E 747D-V2)
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DI16/DO16 LS

‘ Aus

Aus

24 V DC nicht vorhanden

LEDs "Kanal"

Zustand

LED

Bedeutung

Ein

Griin Dauerlicht

Eingangssignal Low (TRUE)/ Ausgang eingeschaltet

Aus

Aus

Eingangssignal High (FALSE) / Ausgang ausgeschaltet

Funktion

Das Modul DI16/DO16 LS hat 16 digitale low-side Eingdnge und 16 digitale low-side Ausgange.

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgange nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Information
A\ 4

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

Variable

Variable

Datentyp

Bedeutung

Digitallnputn

BOOL

Digitaler Eingang (n=0...15)

DigitalOutputn BOOL

Digitaler Ausgang (n=0...15)

(E 747D-V2)
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Technische Daten

Digitale Eingange ........
Eingangsverzdgerung..
Signalpegel..................

Eingangsstrom.............
Digitale Ausgange .......
max. Strom ..................
Summenstrom .............
Anschluss 10/Power ....
Controller ......ccccveeevnnns
Baudrate ..........ccceeunnn.
Anschluss E-Bus .........
Endmodul.....................

Spannungsversorgung

E-Bus-Last........c..........
Bestell-Nr........cccuuvvee.ee.

Zulassungen: ...............

16

1ms (typisch)

Ein: -3...5V
Aus: 15V ... 30V
2mA (typisch)

16

0,5A je Ausgang

max. 8A

Stecker 36-polig
ASIC ET1200
100 Mbit/s

10-poliger Systemstecker in Seitenwand

nicht notwendig

24V DC -20% +25%
135mA

694.450.13

c us

LISTED
59DM

E202287 Conformance tested

EtherCAT. ~
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5.3.3 DI16/DO8
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Anschlisse
I/O-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstandig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

(E 747D-V2) 45
17.05.2021



DI116/DO8 Kendrion Kuhnke Automation GmbH

LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Ein Griin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
Information

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grun Dauerlicht | Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DI16/DO8 hat 16 digitale Eingédnge und 8 digitale Ausgéange.

Variable
Variable Datentyp Bedeutung
Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...15)
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...7)
reserved BOOL Unbenutzte Ausgangsadressen

Technische Daten

Digitale EINgANGE ........oocvvviiiiiiiiiiieee e, 16

Eingangsverzogerung.......ccooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennn 1ms (typisch)

Signalpegel......ccoevviiiieii e Aus: -3...8V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V

Digitale AUSQANGE .....coovvvieiiiiiiieeieeeiee 8

Max. StrOM .....oooeiiiiie e, 1,0A je Ausgang

SUMMENSIIOM oo max. 8A

ANSChIUSS IO/POWET ........cvvvvieviveieiiiniiieininnnnns Stecker 36-polig

CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200

Baudrate ........cooovviiiiiiiiie e 100 Mbit/s

ANSChIUSS E-BUS ......covvviveviiiiiiiiiiiviieieieininnnnns 10-poliger Systemstecker in Seitenwand

Endmodul.......c.cooiiiiiiiin nicht notwendig

SpanNUNGSVErsorgung ....ccoeeeveveeereeieeeeereennenns 24V DC -20% +25%

E-BUS-LasSt......coovviiiiiiiii e 135mA

BeStell-NI. ..oovveee e 694.450.02

@

Sow EtherCAT ~
59DM er .
ZUlASSUNQGEN: ...eviiiieiiiiiiieiiee e E202287  Conformance tested
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5.3.4 DI8/DO8
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5756 Anschluss der 1/Os

Frontansicht I/O-Modul DI8/DO8

Anschliisse

I/O-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkiihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

(E 747D-V2) 47
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LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Ein Griin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
Information

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin, Dauerlicht | Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DI8/DO8 hat 8 digitale Eingédnge und 8 digitale Ausgange.

Variable

Variable Datentyp Bedeutung

Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...7)

DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...7)
Technische Daten
Digitale EINQANQGE ......cccoeevviiiiieiiieceeeeeeee e, 8
Eingangsverzogerung........cccocveeeeviveeeeninnenn. 1ms / 5ms (typisch)
Signalpegel......coeeeiiiiiiii e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V
Digitale AUSQANGE .......ccceevieiiiiiiiieie e 8
MAX. SOM ..eviiiiiiiiiiiieee e 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM ..o max. 8A
ANSChIuSS IO/POWEN .......cccvviiiiiiiiiiieiiiieeee Stecker 18-polig
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
Baudrate ........cccceevvriieiiiiiiee e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ....cccoviiiiiiiiiiiiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........ccooii nicht notwendig
SpPanNNUNQSVErSOrguUNG ....ceceeeerervrreeeeereennannnns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LasSt......coouuiiiiiiiiii e 135mA
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI8/DO8 5ms/0,5A ..........ccuuee.. 694.450.04
Kuhnke FIO DI8/DO8 1ms/0,5A ..........cccuvee.. 694.450.05
us
LISTED m—
o EETCAT™

Zulassungen: .................
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DI16

5.3.5DI16
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Anschliisse

I/0-Versorgung des Moduls

L- oV

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
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Anschluss der 1/Os

Frontansicht I/O-Modul DI16

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Init

Aus

Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op

Aus/Grin, 1:1

Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op

Aus/Griin, 5:1

Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op

Griin, Dauerlicht

Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap

Schnelles blinken

Optional wenn Bootstrap-Modus untersttitzt wird

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Init

Aus

Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op

Aus/Griin, 1:1

Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op

Aus/Grin, 5:1

Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op

Grin, Dauerlicht

Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap

Schnelles blinken

Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird

LED "10"

Die "IO"-LED ist nicht vorhanden,

LED "Power"

Die "Power"-LED ist nicht vorhanden, da keine Extra-Einspeisung bendtigt wird.

LEDs "Kanal"

Zustand

LED

Bedeutung

Ein

Griin Dauerlicht

Eingangssignal TRUE

Aus

Aus

Eingangssignal FALSE

(E 747D-V2)
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Funktion
Das Modul DI16 hat 16 digitale Eingange.
Variable
Variable Datentyp Bedeutung
Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...15)

Technische Daten
Digitale EiNgANGE ........cccovvveiiiiiieiiiieeeie, 16
Eingangsverzogerung.........occcvveeeeeeeesecnvnnnn, 1ms (typisch)
Signalpegel......ccccoiiiiei Aus -3...5V (EN 61131-3, Typl)

Ein: 15V ... 30V
ANSChIuSS IO/POWEN .......ccovviiiiiiiiiieeiiiieeee Stecker 18-polig
Controller ... ASIC ET1200
Baudrate .......ooeviiiiiiiiee e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ......ccvvvvieviiiiiiiiiinieieneininnninnns 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........ccooi e, nicht notwendig
SpanNUNGSVErsorguUNg ........cooveverrereeereennannnns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......coo 100mA
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI16, IMS....cccccoocvvveeiiiieee i 694.451.03

(H us

LISTE —
=
ZUlaSSUNGEN: ...ttt ezuzzer EEES!HS@I
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5.3.6 DI16 2-Leiter
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Frontansicht 1/0O-Modul DI16 2-Leiter Anschluss der 1/Os
Anschlisse
1/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED ist nicht vorhanden
(E 747D-V2) 51
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LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht | 24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden

' Information
A4

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

5.3.6.1.1 LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grun Dauerlicht | Eingangssignal TRUE

Aus Aus Eingangssignal FALSE
Funktion

Das Modul DI16 hat 16 digitale Eingdnge und 16 24V Ausgénge zur dezentralen Versorgung des
Zweileiteranschlusses ohne zusatzliche Verteilerklemme.

A VORSICHT

Die 24V Ausgange sind nur fir die Nutzung mit den Eingadngen des Moduls gedacht.
0
t }
A 4

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.

Variable

Variable Datentyp Bedeutung
Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...15)
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Technische Daten

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiieeeee e, 16 (+16 x 24VDC je max. 1A)
Eingangsverzogerung........cccocveeeevieeeeeninnenn. 1ms (typisch)
Signalpegel......ccccoeviiiie Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
ANSChIuss IO/POWEN ........ccoviviiiiiiiiiciiiieeeee Stecker 36-polig
CONtrOller ....coeiiiiie e ASIC ET1200
Baudrate ........ccoceeeiiiere e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS .....ccooiiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul.........coooiiiiiii e, nicht notwendig
SpanNUNQSVErsorguNg ........coovveerrereeereeeranenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt.........oooiiriiiiiiiiee e 110mA
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI16, IMS......ccoocveveiiiiieeeniieennn 694.451.43
H us
ZUlassuUNQgEeN: .....ccovvvvveieieieieieeeeeee e S
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5.3.7 DI32
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= EtherCAT Run %%%g
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JREe L L Lo
:—WIMI
— Anschluss der 1/0Os
694 451 02
=R=]=! Frontansicht I/O-Modul DI32
Anschlisse
I/O-Versorgung des Moduls
L- ov
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED ist nicht vorhanden
LED "Power"
Die "Power"-LED ist nicht vorhanden, da keine Extra-Einspeisung bendtigt wird.
LEDs "Kanal"
Zustand LED Bedeutung
Ein Grun Dauerlicht | Eingangssignal TRUE
Aus Aus Eingangssignal FALSE
Funktion
Das Modul DI32 hat 32 digitale Eingange.
Variable
Variable Datentyp Bedeutung
Digitallnputn BOOL Digitaler Eingang (n=0...31)
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Technische Daten

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiieeecee e, 32
Eingangsverzogerung........cccoccveeeevieeeeeninnnnn 1ms (typisch)
Signalpegel......eeveciiicciie e Aus: -3...5V (EN 61131-3, Typl)
Ein: 15V ... 30V
Anschluss IO/POWET .........ccccvveeeeeiiiiiieeeeenn, Stecker 36-polig
CoNtroller .......eeeveie e ASIC ET1100
Baudrate ........cceeeevviiieiiiiiie e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS .....ccooviieeiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul.........coooiiiiii e, nicht notwendig
SpanNUNgSVErsorgung ....coeeeveeeeereeneeeeereeenenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaASt ... .. 85mA
Bestell-Nr.
Kuhnke FIO DI32, IMS....ccceeeieeeiiiiiiiiieeeeeeees 694.451.02
(@
LISTED i
ZUlassUNQgEN: ......ccvvvvveiiieieieeeeeee e ez0zze7 Ethsars"w‘-
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5.3.8 DOS8
| 0 | Ea — -
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i=| | C10) Do
Rl L+ Lo
E Anschluss der 1/Os
694 452 02
s e e
= Frontansicht 1/0O-Modul DO8
Anschlisse
1/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- oV
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbstandig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkuhlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
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DO8

LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ein Griin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden

Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
Information

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grun Dauerlicht | Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DO8 hat 8 digitale Ausgénge.

Variable

Variable Datentyp Bedeutung

DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...7)

Reserved BOOL Unbenutzte Ausgangsadressen
Technische Daten
Digitale AUSQANGE .......cccoeeeieiieiiieeeeeeee e, 8
MAX. SrOM ..eviiiiiiiiiiiieeeee e 1,0A je Ausgang (694.452.02)

2,0A je Ausgang (694.452.06)
SUMMENSIIOM ..oeeiiiiiiiiiiiiee e > max. 10A
ANSChIUSS IO/POWET ........cvvvvieviveieiiiniiieininnnnns Stecker 18-polig
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
Baudrate ........cooovviiiiiiiiie e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ......covvviveviiiiiiiiiiiviieieieininnnnns 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......cc.cooiiiiiiiii nicht notwendig
SpanNUNGSVErsorgung ....ccoeeeveveeereeieeeeereennenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LasSt......coovviiiiiiiii e 130mA
BeStell-NI. ..oovveee e 694.452.02
(H us
LISTED —
—
ZUlASSUNQGEN: ...eviiiieiiiiiiieiiee e cauzzer EEQ&ES@I
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5.3.9 D016
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588 Frontansicht I/O-Modul DO16
Anschlisse
I/O-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang
Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkiihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
58 (E 747D-V2)

17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH DO16

LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ein Griin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden

Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
Information

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grun, Dauerlicht | Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DO16 hat 16 digitale Ausgange.

Variable

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...15)

Technische Daten

Digitale AUSQANGE .......ccceevieiiiiiiiieie e 16
MaXx. StrOM ....cooeeieieieee e, 0,5A je Ausgang
SUMMENSIIOM oo max. 8A
ANSChIUSS IO/POWET ........cvvvvveviiiiiieieiivivenninnns Stecker 18-polig
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
Baudrate .........ccoooiiiiiiii 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ....cccoviiiiiiiiiiiiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c..cooiiiiiiin nicht notwendig
SpanNUNGSVErsorgung ....ccoeeeveeeeereenieeeeereeneenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......couviiiiieiii e 130mA
Bestell-NF. ... 694.452.01

(@
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5.3.10 DO16 2-Leiter
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Frontansicht 1/O-Modul DO16
Anschluss der 1/0Os

AnschliUsse

1/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/0Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Aus kein Fehler vorhanden
KS Rot, Dauerlicht Kurzschluss an einem digitalen Ausgang

Die Ausgangstreiber besitzen eine thermische Sicherung und schalten die Ausgange, die einen
Kurzschluss haben, selbsténdig ab. Bei dauerhaftem Kurzschluss werden die Ausgénge nach
der Abkiihlung wieder solange eingeschaltet, bis die thermische Sicherung wieder anspricht.
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LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ein Griin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden

Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
Information

Das Modul hat keine Unterspannungsiiberwachung.

LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Griun, Dauerlicht | Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DO16 hat 16 digitale Ausgéange und 16 Masseanschlisse ohne zuséatzliche Verteilerklemme.

Variable

Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...15)

Technische Daten

Digitale AUSQANGE .......ccceevieiiiiiiiieie e 16 (+16 x Ground)
MaXx. StrOM ....cooeeieieieee e, 1A je Ausgang
SUMMENSIIOM oo max. 10A
ANSChIUSS IO/POWET ........cvvvvveviiiiiieieiivivenninnns Stecker 36-polig
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
Baudrate .........ccoooiiiiiiii 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ....cccoviiiiiiiiiiiiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c..cooiiiiiiin nicht notwendig
SpanNUNGSVErsorgung ....ccoeeeveeeeereenieeeeereeneenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......couviiiiieiii e 100 mA
Bestell-NF. ... 694.452.41
(@
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5.3.11 DO8 Relay NO 24V
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1/0-Versorgung des Moduls

L+ 24V DC
L- oV

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED ist ohne Funktion.
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des I/O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Zustand LED Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht | Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Ausgang ausgeschaltet

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH DO8 Relay 24VDC
Funktion
Das Modul DO8 Relay NO 24 VDC hat 8 Relais-Ausgéange.

Variable
Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...7)
Reserved BOOL Unbenutzte Ausgangsadressen
Modulstatus
Variable Datentyp Bedeutung
VoltageOK BOOL Unterspannung (Versorgung < 19,2V)

Bei Unterspannung wird das Schalten der Relais verhindert
und schon angezogene Relais fallen ab.

Der Betrieb des Moduls im Grenzbereich (Temperatur/Gesamtstrom) verringert die Lebenszeit
des Moduls. Achten Sie auf eine gute Verteilung der Schaltstrome auf die einzelnen Ausgange,
legen Sie z.B. zwei mit 5A belastete Ausgange wenn méglich nicht direkt nebeneinander.

Technische Daten

Digitale AUSQANGE .....covveeeeiiiiiiiieeeee e 8 Schliel3er-Relais
max. Schaltstrom (ohmsch)...........cccccoeeenne 5,0A je Ausgang
max. Schaltstrom (induktiv) .............cccceeene 2,0A je Ausgang
mMin. zuldssige Last.......ccccceevviivciiiiieeee e 10mA @ 5 VDC
Schaltspiele mech. (min.)......................... 2 x 107

Schlatspiele elektr. (min.)...............c.oonn. 3 x 105 (2A/30 VDC)
Schaltspannung...........coooviiiiiiiii, max. 24 VDC/VAC
ANSChluss IO/POWET ............eeeevieeiiiiiiiieeeen, Stecker 18-polig
CONtrOllEr ....eeeiiiiee e ASIC ET1200
Baudrate ........cccceevvrieiiiiiiiie e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ....ccoooiiiiiiiiiiiiiiieeee 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c.cooiiiiiiii nicht notwendig
SpannNUNGSVErsSoOrgung ......cocevveeeveeeieieieeeneeen 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......cco 130mA

Bestell-Nr. ... 694.452.03
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5.3.12 DO8 Relay NO 230VAC
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I/0- Versorgung des Moduls

L+ 24V DC
L- ov

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED ist ohne Funktion.
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
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LEDs "Kanal"

Zustand LED Bedeutung

Ein Grun Dauerlicht | Ausgang eingeschaltet

Aus Aus Ausgang ausgeschaltet
Funktion

Das Modul DO8 Relay NO 230 VAC hat 8 Relais-Ausgéange.

Variable
Variable Datentyp Bedeutung
DigitalOutputn BOOL Digitaler Ausgang (n=0...7)
Reserved BOOL Unbenutzte Ausgangsadressen

Modulstatus
Variable Datentyp Bedeutung
VoltageOK BOOL Unterspannung (Versorgung < 19,2V)

Bei Unterspannung wird das Schalten der Relais verhindert
und schon angezogene Relais fallen ab.

Der Betrieb des Moduls im Grenzbereich (Temperatur/Gesamtstrom) verringert die Lebenszeit
des Moduls. Achten Sie auf eine gute Verteilung der Schaltstrome auf die einzelnen Ausgange,
legen Sie z.B. zwei mit 5A belastete Ausgange wenn mdaglich nicht direkt nebeneinander..

Technische Daten

Digitale AUSQANGE .......cccovvveieiiiiie e 8 SchlieRer-Relais
max. Schaltstrom (ohmsch).........ccccocciennne 5,0A je Ausgang
max. Schaltstrom (induktiv) .............ccccceeene 2,0A je Ausgang
MiN. ZUl&ssige Last......cccccvveeeiiiiiiiieeee e 10mA @ 5 VvDC
Schaltspiele mech. (min.)....................o.o.. 2 x107
Schaltspiele elektr. (min.)...............cooiie 3 x 10% (2A/30 VDC)
Schaltspannung............ccocooviiiiiiiiiiin, max. 24 VDC/ 230 VAC
ANSChIUSS IO/POWEN ......ccooviiiiiiiiieei e Stecker 18-polig
CoNtroller ......cooiiiieeiiee e ASIC ET1200
Baudrate .........ocovveeiiiiiie e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ......coooviiiiiiiiiiiiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul.........cooooiiiiii e nicht notwendig
SpannNuUNgSVErsorgung ......ccooeeeveeeeeieieieeeeenen 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt.......ccoviiiiiee e 130mA
BeStell-N. ...ooiiiiiiiie e 694.452.04

(H us
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5.4 Analoge FIO Module
5.4.1 Al4 12Bit / AO4 16Bit CoE
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Frontansicht I/O-Modul Al4/AO4

Anschlisse

1/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC

L- ov

Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus untersttitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grun, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
AUs keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 2 x Unterspannung
Rot, 4 x Ansprechiberwachung EtherCAT
Rot, 6 x Modulspezifischer Fehler
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 3 x Drahtbruch
Rot, 5 x Ubertemperatur der Ausgangstreiber

(E 747D-V2)
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Funktionen

Das Modul Al4 12Bit / AO4 16Bit hat 4 analoge Eingange und 4 analoge Ausgange. Alle Kanale kdnnen
nahezu unabhangig voneinander parametriert werden, wodurch das Modul ein hohes Mal3 an Flexibilitat
bietet.

Ein- und Ausgangswerte kdnnen einfach entsprechend ihrer Verwendung skaliert werden, so dass z.B. der
Messwert eines Sensors direkt in der gewtinschten Einheit abgelesen werden kann.

Konfigurationsbeispiele

Eingangsmapping

In Abhéangigkeit der Konfiguration der analogen Eingédnge stehen verschiedene vordefinierte Mappings zur
Verfligung.

Dabei wird grundsétzlich zwischen folgenden Darstellungsformen unterschieden:

- Field Value Physical: Eingangswert in [V] oder [mA] als REAL
Mapping 1A01; aktiv

- Field Value Increments: Eingangswert in Digits als UINT
Mapping 1A02n aktiv

- Process Value: Skalierter Eingangswert (Prozesswert) als REAL
Mapping 1A03h aktiv

Ansicht der gemappten Prozessdaten in CODESYS V3:

1l AI4_12 Bit AO4_16_Bit 694 444 63_ x

Aligemein Ausgange auswahlen Eingange auswahlen
Prozessdaten Startadresse Typ Index Name Typ Index
¥ 16#1600 Device Control v 16#1A00 Error Field
SENEEIEET Device Cantrol UINT  16#2201:00 ErrorCode UINT  16#213F:00
EtherCAT E/A-Abbild ¥ 16%#1601 AO Field Value Physical v 16#1A01 AI Field Value Physical
AO Output FV 1 (Phy) REAL 16#6330:01 ALinput FV 1 (Phy) REAL  16#6100:01
SR AD Output FV 2 (Phy) REAL  16#6330:02 ALinput FV 2 (Phy) REAL  16#6100:02
Tl e AO Output FV 3 (Phy) REAL 16#6330:03 ALinput FV 3 (Phy) REAL  16#6100:03
AO Output FV 4 (Phy) REAL 16#6330:04 ALinput FV 4 (Phy) REAL  16#6100:04
16#1602 AO Field Value Increments (a 16#1A02 Al Field Value Increments
AO Output FV 1 (Inc) UINT AL input FV 1 (Inc) UINT 16#7100:01
2 UINT Alinput FV 2 (Inc) UINT 16#7100:02
UINT Alinput FV 3 (Inc) UINT 16#7100:03
AD Output FV 4 (Inc) UINT AL input FV 4 (Inc) UINT 16#7100:04
16#1603 AO Process Value (ausgeschlo 16#1A03 Al Process Value
AQ Output PV 1 REAL Alinput PV 1 REAL 16#6130:01
Jutput PV 2 REAL ALnput PV 2 REAL 16#6130:02
utput PV 3 REAL Alinput PV 3 REAL 16#6130:03
AD Output PV 4 REAL ALInput PV 4 REAL 16#6130:04

Verwendung der Analogeingange

Die analogen Eingénge sind im Auslieferungszustand als Spannungseingang 0...10 V parametriert. Diese
kdnnen je nach angeschlossenem Sensor Uber folgendes Objekt parametriert werden:

Objekt Beschreibung
Al Sensor Type 6110h 42 =0...10 V (Default)
52 =0...20 mA
51=4...20 mA
68 (E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Skalierung von Eingangswerten

Eingangswerte lassen sich kanalweise durch die Angabe von zwei Stiitzpunkten bzw. durch die Angabe von

Faktor und Offset Skalieren.

Die skalierten Eingangswerte werden als Prozesswert (PV) ausgegeben.
Diese werden in einem separat mapbaren Objekt ausgegeben

Objekt
Al Input PV 6130h

Al Channel Control 2001h

Al Input Scaling 1 FV 6120h
Al Input Scaling 1 PV 6121h
Al Input Scaling 2 FV 6122h
Al Input Scaling 2 PV 6123h
Al Scaling Factor 6126h
Al Scaling Offset 6127h

(E 747D-V2)
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Beschreibung

Mapbares Objekt der skalierten Analogeingangswerte

Dazu kann das vordefiniertes Mapping Objekt 1A03nh gewahlt
werden

Bit 1 = 0: Skalierung mittels Faktor und Offset
Bit 1 = 1: Skalierung mittels Stiitzpunkte

Stutzpunkt 1 Feldwert [V] bzw. [mA]
Stitzpunkt 1 Prozesswert

Stltzpunkt 2 Feldwert [V] bzw. [mA]
Stitzpunkt 2 Prozesswert
Skalierungsfaktor [Prozesswert / Feldwert]

Skalierungsoffset [Prozesswert]
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Ausgangsmapping

In Abhéangigkeit der Konfiguration der analogen Ausgéange stehen verschiedene vordefinierte Mappings zur
Verfligung.

Dabei wird grundsétzlich zwischen folgenden Darstellungsformen unterschieden:

- Field Value Physical: Ausgangswert in [V] oder [mA] als REAL
Mapping 1601h aktiv

- Field Value Increments: Ausgangswert in Digits als UINT
Mapping 1602h aktiv

- Process Value: Skalierter Ausgangswert (Prozesswert) als REAL
Mapping 1603h aktiv

Die oben genannten Mappings schlie3en sich gegenseitig aus, es kann somit nur eins der 3 genannten
Mappings aktiviert werden.

Verwendung der Analogausgange

Die Analogausgéange sind im Auslieferungszustand nicht aktiv. Um einen analogen Ausgang zu verwenden,
muss dieser aktiviert werden. Die Analogausgange werden aktiviert, in dem der Ausgangstyp des jeweiligen
Ausganges konfiguriert wird.

Objekt Beschreibung
AO Output Type 6310h 0 = Inaktiv (Default)
10 =0..10V
11 = +/- 10V
20 =0..20mA
21 =4..20 mA

Skalierung von Ausgangswerten
Ausgangswerte lassen sich kanalweise durch die Angabe von zwei Stltzpunkten skalieren.
Die skalierten Ausgangswerte werden als Prozesswert (PV) ausgegeben.
Diese werden in einem separat mapbaren Objekt ausgegeben
Objekt Beschreibung
AO Output PV 6300h Mapbares Objekt enthélt den Prozesswert (PV) des
entsprechenden analogen Ausganges.

Hierzu kann das vordefiniert Mappingobjekt 1603 gewahlt
werden, andere ggf. gewahlte Mappingobjekte 1601 bzw. 1602h
missen abgewahlt werden

AO Output Scaling 1 FV Stitzpunkt 1 Feldwert [V] bzw. [mA]
6320h

AO Output Scaling 1 PV Stitzpunkt 1 Prozesswert

6321h

AO Output Scaling 2 FV Stltzpunkt 2 Feldwert [V] bzw. [mA]
6322h

AO Output Scaling 2 PV Stitzpunkt 2 Prozesswert

6323h
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Distributed Clocks Betrieb

Um Daten zu einem bestimmten Zeitpunkt in einem EtherCAT Netzwerk auf allen Teilnehmern zeitgleich zu
erfassen bzw. auszugeben, miissen alle Teilnehmer synchron arbeiten. Dazu gibt es in den EtherCAT Slave
Controllern eine lokale Uhr, die durch den EtherCAT Master automatisch mit der Master Clock im EtherCAT
Netzwerk mit einer Genauigkeit kleiner 100ns synchronisiert wird.

Die EtherCAT Slave Controller im EtherCAT Netzwerk erzeugen synchron Interrupts. In diesem Interrupt
werden Eingangsdaten erfasst bzw. Ausgangsdaten zeitgleich verarbeitet.

Auf dem Al4 / AO4 stehen mehrere DC- Modes zur Auswabhl:
Startseite [ EtherCAT_Master [ AI4_12_Bit_AO4_16_Bit_694_ 444 _63_ x

Allgemein Adresse
Prozessdaten AutoInc Adresse
Expertenmodus
Prozessdaten EtherCAT-Adresse
Startparameter Verteilte Uhren
EtherCAT E/A-Abbild
Select DC
Status
Aktivieren
Information Sync0:
Sync 0 aktivieren
(@) Sync Unit Cycle
(C) Benutzerdefiniert
(E 747D-V2)
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Zusatzlich i
Experteneinstellungen EtherCAT.
-1 1 aktivieren
1002 z [] optional
l DC-Synchron v ]

SM-Sﬁnchron

DC-5ynchron 2 X oversampling
DC-Synchron 3 x oversampling
DC-Synchron 4 x oversampling
DC-Synchron 5 x oversampling

x1 v 4000 = Zykluszeit (us)

0 = shift Time (us)
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DC- sychroner Oversampling Betrieb

Im Oversampling- Betrieb ist es mdglich, bis zu 5 Messwerte in einem Buszyklus zu erfassen, womit eine
Erfassung von sich schnell andernden Messwerten mdoglich ist.

Fir ein n- faches Oversampling wird dazu in den EtherCAT- Slave Einstellung eine der DC- Synchronen
Betriebsarten mit gewtinschtem Faktor n gewahlt.

Beispiel:
- DC- Zykluszeit 4000us
- 4-faches Oversampling
B startseite @ EtherCAT_Master [ AI4_12_Bit_AO4_16_Bit_694_444 63_ x

Allgemein Adresse Zusatzlich i
i Experteneinstellungen EtherCAT
Prozessdaten AutoInc Adresse -1 . aktivieren

Startparameter EtherCAT-Adresse 1002 : Optional

EtherCAT E/A-Abbild Verteilte Uhren

Status
Select DC DC-Synchron 4 x oversampling -

Information
Aktivieren 4000 Sync Unit Cycle (ps)

Sync0:

Sync 0 aktivieren

Sync Unit Cycle /4 - 1000 : Zykluszeit (us)
Benutzerdefiniert 0 : shift Time (ps)

Synci:
Sync 1 aktivieren

Sync Unit Cycle /1 - 4000 : Zykluszeit (ps)

Benutzerdefiniert 0 : Shift Time (us)

Auf dem Modul wird alle 1000us der Sync O Interrupt ausgelést, in dem die Eingangswerte gelesen werden.
Diese stehen in folgenden Objekten zur Verfigung:

Field Value (Real) Process Value (Real)

All Oversample Data FV 2101h All Oversample Data PV 2131h
Al2 Oversample Data FV 2102h Al2 Oversample Data PV 2132h
AI3 Oversample Data FV 2103h AI3 Oversample Data PV 2133h
Al4 Oversample Data FV 2104h Al4 Oversample Data PV 2134h

Weiterhin wird alle 4000us der Sync 1 Intterupt ausgeldst, mit welchem die Ausgangswerte geschrieben
werden und der Mittelwert der gesampelten Eingangswerte berechnet wird.
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Objektverzeichnis
Device Type 1000h

Name Device Type
Index 1000n

Object Code VARIABLE
No. of Elements =

Data Type UNSIGNED32
Access read only
PDO Mapping No

Value Range Fix

Default Value 800A 0192y

Beschreibung des Steuerungstypes

Additional Information [16]

Device Profile number [16]

Bit 31...16

Bit 16 =Digital Input FB

Bit 17 = Analog Input FB

Bit 18 =Digital Output FB

Bit 19 = Analog Output FB

Bit 20 = Controller FB

Bit 21 = Alarm FB

Bit 22 = Device FB

Bit 23 bis 26 = Specific Function
Bit 27 bis 29 = Reserved

Bit 30 = Reserved

Bit 31 = Maufacturer-specific PDO mapping

Bit 15..0

0194 = 4044 = 404 Device Profile Nummer

(E 747D-V2)
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Error Register 1001h

Name Error Register
Index 1001

Object Code VARIABLE
No. of Elements 0

Data Type UNSIGNEDS
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Value Range

Default Value 00n

Im Fehlerfall wird das entsprechende Fehlerbit gesetzt. Sollte der Fehler nicht mehr bestehen, wird es
automatisch wieder gel6scht.

7 6 5 4 3 2 1 0
MAN RES PROF COM TEMP  VOL CUR GEN

GEN: Genereller Fehler
CUR: Strom

VOL: Spannung

TEMP: Temperatur

COM: Kommunikation
PROF: Gerateprofil

RES: reserviert, immer ,0“
MAN: Herstellerspezifisch

Manufacturer Device Name 1008h

Name Manufacturer Device Name
Index 1008h

Object Code VARIABLE

No. of Elements 0

Data Type VISIBLE_STRING

Access read only

PDO Mapping No

Units =

Value Range Fix

Default Value FIO Al4A04

In Subindex 0 dieses Objekts steht die Lange der Zeichenkette. Ab Subindex 1 sind die einzelnen Zeichen
enthalten. Die Zeichenkette ist nicht per Null-Zeichen terminiert.

74 (E 747D-V2)
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Manufacturer Hardware Version 1009h

Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Access

PDO Mapping
Units

Value Range

Default Value

Manufacturer Hardware Version
1009n

VARIABLE

0

VISIBLE_STRING

read only
No

Fix

1.00

In Subindex 0 dieses Objekts steht die Lange der Zeichenkette. Ab Subindex 1 sind die einzelnen Zeichen

enthalten. Die Zeichenkette ist nicht per Null-Zeichen terminiert.

Manufacturer Software Version 100Ah

Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Access
PDO Mapping
Value Range

Default Value

(E 747D-V2)
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Manufacturer Software Version
100An

VARIABLE

0

VISIBLE_STRING

read only
No

Fix

1.00
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Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Identity Object 1018h

Identity object
1018n
RECORD

0

IDENTITY

Highest sub index supported
00n

UNSIGNEDS8

read only

No

04

Vendor-ID

01n
UNSIGNED32
read only

No

0048554Bn

Product Code
02n
UNSIGNED32
read only

No
0002EF68h

Revision number
03n
UNSIGNED32
Read only

No

Serial number
04n
UNSIGNED32
Read only

No

Das Objekt enthalt Informationen zum Hersteller, den Produktcode und die Revisions- und Seriennummer.

(E 747D-V2)
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Error Settings 10F1h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Unbenutzt

Error Settings
10F1n
RECORD

3

Highest sub index supported
00n

UNSIGNEDS8

read only

No

02h

Local Error Reaction
01n

UNSIGNED32

read only

No

00000001

Sync Error Counter Limit
02n

UNSIGNED16

read only

No

0004n

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1600h (Device Control)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Drive Control
1600n

RECORD

9
PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read write
No

01n

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2201 00 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

60600008h
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1601h (AO Field Value Physical)

Name

Index

Object Code
No. of Elements
Data Type

Exclude

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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AO Field Value Physical
1601n

RECORD

9

PDO_MAPPING

1602, 1603n

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04n

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

6330 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

6330 02 20n

3rd Object to be mapped
03h

UNSIGNED32

read write

No

6330 03 20n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

6330 04 20n

5th Object to be mapped
05n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Bit 31..16

Bit 15..8
Bit7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1602h (AO Field Value Increments)

Name

Index

Object Code
No. of Elements
Data Type

Exclude

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

AO Field Value Increments
1602n

RECORD

9

PDO_MAPPING

1601, 1603n

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04n

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

7330 01 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

7330 02 10n

3rd Object to be mapped
03h

UNSIGNED32

read write

No

7330 03 10n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

7330 04 10n

5th Object to be mapped
05n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Bit 31..16

Bit 15..8
Bit7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1603h (AO Process Value)

Name

Index

Object Code
No. of Elements
Data Type

Exclude

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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AO Process Value
1603n

RECORD

9
PDO_MAPPING
1601, 1602n

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

6300 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

6300 02 20n

3rd Object to be mapped
03h

UNSIGNED32

read write

No

6300 03 20n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

6300 04 20n

5th Object to be mapped
05n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Bit 31..16

Bit 15..8
Bit7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A00h (Error Field)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Error Field
1A00n

RECORD

9
PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

01n

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

213F 00 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A01h (Al Field Value Pysical)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Al Field Value Pysical
1A01n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

6100 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

6100 02 20n

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

6100 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

6100 04 20n
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Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A02h (Al Field Value Increments)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Al Field Value Increments
1A02;

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

7100 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

7100 02 20n

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

7100 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

7100 04 20n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Index[16] Bit 31..16
Subindex[8]  Bit 15..8
Length[8] Bit 7..0

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A03h (Al Process Value)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Al Process Value
1A03n

RECORD

9
PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

04

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

6130 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

6130 02 20

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

6130 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

6130 04 20n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A04h (Oversample FV All)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample FV All
1A04n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2101 01 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2101 02 10

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2101 03 10n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2101 04 10n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2101 05 10n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A05h (Oversample FV Al2)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample FV Al2
1A05n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2102 01 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2102 02 10

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2102 03 10n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2102 04 10n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2102 05 10n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A06h (Oversample FV AI3)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample FV Al3
1A06n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2103 01 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2103 02 10

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2103 03 10n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2103 04 10n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2103 05 10n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A07h (Oversample FV Al4)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample FV Al4
1A07n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2104 01 10n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2104 02 10

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2104 03 10n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2104 04 10n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2104 05 10n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A08h (Oversample PV All)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample PV All
1A08n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2131 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2131 02 20

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2101 03 10n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2131 04 20n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2131 05 20n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A09h (Oversample PV Al2)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample PV Al2
1A09n

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2132 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2132 02 20n

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2132 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2132 04 20n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2132 05 20n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A0Ah (Oversample PV Al3)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Oversample PV Al3
1A0An

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2133 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2133 02 20

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2133 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2133 04 20n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2133 05 20n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Mapping 1A0Bh (Oversample PV Al4)

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Oversample PV Al4
1A0Bn

RECORD

9

PDO_MAPPING

Highest sub index supported

00n
UNSIGNEDS8
read only

No

05h

1st Object to be mapped
01n

UNSIGNED32

read write

No

2134 01 20n

2nd Object to be mapped
02n

UNSIGNED32

read write

No

2134 02 20

3rd Object to be mapped
03n

UNSIGNED32

read write

No

2134 03 20n

4th Object to be mapped
04n

UNSIGNED32

read write

No

2134 04 20n
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Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

5th Object to be mapped
05h

UNSIGNED32

read write

No

2134 05 20n

6th Object to be mapped
06n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

7th Object to be mapped
07n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

8th Object to be mapped
08n

UNSIGNED32

read write

No

00000000n

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Channel Control 2001h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Al Channel Control
2001n

ARRAY

5

UINT8

Highest sub index supported

00n
UINT8
read only
No

04

Al Channel Control 1
01n

UINT8

read write

Yes, RX-PDO
00000000n

Al Channel Control 2
02n

UINT8

read write

Yes, RX-PDO
00000000n

Al Channel Control 3
03n

UINT8

read write

Yes, RX-PDO
00000000n

Al Channel Control 4
04n

UINT8

read write

Yes, RX-PDO
00000000n
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ACT:

COMP

0 = Eingang nicht aktiv
1 = Eingang aktiv

SCAL:

0 = Eingangswerte mit Faktor und Offset skalieren
1 = Eingangswerte mit Stlitzpunkten skalieren

COMP:

0 = Komparator inaktiv
1= Komparator aktiv

Al Channel Status 2002h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Channel State
2002n

ARRAY

5

UINT8

Highest sub index supported
00n

UINT8

read only

No

04n

Al Channel Status 1
01n

UINT8

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

Al Channel Status 2
02n

UINT8

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

1
SCAL

0
ACT

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Kanalzustand:
7 6

Al Channel Status 3
03h

UINT8

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

Al Channel Status 4
04n

UINT8

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

UpLim

LoLim (Lower Limit) bzw. UpLim (Upper Limit)
0 = Limit nicht tiberschritten
1 = Limit Uberschritten

(E 747D-V2)
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Error Log 2003h

Name Error Log

Index 2003n

Object Code RECORD

No. of Elements 9

Data Type UNSIGNED32
Name Number of errors
Subindex 00n

Data type UNSIGNEDS
Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00h

Name Standard error field
Subindex 01h .. 08n

Data type UNSIGNED32
Access read only

PDO Mapping No

Default Value 00000000h

Tritt ein neuer Fehler auf, wird dieser in Subindex 1 eingetragen. Die bereits vorhandenen Eintrage in den
Subindizes 1 bis 7 werden um eine Stelle nach hinten verschoben. Der Fehler auf Subindex 7 wird dabei

entfernt.

Die Anzahl der bereits aufgetretenen Fehler lasst sich aus dem Objekt mit dem Subindex 0 ablesen. Wird in

dieses Objekt eine "0" geschrieben, beginnt die Z&hlung von neuem.

Das Objekt enthalt die Fehlernummern aus dem Objekt Error Code 213Fh

Sample Count 2100h

Name Sample Count
Index 2100n

Object Code VARIABLE
No. of Elements 0O

Data Type UNSIGNED32
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Value Range

Default Value 00n

Anzahl der Sample seit dem Zuriicksetzen / Neustart

114
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All Oversample Data FV 2101h

Name All Oversample Data FV
Index 2101n
Object Code ARRAY

No. of Elements

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

6

Name All Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. 05n
Data type INT16
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n
Oversampling Eingangswerte All
Al2 Oversample Data FV 2102h
Name Al2 Oversample Data FV
Index 2102n
Object Code ARRAY
No. of Elements 6

Name Al2 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte Al2

(E 747D-V2)
17.05.2021

115



AO4 U/l - 12Bit

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

AI3 Oversample Data FV 2103h

Name AlI3 Oversample Data FV
Index 2103n

Object Code ARRAY

No. of Elements 6

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name AI3 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte Al3

Al4 Oversample Data FV 2104h

Name Al4 Oversample Data FV
Index 2104n

Object Code ARRAY

No. of Elements 6

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name Al4 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type INT16

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte Al4
116 (E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Input Calibration Gain 2125h

Name
Index
Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Kanalabhangiger Kalibrierungsfaktor zur Korrektur eines Verstarkungsfehlers

(E 747D-V2)
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Al Input Calibration Gain
2125y

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

Al Input Calibration Gain 1
01n

REAL32

read write

No

1.0

Al Input Calibration Gain 2
02n

REAL32

read write

No

1.0

Al Input Calibration Gain 3
03h

REAL32

read write

No

1.0

Al Input Calibration Gain 4
04n

REAL32

read write

No

1.0
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All Oversample Data PV 2131h

Name All Oversample Data PV
Index 2101n

Object Code ARRAY

No. of Elements 6

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name All Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte All

Al2 Oversample Data PV 2132h

Name Al2 Oversample Data PV
Index 2102n

Object Code ARRAY

No. of Elements 6

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name Al2 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte Al2
118 (E 747D-V2)
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AI3 Oversample Data PV 2133h

Name AI3 Oversample Data PV
Index 2103n
Object Code ARRAY

No. of Elements

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping NO

Default Value 05n

6

Name AI3 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. 05n
Data type REAL32
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n
Oversampling Eingangswerte Al3
Al4 Oversample Data PV 2134h
Name Al4 Oversample Data PV
Index 2104n
Object Code ARRAY
No. of Elements 6

Name Al4 Sample N+0 .. N+4
Subindex 01h .. O5n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO

Default Value 00000000n

Oversampling Eingangswerte Al4

(E 747D-V2)
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Error Code 213Fh
Name Error Code

Index 213Fn

Object Code VARIABLE
No. of Elements 0

Data Type UNSIGNED16

Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Value Range

Default Value 00n

2320n
2321n
2322n
2323

2330n
2331n
2332h
2333k

3120n

5100n
5101h
5102h
5103h

5300n
5301n
5302h
5303n
6010n

8000n

AOO Temperatur zu hoch
AO1 Temperatur zu hoch
AO2 Temperatur zu hoch
AO3 Temperatur zu hoch

AIO Uberspannung bzw. Kabelbruch
Al1 Uberspannung bzw. Kabelbruch
Al2 Uberspannung bzw. Kabelbruch
AlI3 Uberspannung bzw. Kabelbruch

Unterspannung Modul

AIlO Eingangswert aul3erhalb der parametrisierten Grenzen
All Eingangswert aul3erhalb der parametrisierten Grenzen
Al2 Eingangswert aul3erhalb der parametrisierten Grenzen
AlI3 Eingangswert aul3erhalb der parametrisierten Grenzen

AIO Sensorfehler (Strom kleiner 4mA)
Al1 Sensorfehler (Strom kleiner 4mA)
Al2 Sensorfehler (Strom kleiner 4mA)
AlI3 Sensorfehler (Strom kleiner 4mA)

Watchdog

Kommunikationsfehler

(E 747D-V2)
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Device Control 2201h

Name Device Control
Index 2201n
Object Code VARIABLE
No. of Elements 0
Data Type UNSIGNED16
Access read write
PDO Mapping Yes, RX-PDO
Value Range
Default Value 00n
7 6 5 4 3 2 1 0
RES
RES:
0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchfuhren
Device Status 2202h
Name Device Status
Index 2202n
Object Code VARIABLE
No. of Elements 0
Data Type UNSIGNED16
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Value Range
Default Value 00n
Unbenutzt
(E 747D-V2) 121
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Al Input FV 6100h

Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Input FV
6100n
ARRAY

5

REAL32

Highest sub index supported
00n

REAL32

read only

No

04

Al Input FV 1
01n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input FV 2
02n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input FV 3
03n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input FV 4
04n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Analoge Eingangswerte als Real Messgrolie, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten

Einganswerte.
122
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Sensor Type 6110h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Al Sensor Type
6110n
RECORD

5

Highest sub index supported

00n
UINT16
read only
No

04n

Al Sensor Type 1
01n

UINT16

read write

No

00000000n

Al Sensor Type 2
02n

UINT16

read write

No

00000000n

Al Sensor Type 3
03h

UINT16

read write

No

00000000n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Kanalabhangige Einstellung des angeschlossenen Sensors:
42 =0...10 V (Default)

52 =0...20 mA
51=4...20 mA

Al Sensor Type 4
04n

UINT16

read write

No

00000000n

(E 747D-V2)
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Input Scaling 1 FV 6120h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Al Input Scaling 1 FV
6120n

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

Al Input Scaling 1 FV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 FV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 FV 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 FV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n
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Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Input Scaling 1 PV 6121h

Al Input Scaling 1 PV
6121y

RECORD

5

Highest sub index supported
00n

REAL32

read only

No

04n

Al Input Scaling 1 PV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 PV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 PV 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 1 PV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Input Scaling 2 FV 6122h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Al Input Scaling 2 FV
6122y

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

Al Input Scaling 2 FV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 FV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 FV 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 FV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n
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Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Input Scaling 2 PV 6123h

Al Input Scaling 2 PV
6123n

RECORD

5

Highest sub index supported
00n

REAL32

read only

No

04n

Al Input Scaling 2 PV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 PV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 PV 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Scaling 2 PV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Name
Index
Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Al Input Offset 6124h

Al Input Offset
6124y
RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

Al Input Offset 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Offset 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Offset 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Input Offset 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n

Kanalabhéngiger Offset in [V] oder [mA]
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Al Scaling Factor 6126h

Name Al Scaling Factor
Index 6126n

Object Code RECORD

No. of Elements 5

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping No

Default Value 04n

Name Al Scaling Factor 1
Subindex 01n

Data type REAL32

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Name Al Scaling Factor 2
Subindex 02n

Data type REAL32

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Name Al Scaling Factor 3
Subindex 03n

Data type REAL32

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Name Al Scaling Factor 4
Subindex 04n

Data type REAL32

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Skalierungsfaktor [Prozesswert / Feldwert]
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Al4 12Bit / AO4 16Bit

Al Scaling Offset 6127h

Name
Index
Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Scaling Offset
6127n

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

Al Scaling Offset 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Scaling Offset 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

Al Scaling Offset 3
03h

REAL32

read write

No

00000000n

Al Scaling Offset 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n

Skalierungsoffset [Prozesswert]
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Al Input PV 6130h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Input PV
6130n
ARRAY

5

REAL32

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04

Al Input PV 1
01n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input PV 2
02n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input PV 3
03n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input PV 4
04n

REAL32

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Analoge Prozesseingangswerte als Real MessgroR3e, bestimmt durch die Skalierungswerte.
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Bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten Prozesseingangswerte.

Al Filter Type 61A0h

Name Al Filter Type
Index 61A0n

Object Code RECORD
No. of Elements 5

Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type UINT8

Access read only

PDO Mapping No

Default Value 04n

Name Al Filter Type 1
Subindex 01n

Data type ENUM

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Name Al Filter Type 2
Subindex 02n

Data type ENUM

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

Name Al Filter Type 3
Subindex 03n

Data type ENUM

Access read write

PDO Mapping No

Default Value 00000000n

(E 747D-V2)
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Al Filter Type 4
04n

ENUM

read write

No

00000000n

Objekt zur Aktivierung des Eingangsfilters.
0 = No Filter active
1 =PT1 Filter

Al Filter Constant 61A1h

Al Filter Constant
61A1h

RECORD

5

Highest sub index supported
00n

UINT8

read only

No

04n

Al Filter Constant 1
01n

UINT16

read write

No

00000000n

Al Filter Constant 2
02h

UINT16

read write

No

00000000n

(E 747D-V2)
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

PT1 Filterzeit in [ms]

Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Al Filter Constant 3
03h

UINT16

read write

No

00000000n

Al Filter Constant 4
04n

UINT16

read write

No

00000000n

AO Output PV 6300h

AO Output PV
6300n

ARRAY

5

REAL32

Highest sub index supported
00n

REAL32

read only

No

04n

AO Output PV 1
01n

REAL32

read only

Yes, TX-PDO
00000000n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

AO Output PV 2
02h

REAL32

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output PV 3
03n

REAL32

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output PV 4
04n

REAL32

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output Type 6310h

AO Sensor Type
6310n

RECORD

5

Highest sub index supported
00n

UINT16

read only

No

04n

AO Sensor Type 1
01n

UINT16

read write

No

00000000n

(E 747D-V2)
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

AO Sensor Type 2
02h

UINT16

read write

No

00000000n

AO Sensor Type 3
03n

UINT16

read write

No

00000000n

AO Sensor Type 4
04n

UINT16

read write

No

00000000n

Kanalabhéangige Einstellung des angeschlossenen Sensors (0..10V, 0..20mA, 4..20mA)

AO Output Scaling 1 FV 6320h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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AO Output Scaling 1 FV
6320n

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n

AO Output Scaling 1 FV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

137



AO4 U/l - 12Bit

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

AO Output Scaling 1 FV 2
02h

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 FV 3
03n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 FV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 PV 6321h

AO Output Scaling 1 PV
6321n

RECORD

5

Highest sub index supported
00n

REAL32

read only

No

04n

(E 747D-V2)
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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AO Output Scaling 1 PV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 PV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 PV 3
03n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 1 PV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 FV 6322h

AO Output Scaling 2 FV
63225

RECORD

5

Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No

04n
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Index
Object Code

No. of Elements

AO Output Scaling 2 FV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 FV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 FV 3
03n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 FV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 PV 6323h

AO Output Scaling 2 PV
6323n

RECORD

5

(E 747D-V2)
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Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
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Highest sub index supported

00n
REAL32
read only
No
04n

AO Output Scaling 2 PV 1
01n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 PV 2
02n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 PV 3
03n

REAL32

read write

No

00000000n

AO Output Scaling 2 PV 4
04n

REAL32

read write

No

00000000n
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AO Output FV 6330h

Name AO Output FV
Index 6330n

Object Code ARRAY

No. of Elements 5

Data Type REAL32
Name Highest sub index supported
Subindex 00n

Data type REAL32
Access read only
PDO Mapping No

Default Value 04n

Name AO Output FV 1
Subindex 01n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n

Name AO Output FV 2
Subindex 02n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n

Name AO Output FV 3
Subindex 03n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n

Name AO Output FV 4
Subindex 04n

Data type REAL32

Access read only

PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n

Analoge Eingangswerte als Real Messgrolie

142 (E 747D-V2)
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Al Input FV 7100h

Name
Index

Object Code

No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

(E 747D-V2)
17.05.2021

Al Input FV
7100n
ARRAY

5

INT16

Highest sub index supported

00n
INT16
read only
No

04n

Al Input FV 1
01n

INT16

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input FV 2
02n

INT16

read only
Yes, TX-PDO
00000000n

Al Input FV 3
03n

INT16

read only
Yes, TX-PDO
00000000n
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Name Al Input FV 4
Subindex 04n

Data type INT16
Access read only
PDO Mapping Yes, TX-PDO
Default Value 00000000n

Analoge Eingangswerte als Integer Messgrofie, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten
Eingangswerte.

144 (E 747D-V2)
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AO Output FV 7330h

Name

Index

Object Code
No. of Elements

Data Type

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

Name
Subindex
Data type
Access

PDO Mapping

Default Value

AO Output FV
7330n
ARRAY

5

INT16

Highest sub index supported

00n
INT16
read only
No

04

AO Output FV 1
01n

INT16

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output FV 2
02n

INT16

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output FV 3
03n

INT16

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

AO Output FV 4
04n

INT16

read only

Yes, TX-PDO
00000000n

Analoge Ausgangswerte als Integerwert

(E 747D-V2)
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Technische Daten

Analoge Eingénge

Analoge EiNgaANQEe ........cocccvvveveee e, 4

AUFIOSUNG ... 12 Bit

Start AD-Wandlung.........ccccceevvvviviiieneeeeeinnnns DC-synchron, SM-synchron
OVersampling .....oooveeeeeiiiie e 2..5- fach
Grundfehler.......ccccoovviiii 10,2%

Temperaturfehler ..o +0,005%/K

Innenwiderstand ..........cccccovviiiiiienieeenniiiee, <300Q

Grenzfrequenz Eingangsfilter........................ < 100kHz

Spannung:

Messbereich ... 0...10V
Einschwingzeit..........cccoociiiiiiiiie e, 0->10V: £22ps bei 2kQ/<200pF
Messfehler ..., < #0,5%, typisch < £0,4% vom Endwert
Wandlungszeit.........ccoocveeeiiiiiiiiiiiieeieeee 235us (wenn alle Kanéle aktiv sind)
Strom:

Messbereich ... 0...20mA, 4...20mA
Einschwingzeit.........cccccceeiiiiiiiieeneee e, 0->16V: <25us bei 300Q/<1mH
MesSfehler .........eeeiiiiiiiiiieeeie e < 10,5%, typisch < +0,4% vom Endwert
WandlungSzeit..........uvvvveveveviininiiiiieininieininnnnns 200ps (wenn alle Kanéle aktiv sind)

Analoge Ausgéange

Analoge AUSJENJE .......evvvverveerereieieierereennnnnnns 4

AUFIOSUNG ... 16 Bit

Ausgaberate .........ccccooviiiini SM-/DC-synchron,
Grundfehler........ccoo +0,2%
Temperaturfehler........c.cocccveee e, +0,005%/K

Zerstorgrenze

gegen Spannungen von auf3en ..................... 15V

Spannung:

MESSDEIEICH ....cvvveeiiiiiiieee e 0...10V, £ 10V
Kurzschlussschutz............coocviieeinnini, Ja

Kurzschlussstrom .........ooovvecviiienieeeeseciee, max. 30mA
Birdenwiderstand.............cccoevvveiiiiiieeiniinnnn, min. 1kQ
Einschwingzeit...........ccccoiiiiiiiii, 0>10V: <22ps bei 2kQ/<200pF
Strom:

MESSDEIEICN .covvvveiiiiiiieeee e 0...20mA, 4...20mA, 0...24mA
Birdenwiderstand..........cccoooeiiiieeieeiinniiinee, max. 500Q, max. 1mH (induktiv)
Einschwingzeit..........cccoooeiiiiee, 0->16V: <25us bei 300Q/<1mH

(E 747D-V2)
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Allgemeine Angaben

Baudrate ........ceeeeviiiieiiiiiee e 100 Mbit/s
CoNtroller .......eeeveie e ASIC ET1200
ANnschluss E-BUS ..........oocccvivveeee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c.cooiiiiiiii e nicht notwendig
Anschluss IO/POWET .........ccccvveeeeeiiiciiineeeenn, Stecker 36-polig
SpanNUNGSVErsorguNg ........ccoovvvrreeeeereeenanenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt ... .. 150mA
BESIEI-NT. ..t 694.444.65

(H us

LIST|

(E 747D-V2)
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5.4.2 AO4-U/I - 12Bit

ol b~ N O] +

~N| O W] e

w0 (g o T
A04-UTI 1 1O
on Bo— 2 0D
i 8l ‘I
Em oz (E— 4| 0O
ﬂ__:'POWER 6 I::]D
gg—_-—_lgm Ch3 Iﬁ: 7l 590
L gg %H Kanal0
§ %E BB Kanall
: %E o Kanal2
ol o o
ol o8 o Kanal3
ol SO 0
g1 22 b Le| 210
- L-
| SR —
1|55 m
an g —1]
=0 Anschluss der I/Os
694.442.02 .
e Frontansicht I/0O-Modul AO4
s R e Y e |
Anschlisse

I/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- oV

Information

Das Modul 694 442 02 Kuhnke FIO AO4 12Bit ist der kompatible Nachfolger (Ausnahme siehe
nachfolgende Hinweise) des Moduls 694 442 02 Ventura FIO AO4 12Bit. D.h. die Module
kénnen in einem bestehenden FIO-Block gegeneinander ausgetauscht werden, ohne das die
Geratebeschreibung im Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters verandert werden muss.

Beachten Sie folgende Unterschiede falls Sie ein Programm mit der alten Variante erstellt haben:

Ventura FIO AO4 12Bit (alt)

Kuhnke FIO AO4 12Bit (neu)

Strom: 0...£20mA

Strom: 0...+20mA

Um die Stromausgange nutzen zu
kénnen muss die
»,Channel_n_n+1_Unipolar” Variabl
e der entsprechenden Ausgange
auf True gesetzt werden.

Siehe Kapitel Moduloptionen

Kurzschluss feststellbar

Kurzschluss nicht feststellbar, aber
Ausgéange mit Kurzschlussschutz

Datentyp der Ausgange UINT

Datentyp der Ausgange INT

In der Entwicklungsumgebung ist
hier einen Datentypkonvertierung
von UINT zu INT erforderlich.

(E 747D-V2)
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Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus untersttitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grun, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
AUs keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 2 x Unterspannung
Rot, 4 x Ansprechiberwachung EtherCAT
Rot, 6 x Modulspezifischer Fehler
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 3 x Drahtbruch
Rot, 5 x Ubertemperatur der Ausgangstreiber

(E 747D-V2)
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Funktion

Tabelle, Analogwerte Spannung/Strom

Das Modul AO4 hat 4 analoge Ausgéange. Jeder Kanal kann unipolar oder bipolar fur die Ausgabe von
Spannung oder Strom genutzt werden.

Messwert Variablenwert
. Unipolar

+10 0..10 [0..20 |Bipolar[INT] ) )

*Datentypkonvertierung erforderlich
V V mA dezimal | hexadezimal ﬁ’e\ﬁl;nal ?Sﬂ?f}l hexadezimal
-10 -32768 | 16#8000
-9 -29492 | 16#8CCC
-8 -26215 | 16#9999
-7 -22938 | 16#A666
-6 -19661 | 16#B333
-5 -16384 | 16#C000
-4 -13108 | 16#CCCC
-3 -9831 | 16#D999
-2 -6554 | 16#E666
-1 -3292 | 16#F324
0 0 0 0 0 0
1 1 2 3276 16#0CCC 6553 6553 16#1999
2 2 4 6553 16#1999 13107 |13107 16#3332
3 3 6 9830 16#2666 19660 |19660 16#4CCC
4 4 8 13106 |16#3332 26214 | 26214 16#6665
5 5 10 16383 | 16#3FFF 32767 | 32767 16#7FFF
6 6 12 19660 |16#4CCC -26216 | 39320 16#9998
7 7 14 22936 |16#5998 -19662 | 45874 16#B332
8 8 16 26213 | 16#6665 -13109 | 52427 16#CCCB
9 9 18 29490 |16#7332 -6555 | 58981 16#E665
10 10 20 32767 | 16#7FFF -2 65534 16#FFFE

Analoge Ausgénge
Schreiben Sie Ausgabewerte in die folgenden Variablen:

Variable

Datentyp

Bedeutung

Channel_n

INT

Ausgabewert fur Kanal n (n=0...3).

Modulkontrolle
Das Modul bietet Ihnen fiir den Betrieb verschiedene Optionen.

Fur die Einstellung des Moduls wahlen Sie bitte die Optionen aus und geben Sie zur Ubernahme der
Einstellungen eine steigende Flanke auf das Steuerbit "SetOptions".

Das Modul meldet die Ausfithrung mit "OptionsSet" zuriick.

Das Modul meldet Fehler mit verschiedenen "Modulfehler"-Bits. Diese Fehlerbits werden gespeichert und
auch fir die Signalisation Gber die "IO"-LED benutzt.

Zum Rucksetzen der Fehlerbits geben Sie eine steigende Flanke auf das Steuerbit "ResetError"

Variable Datentyp |Bedeutung
SetOptions BOOL steigende Flanke - Ubernahme der Moduloptionen
ResetError BOOL steigende Flanke - Fehlerquittung

(E 747D-V2)
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Moduloptionen

Folgende Optionen bietet das Modul AO4:

Variable Datentyp |Bedeutung

Kanal n aktivieren

Channel_n_On BOOL (Deaktivieren bedeutet hochohmig schalten)
Channel_n_Current BOOL Kanal n in Mode Stromausgang
Channel_n_n+1_Unipolar BOOL Kanal 0+1 bzw. 2+3 in Mode Unipolar
Outputs_Active_Shortcut BOOL Ausgénge bei Kurzschluss unveréndert lassen
Outputs_Active_Undervoltage BOOL Ausgéange bei Unterspannung unverandert lassen

Ausgéange bei modulspezifischem Fehler
unverandert lassen (s. 0)

Outputs_Active_EtherCAT_Error |BOOL Ausgéange bei Kurzschluss unverandert lassen
n 0..3 |Kanalnummer

Outputs_Active_Specific_Error BOOL

Zur Ubernahme der Option siehe Abschnitt Modulkontrolle.

Modulstatus
Folgende Modulstati werden angezeigt:

Variable Datentyp |Bedeutung

Shortcut BOOL Kurzschluss  (nicht benutzt)

Undervoltage BOOL Unterspannung (Versorgung < 19,2V)

Watchdog BOOL modulinterner Watchdog

EtherCAT_Error BOOL Konfigurationsfehler oder Ansprechiiberwachung
Specific_Error BOOL Modulspezifischer Fehler

OptionsSet BOOL g:tigl:)Ti%r?ss Moduls nach Ausflhrung von

Zum Riicksetzen der Meldungen siehe Abschnitt Modulkontrolle.

Modulspezifische Meldungen

Zusétzlich zum Modulstatus wird der aktuelle Zustand des Moduls detailliert in den modulspezifischen
Meldungen abgebildet:

Variable Datentyp |Bedeutung
Ausgangstreiber von Kanal n hat Kurzschluss, d.h.
Channel_n_Overtemp BOOL Temperatur > 140°C (selbsténdige Abschaltung)

(siehe Moduloptionen, Outputs_Active_Shortcut)
Versorgungsspannung des Moduls < 19,2V (siehe

Undervoltage 24 BOOL ) )
Moduloptionen, Outputs_Active_Undervoltage)
Mode Strom: Kanal n hat Last > 500Q
Channel_n_Open BOOL .
Specific_Error=TRUE
: <
Channel_n_Shortcut BOOL Mode Spannung: Kanal n hat Last < 600Q

Specific_Error=TRUE

Diese Meldungen werden automatisch zurickgenommen, wenn der fehlerhafte Zustand nicht mehr vorliegt.
Die Meldungen Channel_n_Open und Channel_n_Shortcut werden als "Specific_Error" im Modulstatus
zusammengefasst und als " Modulspezifischer Fehler " auf der |IO-LED abgebildet.

Wandlungszeit

Das AO4-Modul arbeitet mit einer von der Anzahl der aktivierten Kanale unabhangigen Zykluszeit von
320ps. (Zeit von der Ubernahme der Ausgangwerte bis zum Starten der DA-Wandler.)

(E 747D-V2) 151
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Technische Daten

Analoge AUSGANGE .......c.oeeeviiiieeiiiieee e

Auflésung..

Ausgaberate .........cccccoiiiii
Grundfehler.........cocciii e,
Temperaturfehler ...
Zerstorgrenze

gegen Spannungen von aul3en .............c.......

Spannung:

MeSSbereiCh .......cccceveiiiiiiiiiicccecccee e,
Kurzschlussschutz.........ccoooeeiiiiiiiiieiiieieenenennn,
Kurzschlussstrom ........cccccoovccvivveeeee e,
Blrdenwiderstand..........cccooeeieiiiiiiieieieieenenennn,
Einschwingzeit.........ccoooeoiiiiiiiiiiiiieie e,

Strom:

Messbereich ...
Blrdenwiderstand...........ccoovvvveeeeiiiiviieeeiines
Einschwingzeit.........ccoooeoiiiiiiiiiiiiiiee e,

Baudrate ...
Controller ..

ANSChIUSS E-BUS .....coovvieiieeeeee e,

Endmodul..

ANSChluss [O/POWET .......coovveiieiiiiiiiieeeeeen,
SpanNNUNQSVErSOrguUNg .......ceeevevuvrreeeeeeeesennns

E-Bus-Last
Bestell-Nr..

ZUlassuNgen: ......ccoovvvvieiiiiiieeee

4

12 Bit

Free run
+0,2%
+0,005%/K

15V

0...10V, 10V

max. 30mA
min. 1kQ
0->10V: <22ys bei 2kQ/<200pF

max. 500Q, max. 1mH (induktiv)
0->16V: <25us bei 300Q/<1mH

100 Mbit/s
ASIC ET1200

10-poliger Systemstecker in Seitenwand

nicht notwendig
Stecker 18-polig
24V DC -20% +25%
150mA

694.442.02 12 Bit

c us
LISTED [
soov EtherCAT.~

Conformance tested
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5.4.3 AO4-U/I - 16Bit CoE
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=0 Anschluss der 1/Os

| 68444202 | .

e Frontansicht I/0O-Modul AO4

s R e Y e |

Anschliisse

1/0-Versorgung des Moduls
L+ 24V DC
L- ov

Information

Das Modul 694 442 52 Kuhnke FIO AO4 16Bit ist der nicht kompatible Nachfolger des Moduls
694 442 02 Ventura FIO AO4 12Bit.

Das Modul ist ETG-konform.

Wenn ein Modul 694 442 02 Ventura/Kuhnke FIO AO4 12Bit Modul durch ein Modul 694 442 52
Kuhnke FIO AO4 16Bit ersetzt werden soll, sind Veranderungen im Steuerungsprogramm des
EtherCAT-Masters notwendig.

Beachten Sie folgende Unterschiede:

Ventura FIO AO4 12Bit (alt) Kuhnke FIO AO4 16Bit (neu)
Strom: 0...£20mA Strom: 0...+20mA
Kurzschluss feststellbar Kurzschluss nicht feststellbar, aber

Ausgange mit Kurzschlussschutz
Ausgabe asynchron zum EtherCAT | Ausgabe SM-oder DC-synchron

Die Ausgabe der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)
erfolgen.

(E 747D-V2) 153
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ﬁ Kuhnke_FI0_AQ4_16Bit X -

Slave |Prozessdahen Startparameter | ¥ EtherCAT E/A-Abbild | Status | i ] Informatior'||
Adresse Zusatzlich

—
Autolnc Adresse: -1 : [7] Experteneinstellungen EtherCAT. ™

EtherCAT-Adresse: 1002 : [[] optional

Verteilte Uhren
Verteilte Uhren auswahlen: |SM-Synchron A

4000 Sync Unit Cyele (ps)

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Zykluszeit (ps)

o} : Verzdgerungszeit [ps]

Der Zugriff auf die Ausgangswerte und den Modulstatus erfolgt Uber Prozessdatenobjekte, die im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

@ PLC_VISU ﬂi Kuhnke_FIO_AD4_16Bit X -
Slave | Prozessdaten |513r1q:|arameter = EtherCAT EfA-Abbild | Status | @ nformation
Ausginge auswahlen Eingdnage auswahlen
Startadresse Typ Index Name Typ Index
v| 16#1600 ControlWord v| 16#1A00 StateWord
ResetErrar BIT 1657001:01 ResetErrorack BIT 16=6500:01
-— Undervoltage BIT 16#6500:02
v 161601 AnalogQutput0 EtherCATError BIT 16#6500:03
AnalogQutputl UINT 16#6411:01 ConfigError BIT 16#6500:04
v| 16#1602 AnalogOutputl —--
AnalogOutputl UINT 16¥6411:02 Qutput0Overtemp BIT 16:#6500:09
v| 16 #1603 AnalogOutput2 OutputiOvertemp BIT 16:6500:10
AnalogOutput2 UINT 16#%6411:03 Output20vertemp BIT 16#6500:11
v| 16#1604 AnalogOutput3 OQutput30Overtemp BIT 16#6500:12
AnalogQOutput3 UINT 16#%6411:04 Output0Open BIT 16#6500:13
QutputlOpen BIT 1676500:14
Output20pen BIT 16#6500:15
Output3Open BIT 16#6500:16

Fur Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fur das AO4 16Bit-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Ausgénge kénnen bereits
offline im Konfigurator vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-Master beim Startup
ausgefihrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die
Moglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

154 (E 747D-V2)
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@ PLC_VISU [l Kuhnke_FI0_AD4_16Bit X -
Slave |Prozessdaten Startparameter | = FEtherCAT EfA-Abbild |S131L|5 I i ] InFormat'onl
Leile Index:Subindex MNarme Wert Bitlinge Abbruch bei Fehler  Springe zu Zeile be
1 16£2004:16#01 |ActiveOnUndervoltaged4 | False B 1 1
2 16%2004:16%02  ActiveOnEtherCATError  False 8 | |
3 16#2000:16#04  PropertiesOutput3 0-10v 8 O O
4 16%2000:16%03  PropertiesOutput2 0-10v 8 O O
5 16#2000:16#02  PropertiesOutputl 10V 8 J |
f 16#2000:16%01  PropertiesOutputd 0-10v 8 | |
« | m | r
[ Mach oben l [ Mach unten ] [ Hinzufiigen... l [ Léschen... ] [ Anderm.. l

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufligen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewtlinschten

Wert ein.
Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis
IndexSubindex MName Flags Typ Grundwert i
16501 PropertiesOutput R/ USINT 16400
16402 PropertiesOutput1 Rinf USINT  16#00
16203 PropertiesOutput? R/ USINT 16200 i
16404 PropertiesOutputd Rinf USINT 16200
= 16#2001:16500 ErrorBehavioerOutputd R/
J16#01 ActiveOnUndervoltage2d4 R/ BOOL 16400
16202 ActiveOnEtherCATEmor R BOOL 16400
=/ 16#2002:16%00 ErrorBehavicerOutputl R/ =
J16#01 ActiveOnUndervoltage2d R/ BOOL 16400
16#02 ActiveOnEtherCATErmor R/ BOOL 16400
= 16#2003:16#00 ErrorBehavioerOutput? Rinf
16301 ActiveOnUndervoltage2d  RW BOOL 16400
16#02 ActiveOnEtherCATError R BOOL 16400 | |
= 16#2004:16500 ErrorBehavioerOutput3 R/
J16#01 ActiveOnUndervoltage2d4 R/ BOOL 16400 -
MName PropertiesOutput 0
Index: 162 2000 +| pitiange: 8 :
Sublndex: 16% 1 s Wert [0-24ma | [ Abbrechen |
[ Voller Zugriff [] Byte Array CD)_FEW |
L= +10V —
(E 747D-V2) 155
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Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus untersttitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grun, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
AUs keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 2 x Unterspannung
Rot, 4 x Ansprechiberwachung EtherCAT
Rot, 6 x Modulspezifischer Fehler
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Rot, 1 x Kurzschluss
Fehler Rot, 3 x Drahtbruch
Rot, 5 x Ubertemperatur der Ausgangstreiber
Funktion

Das Modul AO4 hat 4 analoge Ausgéange. Jeder Kanal kann unipolar oder bipolar fur die Ausgabe von

Spannung oder Strom genutzt werden.

Um Spannungs-bzw. Stromwerte an den Analogausgéngen (Messwerte) auszugeben, missen die Werte im
2 Byte-Zweierkomplementformat in die entsprechenden Ausgangsvariablen geschrieben werden. In den

folgenden Tabellen steht n fur die Kanalnummer (n=0...3).
Tabelle, Analogwerte Spannung/Strom

(E 747D-V2)
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Messwert Variablenwert (bei 16Bit)
+10/10 |0..20 4.20 |0..24 Bipolar [UINT] Unipolar [UINT]
Volt mA mA mA dezimal |hexadezimal |dezimal |hexadezimal
-10 32768 16#8000
-9 36044 164#8CCC
-8 39321 16#9999
-7 42598 16#A666
-6 45875 16#B333
-5 49152 16#C000
-4 52428 16#CCCC
-3 55705 16#D999
-2 58982 16#E666
-1 62244 16#F324
0 0 4 0 0 0 0 0
1 2 5,6 2,4 3276 16#0CCC 6553 16#1999
2 4 7,2 4.8 6553 16#1999 13107 16#3332
3 6 8,8 7,2 9830 16#2666 19660 16#4CCC
4 8 10,4 9,6 13106 16#3332 26214 16#6665
5 10 12,0 12,0 16383 16#3FFF 32767 16#7FFF
6 12 13,6 14,4 19660 16#4CCC 39320 16#9998
7 14 15,2 16,8 22936 16#5998 45874 16#B332
8 16 16,8 19,2 26213 16#6665 52427 16#CCCB
9 18 18,4 21,6 29490 16#7332 58981 16#E665
10 20 20,0 24,0 32767 16#7FFF 65534 16#FFFE
StateWord
Im Statuswort finden Sie die Meldungen Uber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Rickmeldung fur "Reset Error" in Module Control
1 Undervoltage24 Unterspannung 24V Versorgung
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengerist passt nicht
4 -
5 -
6 -
7 -
8 Output 0 Overtemp Ausgangstreiber hat Ubertemperatur erkannt (selbststéndige Abschaltung)
9 Output 1 Overtemp Ausgangstreiber hat Ubertemperatur erkannt (selbststiandige Abschaltung)
10 Output 2 Overtemp Ausgangstreiber hat Ubertemperatur erkannt (selbststandige Abschaltung)
11 Output 3 Overtemp Ausgangstreiber hat Ubertemperatur erkannt (selbststzndige Abschaltung)
12 Output 0 Open Im Strommodus, wenn kein Strom flief3t
13 Output 1 Open Im Strommodus, wenn kein Strom fliel3t
14 Output 2 Open Im Strommodus, wenn kein Strom flief3t
15 Output 3 Open Im Strommodus, wenn kein Strom fliel3t
(E 747D-V2) 157
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Analoge Ausgange
Schreiben Sie Ausgabewerte in die folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
AnalogOutputn UINT Ausgabewert fiir Kanal n (n=0...3).
ControlWord

Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.

Bit Name

Bedeutung

0 ResetError

0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache

1-15 |-

nicht benutzt

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 0xF0191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 2 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 0 RO
2000 Analog Output Properties Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
2000, 1 Properties Output O UINT8 0-10V Off (0), RW
0-10V (),
+-10V (3),
0-20mA (6),
4-20mA (5),
0-24mA (7)
2000, 2 Properties Output 1 UINT8 0-10V Off, RW
0-10V,
+-10V,
0-20mA,
4-20mA,
0-24mA
2000, 3 Properties Output 2 UINT8 0-10v Off, RW
0-10Vv,
+-10V,
0-20mA,
4-20mA,
0-24mA
158 (E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
2000, 4 Properties Output 3 UINT8 0-10V Off, RW

0-10Vv,

+-10V,

0-20mA,

4-20mA,

0-24mA
2001 ErrorBehavior Output O Array
2001, 0 Number of Entries UINT8 2 RO
2001, 1 Active on Undervoltage 24 BOOL FALSE RW
2001, 1 Active on EtherCAT Watchdog Error |BOOL FALSE RW
2002 ErrorBehavior Output 1 Array
2002, 0 Number of Entries UINT8 2 RO
2002, 1 Active on Undervoltage 24 BOOL FALSE RW
2002, 1 Active on EtherCAT Watchdog Error |BOOL FALSE RW
2003 ErrorBehavior Output 2 Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 2 RO
2003, 1 Active on Undervoltage 24 BOOL FALSE RW
2003, 1 Active on EtherCAT Watchdog Error |BOOL FALSE RW
2004 ErrorBehavior Output 3 Array
2004, 0 Number of Entries UINT8 2 RO
2004, 1 Active on Undervoltage 24 BOOL FALSE RW
2004, 1 Active on EtherCAT Watchdog Error |BOOL FALSE RW
6411 Analog Outputs Array
6411, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
6411, 1 Analog Output 0 UINT16 RW P
6411, 2 Analog Output 1 UINT16 RW P
6411, 3 Analog Output 2 UINT16 RW P
6411, 4 Analog Output 3 UINT16 RW P
6500 State Word Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 Reset Error Ack BOOL RO P
6500, 2 Undervoltage24 BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
6500, 5 - BOOL RO P
6500, 6 - BOOL RO P
6500, 7 - BOOL RO P
6500, 8 - BOOL RO P
6500, 9 Output 0 Overtemp BOOL RO P
6500, 10 |Output 1 Overtemp BOOL RO P
6500, 11  |Output 2 Overtemp BOOL RO P
6500, 12 | Output 3 Overtemp BOOL RO P
6500, 13 | Output 0 Open BOOL RO P
6500, 14 |Output 1 Open BOOL RO P
6500, 15 |Output 2 Open BOOL RO P
6500, 16 |Output 3 Open BOOL RO P
7001 Control Word Array
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
7001, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild

Technische Daten

Analoge AUSGANGE ........oeeeviiiiieiiiieee e 4
AUFIOSUNG....coo o 16 Bit
Ausgaberate .........cccccviiii SM-/DC-synchron,
Grundfehler.......ccccooviiii 10,2%
Temperaturfehler ... +0,005%/K
Zerstorgrenze
gegen Spannungen von aul3en ..................... 15V
Spannung:
MESSDEIEICH ....cvvvveiiiiiiieee e 0...10V, £ 10V
Kurzschlussschutz..........ccooecviieeeiee i, Ja
Kurzschlussstrom ........cccccovviiiieiieeiiiiiii, max. 30mA
Birdenwiderstand.........ccccooecviieeiieeeeniiiinnnn, min. 1kQ
Einschwingzeit.........cccccceeiviiiiiiieneee e, 0->10V: <22yus bei 2kQ/<200pF
Strom:
Messbereich ... 0...20mA, 4...20mA, 0...24mA
Burdenwiderstand.............ccccocveeiiiiiiiennnnnnn, max. 500Q, max. 1mH (induktiv)
Einschwingzeit.........cccccceeiviiiiiiieneee e, 0->16V: <25us bei 300Q/<1mH
Baudrate .........ccoooiiiiiiii 100 Mbit/s
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS ....cccoviiiiiiiiiieiiicee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........cccooic e, nicht notwendig
ANSChIuSS IO/POWEN .......cccvviiiiiiiiiiieiiiieeee Stecker 18-polig
SpanNUNGSVErsorgung ...ccoeeeveveeereeieeeeereeeeenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......couviiiiieiii e 150mA
Bestell-Nr. ... 694.442.52 16 Bit (CoE)
(H us

LISTED —

ZUlassuNgen: ......ccoovvvvieiiiiiieeee ez0zzs7 Et,hsarf,ﬂl‘-
160 (E 747D-V2)
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5.4.4 Al4/8-U
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Anschluss der I/Os

Frontansicht I1/O-Modul Al4/8-U

Das Modul bendtigt keinen extra 24V-Anschluss. Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-

Stecker.

Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung

Information

Das Modul 694 441 52 Kuhnke FIO Al4/8-U ist der nicht kompatible Nachfolger des Moduls 694
441 02 Ventura FIO Al4/8-U.
Das Modul ist ETG-konform.
Wenn ein Modul 694 441 02 Ventura/Kuhnke FIO Al4/8-U durch ein Modul 694 441 52 Kuhnke
FIO Al4/8-U ersetzt werden soll, sind Veréanderungen im Steuerungsprogramm des EtherCAT-
Masters notwendig.

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Init

Aus

Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op

Aus/Griin, 1:1

Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op

Aus/Grin, 5:1

Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op

Grin, Dauerlicht

Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap

Schnelles blinken

Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird

LED "1O"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.

(E 747D-V2)
17.05.2021

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Griin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
Fehler Aus - -
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 4 x Ansprechuberwachung EtherCAT
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Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre-Op Zustand),
! Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"

Die "Power"-LED ist nicht vorhanden, da keine Extra-Einspeisung bendtigt wird.

LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Funktion

Das Modul Al4/8-U hat 8 analoge Eingadnge. Werden die Signale gegentber Masse (L-) gemessen (single
ended), sind 8 Kanéle verfugbar. Sollen Differenzsignale gemessen werden, sind dafir jeweils 2 Kanéle zu
benutzen, d.h. es kdnnen insgesamt 4 Differenzsignale erfasst werden. Dabei sind folgende
Kanalkombinationen méglich: 0/1, 2/3, 4/5 und 6/7.

Tabelle der Messwerte:

Messwert Variablenwert (bei 16Bit)
. Unipolar [UINT*]

+10V 5V +2,5V |Bipolar . _ '

Datentyp-Konvertierung erforderlich
Volt Volt Volt dezimal |[hexadezimal |dezimal hexadezimal
-10 -5 -2,5 -32768 16#8000
-9 -4,5 -2,25 -29492 16#8CCC
-8 -4 -2 -26215 16#9999
-7 -3,5 -1,75 -22938 16#A666
-6 -3 -1,5 -19661 16#B333
-5 -2,5 -1,25 -16384 16#C000
-4 -2 -1 -13108 16#CCCC
-3 -1,5 -0,75 -9831 16#D999
-2 -1 -0,5 -6574 16#E666
-1 -0,5 -0,25 -3292 16#F324
0 0 0 0 0 0 0
1 0,5 0,25 3276 16#0CCC 6553 16#1999
2 1 0,5 6553 16#1999 13107 16#3332
3 15 0,75 9830 16#2666 19660 16#4CCC
4 2 1 13106 16#3332 26214 16#6665
5 2,5 1,25 16383 16#3FFF 32767 16#7FFF
6 3 15 19660 16#4CCC 39320 16#9998
7 3,5 1,75 22936 16#5998 45874 16#B332
8 4 2 26213 16#6665 52427 16#CCCB
9 4,5 2,25 29490 16#7332 58981 16#E665
10 5 2,5 32767 16#7FFF 65534 16#FFFE
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Information

Bei nicht genutzten, aber eingeschalteten Eingdngen kommt es zum floaten der im E/A-Abbild

angezeigten Messwerte. Um dies zu verhindern sollten Sie den Messkanal bei den

Startparametern deaktivieren oder den Eingang auf Masse legen (bei der Messung von

Differenzsignalen kurzschlieRen).

Optionen einstellen
Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)

erfolgen.

Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt Gber Prozessdatenobjekte, die im

m Kuhnke_FIO_AI4_8 U_13 Bit X

Slave | prozessdaten | Startparameter | & EthercaT E/a-abbid | 5tatus | @ Information |

Adresse

AutoInc Adresse: -2
EtherCAT-Adresse: 1003

Verteilte Uhren

Zusatzlich

EtherCAT =

[] Experteneinstellungen
[ optional

Verteilte Uhren auswahlen: |SM-Synchron

4000

Sync Unit Cycle (us)

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Zykluszeit (ps)

o : Verzdgerungszeit [ps]

Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

(E 747D-V2)
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(7] Kuhnke_FIO_AI4_8 U_13_Bit X

Slave | Prozessdaten | Startparameter | B EtherCAT Eja-abbid | Status | @) Information |

Ausgdnge auswahlen

Eingdnge auswahlen

Startadresse

ResetError

v 161600 ControlWord

Typ

BIT

Index

16+7001:01

4

L

Mame

v| 1681A00 StateWord
ResetErrorAck
EtherCATError
ConfigError

v| 16&#1A01 AnalogInput0
Input0

v| 16&1A02 AnalogInputl
Inputl

v 16#1A03 AnalogInput2
Input2

v| 16&1A04 AnalogInput3
Input3

v 16#1A05 AnalogInput4
Input4

v| 16&1A06 AnalogInput5s
Input5

v| 16#1A07 AnalogInputé
Inputh

v| 1681A08 AnalogInput7
Input?

Typ

BIT

BIT

BIT

INT

INT

INT

INT

INT

INT

INT

INT

Index

16+6500:01

16#%6500:03

16+6500:04

16#%6501:01

16%6501:02

16#6501:03

16%6501:04

16#6501:05

16%6501:08

16%6501:07

16%6501:08

m

Fir Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fir das Al4/8-U 16Bit-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingange, kdnnen bereits
offline im Konfigurator unter "Startparameter” vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-

Master beim Startup ausgefthrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfligung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die
Madglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufiigen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewlnschten

Wert ein.

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Al 4/8-U

= -]
' Wihlen Sie einen Fintrag aus dem Objektverzeichnis |

’ Index:Subindex Mame Flags Typ Grundwert

| - 16#10F 1: 16500 Error Settings RO |
16#1C12: 16400 RxPDO assign Riwf UDINT
I+ 1E#1C13:16400 TxPDO assign RO

- 16#1C32,16400 SM output parameter | RO
[+ 16H1C33: 16400 SM input parameter RO

= 16#2000:16400 InputPreperties Rw/
16801 Inputd R USINT 16#00
1EHD2 Input Rw/ USINT 16#00
- 1E#03 Input2 Rw USINT 16400 T
- 16H04 Input3 R/ USINT | 16#00
o 16105 Inputd R/ USINT 16200
o 16HDE Inputs R/ USINT 16400
16807 Inpute R/ USINT 16400
164808 Input? R/ USINT 16400
Name Inputd

Index: 16#  [2000 t+] Bitange: [8
Sublndex: 16% |1 B wer: [of -]

[ Veller Zugriff [ Byte Array 00V
— —
+2.5V
Optionen
Folgende Optionen kénnen eingestellt werden
Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
1 0-10V
InputProperties |2 5V
3 10V
4 +2,5V
. 0 Single-Ended (default)
InputSwitch - -
1 Differential
Average n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
StateWord
Im Statuswort finden Sie die Meldungen Uber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Riuckmeldung fur "Reset Error" in Module Control
1 nicht benutzt
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengerust passt nicht
4-15 nicht benutzt

Analoge Eingéange

Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:
Variable Datentyp |Bedeutung

Inputn INT Wert fur Kanal n (n=0...7).
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ControlWord

Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.

Bit Name Bedeutung

0 ResetError 0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache
1-15 |- nicht benutzt

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 |0x40191 RO
1001 Error Register UINTS8 RO
1008 Device Name String Al4/8-U 13 Bit RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 |0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 185340 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |2 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 |0 RO
2000 Analog Input Properties Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
2000, 1 Input O UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 2 Input 1 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 3 Input 2 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 4 Input 3 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 5 Input 4 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 6 Input 5 UINT8 Off Off (0), RW
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2000, 7 Input 6 UINT8 Off Off (0), RW
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2000, 8 Input 7 UINT8 Off Off (0), RW
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2001 Input Switch Array
2001, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
2001, 1 Input 0_1 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 2 Input 2_3 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 3 Input 4_5 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 4 Input 6_7 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2003 Input Filter Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 5 Input 4 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 6 Input 5 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 7 Input 6 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 8 Input 7 Average UINT8 1 1..255 RW
6401 Analog Input Array
6401, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
6401, 1 Analog Input 0 UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6401, 4 Analog Input 3 UINT16 RO P
6401, 5 Analog Input 4 UINT16 RO P
6401, 6 Analog Input 5 UINT16 RO P
6401, 7 Analog Input 6 UINT16 RO P
6401, 8 Analog Input 7 UINT16 RO P
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
7001 Module Control Array

7001, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild

Technische Daten

Analoge EiNgange .........cccooviieeeiiiiiei e 8 single-ended bzw. 4 differentiell
MesshereiCh ... 0...10V, x5V, £ 10V, £ 2,5V
AUFIOSUNG ... 13 Bit

Start AD-Wandlung.........cccceeevvvviiviieneeeeeinnnns DC-synchron, SM-synchron
Wandlungszeit ...........oocveeeiiiiiiiiiiieee e 464 pus (wenn alle Kanéle aktiv sind)
Innenwiderstand ...........cccooveenieiiien e > 1MQ

Grenzfrequenz Eingangsfilter............ccccoo.... typisch 1kHz

Messfehler ..., < £0,4%, typisch < £0,2% vom Endwert
Baudrate ........ccooeeiiiiiiiee e 100 Mbit/s

CONrOllEr ....eveieeee e ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccooviiieiiiiieiiiece e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........ccooce e, nicht notwendig

ANSChIuSS IO/POWEN .......ccovviiiiiiiiiieeiiiieeee Stecker 18-polig
SpanNUNGSVErsorgung ....ccoeeeveeeeeeveineeeeeeeennenns 24V DC -20% +25%
E-Bus-LaSt..........occoviiiiiiiiiiii 190mA

Bestell-Nr. ... 694.441.52 13 Bit (CoE)

st
59DM EtherCAT. ™
ZUlassuNgen: ......ccoovvvvieiiiiiieeee DR Conformance tested
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5.4.5 Al8/16-U
] 0 @I 0 — =
ABI16-U Cho é% |:‘—‘\ Chﬂéi - 1 |©@0Mm®| 1 = che e OO
: 2 |©DOe| 2 — '™ che
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gg %Egg s6 diff Al-U diff s6
©Omo,
—
— Anschluss der 1/Os
694 441 53
ER=R=] Frontansicht 1/0O-Modul Al8/16-U

AnschliUsse

Das Modul bendtigt keinen extra 24V-Anschluss. Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-
Stecker.

Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung

Information

Das Modul 694 441 53 Kuhnke FIO Al8/16-U ist der nicht kompatible Nachfolger des Moduls 694
441 03 Ventura FIO Al8/16-U.

Das Modul ist ETG-konform.

Wenn ein Modul 694 441 03 Ventura/Kuhnke FIO Al8/16-U durch ein Modul

694 441 53 Kuhnke FIO AlI8/16-U ersetzt werden soll, sind Verdnderungen im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters notwendig.

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "1O"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Fehler Aus Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
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Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 4 x Ansprechuberwachung EtherCAT
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre-Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"

Die "Power"-LED ist nicht vorhanden, da keine Extra-Einspeisung bendtigt wird.

LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Funktion

Das Modul Al8/16-U hat 16 analoge Eingédnge. Werden die Signale gegenuber Masse (L-) gemessen (single
ended), sind 16 Kanéale verfugbar. Sollen Differenzsignale gemessen werden, sind dafir jeweils 2 Kanale zu

benutzen, d.h. es kénnen insgesamt 8 Differenzsignale erfasst werden. Dabei sind folgende
Kanalkombinationen méglich: 0/1, 2/3, 4/5, 6/7, 8/9, 10/11, 12/13 und 14/15.

Tabelle der Messwerte:

Messwert Variablenwert (bei 16Bit)
. Unipolar [UINT*]

+10V 5V +2,5V |Bipolar . _ '

Datentyp-Konvertierung erforderlich
Volt Volt Volt dezimal |[hexadezimal |dezimal hexadezimal
-10 -5 -2,5 -32768 16#8000
-9 -4,5 -2,25 -29492 16#8CCC
-8 -4 -2 -26215 16#9999
-7 -3,5 -1,75 -22938 16#A666
-6 -3 -1,5 -19661 16#B333
-5 -2,5 -1,25 -16384 16#C000
-4 -2 -1 -13108 16#CCCC
-3 -1,5 -0,75 -9831 16#D999
-2 -1 -0,5 -6574 16#E666
-1 -0,5 -0,25 -3292 16#F324
0 0 0 0 0 0 0
1 0,5 0,25 3276 16#0CCC 6553 16#1999
2 1 0,5 6553 16#1999 13107 16#3332
3 15 0,75 9830 16#2666 19660 16#4CCC
4 2 1 13106 16#3332 26214 16#6665
5 2,5 1,25 16383 16#3FFF 32767 16#7FFF
6 3 15 19660 16#4CCC 39320 16#9998
7 3,5 1,75 22936 16#5998 45874 16#B332
8 4 2 26213 16#6665 52427 16#CCCB
9 4,5 2,25 29490 16#7332 58981 16#E665
10 5 2,5 32767 16#7FFF 65534 16#FFFE
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Information

Bei nicht genutzten, aber eingeschalteten Eingdngen kommt es zum floaten der im E/A-Abbild
angezeigten Messwerte. Um dies zu verhindern sollten Sie den Messkanal bei den
Startparametern deaktivieren oder den Eingang auf Masse legen (bei der Messung von
Differenzsignalen kurzschlieRen).

Optionen einstellen

Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)

erfolgen.
[f] Kuhnke FIO_AI8_16_U_13_Bit X
Slave |Prozessdaten Startparameter | ¥ EtherCAT E/A-Abbild | Status | i ] Inf‘ormation|
Adresse Zusatzlich
AutoInc Adresse: -2 [7] Experteneinstellungen E’[herCA'l:"
EtherCAT-Adresse: 1003 [] Optional
Verteilte Uhren
Verteilte Uhren auswahlen: |SM-Synchron ~
4000 Sync Unit Cycle {us)
x1 Zykluszeit (ps)
0 Verzdgerungszeit [ps]
x1 Zykluszeit (ps)
0 Verzdgerungszeit [ps]
(] Kuhnke FIO_AI8_16_U_13_Bit x
Slave | Prozessdaten | Startparameter | = EtherCAT E/A-Abbild I Status I @ Information
Ausgdnge auswdhlen Eingdnge auswahlen
Startadresse Typ Index Name Typ  Index
v| 16#1600 ControlWord v/ 16#1A00 StateWord
ResetErrar BIT 1657001:01 ResetErrorAck BIT 16%6500:01
EtherCATError BIT 16%6500:03
ConfigErrar BIT 16#6500:04
v 16#1A01 AnalogInputd
Input0 INT 16+6501:01
v| 16&1A02 AnalogInputl
Inputl INT 16%6501:02
v| 16#1A03 AnalogInput2
Input2 INT 16+6501:03
v 16&1A04 AnalogInput3
Input3 INT 16#6501:04
v 16#1A05 AnalogInputd
Input4 INT 16+%6501:05
v 16#1A06 AnalogInputs
Input5 INT 16+6501:06
v 16&1A07 AnalogInput6
Input6 INT 16%6501:07
v| 16#1A08 AnalogInput?
4| 1" F Input? INT 16+6501:08
(E 747D-V2)
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Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt iber Prozessdatenobjekte, die im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

Fur Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fiur das Al4/8-U 16Bit-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingéange, kdnnen bereits
offline im Konfigurator unter "Startparameter”" vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-
Master beim Startup ausgefihrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfligung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die
Maoglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufligen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewlinschten
Wert ein.

= =)
' Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis

Index:Subindex Mame Flags Typ Grundwert =
| I+ 18#10F1: 16500 Error Settings RO
- 1G#1C1Z16K00  RxPDO assign Rw  UDINT
- 168101216800 TxPDO assign RO
[+ 16#1C32,16400 SM cutput parameter  |RO

I+ 1 EHICITIEH00 EM input parameter RO

= 1648200016400 InputProperties R/
[ 1B Inputd R USINT 16400
[ 11EK02 Inputi R USINT 16400
- 16403 Input2 R USINT 16400 W
=) Inputd R/ USINT 16#00
-« 16H05 |nputd Rl USINT 16400
- 16806 Inputs R USINT 16500
- 16R0T Inpute Rl USINT 16200
- 16H08 Input7 Rl USINT 164200
J16EDG Inputd Rl USINT 16500

Mame Inputd
Index: 168 2000 Ii” Bitlange;  |B Ii"

Sublndex; 164 |1 B wert (o -]

[] Voller Zugriff [C] Byte Array

Optionen
Folgende Optionen kénnen fir jeden Kanal eingestellt werden
Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
1 0-10V
InputProperties |2 5V
3 +10V
4 +2,5V
. 0 Single-Ended (default)
InputSwitch - -
1 Differential
Average n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
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StateWord
Im Statuswort finden Sie die Meldungen Uber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Ruckmeldung fir "Reset Error" in Module Control
1 nicht benutzt
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengeriist passt nicht
4-15 nicht benutzt

Analoge Eingénge

Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
Inputn INT Wert fur Kanal n (n=0...15).
ControlWord

Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.

Bit Name

Bedeutung

0 ResetError

0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache

1-15 |-

nicht benutzt

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 |0x40191 RO
1001 Error Register UINTS8 RO
1008 Device Name String Al4/8-U 13 Bit RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 |0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 |185341 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |2 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 |0 RO
2000 Analog Input Properties Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
2000, 1 Input O UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 2 Input 1 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),

+-5V (2)

+-10V (3)

+-2.5V (4)
2000, 3 Input 2 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),
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Index

Name

Typ

Default

Min Max

Zugriff

+-5V (2)
+10V (3)
+2.5V (4)

2000, 4

Input 3

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RW

2000, 5

Input 4

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RW

2000, 6

Input 5

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RW

2000, 7

Input 6

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RwW

2000, 8

Input 7

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RwW

2000, 9

Input 8

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RW

2000, 10

Input 9

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+2.5V (4)

RW

2000, 11

Input 10

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RW

2000, 12

Input 11

UINT8

Off

Off (0),
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)

RwW
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
2000, 13 |Input 12 UINT8 Off Off (0), RW

0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2000, 14 |Input 13 UINT8 Off Off (0), RW
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2000, 15 |Input 14 UINT8 Off Off (0), RW
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2000, 16 |Input 15 UINT8 Off Off (0), RW
0-10V (1),
+-5V (2)
+-10V (3)
+-2.5V (4)
2001 Number of Entries UINT8 8 RO
2001, 1 Input 0_1 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 2 Input 2_3 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 3 Input 4_5 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 4 Input 6_7 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 5 Input 8_9 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 6 Input 10_11 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 7 Input 12_13 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2001, 8 Input 14_15 Switch UINT8 Single-ended Single-ended (0) RW
Differential (1)
2003 Input Average Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 1 1..255 RwW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 1 1..255 RwW
2003, 5 Input 4 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 6 Input 5 Average UINT8 1 1..255 RwW
2003, 7 Input 6 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 8 Input 7 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 9 Input 8 Average UINT8 1 1..255 RW
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
2003, 10 |Input 9 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 11 |Input 10 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 12 |Input 11 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 13 |Input 12 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 14 |Input 13 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 15 |Input 14 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 16 |Input 15 Average UINT8 1 1..255 RW
6401 Analog Input Array

6401, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6401, 1 Analog Input O UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6401, 4 Analog Input 3 UINT16 RO P
6401, 5 Analog Input 4 UINT16 RO P
6401, 6 Analog Input 5 UINT16 RO P
6401, 7 Analog Input 6 UINT16 RO P
6401, 8 Analog Input 7 UINT16 RO P
6401, 9 Analog Input 8 UINT16 RO P
6401, 10 |Analog Input 9 UINT16 RO P
6401, 11 |Analog Input 10 UINT16 RO P
6401, 12 |Analog Input 11 UINT16 RO P
6401, 13 |Analog Input 12 UINT16 RO P
6401, 14 |Analog Input 13 UINT16 RO P
6401, 15 |Analog Input 14 UINT16 RO P
6401, 16 |Analog Input 15 UINT16 RO P
6500 StateWord Array

6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
7001 Module Control Array

7001, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild
(E 747D-V2)
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Technische Daten

Analoge EiNgange ........ccccoovviieiiiiiei e 16 single-ended bzw. 8 differentiell
MesshereiCh ... 0...10V, x5V, £ 10V, £ 2,5V
AUFIOSUNG ... 13 Bit

Start AD-Wandlung.........cccoeeeviieeenniieneenene DC-synchron, SM-synchron
Wandlungszeit ...........oocveeeiiiiiiiiiiieee e 580 ps (wenn alle Kanéle aktiv sind)
Innenwiderstand ...........cccoocvevieniie e > 1MQ

Grenzfrequenz Eingangsfilter...........cccccoo..... typisch 1kHz

MesSfehIEr ....occoii i < 10,4%, typisch < £0,2% vom Endwert
Baudrate ........c..eeevviiiiiiiiiiee e 100 Mbit/s

CONLrONEN ..o ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccovviiiiiiiiieiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........ccooi e, nicht notwendig

ANSChIusS IO/POWEN .......cccvviiiiiiiiieeiiiieeee Stecker 36-polig
SpanNUNgSVErsorgung ....ccoeeeveeeeereeineeeeeeennenns 24V DC -20% +25%
E-Bus-LaSt..........occoviiiiiiiiiiii 190mA

Bestell-Nr. ... 694.441.53 13 Bit (CoE)

st
59DM EtherCAT. ™
ZUlassUNQGEN: .....cocvvveieieieieieieeeeeeeeeee e EDeR Conformance tested
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5.4.6 Al4-I
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@A, Anschluss der 1/0s
694 441 51
EE=R=] Frontansicht 1/0O-Modul Al4-|
o o ] o |
Anschlisse
Der 24V-Anschluss.dient der Versorgung der Geber.
Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-Stecker.
Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung
Information
Das Modul 694 441 51 Kuhnke FIO Al4-1 12Bit ist der nicht kompatible Nachfolger des Moduls
694 441 01 Ventura FIO Al4-1 12Bit.
Das Modul ist ETG-konform.
Wenn ein Modul 694 441 01 Ventura/Kuhnke FIO Al4-1 12Bit durch ein Modul
694 441 51 Kuhnke FIO Al4-| 12Bit ersetzt werden soll, sind Veranderungen im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters notwendig.
Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
Fehler Aus - -
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
178 (E 747D-V2)
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Al 4-|

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Rot, 4 x Ansprechiiberwachung EtherCAT
Rot 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Geberversorgung des 1/0-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ein Griin Dauerlicht |24 V DC vorhanden

Aus Aus 24V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"

Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.

Funktion

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griin Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert

Zusatzlich bei der CoE Variante (694 441 51 Kuhnke FIO Al4-1 12Bit)

Fehler

Rot, 1x

Strom > 20,5mA

Rot, 2x

Strom < 3,5mA (4..20mA Mode)

Das Modul Al4-I hat 4 analoge Eingange fir Stromsignale. Der Messbereich kann kanalweise auf 0..20 mA
oder 4..20 mA eingestellt werden.

Analoge

Eingange
Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgender Variablen:
Variable Datentyp Bedeutung
Analoglnputn INT Messwert von Kanal n (n=0...3)

Messwert

Tabelle, Strommode 0-20mA

Strom [mA] Wert [Hex]
0 0x0

10 OX7FFF
20 OXFFFF

Tabelle, Strommode 4-20mA

Strom [mA] Wert [Hex]
4 0x0

12 OX7FFF
20 OXFFFF

(E 747D-V2)
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Messhereich
[o000 FFFF

0 ma 20 mA

Modus 0 .. 20 mA

0maA 0mal  |>205ma
foooo FFFF

Modus 4 .. 20 mA

35mal  [ama 20mA|  |+205mA
0000 FFFF

1) Meldung im EtherACT Abbild "Input x low" und als Blinkcode am Eingang (Rote LED blinkt 1x) bei einem Strom < 3,5mA
2) Meldung im EtherACT Abbild "Input x high" und als Blinkcode am Eingang (Rote LED blinkt 2x) bei einem Strom = 20,5 mA

Messwerte, Variablenwerte und Status Al4-1 CoE

Optionen einstellen

Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)
erfolgen.

[f] ¥uhnke_FIO_AI14_I_12_Bit x -
Slave | prozessdaten | Startparameter | = EthercaT E/a-Abbild | status | @ Information |
Adresse Zusétzlich s,
AutoInc Adresse: -1 : [C] Experteneinstellungen EtherCAT. ™
EtherCAT-Adresse: 1002 : [] optional

Verteilte Uhren
Verteilte Uhren auswahlen: |SM-Synchron -

d
DC-Synchron |

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Zykluszeit (ps)

0 . Verzdgerungszeit [ps]

Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt Uber Prozessdatenobjekte, die im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

(E 747D-V2)
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Fir Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.
Einstellungen fir das Al4-1 12Bit-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingange, kdnnen bereits

[f] Kuhnke_FIO_AI4 I 12 Bit X

Save | Prozessdaten |startparameter | B EtherCAT EfA-bbild | Status | @ Information

Ausgdnge auswahlen

Eingdnge auswahlen

Startadresse Typ
vl 16#1600 ControlWord

ResetError BIT

Index

16%7001:01

4 L

Mame

|w| 16#1A00 StateWord
ResetErrorAck
Undervoltage24
EtherCATError
CanfigError
InputOLow
Inputilow
Input2Low
Input3Low
Input0High
InputiHigh
Input2High
Input3High

v 16#1A01 AnalogInput0
Inputd

v 16#1A02 AnalogInputl
Inputl

|w 16#1A03 AnalogInput2
Input2

|w| 16&#1A04 AnalogInput3
Input3

Typ

BIT
BIT
BIT
BIT

BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
UINT
UINT

UINT

UINT

Index

16%6500:01
1676500:02
16%6500:03
1676500:04

16+6500:09

16%6500:10

16%6500:11

1676500:12

1676500:17

16%6500:18

16+6500:19

16%6500:20

16%6501:01

16%6501:02

16%6501:03

1676501:04

offline im Konfigurator unter "Startparameter" vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-
Master beim Startup ausgefiihrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die

Mdoglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufligen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewiinschten

Wert ein.

(E 747D-V2)
17.05.2021

‘Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis -
Index:Subindex Mame Flags Typ Grundwert
+- 16#10F1: 16400 Error Settings RO
16#1C12: 1600 RxPDO assign Rl UDINT
+- 1658101316500 TxPDO assign RO
+- 16#1C32: 16200 SM output parameter RO
+- 16#1C33: 16400 SM input parameter RO
=~ 1642000:16500 InputProperties Rl
:16#01 Input0 Riaf USINT 16400
16402 Input1 Riaf USINT 16300
116403 Input2 Rl USINT 1600
16404 Input3 Rl USINT 1600
+-- 165200316500 Mverage R
16#2020:16500 U24Detection Rl UINT 1601
+- 16£7001:16400 Controlword Rl
MName InputD
Indesc: 162 2000 2| pitiange: [ :
Sublndex: 16# |1 s wert: [0-20mA ~| [ Abbrechen |
[ Voller Zugriff [] Byte Array TMA
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Optionen
Folgende Optionen kénnen fir jeden Kanal eingestellt werden
Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
InputProperties |5 4-20mA
6 0-20mA
Average n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
StateWord
Im Statuswort (DWORD) finden Sie die Meldungen lber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Ruckmeldung fur "Reset Error" in Module Control
1 Undervoltage24 Versorgung der passiven Sensoren < 19V (kein Fehler, nur Info)
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengerist passt nicht
4-7 nicht benutzt
8 InputOlow Strom bei 4-20mA < 3,5mA
9 Inputllow Strom bei 4-20mA < 3,5mA
10 Input2low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
11 Input3low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
12-15 nicht benutzt
16 InputOhigh Strom > 20,5mA
17 Inputlhigh Strom > 20,5mA
18 Input2high Strom > 20,5mA
19 Input3high Strom > 20,5mA
20-31 |- nicht benutzt

Analoge Eingénge
Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
Inputn INT Wert fur Kanal n (n=0...3).
ControlWord
Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.
Bit Name Bedeutung
0 ResetError 0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache
1-15 |- nicht benutzt

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 |0x40191 RO

1001 Error Register UINT8 RO

1008 Device Name String Al4-| 12 Bit RO

1009 Hardware Version String 1.00 RO

100A Software Version String 1.00 RO

1018 Identity Object Array

1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO

182 (E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1018, 1 Vendor Id UINT32 |0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 |185339 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 RO
2000 Analog Input Properties Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
2000, 1 Input O UINT8 Off Off (0), RW

4-20mA (5),

0-20mA (6)
2000, 2 Input 1 UINT8 Off Off (0), RW

4-20mA (5),

0-20mA (6)
2000, 3 Input 2 UINT8 Off Off (0), RW

4-20mA (5),

0-20mA (6)
2000, 4 Input 3 UINT8 Off Off (0), RW

4-20mA (5),

0-20mA (6)
2003 Input Average Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 1 1..255 RW
6401 Analog Input Array
6401, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
6401, 1 Analog Input 0 UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6401, 4 Analog Input 3 UINT16 RO P
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 32 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 Undervoltage24 BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
6500, 5.. - BOOL RO P
6500, 9 Input O low BOOL RO P
6500, 10 Input 1 low BOOL RO P
6500, 11 Input 2 low BOOL RO P
6500, 12 Input 3 low BOOL RO P
6500, 13..16 |- BOOL RO P
6500, 17 Input O high BOOL RO P
6500, 18 Input 1 high BOOL RO P
6500, 19 Input 2 high BOOL RO P
6500, 20 Input 3 high BOOL RO P
6500, 21..32 |- BOOL RO P

(E 747D-V2) 183
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
7001 Module Control Array

7001, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild

Technische Daten

Analoge EiNgaANQEe ........ooccvvvveveee e, 4

MessbereiCh ..., 0...20mA, 4...20mA (Endwert 20mA)
AUFIOSUNG ....vvvvviiiiiiiiiieieevevevee e 12 Bit

Start AD-Wandlung..........ccceeeiiiieneiniieneenenn DC-synchron, SM-synchron
WandlungSzeit..........uvvvvvvevevvinieiiiiieininieinnnnnnns 235us (wenn alle Kanéle aktiv sind)
Innenwiderstand ..........cccccooveiiiiieniee s, <300Q

Grenzfrequenz Eingangsfilter....................... < 100kHz

MesSfehler .........eeeiiiiiiiiiieeeie e < 10,5%, typisch < +0,4% vom Endwert
SENSOIVErSOrgUNG .....ccvvvveeeeeeiiaiireeeeeeeeesenaees 24VDC, insgesamt max. 200mA
Baudrate ........ccooeeiiiiiiiee e 100 Mbit/s

CoNtroller .....coovvvieiei e ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccovviiiiiiiiieiiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul........ccooi e, nicht notwendig

ANSChIUSS IO/POWET ........cvvvvieveieiiiiieieviiennnnnns Stecker 18-polig
SpPanNNUNQSVErsOrguUNG ......cceevrererrereeereennannnes 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt..........occvviiiiiiiiiii, 190mA

Bestell-Nr. ... 694.441.51 (CoE)

@

STED sm—h
ssov  EtherCAT.
ZUlassuNgeN: ......ccoevvveiiiiieiiiieeeeeeee £ Conformance tested
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passive

aktive Stromquelle aktive

2

Anschluss der 1/Os

Frontansicht I/O-Modul Al8-I

Der 24V-Anschluss.dient der Versorgung der Geber.
Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-Stecker.
Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung

passive Stromquelle

Information

Das Modul 694 441 54 Kuhnke FIO Al8-1 12Bit ist der nicht kompatible Nachfolger des Moduls
694 441 04 Ventura FIO Al8-1 12Bit.
Das Modul ist ETG-konform.

Wenn ein Modul 694 441 04 Ventura/Kuhnke FIO Al8-1 12Bit durch ein Modul
694 441 54 Kuhnke FIO Al8-1 12Bit ersetzt werden soll, sind Veranderungen im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters notwendig.

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Init

Aus

Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op

Aus/Grin, 1:1

Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op

Aus/Grin, 5:1

Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op

Griin, Dauerlicht

Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap

Schnelles blinken

Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird

LED "10"

Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.

(E 747D-V2)
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Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Griin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
Fehler Aus - -
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 4 x Ansprechuberwachung EtherCAT
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre-Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Geberversorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert

Zusatzlich bei de

r CoE Variante (694 441 51 Kuhnke FIO Al4-| 12Bit)

Fehler

rot

Strom > 20,5mA

Strom < 3,5mA (4..20mA Mode)

Funktion

Das Modul Al8-1 hat 8 analoge Eingange flr Stromsignale. Der Messbereich kann kanalweise auf 0..20 mA
oder 4..20 mA eingestellt werden.

Analoge Eingénge

Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgender Variablen:

Variable

Datentyp

Bedeutung

Analoglnputn

INT

Messwert von Kanal n (n=0...7)

Messwert
Tabelle, Strommode 0-20mA
Strom [mA] Wert [Hex]
0 0x0
10 Ox7FFF
20 OxFFFF
Tabelle, Strommode 4-20mA
Strom [mA] Wert [Hex]
4 0x0
12 OX7FFF
20 OXFFFF

(E 747D-V2)
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Messhereich
foooo
0 ma

Modus 0 .. 20 mA

0OmA
foooo

Modus 4 .. 20 mA

3,5 ma 4 mA
LLLI)

FFFF
20mA

0mal  [>205mA
FFFF

WmA|l  |[»205mA
FFFF

1) Meldung im EtherACT Abbild "Input x low" und als Blinkcode am Eingang (Rote LED blinkt 1x) bei einem Strom < 3,5mA
2) Meldung im EtherACT Abbild "Input x high" und als Blinkcode am Eingang (Rote LED blinkt 2x) bei einem Strom = 20,5 mA

Messwerte, Variablenwerte und Status Al8-1 CoE

Optionen einstellen

Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)

erfolgen.
m Kuhnke_FIO_AI8 I 12 Bit X
Save |Prozessdaten | Startparameter | B EthercaT £/a-abbid | status | @ mnformation |
Adresse Zusatzlich o
AutoInc Adresse: -2 [] Experteneinstellungen Ethercﬁt‘-
EtherCAT-Adresse: 1003 [[] optional

Verteilte Uhren

Verteilte Uhren auswahlen:

x1

xl

SM-5ynchron

d
DC-5ynchron

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt Gber Prozessdatenobjekte, die im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

(E 747D-V2)
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(] Kuhnke_FIO_AI8 I_12_Bit X

Slave | Prozessdaten | Startparameter | B EtherCAT E/A-Abbild | Status | @ Information |

Ausgdnge auswihlen

Startadresse
v 16#1600 ControlWord

ResetErrar

Typ

BIT

Index

16%7001:01

Eingdnge auswihlen

Marne Typ Index

| 16#1A00 StateWord
ResetErrorack BIT 16%6500:01
Undervoltage2d BIT 16#6500:02
EtherCATError BIT 16%6500:03
ConfigError BIT 16#6500:04
InputOLow BIT 16#6500:09
Inputllow BIT 16#6500:10
Input2Low BIT 16#6500:11
Input3Low BIT 16#6500:12
Inputdlow BIT 16#6500:13
InputSLow BIT 16#6500:14
Input6lLow BIT 16#6500:15
Input7Low BIT 16#6500:16
InputOHigh BIT 16#6500:17
InputiHigh BIT 16#6500:18
Input2High BIT 1676500:19
Input3High BIT 16#6500:20
Input4High BIT 16#6500:21
Input5High BIT 1676500:22
InputGHigh BIT 16#%6500:23
Input7High BIT 16#6500:24

Fur Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fir das Al8-1 12Bit-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingange, kdnnen bereits
offline im Konfigurator unter "Startparameter" vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-

Master beim Startup ausgefiihrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die

Moglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzuflgen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewiinschten

Wert ein.

‘Wihlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis

. 1

Index:Subindex Mame Flags Typ Grundwert
+- 16#10F1: 16500 Error Settings RO
16#1C12: 16800 RxPDO assign Riaf UDINT
+- 168101316200 TxPDO assign RO
+- 16#1C32: 16500 SM output parameter RO
- 16#1C33:16800 SM input parameter RO
=~ 16#2000:16500 InputProperties R
:16#01 Input0 Rl USINT 1600
16102 Input1 Rl USINT 1600
16#03 Input2 Riaf USINT 1600
16404 Input3 Rl USINT 16400
+- 164200316500 Mverage Rl
16#2020:16500 |U24Detection Rl UINT 1601
+- 164#7001:16400 Control\word Riaf
MName Inputd
Indesc: 162 2000 Bitlinge: |8 :
Sublndex: 1658 |1 \wlert: [0.2‘]-"3 v] ’ T ]
[C] Voller Zugriff [ Byte Array g.ﬁg{]ﬂﬁ
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Optionen
Folgende Optionen kénnen fir jeden Kanal eingestellt werden

Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
InputProperties |5 4-20mA
6 0-20mA
Average n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
StateWord
Im Statuswort (DWORD) finden Sie die Meldungen tber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Rickmeldung fir "Reset Error" in Module Control
1 Undervoltage24 Versorgung der passiven Sensoren < 19V (kein Fehler, nur Info)
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengerlst passt nicht
4-7 nicht benutzt
8 InputOlow Strom bei 4-20mA < 3,5mA
9 Inputllow Strom bei 4-20mA < 3,5mA
10 Input2low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
11 Input3low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
12 Input4low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
13 InputSlow Strom bei 4-20mA < 3,5mA
14 Input6low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
15 Input7low Strom bei 4-20mA < 3,5mA
16 InputOhigh Strom > 20,5mA
17 Inputlhigh Strom > 20,5mA
18 Input2high Strom > 20,5mA
19 Input3high Strom > 20,5mA
20 Input4high Strom > 20,5mA
21 Input5high Strom > 20,5mA
22 Input6high Strom > 20,5mA
23 Input7high Strom > 20,5mA
24-31 |- nicht benutzt

Analoge Eingange
Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
Inputn INT Wert fur Kanal n (n=0...7).
ControlWord
Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.
Bit Name Bedeutung
0 ResetError 0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache
1-15 |- nicht benutzt
(E 747D-V2) 189
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Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 |0x40191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String AlI8-1 12 Bit RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 |0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 |185345 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 RO
2000 Analog Input Properties Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
2000, 1 Input O UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 2 Input 1 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 3 Input 2 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 4 Input 3 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 5 Input 4 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 6 Input 5 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 7 Input 6 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2000, 8 Input 7 UINT8 Off Off (0), RW
4-20mA (5),
0-20mA (6)
2003 Input Average Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 1 1..255 RwW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 1 1..255 RwW
2003, 5 Input 4 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 6 Input 5 Average UINT8 1 1..255 RW
2003, 7 Input 6 Average UINT8 1 1..255 RW
(E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
2003, 8 Input 7 Average UINT8 1 1..255 RW
6401 Analog Input Array
6401, 0 Number of Entries UINT8 8 RO
6401, 1 Analog Input O UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6401, 4 Analog Input 3 UINT16 RO P
6401, 5 Analog Input 4 UINT16 RO P
6401, 6 Analog Input 5 UINT16 RO P
6401, 7 Analog Input 6 UINT16 RO P
6401, 8 Analog Input 7 UINT16 RO P
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 32 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 Undervoltage24 BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
6500, 5..8 - BOOL RO P
6500, 9 Input O low BOOL RO P
6500, 10 Input 1 low BOOL RO P
6500, 11 Input 2 low BOOL RO P
6500, 12 Input 3 low BOOL RO P
6500, 13 Input 4 low BOOL RO P
6500, 14 Input 5 low BOOL RO P
6500, 15 Input 6 low BOOL RO P
6500, 16 Input 7 low BOOL RO P
6500, 17 Input O high BOOL RO P
6500, 18 Input 1 high BOOL RO P
6500, 19 Input 2 high BOOL RO P
6500, 20 Input 3 high BOOL RO P
6500, 21 Input 4 high BOOL RO P
6500, 22 Input 5 high BOOL RO P
6500, 23 Input 6 high BOOL RO P
6500, 24 Input 7 high BOOL RO P
6500, 25..32 |- BOOL RO P
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
7001 Module Control Array
7001, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild

(E 747D-V2)
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Technische Daten

Analoge Eingange .........ccccovieiiiiiiiic e 8
Messhereich ..., 0...20mA, 4...20mA (Endwert 20mA)
AUFIOSUNG ... 12 Bit
Start AD-Wandlung.........cccoeeeviieeenniieneenene DC-synchron, SM-synchron
Wandlungszeit ...........oocveeeiiiiiiiiiiieee e 290us (wenn alle Kanéle aktiv sind)
Innenwiderstand ...........cccoocvevieniie e < 300Q
Grenzfrequenz Eingangsfilter...........cccccoo..... < 100kHz
MesSfehIer .....cccvviee e < 10,5%, typisch < +0,4% vom Endwert
SENSOIVErsOrgUNG .......cvveeeereeiiniirrereeeneeesanees 24VDC, insgesamt max. 200mA
Baudrate ........ccocveeiiieie e 100 Mbit/s
CoNtroller ......ueevveee e ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS ......ccvvvvveviiiieiiiiieieinieinininnnnns 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c..cooiiiiiiiiii nicht notwendig
ANSChIUuSS IO/POWET ........cvvvvieieieiiiiieieiiinnninnns Stecker 36-polig
SpanNUNgSVErsorgung ....ccoeeeveeeeeveeiineeeeeeennenns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt......coouviiiiiei e 190mA
BeStell-NI. ...eee e, 694.441.54 (CoE)

c@us

LISTED —

ZUlaSSUNGEN: ...viiieeiiiiee ettt ezcazer Etbsarnstee:!-—

(E 747D-V2)
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5.4.8 Al4-Pt/Ni/TC
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Frontansicht 1/0O-Modul Al4-Pt/Ni/Tc

Anschliisse

Das Modul bendtigt keinen extra 24V-Anschluss. Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-

Stecker

Funktionserde / Schirm der Analogleitungen -> Abschnitt Erdung

Information

Das Modul 694 443 57 Kuhnke FIO Al4-Pt/Ni/TC ist der nicht kompatible Nachfolger folgender
Module:

694 443 01 Ventura FIO Al4-Pt/Ni100
694 443 03 Ventura FIO Al4-Pt/Ni1000
694 443 05 Ventura FIO Al4-TE

Das Modul ist ETG-konform.

Wenn ein Modul 694 443 01 Ventura FIO Al4-Pt/Ni100 oder 694 443 03 Ventura FIO Al4-
Pt/Ni1000 oder 694 443 05 Ventura FIO Al4-TE durch ein Modul 694 443 57 Kuhnke FIO Al4-
Pt/Ni/TC ersetzt werden soll, sind Verédnderungen im Steuerungsprogramm des EtherCAT-
Masters notwendig.

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung

Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10O"

Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.

(E 747D-V2)
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Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ok Grun, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden

Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb

keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus

Rot, 4 x Ansprechuberwachung EtherCAT
Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre-Op Zustand),

Fehler Aus

Rot, 7 Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LEDs "Kanal"
Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Griun Dauerlicht | Kanal ist aktiv
Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Rot 1x Sensor low
Fehler .
Rot 2x Sensor high

Information zur Betriebsart Pt100/NI100

In der Betriebsart Pt100 und Ni100 wird die Fehlermeldung ,Input High* nicht ausgegeben wenn
kein Temperaturfuhler angeschlossen ist. Bei korrekter Verdrahtung (2-Draht-Anschluss mit
Briicke oder 3-Draht-Anschluss) werden die Fehler korrekt erkannt/angezeigt.

Information zur Betriebsart Thermoelement

= Die Fehlermeldungen ,/nput Low* bzw. ,Input High“ zeigen nur einen Uber-
/Unterschreitung des Temperaturwertebereiches an.

» In der Betriebsart Thermoelement (Typ J,K) wird ein Kurzschluss (,Input Low*) nicht
erkannt, da die Thermospannung ist so klein, dass es fiir das Messergebnis egal ist ob
sie kurzgeschlossen ist oder nicht.

= Ein Drahtbruch wird nicht erkannt, hier kann es durch das Floating der Werte im Modul

zur Meldung ,Input High“ oder ,,Input Low" kommen

Funktion

Das Modul Al4-Pt/Ni/TC hat 4 analoge Eingéange fur Temperatursensoren. Der Sensortyp kann kanalweise
auf Millivoltgeber, Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000 (DIN43760) und Thermoelement eingestellt werden.

Messwert

Die Ausgabe des Messwertes ist in 0,1°C (Voreinstellung). Alternativ kann die Ausgabe in Ohm/Volt bzw. als
Rohwert gewahlt werden.

Optionen einstellen

Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)
erfolgen.

(E 747D-V2)
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m Kuhnke_FIO_ATI4 Pt_Ni_Thermo_16_Bit X -
Slave |prozessdaten | Startparameter | = EthercATE/a-Abbid | Status | @ Information |
Adresse Zusatzlich o
h_‘ 3
AutoInc Adresse: -3 [ Experteneinstellungen E’[herCA'lf
EtherCAT-Adresse: 1004 [C] optional
Verteilte Uhren
Verteilte Uhren auswahlen:  |SM-Synchron -
DC-Synchron
Zykluszeit (ps)
0 : Verzdgerungszeit [ps]
Zykluszeit (ps)
0 . Verzdgerungszeit [ps] —

Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt Gber Prozessdatenobjekte, die im

Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

ﬂi Kuhnke_FIO_AI4 Pt_Ni_Thermo_16_Bit x

Slave | Prozessdaten |Startparameter | ¥ EtherCAT E/A-Abbild |5131L|s | @ Information

Ausgange auswiahlen

Eingange auswahlen

Startadresse Typ Index
v| 161600 ControlWord
ResetErrar BIT 16%7001:01

] [ | »

Mame
EtherCATError
ConfigError
InputlLow
Inputilow
InputZlow
Input3Low
InputOHigh
InputiHigh
Input2High
Input3High

v 16#1A01 TempInput0
TempInput0

v| 16#1A02 TempInputl
TempInputl

v 16&1A03 TempInput2
TempInput2

v 16#1A04 TempInput3
TempInput3

Typ
BIT
BIT

BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
BIT
INT
INT

INT

INT

Index
16#6500:03
16#6500:04

1676500:09

16%6500:10

16%6500:11

16+6500:12

1676500:17

16%6500:18

16%6500:19

16+6500:20

16%6501:01

16+6501:02

1676501:03

16%6501:04

1 | n

| »

m

Far Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fur das Al4-Pt/Ni/TC-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingénge, kbnnen bereits
offline im Konfigurator unter "Startparameter” vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-

Master beim Startup ausgefuhrt.

Mit den fur den EtherCAT-Master zu Verfigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die
Mdoglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufiigen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewlnschten

Wert ein.
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Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis
Index:Subindex Mame Flags  Typ Grundwert 5
- 16#10F1: 1600 Error Settings RO USINT
16#1C12:16%00  RaPDO assign RW UDINT
+- 16#1C 13016700 TxPDO assign RO USINT
T 16F1C32: 16700 SM output parameter RO USINT
+ 16#1C33:16700 SM input parameter RO USINT
=+ 1672000: 16500 SensorType RW USINT
116#01 Sensard RW USINT 16300 =
11602 Sensor 1 RW USINT 16700
11603 Sensor2 RW USINT 16300
116%04 Sensor3 RW USINT 16700
+ 16#2001:16#00  InputFormat RW USINT
+ o 1682002016500 DataRateAndFilter RW USINT
o 1672003: 16700 Average R USINT
+ 16#2010:16#00  CalibrationSwitch RW USINT
+- 16#2011:16#00 Calibrationvalue RW USINT
+ 16%2012:16#00  CalibrationState RW USINT 2
Name Sensorl
Index: 16 2000 3 Bitlange: 8 $
SubIndex: 16% |1 = Wert: Off -
[ veller Zugriff [7] Byte Array Internal {
PT100
PT1000
MNI100
MNI1000
Thermo_K
Thermo_1
Optionen
Folgende Optionen kdnnen fir jeden Kanal eingestellt werden
Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
1 Internal (Kaltstelle)
2 Pt100
3 Pt1000
SensorType -
4 Ni100
5 Ni1000 (DIN43760)
6 Thermo K
7 Thermo J
0 0,1°C
InputFormat 1 Q/v
2 Raw (Rohwert)
0 1000 Messungen je Sekunde
1 600 Messungen je Sekunde
2 330 Messungen je Sekunde
3 175 Messungen je Sekunde
Datenrate und -
Filter 4 90 Messungen je Sekunde
5 45 Messungen je Sekunde
6 20 Messungen je Sekunde
7 20 Messungen je Sekunde + 50 & 60Hz-Filter
8 20 Messungen je Sekunde + 50Hz-Filter
196 (E 747D-V2)
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Name Wert Bedeutung

9 20 Messungen je Sekunde + 60Hz-Filter
Average n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
StateWord
Im Statuswort (DWORD) finden Sie die Meldungen tber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Riuckmeldung fur "Reset Error" in Module Control
1 - nicht benutzt
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengerust passt nicht
4-7 - nicht benutzt
8 InputOlow angeschlossener Messwert im falschen Bereich
9 Inputllow angeschlossener Messwert im falschen Bereich
10 Input2low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
11 Input3low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
12-15 | - nicht benutzt
16 InputOhigh angeschlossener Messwert im falschen Bereich
17 Inputlhigh angeschlossener Messwert im falschen Bereich
18 Input2high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
19 Input3high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
20-31 |- nicht benutzt

Analoge Eingénge
Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
Wert fur Kanal n (n=0...3).

Templnputn INT in 0,1°C, Q bzw. 2V
ControlWord
Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.
Bit Name Bedeutung
0 ResetError 0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache
1-15 |- nicht benutzt

Kaltstellenkompensation

Die Kaltstellenkompensation wird bei Verwendung von Thermoelementen automatisch durchgefiihrt. Die
Temperatur wird direkt am Stecker in der Nahe der Anschliisse gemessen.

Kalibrierung

Eine Kalibrierung durch den Endanwender ist bei diesem Modul nicht vorgesehen, die nétigen
Kalibrierungen werden nach der Modulfertigung durchgefiihrt.

Die Kalibrierung kann nur einmal durchgefiihrt werden, da die Kalibrierwerte dauerhaft gespeichert werden.

Die in den Startparametern fur die Kalibrierung vorhandenen Objekte (2010:n; 2011:n und 2012:n) sind nur
fuir den internen Gebrauch bestimmt.

(E 747D-V2)
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Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 |0x40191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String | Al4_Pt/Ni/Thermo RO
1009 Hardware Version String | 1.00 RO
100A Software Version String |1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 | 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 | 185345 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 RO
2000 Sensor Type Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO
2000, 1 Sensor0 UINT8 |Off Off (0), RW

Internal (1),

PT100 (2),

PT1000 (3),

NI100 (4),

NI1000 (5),

Thermo_K (6),

Thermo_J (7),
2000, 2 Sensorl UINT8 |Off Off, RW

Internal,

PT100,

PT1000,

NI100,

NI1000,

Thermo_K,

Thermo_J,
2000, 3 Sensor2 UINT8 |Off Off, RW

Internal,

PT100,

PT1000,

NI100,

NI11000,

Thermo_K,

Thermo_J,
2000, 4 Sensor3 UINT8 |Off Off, RwW

Internal,

PT100,

PT1000,

NI100,

NI1000,

Thermo_K,

Thermo_J,
2001 Input Format Array
2001, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO

198 (E 747D-V2)
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Index

Name

Typ

Default

Min Max

Zugriff

2001,1

InputOFormat

UINT8

0.1°C

0.1°C (0),
Q/v(Q1)
Raw (2)

RW

2001, 2

InputlFormat

UINT8

0.1°C

0.1°C,
Q/v
Raw

RW

2001, 3

Input2Format

UINT8

0.1°C

0.1°C,
Q/vV
Raw

RW

2001, 4

Input3Format

UINT8

0.1°C

0.1°C,
Q/vV
Raw

RW

2002

Data RateAndFilter

Array

2002, 0

Number of Entries

UINT8

2002, 1

InputODataRateAnd Filter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000 (0)
600 (1)
330 (2)
175 (3)
90 (4)
45 (5)
20 (6)

20+50&60Hz (7)

20 + 50Hz (8)

20 + 60 Hz (9)

RO

2002, 2

InputlDataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 3

Input2DataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 4

Input3DataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000
600
330
175

RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff

90

45

20

20+50&60Hz

20 + 50Hz

20 + 60 Hz
2003 Average Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 |1 1..255 RW
6401 Analog Input Array
6401, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO
6401, 1 Analog Input O UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6500 StateWord Array RO P
6500, 0 Number of Entries UINT8 |32 RO P
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 - BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
6500, 5..8 - BOOL RO P
6500, 9 Input O low BOOL RO P
6500, 10 Input 1 low BOOL RO P
6500, 11 Input 2 low BOOL RO P
6500, 12 Input 3 low BOOL RO P
6500, 13..16 |- BOOL RO P
6500, 17 Input O high BOOL RO P
6500, 18 Input 1 high BOOL RO P
6500, 19 Input 2 high BOOL RO P
6500, 20 Input 3 high BOOL RO P
6500, 21..32 |- BOOL RO P
7001 Module Control Array
7001, 0 Number of Entries UINT8 |1 RO
7001, 1 Reset Error BOOL RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild
(E 747D-V2)
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Technische Daten

Analoge EiNgange ........ccccoovviieiiiiiei e 4

AUFIOSUNG....coo o 16 Bit

Grenzfrequenz Eingangsfilter............ccccoo.... 0,33Hz (typisch)

Wandlungszeit .......cceveeeviiciiiieeeee e ieciiieeeee, 50ms (einstellbar)

Messfehnler ... <+0,54% (vom Messbereichsendwert)
Temperaturdrift ... <+50ppm (vom Messbereichsendwert)
Thermoelement

SENSOMYPEN .eeevveeeeeicciieiie e e J, K, Internal (Kaltstelle)
Kaltstellenkompensation............cccocvveeenennenn. ja

Messbereich Typ K., -200°C...+1372°C

Messhereich TYp J ..veevveeeiiiiiiieeeee e, -50°C...+760°C

Messbereich mV.......cccoooiiie, -40 ... +65 mV

Pt100 / Ni100

Messbereich Pt.......cccccviviiiiiiee i, -75°C...+670°C
Messbereich Ni......ccccccoviiiiiiiiiiiiiiieee e, -60°C...+250°C
Eingangswiderstand ..............ccccceeviiiieniinenn, 70...320Q
MESSSEIOM ... 1mA (typisch)

Pt1000 / Ni1000DIN43760

Messbereich Pt.........cccocoiiviii e, -75°C...+670°C
Messbereich Ni........ccccoeviiiiiiie e, -60°C...+250°C
Eingangswiderstand ............cccocveeeeeeeeiiciinnnen, 700...3200Q
MESSSIIOM ..ottt 0,1mA (typisch)
Baudrate ........ccoovveiiiiiiiiee e 100 Mbit/s
Controller ... ASIC ET1200
ANSChIUSS E-BUS ......cvvvviveviiviiiiieiiieieieieinnnnnnns 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul.......c.cooiiiiiiiin nicht notwendig
ANSCHIUSS 1O ...oviiiiiiiieiiieeeveeee s Stecker 18-polig
SpPanNNUNQSVErSOrgUNG ....ccceeevrervrreeeeereennannnns keine
E-BUS-LaSt ... 170mA
BeStell-NI. ..., 694.443.57 (CoE)

OF

YO EtherCAT
ZUIASSUNGEN: ..t E202287  Conformance tested
(E 747D-V2) 201
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5.4.9 AI8-PH/NI/TC

=] | -
ooo
53

ﬁﬁ |

EEE8E8E88888888888
HEHEHEEEE5EEEEEEEBEEEY
elclvlvivislelelollcleleleloISele)

[=]
0
O ICICICIC IS

:

il
»

694 443 52

ooo
o I o [ o

Anschlisse

CH CH - CH
"o Cedc i
g fol i
R E S
ERRTERE | s

Swie 2wire |g

Anschluss der 1/0Os

Frontansicht I/O-Modul AI8-Pt/Ni/TC

Das Modul bendétigt keinen extra 24V-Anschluss. Die Versorgung des Moduls erfolgt Giber den E-Bus-

Stecker.

Funktionserde / Schirm der Analogleitungen - Abschnitt Erdung

Information

Ventura FIO Al8-Pt/Ni100
Ventura FIO Al8-Pt/Ni1000
Ventura FIO AI8-TE

Das Modul 694 443 58 Kuhnke FIO AI8-Pt/Ni/TC ist der nicht kompatible Nachfolger folgender
Module:

694 443 02
694 443 04
694 443 06
Das Modul ist ETG-konform.

Wenn ein Modul 694 443 02 Ventura FIO Al8-Pt/Ni100 oder 694 443 04 Ventura FIO Al8-
Pt/Ni1000 oder 694 443 06 Ventura FIO AI8-TE durch ein Modul 694 443 58 Kuhnke FIO Al8-
Pt/Ni/TC ersetzt werden soll, sind Veradnderungen im Steuerungsprogramm des EtherCAT-
Masters notwendig.

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "EtherCAT Run"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Init

Aus

Initialisierungszustand, kein Datenaustausch

Pre-Op

Aus/Griin, 1:1

Preoperationalzustand, kein Datenaustausch

Safe-Op

Aus/Grin, 5:1

Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar

Op

Griin, Dauerlicht

Operationalzustand, voller Datenaustausch

Bootstrap

Schnelles blinken

Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
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LED "10"

Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Ok Griin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
Fehler Aus 5 .
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 4 x Ansprechiiberwachung EtherCAT
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre-Op Zustand),
! Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LEDs "Kanal"

Die "Kanal"-LEDs zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.

Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung

Ein Griin Dauerlicht | Kanal ist aktiv

Aus Aus Kanal ist deaktiviert
Rot 1x Sensor low

Fehler -
Rot 2x Sensor high

Information zur Betriebsart Pt100/NI100

In der Betriebsart Pt100 und Ni100 wird die Fehlermeldung ,Input High“ nicht ausgegeben, wenn
kein Temperaturfuihler angeschlossen ist. Bei korrekter Verdrahtung (2-Draht-Anschluss mit
Briicke oder 3-Draht-Anschluss) werden die Fehler korrekt erkannt/angezeigt.

Information zur Betriebsart Thermoelement

= Die Fehlermeldungen ,/nput Low* bzw. ,Input High* zeigen nur einen Uber-
/Unterschreitung des Temperaturwertebereiches an.

= In der Betriebsart Thermoelement (Typ J, K) wird ein Kurzschluss (,Input Low*) nicht
erkannt, da die Thermospannung ist so klein, dass es fir das Messergebnis egal ist ob
sie kurzgeschlossen ist oder nicht.

= Ein Drahtbruch wird nicht erkannt, hier kann es durch das Floating der Werte im Modul
zur Meldung ,/nput High“ oder ,,Input Low* kommen

Funktion

Das Modul Al8-I hat 8 analoge Eingange fur Temperatursensoren. Der Sensortyp kann kanalweise auf
Millivoltgeber, Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000 (DIN43760) und Thermoelement eingestellt werden.

Messwert

Die Ausgabe des Messwertes ist in 0,1°C (Voreinstellung). Alternativ kann die Ausgabe in Ohm/Volt bzw. als
Rohwert gewahlt werden.

Optionen einstellen

Die Wandlung der Analogwerte kann DC-synchron (Distributed Clocks) oder SM-synchron (Sync Manager)
erfolgen.
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ﬂj Kuhnke_FIO_ATI&_Pt_MNi_Thermo_16_Bit X -
Slave | Prozessdaten | Startparameter | B EtherCAT E/A-Abbild | Status | @ Information |
Adresse Zusatzlich o
—
AutoInc Adresse: -2 : [[] Experteneinstellungen E’[herfﬁ'l':
EtherCAT-Adresse: 1003 : [7] optional

Verteilte Uhren

Verteilte Uhren auswahlen: ‘SM-Eyndym "

DC-Synchron |

m

Zykluszeit (ps)

0 : Verzdgerungszeit [ps]

Der Zugriff auf die Eingangswerte und den Modulstatus erfolgt Gber Prozessdatenobjekte, die im
Steuerungsprogramm des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

ﬂj Kuhnke_FID_AI8 Pt Ni_Thermo_16_Bit X -
Slave | Prozessdaten | Startparameter | B EtherCAT E/A-Abbild | Status | €9 Information
Ausgdnge auswahlen Eingdnge auswahlen
Startadresse T.. Index Narne Typ Index n
v| 161600 ControlWor Input7High BIT 16#6500:24
ResetErrar BIT 16=7001:01 -
- v 16#1A01 TempInputd
TempInputd INT 16%6501:01
w| 16#1A02 TempInputl
TempInputl INT 16%6501:02
v 161A03 TempInput2
TempInput2 INT 16#6501:03
v 16#1A04 TempInput3
TempInput3 INT 16#6501:04
v 16#1A05 TempInputd
TempInput4 INT 16#6501:05
v 16&1A06 TempInputS
TempInput5 INT 16%6501:06 |_
v 16#1A07 TempInputt 1
TempInputé INT 16#6501:07
w| 16#1A08 TempInput?
TempInput? INT 16#6501:08
4| T | » 4| 1 | *

Fur Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte eingerichtet.

Einstellungen fiir das Al8-Pt/Ni/TC-Modul, wie die Eigenschaften der einzelnen Eingéange, kénnen bereits
offline im Konfigurator unter "Startparameter" vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-
Master beim Startup ausgefuhrt.

Mit den fiir den EtherCAT-Master zu Verfigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht auch die
Moglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen.

Betatigen Sie die Schaltflache "Hinzufligen...", wahlen das Objekt aus und stellen Sie den gewtlinschten
Wert ein.
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Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis
Index:Subindex MNarne Flags Typ Grundwert i
+- 16#10F1: 16200 Error Settings RO USIMT
16#1C12:16500 RxPDO assign RW UDINT
o 16F1C13:16500 TxPDO assign RO USIMT
- 16F1C32:16500 SM output parameter RO USIMT
T 16F1C33:16500 SM input parameter RO USINT L
= 16F2000: 16200 SensorType RW USIMT r
11601 Sensord RW USIMT 16%00
116702 Sensorl R USIMT 16700
116203 Sensor2 RW USINT 16200
116704 Sensor3 R USIMT 1600
116#05 Sensor4 RW USINT  16%00
11606 Sensors RwW USIMT 1600
11607 Sensoré RW USINT  16#00
116508 Sensor7 RW USINT 16200
- 16%2001:16500 InputFormat R USIMT
+ - 16#2002:16#00  DatsRateAndFilter RW USINT 2
Name Sensor(
Index: 16% 2000 s Bitlinge: 8 $
SubIndex: 168 |1 = Wert: Off -
[T voller Zugriff [] Byte Array Internal |
PT100
FT1000
MI100
MNI1000
Thermo_K
Thermo_1]
Optionen
Folgende Optionen kdnnen fir jeden Kanal eingestellt werden
Name Wert Bedeutung
0 Aus (default)
1 Internal (Kaltstelle)
2 Pt100
3 Pt1000
SensorType -
4 Ni100
5 Ni1000 (DIN43760)
6 Thermo K
7 Thermo J
InputFormat 0 0,1°C
1 Q/v
Datenrate und |2 Raw (Rohwert)
Filter 0 1000 Messungen je Sekunde
1 600 Messungen je Sekunde
2 330 Messungen je Sekunde
3 175 Messungen je Sekunde
4 90 Messungen je Sekunde
Average 5 45 Messungen je Sekunde
6 20 Messungen je Sekunde
7 20 Messungen je Sekunde + 50 & 60Hz-Filter
8 20 Messungen je Sekunde + 50Hz-Filter
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Name Wert Bedeutung

9 20 Messungen je Sekunde + 60Hz-Filter

n=1..255 Inputn= Mittelwert nach n Zyklen (default=1)
StateWord
Im Statuswort (DWORD) finden Sie die Meldungen ber den Zustand des Moduls:
Bit Name Bedeutung
0 ResetErrorAck Ruckmeldung fir "Reset Error" in Module Control
1 - nicht benutzt
2 EtherCATError Sync Manager Watchdog
3 ConfigError Sync Manager Mengengeriist passt nicht
4-7 - nicht benutzt
8 InputOlow angeschlossener Messwert im falschen Bereich
9 Inputllow angeschlossener Messwert im falschen Bereich
10 Input2low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
11 Input3low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
12 Input4low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
13 Input5low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
14 Input6low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
15 Input7low angeschlossener Messwert im falschen Bereich
16 InputOhigh angeschlossener Messwert im falschen Bereich
17 Inputlhigh angeschlossener Messwert im falschen Bereich
18 Input2high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
19 Input3high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
20 Inputdhigh angeschlossener Messwert im falschen Bereich
21 Input5high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
22 Input6high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
23 Input7high angeschlossener Messwert im falschen Bereich
24-31 |- nicht benutzt

206

Analoge Eingénge
Die digitalisierten Eingangswerte finden Sie in folgenden Variablen:

Variable Datentyp |Bedeutung
Wert fur Kanal n (n=0...7).

Templnputn INT in 0,1°C, Q bzw. 2V
ControlWord
Im Steuerwort befindet sich ein Bit zur Fehlerquittierung.
Bit Name Bedeutung
0 ResetError 0 -> Fehler bleiben erhalten, 1 -> Fehler gehen nach Ende der Fehlerursache
1-15 |- nicht benutzt

Kaltstellenkompensation

Die Kaltstellenkompensation wird bei Verwendung von Thermoelementen automatisch durchgefuhrt. Die
Temperatur wird direkt am Stecker in der Néhe der Anschliisse gemessen.
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Kalibrierung

Eine Kalibrierung durch den Endanwender ist bei diesem Modul nicht vorgesehen, die nétigen
Kalibrierungen werden nach der Modulfertigung durchgefuhrt.

Die Kalibrierung kann nur einmal durchgefuhrt werden, da die Kalibrierwerte dauerhaft gespeichert werden.
Die in den Startparametern fur die Kalibrierung vorhandenen Objekte (2010:n; 2011:n und 2012:n) sind nur
fur den internen Gebrauch bestimmt.

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 | 0x40191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String | AI8_Pt/Ni/Thermo RO
1009 Hardware Version String | 1.00 RO
100A Software Version String  |1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 |4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 | 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 | 185346 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 |1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 RO
2000 Sensor Type Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 |8 RO
2000, 1 Sensor0 UINT8 | Off Off (0), RW

Internal (1),

PT100 (2),

PT1000 (3),

NI100 (4),

NI1000 (5),

Thermo_K (6),
Thermo_J (7),
2000, 2 Sensorl UINT8 |Off Off, RW
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI11000,
Thermo_K,
Thermo_J,
2000, 3 Sensor2 UINT8 |Off Off, RW
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI1000,
Thermo_K,
Thermo_J,
2000, 4 Sensor3 UINT8 |Off Off, RW
Internal,
PT100,
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Index

Name

Typ

Default

Min Max

Zugriff

PT1000,
NI100,
NI1000,
Thermo_K,
Thermo_J,

2000, 5

Sensor4

UINT8

Off

Off,
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI11000,
Thermo_K,
Thermo_J,

RW

2000, 6

Sensorb

UINT8

Off

Off,
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI1000,
Thermo_K,
Thermo_J,

RW

2000, 7

Sensor6

UINT8

Off

Off,
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI1000,
Thermo_K,
Thermo_J,

RW

2000, 8

Sensor7

UINT8

Off

Off,
Internal,
PT100,
PT1000,
NI100,
NI11000,
Thermo_K,
Thermo_J,

RwW

2001

Input Format

Array

2001, 0

Number of Entries

UINT8

RO

2001, 1

InputOFormat

UINT8

0.1°C

0.1°C (0),
Q/v (1)
Raw (2)

RW

2001, 2

InputlFormat

UINT8

0.1°C

0.1°C,
Q/vV
Raw

RwW

2001, 3

Input2Format

UINT8

0.1°C

0.1°C,
Q/v

RwW
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
Raw
2001, 4 Input3Format UINT8 |0.1°C 0.1°C, RW
Q/v
Raw
2001, 5 Input4Format UINT8 |0.1°C 0.1°C, RW
Q/v
Raw
2001, 6 Input5Format UINT8 |0.1°C 0.1°C, RW
Q/v
Raw
2001, 7 Input6Format UINT8 |0.1°C 0.1°C, RW
Q/v
Raw
2001, 8 Input Format UINT8 |0.1°C 0.1°C, RW
Q/v
Raw

2002 Data RateAndFilter Array
2002, 0 Number of Entries UINT8 |8
2002, 1 InputODataRateAndFilter [UINT8 |20 1000 (0) RO
[Messungen pro Sekunde] 600 (1)

330 (2)

175 (3)

90 (4)

45 SPS (5)

20 SPS (6)

20 SPS+50&60Hz (7)
20 SPS + 50Hz (8)
20 SPS + 60 Hz (9)
2002, 2 InputlDataRateAndFilter |UINT8 |20 1000 RO
[Messungen pro Sekunde] 600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz
2002, 3 Input2DataRateAndFilter [UINT8 |20 1000 RO
[Messungen pro Sekunde] 600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
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Index

Name

Typ

Default

Min Max

Zugriff

20 + 60 Hz

2002, 4

Input3DataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 5

Input4DataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 6

InputSDataRateAnd Filter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 7

Input6DataRateAndFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000

600

330

175

90

45

20
20+50&60Hz
20 + 50Hz
20 + 60 Hz

RO

2002, 8

Input7DataRateandFilter
[Messungen pro Sekunde]

UINT8

20

1000
600
330
175
90
45

RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff

20

20+50&60Hz

20 + 50Hz

20 + 60 Hz
2003 Average Array
2003, 0 Number of Entries UINT8 |8 RO
2003, 1 Input O Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 2 Input 1 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 3 Input 2 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 4 Input 3 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 5 Input 4 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 6 Input 5 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 7 Input 6 Average UINT8 |1 1..255 RW
2003, 8 Input 7 Average UINT8 |1 1..255 RW
6401 Analog Input Array
6401, 0 Number of Entries UINT8 |8 RO
6401, 1 Analog Input 0 UINT16 RO P
6401, 2 Analog Input 1 UINT16 RO P
6401, 3 Analog Input 2 UINT16 RO P
6401, 4 Analog Input 3 UINT16 RO P
6401, 5 Analog Input 4 UINT16 RO P
6401, 6 Analog Input 5 UINT16 RO P
6401, 7 Analog Input 6 UINT16 RO P
6401, 8 Analog Input 7 UINT16 RO P
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 |32 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 - BOOL RO P
6500, 3 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 4 ConfigError BOOL RO P
6500, 5... - BOOL RO P
6500, 9 Input O low BOOL RO P
6500, 10 Input 1 low BOOL RO P
6500, 11 Input 2 low BOOL RO P
6500, 12 Input 3 low BOOL RO P
6500, 13 Input 4 low BOOL RO P
6500, 14 Input 5 low BOOL RO P
6500, 15 Input 6 low BOOL RO P
6500, 16 Input 7 low BOOL RO P
6500, 17 Input 0 high BOOL RO P
6500, 18 Input 1 high BOOL RO P
6500, 19 Input 2 high BOOL RO P
6500, 20 Input 3 high BOOL RO P
6500, 21 Input 4 high BOOL RO P
6500, 22 Input 5 high BOOL RO P
6500, 23 Input 6 high BOOL RO P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
6500, 24 Input 7 high BOOL RO P
6500, 25..32 |ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 1 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 3 ConfigError BOOL RO P
6500, 4 Module Control Array
7001 Number of Entries UINT8 |1 RO
7001, 0 Reset Error BOOL RW P
7001, 1

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild
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Technische Daten

Analoge EINGANQE .....ccoovvvviiiieee e, 8

AUFIOSUNG ..o 16 Bit

Grenzfrequenz Eingangsfilter........................ 0,33Hz (typisch)
Wandlungszeit.........coooceeeeiiiiieiiiiieee e 50ms (einstellbar)

MeSSTENIET ....vvvvviee i <%0,54% (vom Messbereichsendwert)
Temperaturdrift...........ccoceeiiiii e <+50ppm (vom Messbereichsendwert)
Thermoelement

SENSOMYPEN....oiiiiiieiiiiireei e J, K, Internal (Kaltstelle)
Kaltstellenkompensation............cccccceeeeeenienes ja

Messbereich Typ K. -200°C...+1372°C

Messbereich TYP J ..oovviiiiiiiieee -50°C...+760°C

Messbereich MV .......cccccovveiiii e -40 ... +65 mV

Pt100 / Ni100

Messbereich Pt.........ccccovviieiiiiiieee e -75°C...+670°C
Messbereich Ni........ccocceviiiiiiiie e -60°C...+250°C
Eingangswiderstand ..............ccocccvivieieeeninnnns 70...320Q
MESSSIIOM ....veviiiieiiiiiieeee e 1mA (typisch)

Pt1000 / Ni1000DIN43760

Messbereich Pt........cccccoviiiiiiii e -75°C...+670°C
Messbereich Ni.........ccccvviviieiiiiiiie s -60°C...+250°C
Eingangswiderstand ............ccccccciiiniienennnn 700...3200Q
MESSSLIOM ..o 0,1mA (typisch)
Baudrate ..........cccccoeiiiiiiiiii e 100 Mbit/s
CoNtroller ........veeeeeee e ASIC ET1200
ANSChIuSS E-BUS .....ccooeiiiiiiiciceieeeececcee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul..........oooeiiii . nicht notwendig
ANSChIUSS 1O.....ceiiiiiiiiii e Stecker 36-polig
SpPannNuUNgSVErsorgung ......ccceeveveeeeeeeeeeeeeeeeen, keine
E-BUS-LaSt.......coiiiiiiiiii e, 170mA
Bestell-Nr. ..., 694.443.58 (CoE)

s—h,
59DM EtherCAT.
WA V| F= 11U ] o =T o SN €20y Conformance tested
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5.5 Counter / Posi / Drive /| CAM - Module
5.5.1 Counter/Posi2 5V, Counter2 5V
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Anschlussbelegung Counter/Posi2

Frontansicht I/O-Modul Counter/Posi2
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L+L- Counter1 Counter2

Anschlussbelegung Counter2

Frontansicht I/O-Modul Counter2

Klemme | Signal Bedeutung

0.3 In_0..3 Digitale Eingange

4 Out_ 0 Digitaler Ausgang

5..6 A_Out Analoger Ausgang (nur Counter/Posi2)
7..12 A, B, Ref |Inkrementalgebersignale*

13..14 5V Geberversorgung 5V (0,2A Sicherung)
15 +24V Geberversorgung +24V (0,2A Sicherung)
16..17 24V Modulversorgung

*nicht verwendete Gebersignale an +5V anschliel3en
Funktionserde / Schirm = Abschnitt O
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Statusanzeigen

LED "EtherCAT"
Die "EtherCAT"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus untersttitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht  |kein Fehler vorhanden
AUS Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 2 x Unterspannung
Fehler Rot, 3 X Watchdog intern
Rot, 4 x Ansprechiberwachung EtherCAT
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der 1/0-Versorgung des 1/0O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ein Grin Dauerlicht | 24 V DC vorhanden
Aus Aus 24V DC nicht vorhanden

Status LEDs der 10s
Die Status-LEDs der einzelnen 10s zeigen den Zustand der einzelnen digitalen I/Os an.

Klemme Spannung |LED Bedeutung
0.3 24V Grin Digitale Eingange
4 24V Grin Digitaler Ausgang
7,9, 11 5v Grin Inkrementalgebersignale A, B, Ref
(E 747D-V2) 215
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Funktion

Das Modul Counter2 besitzt 2 identische Kanale.

Jeder Kanal besitzt einen Anschluss fir einen Inkrementalgeber
(Encoder) sowie 4 digitale Eingéange und 1 digitalen Ausgang.

Das Modul Counter/Posi2 hat dariiber hinaus einen
Analogausgang.

i

Term 2 (VFIO Counter2 Y DC)

|- T Modul Status

|- §T Zahler 1 Status

) %T Zahler 1 Fehler

- §T Zahler 1 Digitale Eingange

) QT Zahler 1 Istwerte

-1 Zahler 1 Eingangsflanken-Zeitstempel
- §T Zahler 2 Status

|- @1 Zahler 2 Fehler

- @1 Zahler 2 Digitale Eingange

|- @1 Zahler 2 Istwerte

|- @1 Zahler 2 Eingangsflanken-Zeitstempel
- @l Modul Kontrolle

|- @ Zahler 1 Kontrolle

|- @ Zahler 1 Optionen

) ‘l Zahler 1 Digitale Ausgange

|- @l Optional Zahler 1 Analogausgang
|- @ Zahler 1 Sollwerte

|- @l Zahler 1 Ausgangsverzégerung

|- @l Zahler 2 Kontrolle

|- @l Zahler 2 Optionen

|- @l Zahler 2 Digitale Ausgange

|- @l Optional Zahler 2 Analogausgang
|- @l Zahler 2 Sollwerte

) ‘l Zahler 2 Ausgangsverzégerung
§ Westate

Die Variablen sind in Gruppen strukturiert aufgebaut.
1. Fir Steuerung und Uberwachung des gesamten Moduls:
=  Modul Kontrolle/Modul Status

2. Fur Steuerung und Uberwachung von Zahler 1 bzw. 2:
= Optionen/Kontrolle/Status/Fehler

3. Fir die Zahlwerte von Zahler 1 bzw. 2:
= Sollwerte/lstwerte

4. Fur den Zustand der digitalen 10s von Zahler 1 bzw. 2:
= Digitale Ausgénge/Digitale Eingange/Eingangsflanken-
Zeitstempel/Ausgangsverzogerung
5. Fur den Zustand der analogen Ausgange von Zahler 1 bzw. 2:

= Optional Analogausgang (Funktion nur beim Modul
Counter/Posi2)

o O O o = = o o O - = = R 3

Prinzip von Kontrolle (Steuerung) und Status:

Wird ein Steuerbit (=TRUE) gesetzt, fihrt das Modul wegen der steigenden Flanke die entsprechende
Funktion aus.

Das Modul meldet die Ausfilhrung der Funktion, indem es das zugehdrige Statusbit (=TRUE) setzt. Wird
dann das Steuerbit wieder (=FALSE) zurlickgesetzt, setzt das Modul auch das Statusbit (=FALSE) zurtck.

Information

Im Folgenden wird die Funktion von Zahler/Posi 1 beschrieben. Fir Zahler/Posi 2 gelten die
Angaben entsprechend.

Frame- oder DC-synchroner Betrieb

In Abhangigkeit davon, ob Distributed Clocks (DC) verwendet werden oder nicht, stellt sich das Modul
selbstandig auf die passende Betriebsart ein.

Das Modul ist auf Frame-synchronen Betrieb voreingestellt. Beim Empfang des ersten DC-Telegramms wird
das Modul auf DC-synchronen Betrieb umgestellt und behélt diese Betriebsweise bis zum nachsten
Ausschalten bei.

Frame-synchron

Der EtherCAT-Master verschickt EtherCAT-Frames mit den Ausgangsdaten fir das Modul. Beim Eintreffen
eines solchen Frames werden die Ausgangsdaten vom Modul ibernommen und verarbeitet. Das Modul stellt
seine Eingangsdaten in den EtherCAT-Frame, damit der Master sie empfangen kann.

DC-synchron

Ist das Modul auf DC-synchronen Betrieb eingestellt, erzeugt es selbst nach den Regeln der Distributed
Clocks DC-Interrupts.

Der EtherCAT-Master verschickt auch hier EtherCAT-Frames mit den Ausgangsdaten fir das Modul. Beim
Eintreffen eines solchen Frames werden die Ausgangsdaten vom Modul iibernommen aber erst dann
verarbeitet, wenn ein DC-Interrupt ausgeldst wurde. Mit dem DC-Interrupt stellt das Modul seine
Eingangsdaten in einen Buffer, von dem aus sie mit dem n&chsten EtherCAT-Frame zum Master
transportiert werden.

Mit dieser Methode lassen zeitsynchrone Funktionen fir digitale Eingédnge und digitale Ausgange fur
mehrere Module in einem EtherCAT-Netzwerk realisieren.

(E 747D-V2)
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Siehe auch S.221 ff. Zahler 1 Eingangsflanken-Zeitstempel und Ausgangsverzdgerung (in Vorbereitung).

Steuerung und Uberwachung des gesamten Moduls

Die Modulsteuerung erfolgt mit den Variablen aus der Gruppe "Modul Kontrolle®. Der Zustand der erfolgten
Einstellungen wird in den Variablen der Gruppe Modul Status abgebildet.

Modul Kontrolle
Das Modul hat z.Zt. keine verschiedenen modulglobalen Optionen.

Das Modul meldet Fehler mit verschiedenen "Modulstatus"-Bits. Diese Fehlerbits werden gespeichert. Sie
lassen sich erst dann I6schen, wenn der Fehler nicht mehr vorliegt. Zum Ricksetzen der Fehlerbits geben
Sie eine steigende Flanke auf das Steuerbit "ResetError".

Variable Datentyp |Bedeutung
ResetError BOOL steigende Flanke - Fehlerquittung

Modul Status
Folgende Modulstati werden angezeigt:

Variable Datentyp |Bedeutung

LowSupplyVoltage BOOL Unterspannung

Watchdog BOOL modulinterner Watchdog

EtherCAT_Error BOOL Konfigurationsfehler oder Ansprechiiberwachung

Quittung: siehe Modul Kontrolle

Steuerung/Uberwachung Zahler 1
Die Einstellung der Eigenschaften des Zahlers erfolgt mit den Variablen aus der Gruppe "Zahler 1 Optionen".

Die Modulsteuerung erfolgt mit den Variablen aus der Gruppe
"Zahler 1 Kontrolle".

Der Zustand der Einstellungen wird in den Variablen der Gruppe "Zahler 1 Status" abgebildet.

Information

Durch Nutzung der Variablen aus den Gruppen Zé&hler 1-Optionen,
-Kontrolle und -Status ist der Einsatz des Zahlermoduls fur die unterschiedlichsten Aufgaben
moglich.
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Zahler 1 Optionen

Das Modul bietet Ihnen fiir den Betrieb von Zahler 1 verschiedene Optionen. Die Optionen werden vom
Modul mit Hilfe des Steuerbits "SetOptions_1" (siehe auch Zahler 1 Kontrolle) gesetzt und sind dann bis zum
nachsten Einstellvorgang giiltig.

*  Fir die Einstellung des Moduls wéhlen Sie bitte die Optionen aus und geben zur Ubernahme der

Einstellungen eine steigende Flanke auf das Steuerbit "SetOptions_1". Das Modul meldet die

Ausfihrung mit

"OptionsSet_1=TRUE" zuriick. Wird "SetOptions_1" wieder FALSE, antwortet das Modul mit

"OptionsSet_1=FALSE". Damit zeigt das Modul die Bereitschaft zum néchsten Einstellvorgang an.

Variable Eatenty Wert |Bedeutung
0 Vergleichswertfunktion deaktivieren
Enable_Compare_1 BOOL . : —
1 Vergleichswertfunktion aktivieren
0 A, B, Ref mit Richtungserkennung
SelectEncoder_1 BOOL L B=0 abwarts
1 Ereigniszahler an A _
B=1 aufwarts
Nur bei SelectEncoder=1 (Ereigniszahler)
SetResolution_1 BOOL |0 Steigende und fallende Flanken
1 Nur steigende Flanken
0 Output_0_0 ist ein digitaler Ausgang
ControlOutput_1 BOOL 1 Output_0_0 wird von Vergleichswertfunktion
gesteuert.
0 Bei Modulfehler werden alle digitalen und
OnErrorForceOutputsOff 1 BOOL analogen Ausgange weiter aktualisiert.
(ab Release 3) 1 Bei Modulfehler werden alle digitalen und
analogen Ausgange auf 0 gesetzt.

Zahler 1 Kontrolle

Freigaben und Sperrung von Z&hler und Referenzierung werden durch den Zustand der Steuervariablen

bestimmt.

Die Set und Reset-Funktionen werden durch Setzen der entsprechenden Variablen ausgelést.
Die Ausfiihrung wird in der zugehdérigen Statusvariablen angezeigt.

Wird die Steuervariable zuriickgesetzt, nimmt das Countermodul auch die zugehérige Statusvariable zuriick.

Variable Datentyp |Wert | Bedeutung
SetOptions_1 BOOL 0/1 | Zahler 1 Optionen Ubernehmen
ResetReferenced_1 BOOL 0/1 |Rucksetzen des Statushits "Referenced_1"
ResetCompared_1 BOOL 0/1 |RuUcksetzen des Statusbits "Compared_1"
ResetCaptured_1 BOOL 0/1 |Rucksetzen des Statusbits "Captured_1"
0 Zahler gesperrt
EnableCounter_1 BOOL — -
- 1 Zahlerfreigabe
i 0 Referenzierung gesperrt
EnableReferencing_1 |BOOL - i
- 1 Freigabe Referenzierung
SetCounter_1 BOOL 0/1 | Zahler auf Vorwahlwert setzen
SetCompare_1 BOOL 0/1 |Vergleichswert setzen
SetPreset_1 BOOL 0/1 | Vorwahlwert setzen
SetMax_1 BOOL 0/1 |Zahlerendwert setzen
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Zahler 1 Status

Die Statusvariablen zeigen den Zustand des Zahlers an. Das betrifft

das Auftreten von Ereignissen und

die Meldung uber die Ausfiihrung von Einstellungen.

Variable Datentyp |Bedeutung
Counting_1 BOOL Zahler ist freigegeben
Referenzfunktion wurde ausgefihrt,
Referenced_1 BOOL Rucksetzen mit ResetReferenced_1
Clockwise 1 BOOL Zahler zahlt aufwarts
Vergleichswertfunktion wurde ausgefuhrt
Compared_1 BOOL Rucksetzen mit ResetCompared_1
Capturefunktion wurde ausgefihrt
Captured_1 BOOL Rucksetzen mit ResetCaptured_1
CounterSet_1 BOOL Zahler wurde auf Vorwahlwert gesetzt
CompareSet_1 BOOL Vergleichswert wurde gesetzt
PresetSet_1 BOOL Vorwahlwert wurde gesetzt
MaxSet_1 BOOL Zahlerendwert wurde gesetzt
OptionsSet_1 BOOL Die Optionen von Zéahler 1 wurden Gbernommen
OutputsONErTorOff_1 BOOL Die Ausgange werden bei Fehler ausgeschaltet.
(ab Release 3)

Zahler 1 Fehler
Die Variablen sind fur die Indikation von Fehlerzustanden vorgesehen.

Variable Datentyp |Bedeutung

OutputsForcedOff 1 BOOL Ausgange wurden bei Modulfehler auf O gesetzt
(ab Release 3)

Err_Reserved 1 x BOOL reservierte Fehlerbits

Zahlwerte von Zahler 1

Zahler 1 Sollwerte

Der Zahler lasst sich mit verschiedenen Sollwerten vor einstellen. Dazu dient die Variable "SetValue 1",
deren Wert mit Hilfe folgender Steuerbits aus der Gruppe "Zahler 1 Kontrolle" als Sollwert in die
entsprechenden Register
Ubernommen wird.

(E 747D-V2)
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Variable Bedeutung

SetCounter_1

Ubernahme in den Z&hleristwert

SetCompare_1

Ubernahme in den Vergleichswert

SetPreset_1

Ubernahme in den Vorwahlwert

SetMax_1

Ubernahme in den Z&hlerendwert

Die aktuellen voreingestellten Werte kdnnen bei den Zahleristwerten in der Variablen

"SelectedValue" kontrolliert werden.

Wahlen Sie mit der Variablen "Select_1" aus, welchen Wert Sie in der Variablen "SelectedValue"

sehen mochten.
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Variable Datentyp |Bedeutung
Auswahl des Wertes von Zahlerl, der in der Variablen
"SelectedValue" angezeigt werden soll.
0 Keiner
1 Vergleichswert (Compare)
2 Vorwahlwert (Preset)
Select 1 USINT - 3 TEndwert (Max) (Default2.147.483.647)
4 Fangwert (Capture)
5 Zahlpulse/Sekunde
6 Umdrehungen/Minute
128 |Versionsinfo
Setvalue 1 UDINT SoIIwert_von Zahlerl zur Ubernahme mit Hilfe eines
- Steuerbits

Zahler 1 Istwerte

Diese Variablen zeigen den aktuellen Zahleristwert und die aktuellen Voreinstellwerte an. Die

Voreinstellwerte werden in der Variablen

"SelectedValue" gemultiplext (Auswahl mit Select_1) dargestellt.

Variable Datentyp |Bedeutung
Counter_1 UDINT Istwert von Zahlerl
Auswahl des Wertes von Zahlerl, der in der Variablen
SelectedValue angezeigt wird.
(Ruckgelesener Wert von Select_1)
0 Keiner
1 Vergleichswert (Compare)
Selected 1 USINT 2 Vorwahlwert (Preset)
3 Endwert (Max)
4 Fangwert (Capture)
5 Zahlpulse/Sekunde
6 Umdrehungen/Minute
128 |Versionsinfo
SelectedValue UDINT Aktueller Auswahlwert von Zahlerl
Version info:
Byte 3 2 1 0
Bedeutung Version # |Release Level Type code
. 0x2 0x00 0x00 0x53
Beispiel
2 0 0 S
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Digitale 1/0s
Zahler 1 Digitale Eingénge
Die Variablen zeigen den Zustand der digitalen Eingange an.

Variable Datentyp |Bedeutung

Input 0 0 BOOL Digitaler Eingang 0

Input_0_1 BOOL Digitaler Eingang 1

Input_ 0 2 BOOL Digitaler Eingang 2

Input_0_3 BOOL Digitaler Eingang 3

In_Output 0 0 BOOL Ruckgelesener Wert von Digitaler Ausgang 0

Zahler 1 Eingangsflanken-Zeitstempel

Die Variablen zeigen den Zeitpunkt an, an dem an den digitalen Eingangen ein Zustandswechsel
stattgefunden hat. Wann die Zeitmessung gestartet wird, ist abhangig von der Betriebsart.

(Siehe auch Abschnitt Frame- oder DC-synchroner Betrieb auf S. 216)

Variable Datentyp |Bedeutung

Input 0 0TS UINT Zeitstempel fur Digitaler Eingang 0 (Hardware Trigger)
Input 0 1 TS UINT Zeitstempel fir Digitaler Eingang 1 (Software Polling)
Input 0_2 TS UINT Zeitstempel fur Digitaler Eingang 2 (Software Polling)
Input 0 3 TS UINT Zeitstempel fur Digitaler Eingang 3 (Software Polling)

Information

Der Zeitstempel wird zwischen Frame- bzw. DC-Interrupt und Signalwechsel am Eingang in us
gemessen. Findet zwischen zwei Frame- bzw. DC-Interrupts kein Signalwechsel statt, wird der
Wert des Zeitstempels zu OXFFFF .

im Frame-synchronen Betrieb:

Die Zeit vom letzten Frame-Interrupt bis zum Zustandswechsel am Eingang wird im Zeitstempel gespeichert
und im folgenden Frame an den EtherCAT-Master geschickt.

v

Digital Input
Frame - -

Variable Zeitstempel
n+1 TRUE Zeitstempel (n)
n+2 FALSE Zeitstempel (n+1)

im DC-synchronen Betrieb:

Die Zeit vom letzten DC-Interrupt bis zum Zustandswechsel am Eingang wird im Zeitstempel gespeichert
und im folgenden Frame an den EtherCAT-Master geschickt.
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Digital Input
Frame - -
Variable Zeitstempel
n+1 TRUE Zeitstempel (n)
n+2 FALSE Zeitstempel (n+1)
Digitale Ausgange
Die Variablen bestimmen den Zustand der digitalen Ausgéange.
Variable Datentyp |Bedeutung
Output_ 0 0 BOOL Digitaler Ausgang 0

Ausgangsverzogerung (in Vorbereitung)

Diese Variable bestimmt den Zeitpunkt, an dem der Ausgang gesetzt wird.
Variable Datentyp |Bedeutung

Output_0_0_Del UINT Ausgangsverzogerung in Us

im Frame-synchronen Betrieb:

\ 4

Digital Output
Frame - =
Variable Ausgangsverzodgerung
n TRUE Ausgangsverzogerung (n)
n+1 FALSE Ausgangsverzogerung (n+1)
im DC-synchronen Betrieb:
222 (E 747D-V2)
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v

Digital Output
Frame : =

Variable Ausgangsverzdgerung
n TRUE Ausgangsverzdgerung (n)
n+1 FALSE Ausgangsverzigerung (n+1)

Analoge Ausgéange (nur bei Counter/Posi2 5V)
Die Variablen bestimmen die Spannungswerte an den analogen Ausgangen.

Variable Datentyp |Bedeutung
AnalogOutput_1 UINT Analoger Ausgang 1

Tabelle, Ausgabewerte Spannung

Spannung [V] Wert Hexadezimal Wert Dezimal
-10 0x8000 -32768
-5 0xC000 -16384
0 0x0 0
5 Ox3FFF 16384
10 OX7FFF 32767
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Beispiele

Zahlerfreigabe
Der Zahler bleibt solange aktiv, wie die Variable " EnableCounter_1" TRUE ist.

Term2_EnableCounter_1:=TRUE; (*Freigabe des Zahlers*)
Term2_Counting_1; (*TRUE, wenn Z&hler freigegeben ist*)
Term2_Clockwise_1; (*Zahlrichtung, TRUE, wenn aufwarts*)

Zahler setzen / 16schen

Die Ubernahme des Wertes von "SetValue_1" in den Zahleristwert wird durch eine steigende Flanke auf "
SetCounter_1" ausgeldst. Die Ausfiihrung wird mit "CounterSet_ 1=TRUE" angezeigt.

Wird "SetCounter_1" wieder auf FALSE gesetzt, wird auch "CounterSet_1" wieder FALSE.
Term2_SetValue 1:=diCounterValue ; (*Wert ins Register schreiben*)
(* 0 = Léschent)
Term2_SetCounter_1:=TRUE; (*und als Zahleristwert Glbernehmen*)
Term2_CounterSet_1; (*TRUE, wenn tGbernommen®*)

Vergleichswert setzen

Die in "Z&ahler 1 Optionen’ gesetzten Konfigurationseinstellungen werden mit steigender Flanke des
Steuerbits "SetOptions_1" tbernommen. Die erfolgreiche Ubernahme der Einstellungen wird mit dem
Statusbit "OptionsSet_1" bestatigt.

Z.B. Vergleichswertfunktion einstellen.

PROGRAM Initialisierung
VAR
binit: BOOL := TRUE;
Step: USINT,;
END_VAR

IF binit THEN
CASE Step OF
(*Optionen wahlen u. mit steigender Flanke v. "Set_Options" Ubernahme auslésen*)

0: Term2_EnableCounter_1:=TRUE; (*Z&hlerfreigabe*)
Term2_EnableCompare_1:=TRUE; (*Vergleichsfunktion aktivieren*)
Term2_ControlOutput_1:=TRUE; (*Vergleichsfunktion setzt Ausgang*)
Term2_SetValue_1:=10000; (*Setzwert = 10000..*)
Term2_SetCompare_1:=TRUE; (*..als Vergleichswert Gbernehmen*)
Term2_SetOptions_1:=TRUE; (*Ubernahme auslésen*)

Step:=1;
(* auf Ubernahmebestéatigung "OptionsSet" und " CompareSet" warten*)

1 IF Term2_OptionsSet_1 AND Term2_CompareSet_1 THEN

Step:= 2;
END_IF
(* "Set_Options" und " SetCompare" wieder in Grundstellung bringen*)
2 Term2_SetOptions_1:=FALSE;
Term2_SetCompare_1:=FALSE;
Step:=0;
bInit:=FALSE;
END_CASE
END_IF
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Vorwahlwert setzen

Die Ubernahme des Wertes von "SetValue_1" in den Vorwahlwert wird durch eine steigende Flanke auf
"SetPreset_1" ausgeldst. Die Ausfiihrung wird mit "PresetSet 1=TRUE" angezeigt.

Wird "SetPreset_1" wieder auf FALSE gesetzt, wird auch "PresetSet_1" wieder FALSE.
Term2_SetValue 1:=diPresetValue ; (*Wert ins Register schreiben*)
Term2_SetPreset_1:=TRUE; (*und als Vorwahlwert ibernehmen*)
Term2_PresetSet 1; (*TRUE, wenn Gbernommen*)

Maximalwert setzen

Die Ubernahme des Wertes von "SetValue_1" in den Z&hlerendwert wird durch eine steigende Flanke auf
"SetMax_1" ausgeldst. Die Ausfiihrung wird mit "MaxSet_1=TRUE" angezeigt.

Wird "SetMax_1" wieder auf FALSE gesetzt, wird auch "MaxSet_1" wieder FALSE.

Term2_SetValue 1l:=diMaxValue ; (*Wert ins Register schreiben*)

Term2_SetMax_1.=TRUE; (*und als Zahlerendwert tibernehmen®*)

Term2_MaxSet_1,; (*TRUE, wenn Ubernommen*)
Digitaler Ausgang

Siehe auch Seite 218: Zahler 1 Optionen.

Die Steuerung des Ausgangs kann optional Uber die Variable "Output_0_0" oder die Vergleichswertfunktion)
erfolgen. Die Auswabhl erfolgt mit der Variablen "ControlOutput_1"

(Optionen Setzen siehe auch S.224)
Der Zustand des Ausgangs wird aus dem Modul zuriick gelesen und in "In_Output_0_0" angezeigt.

Term2_ControlOutput_1:=FALSE; (*Term2_Output_0_0 setzt Ausgang®)
Term2_ControlOutput_1:=TRUE; (*Vergleichsfunktion setzt Ausgang*)
Term2_In_Output_0_0; (*Zustand des Ausgangs?*)

Betrieb als A-B-Ref-Zahler oder Ereigniszahler
(Siehe auch Seite 218: Z&hler 1 Optionen)

Der Zahler kann als A, B, Ref —Zahler mit Richtungserkennung oder als Ereigniszéhler arbeiten. Die
Auswahl erfolgt mit der Variablen " SelectEncoder_1"

(Optionen Setzen siehe auch S.224)
Term2_SelectEncoder_1:=FALSE; (*A, B, Ref mit Richtungserkennung?*)
Term2_SelectEncoder_1:=TRUE; (*Ereigniszahler an A¥)
(*B=FALSE:abwarts, B=TRUE:aufwarts*)

Einfach- und Mehrfachzahlung
Diese Option gilt nur fur die Betriebsart Ereigniszahler
(Siehe auch Seite 218: Z&hler 1 Optionen)

Der zZahler kann (alle steigenden und fallenden) Flanken oder (nur die steigenden Flanken) Impulse zahlen.
Die Auswabhl erfolgt mit der Variablen "SetResolution_1"

(Optionen Setzen siehe auch S.224)
Term2_SetResolution_1:=FALSE; (*alle Flanken*)
Term?2_SetResolution_1:=TRUE; (*Impulse*)

Referenzierung

Der zZahler kann bei Auftreten eines Impulses am Ref-Eingang auf einen Vorwahlwert gesetzt werden. Der
Vorwahlwert kann 0, oder aber auch jeder andere 32-bit Wert sein.

Aufgabe:
Ein Drehgeber mit 500 Pulsen liefert im 4-fach-Modus 2000 Inkremente je Umdrehung.
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Bei jedem Ref-Signal soll der Zahler auf den Vorwahlwert 2000 gestellt werden. Innerhalb einer
Geberumdrehung soll auf 0 runtergezahlt werden.

(Die zahlrichtung ist durch die Drehrichtung des Inkrementalgebers vorbestimmt.)

PROGRAM Referenzierung

VAR
binit: BOOL := TRUE;
Steplnit: USINT;
binitReady: BOOL,;
Step: USINT,;
END_VAR

(*1. Initialisierung: Zahlerfreigabe und Vorwahlwert setzen*)
IF binit THEN
CASE Steplnit OF
(*Optionen wahlen u. mit steigender Flanke v. "Set_Options" Ubernahme auslésen*)
0: Term2_EnableCounter_1:=TRUE;
Term2_SetValue_1:=2000;
Term2_SetPreset_1.=TRUE;
Term2_SetOptions_1:=TRUE;

Steplnit:=1;
(* auf Ubernahmebestéatigung "OptionsSet" und "PresetSet" warten*)
1 IF Term2_OptionsSet_1 AND Term2_PresetSet_1 THEN
Steplnit:=2;
END_IF
(* "Set_Options” und "Set_Preset" wieder in Grundstellung bringen*)
2 Term2_SetOptions_1:=FALSE;
Term2_SetPreset_1.=FALSE;
Steplnit:=0;
bInit:=FALSE;
binitReady:=TRUE;
END_CASE

END_IF

(*2. Referenzbetrieb steuern*)

IF bInitReady THEN
CASE Step OF
(*Referenzierung einschalten*)

0: Term2_EnableReferencing_1:=TRUE;
Step:=1;

(* auf Referenzierung warten*)

1 IF Term2_Referenced_1 THEN

Step:=2;

END_IF

(* Referenzierungsmeldung zurlicksetzen*)

2 Term2_ResetReferenced_1:=TRUE;
Step:=3;

3: IF NOT Term2_Referenced_1 THEN

(* Reset der Referenzierungsmeldung beenden*)
Term2_ResetReferenced_1:=FALSE;
(*Referenzierung ausschalten*)
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Term2_EnableReferencing_1:=FALSE;
Step:=0; (*In der nachsten Umdrehung wieder referenzieren.*)
END_IF
END_CASE
END_IF

Einfang-Betrieb (Capture)

Eine fallende Flanke am digitalen Eingang 1 kann als Trigger fiir das Wegschreiben des aktuellen
Zahlerwertes benutzt werden.

Das Captureereignis wird im Statusbit "Captured_1" gemeldet. Damit das nachste Captureereignis gemeldet
werden kann, muss " Captured_1" mit Hilfe von "ResetCaptured_1" zurlickgesetzt werden.

Term2_Input_0_1,; (*Zustand von Eingang 1*)

Term2_Select _1:=4; (*Capturewert in Term2_SelectedValue_1 anzeigen*)
Term2_Selected_1; (* =4, wenn Capturewert in Term2_SelectedValue_1%)
Term2_SelectedValue_1; (* Hier kann der Capturewert gelesen werden*)
Term2_Captured_1; (* Ein Captureereignis ist aufgetreten*)
Term2_ResetCaptured_1; (* Ricksetzen von Term2_Captured_1*)

Digitale Eingange (Input_0_x)
Die Zustande der digitalen Eingange kann uber die Variablen "Input_0_x" abgefragt werden.
Permanente Zusatzfunktion:

Bei fallender Flanke an Eingang 1 wird der aktuelle Z&ahlerstand in das
Captureregister geschrieben.

Term2_Input_0_O; (*Zustand des Eingangs 0%)
Term2_Input_0_1; (*Zustand des Eingangs 1*)
Term2_Input_0_2; (*Zustand des Eingangs 2*)
Term2_Input_0_3; (*Zustand des Eingangs 3%*)

Analoge Ausgéange (nur bei Counter/Posi2 5V)

Die Ausgabewerte fur die analogen Ausgange werden in die Variablen
" AnalogOutput _x" geschrieben.

Term2_ AnalogOutput_1:= 16#7FFF; (* +10V auf Analogausgangl ausgeben*)
Term2_ AnalogOutput_2:= 16#8000; (* -10V auf Analogausgang2 ausgeben*)
Ausgabewerte: Siehe Analoge Ausgange (nur bei Counter/Posi2 5V)
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Technische Daten

Kuhnke FIO Counter2 5V
ENCOTEI™ ... e

ENCOErtYP ..ooveeeeiiiiiee e
ZANIfreqQUENZ......cvvee e

Digitale EINGANGE .....vvvvveeeiiiiiiieeeee e,
Eingangsverzogerung........cccccveveeveeveeeesnnnnnn
Signalpegel......oeeeeciiicii

MONTAGE ......ueniii
Controller ...,
ANSChIUSS E-BUS ......ccvvvviiviiiieieiiinieieieinininnnnns
ENdmodul........cooiiiiiiiiiccce e,
E-Bus-Last......cccoceeviiiiiiiiiiiiiii e
Spannungsversorgung:

LOGIK e

Potentialtrennung ..........cccoeeeveieiiieieieieie e,
Lagertemperatur ..........ccccooeveeeeineneneneee e
Betriebstemperatur..........cccooeeviiiiiiiiiiiiienenenn,
Relative Luftfeuchte...........cccceviiiinninnnee,
SCRULZAIM......eviiiiiiii e
Storfestigkeit...........ooeeeei i,
BeStell-NF. ..o

Kuhnke FIO Counter/Posi2 5V
zusétzlich

Analoge AUSGANGE ........oeeeiviiieeiiiiiee e
SPANNUNG ..
AUFIOSUNG ....vvvviiiiiiiiiiiieeeeveee e
BeStell-NI. ..oevveee e

LISTED
59DM

Zulassungen: E20e iy
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2 A, B, Ref

*nicht verwendete Gebersignale miissen an +5V angeschlossen

werden
RS422, 5V, 24VvDC

RS422:
24V:

8
1ms

Aus: -3...5V
Ein: 15V ... 30V (EN 61131-3, Typl)

2

2A je Ausgang

EtherCAT 100 Mbit/s
KuhnkeEtherCATModulesAll.xml
25x120x90 mm

35mm DIN-Hutschiene

ASIC ET1200

10-poliger Systemstecker in Seitenwand
nicht notwendig

300mA

200kHz
200kHz

vom EtherCAT-Koppler Gber E-Bus-Stecker
24V DC -20% +25%

Stecker 36-polig

Module untereinander und gegen den Bus
-25 °C...+70 °C

0°C...+55°C

5%...95% ohne Betauung

IP20

Zone B

694.444.01

2
-10V ...+10V

(E 747D-V2)
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5.5.2 Counter / Encoder

Frontansichten und Steckerbelegung

[_] e
Counter/Encoder

O EtherCAT Run
[ R e}

)ME
> ME
Mme
oMme

0O Power

Enc. interface
3]
g
S
_|
+

>
p
VOHETTTTTTT

[ e o S
+ NP OO0~ TN Loh =
=+ N0 = OO0~ N Lor =

AEARRERRERRERERRE

[ s T S —

fll

24vDC 0vDC Enc.1 Enc.2

Anschluss der 1/Os

Frontansicht I/O-Modul Counter / Encoder

(E 747D-V2) 229
17.05.2021



Counter / Encoder (694 454 53)

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"

Die "EtherCAT"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht  |kein Fehler vorhanden
Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
Aus keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 2 x Unterspannung
Rot, 3 x Watchdog intern
Fehler Rot, 4 x Ansprechiiberwachung EtherCAT
Rot. 6 X Moduls_pezifischer _Fehler, Details stehen im
' Predefined Error Field 0x1003:01 ... 08
Rot. 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
Defekt Rot, Dauerlicht Modul defekt
LED "Power"

Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand

LED, Blinkcode

Bedeutung

Ein

Griin Dauerlicht

24 V DC vorhanden

Aus

Aus

24 V DC nicht vorhanden

230
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Status LEDs der IOs
Die Status-LEDs der einzelnen 10s zeigen den Zustand der einzelnen digitalen 1/Os an.

Kanal Kanal Beschreibung |:|

O EtherCAT Run

A+/CLK+ A+/CLK+ | Inkrementalgeber:
A-/CLK- A-/CLK- grl]e LEDs zeigen den Signalzustand der Inkrementalencoder- Spur
+ + + +
B+/DAT B+/DAT Endat / SSI-
B-/DAT- B-/DAT- | Die LEDs leuchten im Takt des Clock- bzw. des Datensignals
Z+ Z+ Ereigniszahler:
Z- Z- Die LEDs zeigen den Signalzustand des Ergeigniszahlereingangs an
(E 747D-V2) 231
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Funktion

Das Kuhnke FIO Counter / Encoder Modul besitzt 2 Zahler / Geber Schnittstellen zum Anschluss von
Inkrementalgebern oder Absolutwertpositionsgebern mit SSI bzw. EnDat Schnittstelle. Die Schnittstelle kann
auch als Ereigniszahler konfiguriert werden, so dass 6 unabhangige Ereigniszahler zur Verfligung stehen.

Die Schnittstellen kénnen nahezu unabhangig voneinander parametriert werden, wodurch das Modul ein
hohes Mal an Flexibilitat bietet.

Konfiguration - Module

Die Konfiguration der Zahler-/ Geberschnittstellen erfolgt Giber steckbare Module, die in die entsprechenden
Slots gesteckt werden. Ein Slot entspricht dabei einer Zahler-/ Geberschnittstelle. Dabei kdnnen nur
passende Module in den ausgewahlten Slot gesteckt werden. Diese Verfahren basiert auf dem ,EtherCAT
Modular Device Profile”.

Information

Alle Slots missen mit einem Modul bestiickt sein.

Konfigurationsbeispiel aus dem CODESYS Geratebaum

=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
= ﬁ E_Bus (FIO Controller)
= ﬂj |Cnunter_Enmder_694_454_51 (Counter/Encoder (694,454, 51))
M Enc 1_Counter (Encl S5I)
H Enc2_Counter (Enc2 Endat)

Konfiguration - Ubersicht der steckbaren Module

Slot | Slot Name Funktion Modulecode Modulfunktion
192361013 Encl Counter
192361014 Encl SSI
1 Encl Encoder 1
192361015 Encl Endat
192361016 Enc Eventcounter
192361017 Enc2 Counter
192361018 Enc2 SSI
2 Enc2 Encoder 2
192361019 Enc2 Endat
192361020 Enc Eventcounter Dummy Module
232 (E 747D-V2)
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Encoder Interface

Das universelle Encoderinterface bietet eine Vielzahl an Méglichkeiten zur Erfassung von Winkeln,
Positionen und zu zéhlenden Impulsen.

Folgende Encoder kdnnen angeschlossen werden:

Inkrementalencoder mit RS422 Schnittstelle (RS422)
Inkrementalencoder mit 5V Single Ended Schnittstelle (TTL)
Inkrementalencoder mit 24V Single Ended Schnittstelle (HTL)
SSI- Encoder

Endat 2.1 Single Turn Encoder

Endat 2.1 Multi Turn Encoder

Diese Encoder kdnnen beliebig gemischt werden. Das Modul zudem liefert fur 5V Encoder die
Versorgungsspanng mit maximal 150mA je Encoder. Diese wird Gberwacht und bei Uberschreitung ein
Fehler signalisiert.

Das Encoderinterface kann auch als Ereigniszahler genutzt werden und 6 schnelle Signale erfassen. In
diesem Fall kann kein Encoder angeschlossen werden.

In den nachfolgenden Kapiteln finden Sie eine Ubersicht der Konfgurationsmdglichkeiten mit den
zugehorigen Objekten. Diese sind zum Objektverzeichnis verlinkt.

Encoder Interface Konfiguration — Inkrementalgeber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type 64 Encoder (Wird tiber das Modul automatisch
Enc2 | 0x2900 Enc2 Digital Interface Type vergeben)
Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422
Sub 02 (Mode): 0=Multiturn oder 1=Single Turn
Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config | Sub 03 (Index Level):
O=Reference on rising edge
1=Reference on falling edge

Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config
Encl | 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 0x2910 Enc?2 Digital Interface Bit Size

0x2111 Encl Digital Interface Baud
Encl

Rate

0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Enc2

Rate
Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range L . ) . ..

- Bei Einstellung “Single Turn” relevant fir den Uberlauf
Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range
(E 747D-V2) 233
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Encoder Interface Konfiguration — SSI Geber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type
Enc2 0x2900 Enc? Digital Interface Type

65 SSI (Wird Uber das Modul automatisch vergeben)

Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config

Sub 04 (SSI):
0=Straight binary

1=Grey coded binary
Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config

Encl 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 | 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size

0x2111 Encl Digital Interface Baud
Rate

0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Rate

Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range

Encoderauflésung laut Datenblatt

Encl
Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz]

Enc2

234 (E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH Counter / Encoder (694 454 53)

Encoder Interface Konfiguration — ENDAT Geber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type
Enc2 0x2900 Enc? Digital Interface Type

69 Endat (Wird Uber das Modul automatisch vergeben)

Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config

Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config

Encl | 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud

Encoderauflésung laut Datenblatt

Encl Rate
— Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz]
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud
Enc2 Rate

Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range

(E 747D-V2) 235
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Encoder Interface Konfiguration — Ereigniszahler

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type 80 EventCounter (Wird tber das Modul automatisch

vergeben)

Enc2 | n/a n/a
Sub 01 (Level): 0O=HTL, 1=TTL
Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config
Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config | Sub 05 (Eventcouter):
0=Count rising edges
1=Count falling edges
3=Count both edges
Encl 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 | 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size
0x2111 Encl Digital Interface Baud
Encl
Rate
0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Enc2
Rate
Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range

Information

mechanische Schalter geeignet.

Die Eingange des Ereigniszéhlers sind nicht entprellt oder gefiltert und somit nicht fur

(E 747D-V2)
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Encoder Interface Konfiguration — Benutzerdefinierte Einheiten

Neben der Ausgabe des Positionswertes in Inkrementen kann der Positionswert auch in benutzerdefinierten
Einheiten im REAL Format ausgegeben werden. Dies gilt fiir die Verwendung von Inkremental-, SSI- sowie
ENDAT- Encodern.

Fur die Ausgabe des Positionswertes in benutzferdefinieren Einheiten stehen folgende Objekte zur
Verfugung:

= 0x2014 Encl Linear Position Value
= 0x2814 Enc?2 Linear Position Value
Fugen Sie diese Objekte bei Bedarf dem PDO- Mapping hinzu.

Der Positionswert errechnet sich wie folgt:

Encoder Increments  Motor Shaft Revolutions Feed

Li Position Value = High Resolution Raw Val
tnear Fosition Vatue tgh Resotutlon haw Vatue * Motor Revolutions *Driving ShaftRevolutions*ShaftRevolutions

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl 0x208f Encl Position Encoder Resolution Encoder Increments
Enc2 | 0x288f Enc2 Position Encoder Resolution Motor Revolutions
Encl 0x2091 Encl Gear Ratio Motor Shaft Revolutions
Enc2 | 0x2891 Enc2 Gear Ratio Driving Shaft Revolutions
Encl 0x2092 Encl Feed Constant Feed
Enc2 | 0x2892 Enc2 Feed Constant Shaft Revolutions
(E 747D-V2) 237
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Objektverzeichnis

0x1000 Device type

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Device type
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 5001 (0x1389)
PDO Mapping No

5001 = Modular Device Profile

0x1001 Error register

Object Code Variable

Sub 0x00

Name Error register
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue

PDO Mapping no

Im Fehlerfall wird das entsprechende Fehlerbit gesetzt. Sollte der Fehler nicht mehr bestehen, wird es
automatisch wieder geloscht.

In diesem Objekt werden folgende Objekte miteinander verodert:
= 0x2001 Encl Error Register
= 0x2801 Enc2 Error Register

7 6 5 4 3 2 1 0
MAN RES | PROF | COM | TEMP | VOL CUR GEN

GEN: Genereller Fehler
CUR: Strom

VOL: Spannung

TEMP: Temperatur

COM: Kommunikation
PROF: Gerateprofil

RES: reserviert, immer ,,0*
MAN: Herstellerspezifisch

238 (E 747D-V2)
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0x1003 Pre-defined error field

Object Code | Array
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access rw
Defaultvalue 8
Low Limit 0
High Limit 0
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name Standard error field 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Pre-definederrorfield[0]
Sub 0x02
Name Standard error field 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Pre-definederrorfield[1]
Sub 0x03
Name Standard error field 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Pre-definederrorfield[2]
Sub 0x04
Name Standard error field 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Pre-definederrorfield[3]
(E 747D-V2)
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Sub 0x05

Name Standard error field 5
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[4]
Sub 0x06

Name Standard error field 6
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[5]
Sub 0x07

Name Standard error field 7
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[6]
Sub 0x08

Name Standard error field 8
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[7]
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Tritt ein neuer Fehler auf, wird dieser in Subindex 1 eingetragen. Die bereits vorhandenen Eintrage in den
Subindizes 1 bis 7 werden um eine Stelle nach hinten verschoben. Der Fehler auf Subindex 7 wird dabei
entfernt.

Die Anzahl der bereits aufgetretenen Fehler lasst sich aus dem Objekt mit dem Subindex 0 ablesen. Wird in
dieses Objekt eine "0" geschrieben, beginnt die Z&hlung von neuem.

Bit
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16
Error Register Error Origin Sub-Number
15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 | 9 | 8 7 | 6 | 5 | 4 3 | 2 | 1 | 0
Error Code

Error Register [31 ... 24]
Kopie des Objektes 0x1001 nach Auslésen des Fehlers
Error Origin [23 ... 20]
Fehlerguelle im Geréat
OxF Modul / Logical Device Ubergreifend
Ox1 Encoder 1
0x2 Encoder 2
0x3 Al/AO
Sub-Number [19 ... 16]
Siehe Tabelle Error Code
Error Code [15 ... 0]

Errorcode |Sub | Device Channel | Reaktion Bedeutung
0x2110 0x0 Encl/Enc2 Keine Uberstrom Versorgung Geber
0x3100 0x0 Modul Keine Unterspannung Modul
0x3110 0x1 Encl/Enc2 Keine Signalintegritatsfehler
0x6100 0x0 Modul Device nicht mehr in Operational | Watchdog
0x7000 0x0 Encl/Enc2 Keine CRC-Fehler Endat
0x7000 0x1 Encl/Enc2 Keine Geberfehler Endat
0x7000 0x2 Encl/Enc2 Keine Timeout/Answer Format Endat
0x8100 0x0 Modul Device nicht mehr in Operational | Kommunikationsfehler
(E 747D-V2) 241

17.05.2021



Counter / Encoder (694 454 53)

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

0x1008 Manufacturer device name

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer device name
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue Counter/Encoder (694.454.53)
PDO Mapping no

0x1009 Manufacturer hardware version

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer hardware version
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue 1.00

PDO Mapping no

0x100a Manufacturer software version

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer software version
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue Cco17

PDO Mapping no

242
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0x1018 Identity object

| Object Code | Record
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0x04
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name Vendor-ID
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x48554B
PDO Mapping no
Sub 0x02
Name Product code
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue Ox2EF6A
PDO Mapping no
Sub 0x03
Name Revision number
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x00000001
PDO Mapping no
Sub 0x04
Name Serial number
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x00000000
PDO Mapping no
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0x10f1 Error Settings

| Object Code | Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Local Error Reaction
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Sync Error Counter Limit
Data Type UNSIGNED16
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

0x10f8 Timestamp Object

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Timestamp Object
Data Type UNSIGNED64
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

(E 747D-V2)
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0x1601 Digital Interface Control Encoder 1

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x21010010
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche

sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

(E 747D-V2)
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0x1602 Digital Interface Control Encoder 2

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x29010010
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a00 CHO Rotary Encoder SD

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x60040020
PDO Mapping no
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Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x21020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a01 CHO Linear Encoder SD

17.05.2021

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20040020
PDO Mapping no

(E 747D-V2) 247



Counter / Encoder (694 454 53)

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

248

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x21020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16
Sublindex[8] Bit 15..8

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a02 CHO Rotary Encoder HD

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x60080040
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PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x21020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a03 CHO Linear Encoder HD

17.05.2021

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
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Defaultvalue 0x20080040
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x21020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche

sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Subindex[8]  Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a04 CHO Linear Encoder Float

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32

(E 747D-V2)
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Access ro

Defaultvalue 0x20140020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20310020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x21020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Subindex[8]  Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a05 CH1 Rotary Encoder SD

17.05.2021

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
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Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x68040020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x29020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a06 CH1 Linear Encoder SD

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01
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Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28040020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x29020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts

Sublindex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts

Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a07 CH1 Rotary Encoder HD

‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
Low Limit 0
High Limit 64
PDO Mapping no
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Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x68080040
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x29020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a08 CH1 Linear Encoder HD

‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
Low Limit 0
High Limit 64
PDO Mapping no
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Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28080040
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x29020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublindex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a09 CH1 Linear Encoder Float

17.05.2021

Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
Low Limit 0
High Limit 64
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PDO Mapping ‘ no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28140020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28310020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x29020010
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche

sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0Oxl1laOa Event Counter

‘ Object Code Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 7
Low Limit 0
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High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080120
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080220
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080320
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080420
PDO Mapping no

Sub 0x05

Name Mapping Entry 5
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080520
PDO Mapping no

Sub 0x06

Name Mapping Entry 6
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080620
PDO Mapping no
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Sub 0x07

Name Mapping Entry 7
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1c00 Sync Manager Communication Type

Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex 1
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Subindex 3
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 3

PDO Mapping no

Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte welche
sich wie folgt zusammensetzen:
Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]
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Sub 0x04

Name Subindex 4
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue

PDO Mapping no

0x1cl12 Sync Manager 2 PDO Assignment

Object Code | Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 2

Low Limit 0

High Limit 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x1600

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x1601

PDO Mapping no

5.5.2.1.1 0x1c13 Sync Manager 3 PDO Assignment

Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue 2

Low Limit
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High Limit 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x1a00

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x1a05

PDO Mapping no

0x1c32 Sync Manager 2 Synchronization

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 32

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Synchronization Type
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x04
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Name Synchronization Types supported
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10
PDO Mapping no
Sub 0x05
Name Minimum Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x06
Name Calc and Copy Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x08
Name Get Cycle Time
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x10
PDO Mapping no
Sub 0x09
Name Delay Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x0a
Name SyncO Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access rw
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x0b
Name SM-Event missed
Data Type UNSIGNED16
Access ro
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Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x0c

Name Cycle time too small
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x20

Name Sync Error
Data Type BOOLEAN
Access ro
Defaultvalue 0x01

PDO Mapping no

0x1c33 Sync Manager 3 Synchronization

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 32

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Synchronization Type
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x04
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Name Synchronization Types supported
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10
PDO Mapping no
Sub 0x05
Name Minimum Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x06
Name Calc and Copy Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x08
Name Get Cycle Time
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x09
Name Delay Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x10
PDO Mapping no
Sub 0x0a
Name SyncO Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access rw
Defaultvalue 0x20
PDO Mapping no
Sub 0x0b
Name SM-Event missed
Data Type UNSIGNED16
Access ro
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Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x0c

Name Cycle time too small
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x20

Name Sync Error
Data Type BOOLEAN
Access ro
Defaultvalue 0x01

PDO Mapping no
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0x2001 Encl Error Register

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Encl Error Register
Data Type UNSIGNEDS
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclErrorRegister

Siehe Objekt 0x1001 Error register
0x2003 Encl Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Preset Value Signed
Data Type INTEGER32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclPresetValueSigned

0x2004 Encl Position Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Value Signed
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclPositionValueSigned

0x2008 Encl High Resolution Position Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00
Encl High Resolution Position Value

Name .
Signed

Data Type INTEGER64

Access ro
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Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclHighResolutionPositionValueSigned

0x2009 Encl High Resolution Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Erlcl High Resolution Preset Value

Signed

Data Type INTEGER64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclHighResolutionPresetValueSigned

0x2014 Encl Linear Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Position Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclLinearPositionValue

Positionswert in Benutzereinheiten

0x2015 Encl Linear Position Preset Value

‘ Object Code Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Position Preset Value
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EncllinearPositionPresetValue

Positionsoffset in Benutzereinheiten

0x2030 Encl High Resolution Speed Value

‘ Object Code

‘Variable

266
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Sub 0x00

Name Encl High Resolution Speed Value
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclHighResolutionSpeedValue

Geschwindigkeitswert

0x2031 Encl Linear Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Speed Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EncllinearSpeedValue

Geschwindigkeitswert in Benutzereinheiten

0x2032 Encl Speed Value Filter Select

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Speed Value Filter Select
Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue 11

PDO Mapping no

Accessname EnclSpeedValueFilterSelect

Konfigurationsobjekt fur die Geschwindigkeitsberechnung
0 no filter
10 PT1-filter
11 Integration (Default)
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0x208f Encl Position Encoder Resolution

| Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encoder Increments
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x000003ES8

PDO Mapping no

Accessname EnclPositionEncoderResolution.Encoderincrements
Sub 0x02

Name Motor Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclPositionEncoderResolution.MotorRevolutions

Einheitenumrechnung:

Encoder Increments 208f: 01

Motor Revolution 208f:02
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0x2091 Encl Gear Ratio

Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2
PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Motor Shaft Revolutions

Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accesshame EnclGearRatio.MotorShaftRevolutions
Sub 0x02

Name Driving Shaft Revolutions

Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclGearRatio.DrivingShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
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0x2092 Encl Feed Constant

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Feed

Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000064

PDO Mapping no

Accessname EnclFeedConstant.Feed
Sub 0x02

Name Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accesshame EnclFeedConstant.ShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

Feed 2092:01

Shaft Revolutions 2092: 02
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0x2100 Encl Digital Interface Type

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Type
Data Type UNKNOWN

Access rw

Defaultvalue 64

PDO Mapping no

Accessname EnclDigitalinterfaceType

Einstellung des angeschlossenen Encoders:
64 Encoder (default)
65 SSI
69 Endat
80 EventCounter

0x2101 Encl Digital Interface Control

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Control

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 0

PDO Mapping optional, RPDO only

Accessname EnclDigitalinterfaceControl
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
RC6 | RC5 | RC4 | RC3 | RC2 | RC1 REF

RES

0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchftihren

REF
Steigende Flanke startet die Referenzierung

RC1...6 (Reset Event Counter 1...6
Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurtick
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0x2102 Encl Digital Interface Status

Object Code | Variable
Sub 0x00
Name Encl Digital Interface Status
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclDigitalinterfaceStatus
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Dir Ref
Ref:
0 = Encoder ist nicht referenziert
1 = Encoder ist referenziert
272 (E 747D-V2)
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0x2103 Encl Digital Interface Config

Object Code ‘ Record

Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 5
PDO
Mapping no
Sub 0x01
Name Encl Encoder: Level
Data Type UNKNOWN
Access ro
Defaultvalue 0
PDO no
Mapping
Accessname | EnclDigitallnterfaceConfig.EnclEncoder:Level
Sub 0x02
Name Encl Encoder: Mode
Data Type UNKNOWN
Access ro
Defaultvalue 0
PDO no
Mapping
Accessname | EnclDigitallnterfaceConfig.Enc1Encoder:Mode
Sub 0x03
Name Encl Encoder: Index level
Data Type UNKNOWN
Access ro
Defaultvalue 0
PDO
Mapping no
Accessname | EnclDigitalinterfaceConfig.EnclEncoder:Indexlevel
Sub 0x04
Name Encl SSI: Use grey code
Data Type UNKNOWN
273
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Access ro

Defaultvalue 0
PDO no

Mapping

Accessname | Enc1DigitalinterfaceConfig.Enc1SSI:Usegreycode

Sub 0x05

Name Encl Event Counter: Sensitivity

Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue 0
PDO

Mapping no

Accessname | EnclDigitalinterfaceConfig.Enc1EventCounter:Sensitivity

Objekt zu Konfiguration der Zahler-/ Geberschnittstelle
Subindex 01 (Encoder: Level)
0 HTL (default)
1TTL
2 RS422
Subindex 02 (Encoder: Mode)
0 Multiturn Encoder, no Index (default)
1 Single Turn Encoder
Subindex 03 (Encoder: Index level)
0 Reference on rising edge (default)
1 Reference on falling edge
3 Reference on both edges
Subindex 04 (SSI: Use grey code)
0 Straight binary (default)
1 Grey coded binary
Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity)
0 Count rising edges (default)
1 Count falling edges
3 Count both edges
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0x2110 Encl Digital Interface Bit Size

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Bit Size
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

no

Accessname

EnclDigitalinterfaceBitSize

SSI/ ENDAT: Auflésung des Encoders laut Datenblatt

0x2111 Encl Digital Interface Baud Rate

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Baud Rate
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 0x03E8

PDO Mapping no

Accessname EnclDigitalinterfaceBaudRate

SSI/ENDAT: Taktfrequenz in kHz laut Datenblatt des Encoders

0x2120 Encl Index Capture Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Index Capture Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclindexCaptureValue

0x2121 Encl Capture Input Value

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl Capture Input Value
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Data Type

UNKNOWN

Access

ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclCapturelnputValue

0x2122 Encl Encoder Track ABRef
Object Code | Variable
Sub 0x00
Name Encl Encoder Track ABRef
Data Type UNSIGNEDS
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclEncoderTrackABRef
7 6 5 4 3 2 0
Ref A
Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur
0x213f Encl ErrorCode
‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl ErrorCode
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname EnclErrorCode
Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field
0x2408 Event Counter Count
‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 6
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PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Event Counter Channel 1
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannell
Sub 0x02

Name Event Counter Channel 2

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel2
Sub 0x03

Name Event Counter Channel 3

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel3
Sub 0x04

Name Event Counter Channel 4

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel4
Sub 0x05

Name Event Counter Channel 5

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

(E 747D-V2)
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Accesshname EventCounterCount.EventCounterChannel5
Sub 0x06

Name Event Counter Channel 6

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel6

0x2801 Enc2 Error Register

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Error Register
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2ErrorRegister

Siehe Objekt 0x1001 Error register

0x2803 Enc2 Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Preset Value Signed
Data Type INTEGER32

Access rw

Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Enc2PresetValueSigned

0x2804 Enc2 Position Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Position Value Signed
Data Type INTEGER32
Access ro
278 (E 747D-V2)
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Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2PositionValueSigned

0x2808 Enc2 High Resolution Position Value Signed

Object Code | Variable
Sub 0x00
Enc2 High Resolution Position Value
Name .
Signed
Data Type INTEGER64
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2HighResolutionPositionValueSigned

0x2809 Enc2 High Resolution Preset Value Signed

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name E.nc2 High Resolution Preset Value
Signed

Data Type INTEGER64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2HighResolutionPresetValueSigned

0x2814 Enc?2 Linear Position Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Position Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2LinearPositionValue
(E 747D-V2)
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0x2815 Enc?2 Linear Position Preset Value

Object Code Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Position Preset Value
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2LinearPositionPresetValue

0x2830 Enc2 High Resolution Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Speed Value
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2HighResolutionSpeedValue

0x2831 Enc2 Linear Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Speed Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2LlinearSpeedValue

0x2832 Enc2 Speed Value Filter Select

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Speed Value Filter Select
Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue 11
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PDO Mapping no

Accessname

Enc2SpeedValueFilterSelect

Konfigurationsobjekt fir die Geschwindigkeitsberechnung

0 no filter
10 PT1-filter
11 Integration (Default)

0x288f Enc2 Position Encoder Resolution

| Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encoder Increments
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x000003E8

PDO Mapping no

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.Encoderincrements
Sub 0x02

Name Motor Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.MotorRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
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Encoder Increments 288f:01

Motor Revolution 288f:02
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0x2891 Enc2 Gear Ratio

Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Motor Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2GearRatio.MotorShaftRevolutions
Sub 0x02

Name Driving Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2GearRatio.DrivingShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

Motor Shaft Revolutions 2891:01

Driving Shaft Revolutions 2891: 02

(E 747D-V2)
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0x2892 Enc2 Feed Constant

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Feed

Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2FeedConstant.Feed
Sub 0x02

Name Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000064

PDO Mapping no

Accesshame Enc2FeedConstant.ShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
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Feed 2892:01

Shaft Revolutions 2892: 02
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0x2900 Enc2 Digital Interface Type

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Type

Data Type UNKNOWN

Access rw

Defaultvalue 64
PDO Mapping no

Accessname Enc2DigitallnterfaceType

Einstellung des angeschlossenen Encoders:
64 Encoder (default)
65 SSI
69 Endat
80 EventCounter

0x2901 Enc2 Digital Interface Control

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Control
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname Enc2DigitallnterfaceControl
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
RC6 | RC5 | RC4 | RC3 | RC2 | RC1 REF
RES

0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchftihren

REF
Steigende Flanke startet die Referenzierung

RC1...6 (Reset Event Counter 1...6
Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurtick

284 (E 747D-V2)
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0x2902 Enc2 Digital Interface Status

Object Code | Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Digital Interface Status
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2DigitallnterfaceStatus
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Dir Ref
Ref:
0 = Encoder ist nicht referenziert
1 = Encoder ist referenziert
(E 747D-V2) 285
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0x2903 Enc?2 Digital Interface Config

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO

Mapping no

Sub 0x01

Name Enc2 Encoder: Level

Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue

PDO no

Mapping

Accessname | Enc2DigitallnterfaceConfig.Enc2Encoder:Level
Sub 0x02

Name Enc2 Encoder: Mode

Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue

PDO o

Mapping

Accessname | Enc2DigitallnterfaceConfig.Enc2Encoder:Mode
Sub 0x03

Name Enc2 Encoder: Index level
Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue

PDO o

Mapping

Accessname | Enc2DigitallinterfaceConfig.Enc2Encoder:Indexlevel
Sub 0x04

Name Enc2 SSI: Use grey code

Data Type UNKNOWN

Access ro

(E 747D-V2)
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Defaultvalue

PDO no

Mapping

Accessname | Enc2DigitalinterfaceConfig.Enc2SSI:Usegreycode
Sub 0x05

Name Enc2 Event Counter: Sensitivity

Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue

PDO

Mapping

no

Accessname

Enc2DigitalinterfaceConfig.Enc2EventCounter:Sensitivity

Objekt zu Konfiguration der Zahler-/ Geberschnittstelle

(E 747D-V2)
17.05.2021

Subindex 01 (Encoder: Level)
0 HTL (default)
1TTL
2 RS422
Subindex 02 (Encoder: Mode)
0 Multiturn Encoder, no Index (default)
1 Single Turn Encoder
Subindex 03 (Encoder: Index level)
0 Reference on rising edge (default)
1 Reference on falling edge
3 Reference on both edges
Subindex 04 (SSI: Use grey code)
0 Straight binary (default)
1 Grey coded binary
Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity)
0 Count rising edges (default)
1 Count falling edges
3 Count both edges
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0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Bit Size
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2DigitallnterfaceBitSize

SSI/ ENDAT: Auflésung des Encoders laut Datenblatt

0x2911 Enc?2 Digital Interface Baud Rate

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Baud Rate
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 0x03E8

PDO Mapping no

Accessname Enc2DigitalinterfaceBaudRate

SSI/ ENDAT: Taktfrequenz in kHz laut Datenblatt des Encoders

288
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0x2920 Enc2 Index Capture Value

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Index Capture Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2IndexCaptureValue

0x2921 Enc2 Capture Input Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Capture Input Value
Data Type UNKNOWN

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessnhame Enc2CapturelnputValue
(E 747D-V2)

17.05.2021

289



Counter / Encoder (694 454 53) Kendrion Kuhnke Automation GmbH

0x2922 Enc2 Encoder Track ABRef

Object Code | Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Encoder Track ABRef
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2EncoderTrackABRef
7 6 5 4 3 2 1 0
Ref B A

Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur

0x293f Enc2 ErrorCode

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 ErrorCode
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc2ErrorCode

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field

200 (E 747D-V2)
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0x6000 Encl Operating Parameters

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Operating Parameters
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname EnclOperatingParameters
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
DIR
Bit 3 DIR
0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn
0x6002 Encl Total Measuring Range
‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl Total Measuring Range
Data Type UNSIGNED32
Access rw
Defaultvalue 4000
PDO Mapping no
Accessname EnclTotalMeasuringRange
Encoder- Auflésung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant fiir den Uberlauf
0x6003 Encl Preset Value
‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl Preset Value
Data Type UNSIGNED32
Access rw
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname EnclPresetValue
0x6004 Encl Position Value
(E 747D-V2) 291
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Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Value
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclPositionValue

0x6005 Encl Linear Encoder Measuring Step Settings

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 1
PDO no

Mapping

Sub 0x01

Name Position Step Setting

Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue

PDO no

Mapping

Accessname | EncllinearEncoderMeasuringStepSettings.PositionStepSetting

0x6008 Encl High Resolution Position Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Position Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclHighResolutionPositionValue

0x6009 Encl High Resolution Preset Value

202 (E 747D-V2)
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Object Code Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Preset Value
Data Type UNSIGNED64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclHighResolutionPresetValue

0x600b Encl High Resolution Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Raw Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclHighResolutionRawValue

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x600c Encl Position Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Raw Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclPositionRawValue

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x6030 Encl Speed Value

‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
(E 747D-V2) 293
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Defaultvalue 1
PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encl Speed Value Channel 1

Data Type INTEGER16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc1SpeedValue.Enc1SpeedValueChannell

0x6031 Encl Speed Parameters

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4
PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encl Speed Source Selector

Data Type UNKNOWN

Access rw

Defaultvalue 4
PDO Mapping no

Accessname EnclSpeedParameters.EnclSpeedSourceSelector
Sub 0x02

Name Encl Speed Integration Time

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 100
PDO Mapping no

Accesshame EnclSpeedParameters.EnclSpeedintegrationTime
Sub 0x03

Name Encl Multiplier value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Counter / Encoder (694 454 53)

Defaultvalue 1
Low Limit 1
High Limit 65535
PDO Mapping no
Accessname EnclSpeedParameters.Enc1Multipliervalue
Sub 0x04
Name Encl Divider value
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 1
Low Limit 1
High Limit 65535
PDO Mapping no
Accessnhame EnclSpeedParameters.EnclDividervalue

Sub 01:

4= Use Object 0x600B

Sub 02:

Intergrationszeit in [ms]

Sub 03:

Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030

Sub 04:

Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030

0x6500 Encl Operating Status

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Operating Status
Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclOperatingStatus

0x6800 Enc2 Operating Parameters

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Operating Parameters
Data Type UNSIGNED16
(E 747D-V2)
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Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc20peratingParameters
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
DIR
Bit 3 DIR

0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn

0x6802 Enc2 Total Measuring Range

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Total Measuring Range
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 4000

PDO Mapping no

Accesshame Enc2TotalMeasuringRange

Encoder- Auflésung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant fir den Uberlauf

0x6803 Enc2 Preset Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Preset Value
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc2PresetValue

0x6804 Enc2 Position Value

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Position Value
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue

206 (E 747D-V2)
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PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2PositionValue

0x6805 Enc2 Linear Encoder Measuring Step Settings

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 1
PDO no

Mapping

Sub 0x01

Name Position Step Setting

Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue

PDO

Mapping no

Accessname | Enc2LinearEncoderMeasuringStepSettings.PositionStepSetting

0x6808 Enc2 High Resolution Position Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Position Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2HighResolutionPositionValue

0x6809 Enc2 High Resolution Preset Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Preset Value
Data Type UNSIGNED64

Access rw

Defaultvalue

(E 747D-V2) 297
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PDO Mapping

no

Accessname

Enc2HighResolutionPresetValue

0x680b Enc2 High Resolution Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Raw Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2HighResolutionRawValue

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x680c Enc2 Position Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Position Raw Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2PositionRawValue

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x6830 Enc2 Speed Value

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 1
PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Enc2 Speed Value Channel 1

Data Type INTEGER16
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Access

ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2SpeedValue.Enc2SpeedValueChannell

0x6831 Enc2 Speed Parameters

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4
PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Enc2 Speed Source Selector

Data Type UNKNOWN

Access rw

Defaultvalue 4
PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedSourceSelector
Sub 0x02

Name Enc2 Speed Integration Time

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 100
PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedintegrationTime
Sub 0x03

Name Enc2 Multiplier Value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 1
Low Limit 1
High Limit 65535
PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2MultiplierValue

(E 747D-V2)
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Sub 0x04

Name Enc2 Divider value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 1

Low Limit 1

High Limit 65535

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2Dividervalue
Sub 01:

4= Use Object 0x680B

Sub 02:

Intergrationszeit in [ms]

Sub 03:

Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830

Sub 04:

Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830

0x6d00 Enc2 Operating Status

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Operating Status
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accessname Enc20peratingStatus
15 14 13 12 11 10 9 8 7 5 4 3 2 1 0
DIR
Bit 3 DIR
0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn
300 (E 747D-V2)
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Technische Daten

Allgemein
E/A- Versorgung
Abmessungen BxHxT
MoNtage......covvviiiii s
Lagertemperatur
Betriebstemperatur
Relative Luftfeuchte
Schutzart
Storfestigkeit

Feldbus (System)
Typ
ANSCRIUSS ...t
Logikversorgung
E-BUS-LaSt........ccoooeiii
Potentialtrennung

Zahler/Geber

(E 747D-V2)
17.05.2021

24 VDC (-20% / +25%)
25x 120 x 90 mm
35 mm DIN-Hutschiene

EtherCAT* 100 Mbit/s

10-poliger Systemstecker in Seitenwand
vom EtherCAT-Koppler Uber E-Bus-Stecker
<100mA

Module untereinander und gegen den Bus

32Bit, 5 MHz

32Bit, 1,6 MHz

18-32 Bit, 80-1000 Kbit/s
100 kHz — 2 MHz

6 x HTL/TTL 32Bit, 1 kHz

5 V/150 mA / Geber/Zahler

<30m geschirmtes Kabel
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5.5.3 Drive Control

Das Kuhnke FIO Drive Control aus der FIO Linie hat eine eigene Bedienungsanleitung.
Bitte folgen Sie dem Link um weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Motoranschluss
Spannungsversorgung
Nennstrom
Spitzenstrom
Inkrementalgeber
Hallgeber
Digitale Eingange
Digitale Ausgange
Feldbusanschluss
Montage
Signalanzeige
Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehause (BxHxT)

Zulassungen

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com/de

Kuhnke FIO Drive Control

2 Phasen Schrittmotor oder burstenloser DC Motor

Elektronik 24 V DC, Motor 12..72 V DC (cULus 12..48 V DC)

5 A (cULus: max 55°C, 5A @ 12..24 V DC/4A @ 48 V DC)
Schrittmotor: 10 A / Burstenloser DC Motor: 15 A

5V/24V (A IA B, /B, Z, 1Z)

24V (H1, H2, H3) oder 3 zusatzliche nullschaltende Digitaleingange
5 x 1 ms (konfigurierbar, Referenzschalter, Endschalter, Freigabe)
1 x 0,5 A (Bremsenausgang oder Standardausgang)

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN Schiene

LED, der Klemmestelle 6rtlich zugeordnet

Direkt am Modul

Federzugsammelstecker mit mechanischem Auswerfer

0 °C...+55 °C, IP 20, Storfestigkeit Zone B nach EN61131-2
Aluminiumtréger, Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, cULus

(E 747D-V2)
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5.5.4 CAM Control

Das Kuhnke FIO CAM Control aus der FIO Linie hat eine eigene Bedienungsanleitung.
Bitte folgen Sie dem Link um weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation; http://productfinder.kuhnke.kendrion.com/de

Technische Daten

Typ

Nockenspuren (Ausgange)

Gesamt-Ausgangsstrom lges

Eingange
Geberinterface
Nockenprogramme
Zykluszeit

Max. Drehzahl
Feldbusanschluss
Montage
Signalanzeige
Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehause (BxHxT)

Zulassungen

(E 747D-V2)
17.05.2021

Kuhnke FIO CAM Control

24 x 0,5 A (totzeitkompensiert 1 bis 5000 ms) + 8 Softwarespuren, 8
Nocken pro Spur

45 A

1x24VDC,1ms,4x24V DC oder 0...10 V (parametrierbar)
Inkremental 24 V DC, A, B, Ref., Absolut via CAN oder via EtherCAT
32

20 ps

1000 U/min (@ 1° Auflésung)

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN Schiene

LED, der Klemmstelle ortlich zugeordnet

Direkt am Modul

Federzugsammelstecker mit mechanischem Auswerfer

0 °C...+55 °C, IP 20, Storfestigkeit Zone B nach EN61131-2
Aluminiumtréager, Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, cULus
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5.6 Mixed Module

5.6.1 MIX 02

- )

694 444 62

o e e
s B e e

Anschliisse

— IS

L+ L-

0 Pme| o
1 eDDe|| 1
2 omme| 2
3 emmel 3
4 ©o0Omey| 4
5 (@M« 5
6 OO 6
7 enomg| 7
8 |eOmDe|| 8
9 emme| 9
10 © %E‘ 10
13 Bmhme| 12
13 |edmeg 13
14 ©@ODe| 14
15 |emme)| 15
L+ DD L+
L- [naQll L-
CPU

— H&Lﬁ##&%&

L+ L- INJOUT

Anschluss der 1/Os

Frontansicht I/O-Modul MIX 02

|O-Anschluss 36-polig, male

Seite |Klemme |Signal Bedeutung
links 0..15 D08..D023 Digitale Ausgénge 8..23
16, 17 +24VDC, 0V Modulversorgung CPU
0.7 DO0..DO7 Digitale Ausgéange 1..7
811 AIO..Al3, Analoge Eingénge
DI0..DI3 (auch als DI nutzbar)
12 Di4 Digitaler Eingang DI
rechts |13 DI5 C_Takt | DI |Z&hltakteingang (pos. Flanke)
. s FALSE: up
14 DI6 C_Dir |DI |Zahlrichtung
TRUE: down
15 DI7 C_Clear|DI |Zahler I6schen (pos. Flanke)
16, 17 +24VDC, 0V I0-Versorgung

Funktionserde / Schirm der Analog- und Zahlerleitungen - Abschnitt Erdung

(E 747D-V2)
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RS485-Anschluss

2 4
H|E
N :]

1 3

Molex Micro Fit 4-polig Buchse

Pin | Signal Bedeutung

1 |DGND Datenmassepotential (Bezugspotential zu TxD/RxD)
2 |GND Massepotential

3 |RxD/TxD-P |Data+

4 |RxD/TxD-N |Data-

Statusanzeigen

LED "RN"
Die "RN"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.
Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Fehler Rot, Blinklicht | X Kurzschluss
2x Unterspannung
Start, Defekt Rot Modul nicht initialisiert

LED "PW"
Die "PW"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des I/O-Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grin, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ein Grun, Dauerlicht |24 V DC vorhanden
Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"
Die Kanal-LED zeigen den Zustand des jeweiligen In-/Output-Signals an.
Zustand LED Bedeutung
. Grin, . . .
Ein Dauerlicht Eingangssignal TRUE / Ausgang eingeschaltet
Aus Aus Eingangssignal FALSE / Ausgang ausgeschaltet

(E 747D-V2)
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Funktion (CoE-Variante)

Das Modul MIX 02 hat 4 interruptfahige digitale Eingédnge (auch als Zahler nutzbar), 4 analoge Eingange
(auch als digitale Eingange nutzbar) und 24 digitale Ausgange.

Der zZugriff auf die 10s und den Modulstatus erfolgt tiber Prozessdatenobjekte, die im Steuerungsprogramm
des EtherCAT-Masters in Variablen abgebildet werden.

= Unbenannt - EtherCAT Configurator
Eile Edit Actions ‘iew Options Help
0| A ERLe % 2Q (w0
== SYSTEM - Configuration P Dt ~
5% Real-Time Settings General | EtherCAT | DC rocess Data | Startup | CoE - Online | Online
(B8 Additional Tacks Sync Managsr PO List
= 10 - Configuration
=B 1JO Devices SM  Size Type Flags Index Size Name Flags SM su
(=== Device 1 (EtherCAT) o 128 MbxOut Ox1400 oo Inputs: F 3 o
=f= Device 1-Image 1 128 Mbln 0x1400 oo Analoglnd F ] 1}
&1 Inputs 2 6 Dutputs 0xiA02 100 Anslglnd F 3 i
3 50 Inputs Ox1403 oo Analogn F 8 1}
i L Output:
:lln';u"n"a; vA04 100 Andogind  F 3 0
0x1€00 60 Outputs F 2 o
=] Term 1 (YFIO Buskoppler) 3 3
&1 Modul Status
FDO Assignment [0x1C72]; PDO Caontent [0x1400)
& Term 2 (WFIO MIX 02
&- U jlemz ) [710:1600 Indes | Sze | Ofts | Mame Type | Defaul fhex] | &
0+6500:00 2.0 oo Statelwford UINT
0x6001:01 0.1 20 Digitallnputd)  EOOL
OxE007:02 0.1 21 Digitalnputl  BOOL v
Download
i Co=d PO i from device
[IPDO Configuration
v
Ready Local  [sfs

Fur Informationen und Einstellungen sind Servicedatenobjekte angelegt.

Unbenannt - EtherCAT Configurator
File Edit Actions Wew Options Help

DEE &R a8 ®% 2Q &% €07
[=- === SYSTEM - Configuration Y
=% Real-Time Settings General | EtherCAT | DC Process Data | Startup CoE - Online | Online
[B¥ Additional Tasks .
= [ /0 - Corfiguration i Single Update [#] Show Offine D ata
= 10 s
== Device 1 (EtherCAT)
=f= Device 1-Image Offline Data Module OD [AoE Port): |0
&1 Inputs
1 Outputs Index Marne Flagz Walue L
§ IrfoData 100 Errar register RO 0x00[0)
=[] Term 1 (VIO Buskoppler) 1008 Device name RO Wi 02
T Modul Status 1009 Hardware version RO 1.0
§ ‘wostate 1004 Software wersion RO 200
ﬁ Term 2 (WFIO MIX 02) +- 10180 Identity RO »4e
+-10F1:0 Error Settings RO y2¢
+- 16000 RxPDO0ap RO »26<
+-1A00:0 TxFDO0-Map RO »12< b

Ready

Einstellungen fur das MIX 02 Modul, z.B. die RS485 Baudrate, konnen bereits Offline im Konfigurator
vorgenommen werden. Diese werden dann vom EtherCAT-Master beim Startup ausgefihrt.
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Kuhnke FIO Mix 02

B Unbenannt - EtherCAT Configurator
File Edit Actions ‘iew

DEE S

Options  Help

a5

& e 2 Q |ere &0 F

=== S¥STEM - Configuration
= Real-Time Settings
[B¥ Additional Tasks

= 1o - Configuration

+-§ IrfoData

=[] Term 1 {¥FIO Buskoppler)
- &1 Modul Status
+-§ WeState
w0 Term 2 (WFIO MIX 02)

General | EtherCAT | DC

Trangition | Pratocol

—- B 1/0 Devices CFs CoE
= =% Device 1 (EtherCAT) & rs CoE
-I- Device 1-Image
+ %T Inputs
+ .l Cukpuks

Process Data | Startup | CoF - Online | Oriine

Carnrnent

F=4858 audrate
OwerzampleCount

Data

0402 (2)
0405 5

Indes

Ox2001:00
Ox2000:00

Ready

Mew...

[T== Config Mode

Mit den fur den EtherCAT-Master zur Verfiigung stehenden SDO-Transfer-Bausteinen besteht die

Madoglichkeit, Einstellungen zur Laufzeit vorzunehmen und den Datentransfer Giber die RS485 abzuwickeln.

Inputs

In der Gruppe Inputs finden Sie folgende Eingangswerte:
Variable Datentyp |Bedeutung
Statuswort
BitO RS485 Empfangsdaten vorhanden
Bitl RS485 Empfangsiberlauf
Bit2 Kurzschluss (Uberlast) Ausgange
StateWord UINT -
Bit3 Unterspannung CPU
Bit4 Unterspannung In/Out (Last)
Bit5 EtherCAT Watchdog Fehler
Bit6..15 |frei
DigitallnputO BOOL Digitaler Eingang 0
Digitallnputl BOOL Digitaler Eingang 1
Digitallnput2 BOOL Digitaler Eingang 2
Digitallnput3 BOOL Digitaler Eingang 3
Digitallnput4 BOOL Digitaler Eingang 4
Digitallnput5 BOOL Digitaler Eingang 5
Digitallnput6 BOOL Digitaler Eingang 6
Digitallnput? BOOL Digitaler Eingang 7
Counter UDINT Zahlerstand vom Ereigniszahler an DI5
SampleCycleCounter [UINT wird inkrementiert, wenn neue Analogwerte vorliegen

Analogin0

In der Gruppe AnalogInO finden Sie folgende Eingangswerte:
Variable Datentyp |Bedeutung
Analogin0_Sample0 |UINT Analoger Eingang 0, Messung n
Analogin0_Samplel |UINT Analoger Eingang 0, Messung n+1
AnalogIn0_Sample2 |UINT Analoger Eingang 0, Messung n+2
Analogin0_Sample3 |UINT Analoger Eingang 0, Messung n+3

(E 747D-V2)
17.05.2021

307



Mix 02 Kendrion Kuhnke Automation GmbH

‘AnalogInO_SampIe4 UINT Analoger Eingang 0, Messung n+4

Analoginl

In der Gruppe Analoginl finden Sie folgende Eingangswerte:
Variable Datentyp |Bedeutung
Analoginl_Sample0 |UINT Analoger Eingang 1, Messung n
Analoginl_Samplel |UINT Analoger Eingang 1, Messung n+1
Analoginl_Sample2 |UINT Analoger Eingang 1, Messung n+2
Analoginl_Sample3 |UINT Analoger Eingang 1, Messung n+3
Analoginl_Sample4 |UINT Analoger Eingang 1, Messung n+4

5.6.1.1.1 Analogin2

In der Gruppe AnalogIn2 finden Sie folgende Eingangswerte:

Variable Datentyp |Bedeutung
Analogin2_Sample0 |UINT Analoger Eingang 2, Messung n
AnalogIin2_Samplel |UINT Analoger Eingang 2, Messung n+1
Analogin2_Sample2 |UINT Analoger Eingang 2, Messung n+2
AnalogIin2_Sample3 |UINT Analoger Eingang 2, Messung n+3
Analogin2_Sample4 |UINT Analoger Eingang 2, Messung n+4
AnalogIn3
In der Gruppe AnalogIn3 finden Sie folgende Eingangswerte:
Variable Datentyp |Bedeutung
AnalogIin3_Sample0 |UINT Analoger Eingang 3, Messung n
Analogin3_Samplel |UINT Analoger Eingang 3, Messung n+1
AnalogIin3_Sample2 |UINT Analoger Eingang 3, Messung n+2
AnalogIin3_Sample3 |UINT Analoger Eingang 3, Messung n+3
AnalogIin3_Sample4 |UINT Analoger Eingang 3, Messung n+4
Outputs
In der Gruppe Outputs finden Sie folgende Ausgangswerte:
Variable Datentyp |Bedeutung
Bit 0 Fehlermeldung Reset
ControlWord UINT Bit 1 Counter Reset (Funktion durch Flanke 0->1)
Bit 2..15 | frei
DigitalOutputO BOOL Digitaler Ausgang 0
DigitalOutputl BOOL Digitaler Ausgang 1
DigitalOutput2 BOOL Digitaler Ausgang 2
DigitalOutput3 BOOL Digitaler Ausgang 3
DigitalOutput4 BOOL Digitaler Ausgang 4
DigitalOutput5 BOOL Digitaler Ausgang 5
DigitalOutput6 BOOL Digitaler Ausgang 6
DigitalOutput? BOOL Digitaler Ausgang 7
DigitalOutput8 BOOL Digitaler Ausgang 8
DigitalOutput9 BOOL Digitaler Ausgang 9
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Objektverzeichnis

(E 747D-V2)
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Variable Datentyp |Bedeutung

DigitalOutput10 BOOL Digitaler Ausgang 10

DigitalOutputll BOOL Digitaler Ausgang 11

DigitalOutput12 BOOL Digitaler Ausgang 12

DigitalOutputl13 BOOL Digitaler Ausgang 13

DigitalOutput14 BOOL Digitaler Ausgang 14

DigitalOutputl15 BOOL Digitaler Ausgang 15

DigitalOutput16 BOOL Digitaler Ausgang 16

DigitalOutputl7 BOOL Digitaler Ausgang 17

DigitalOutput18 BOOL Digitaler Ausgang 18

DigitalOutput19 BOOL Digitaler Ausgang 19

DigitalOutput20 BOOL Digitaler Ausgang 20

DigitalOutput21 BOOL Digitaler Ausgang 21

DigitalOutput22 BOOL Digitaler Ausgang 22

DigitalOutput23 BOOL Digitaler Ausgang 23

DigitalOutput24 BOOL Digitaler Ausgang 24
Index Name Typ Default L Zugriff

Max

1000 Device Typ UINT32 0xF0191 RO
1008 Device Name String MIX 02 RO
1009 Hardware Version String 1.0 RO
100A Software Version String 2.00 RO
1018 Identity Object Array

1018, 1 Vendor Id UINT32 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 177173 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 2 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 0 RO
2000 OversamplingCount UINT8 5 15 RW
2001 Rs485Baudrate UINT8 2 0,9 RW
2002 Rs485Data Octet-String 10 RW
6000 Counter UINT32 RO P
6001 Digital Inputs Array

6001, 1..8 Digitalln0..7 BOOL RO P
6010 SampleCycleCounter UINT16 RO P
6401 AnalogIn0 Array

6401, 1..5 | Sample0..4 UINT16 RO P
6402 Analoginl Array

6402, 1 Sample0 UINT16 RO P
6402, 2 Samplel UINT16 RO P
6402, 3 Sample2 UINT16 RO P
6402, 4 Sample3 UINT16 RO P
6402, 5 Sample4 UINT16 RO P
6403 AnalogIn2 Array

6403, 1..5 | Sample0..5 UINT16 RO P
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Index Name Typ Default m::x Zugriff
6404 Analogin3 Array

6404, 1..5 | Sample0..5 UINT16 RO P

6500 StateWord UINT16 RO P

7000 DigitalOutputs Array

7000, 1..24 | DigitalOut0..23 BOOL RW P
7001 ControlWord UINT16 RW P

RO=Read only, RW= Read/Write, P=Prozessabbild

5.6.1.1.2 Analogeingénge / Oversampling

Die Messwerte der Analogeingange werden zyklisch auf dem Modul ermittelt und in Variablen zur Abholung
durch den EtherCAT-Master bereitgestellt. Bei der Bewertung eines Analogwerteverlaufs spielen sowohl die
Zykluszeit der Analogwandlungen als auch der EtherCAT-Zyklus eine Rolle.

Fir eine préazise Bewertung bietet das Modul Oversampling mit einstellbaren Parametern an. Dabei gibt es 2
Verfahren der Steuerung, die bereits im Konfigurator ausgewahlt werden kénnen:

SM-Synchron (SM=Sync-Master)
DC-Synchron (DC=Distributed Clocks)

S Unbenannt - EtherCAT Configurator
File Edit Actions Yiew Options Help

D= H A R w®e 5Q &% €07

=== SYSTEM - Configuration - - L
=% Real-Tine Settings General | EtherCaT | DC Process Data | Startup | CoE - Onling | Online

[B¥ additional Tasks

= 1/5 - Configuration Operation bode: SM-Synchron |

= BB 1/O Devices ! |

5 =¥ Device 1 (EtherCAT) DL-Synchuan '

X DC-Spnchron 2 & overzampling

== Device 1-Image DC-Synchron 4 = oversampling

- & Inputs D C-Synchron 5 & oversampling

- §l outputs

+-§ InfoData

= D Term 1 {WFIO Buskoppler)

+- &t Modul Status
@ WeState
- [l Term 2 (WFIO MIX 02)

Ready | Malet= W} Comifig Mode:

Analogeingange / Oversampling SM-Synchron

Das Modul misst jede Millisekunde 4 Analogwerte. Je nach Einstellung des Oversampling Parameters
(Objekt Index 0x2000) werden diese Werte ins Prozessabbild eingetragen. Die Voreinstellung ist 5.

Bei dieser Einstellung wird das Analog Prozessabbild erst nach 5ms erneuert (erkennbar an dem
inkrementierten Zahler Inputs, SampleCycleCounter). Die millisekindlich gemessenen Werte stehen jeweils
in SampleO0..4 der Variablen auf AnaloginO.. Analogin4.

Ist der Parameter Kkleiner, wird das Prozessabbild entsprechend schneller aktualisiert und die ungenutzten
Sample Werte bleiben leer.

Beispiel:

Steht der Oversampling Parameter auf 1 wird schon nach einer Millisekunde ein neues Prozessabbild
generiert.
Die Werte stehen dann nur auf Sample0. Sample 1..4 sind unbenutzt.

Oversampling DC-Synchron

Der SYNCO Interrupt wird zur Analogmessung genutzt und der SYNC1 Interrupt zum Ubertragen der Daten
ins Prozessabbild.

Dabei kann der SYNCO um den Faktor 1 bis 5 schneller sein als der SYNC1.
(E 747D-V2)
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Beispiell:
Bus Cycle ist 5ms. Eingestellt wird "DC-Synchron 5 x oversampling".
Damit wird Syncl alle 5ms ausgelést und SYNCO alle 1ms.

Die Analogwerte werden also jede Millisekunde gemessen und nach 5ms ins Prozessabbild auf Sample 0
bis 4 eingetragen. Der SampleCycleCounter wird nach 5ms inkrementiert.

Beispiel2:
Bus Cycle ist 2ms. Eingestellt wird "DC-Synchron 4 x oversampling".
Damit wird Sync1l alle 2ms ausgelést und SYNCO alle 0,5ms.

Die Analogwerte werden jede halbe Millisekunde gemessen und nach 2ms ins Prozessabbild auf Sample 0
bis 3 eingetragen. Sample4 bleibt 0. Der SampleCycleCounter wird nach 2ms inkrementiert.

Beispiel3:
Bus Cycle ist 1ms. Eingestellt wird "DC-Synchron”.
Damit wird SyncO alle 1ms ausgeldst.

Die Analogwerte werden also jede Millisekunde gemessen und ins Prozessabbild auf Sample 0 eingetragen.
Samplel bis 4 bleiben 0.
Der SampleCycleCounter wird nach 1ms inkrementiert.

RS485
Die Baudrate der RS485 wird Uber das Objekt 0x2001 eingestellit.

Wert Baudrate
0 2400

1 4800

2 (default) | 9600

3 19200
4 38400
5 57600
6 115200
7 230400
8 460800
9 921600

Daten werden Uber das Objekt 0x2002 versendet und empfangen.
Byte | Bedeutung

0 Anzahl der Daten
1 -

2 Daten Byte O

9 Daten Byte 7

Wird das Objekt geschrieben, werden [Anzahl der Daten] aus den Daten Byte 0..7 gesendet.
Wird das Objekt gelesen werden maximal 8 Daten Bytes aus der Empfangsqueue enthommen.
Ist [Anzahl der Daten] = 0, so wurde nichts empfangen.

Der SDO Transfer auf und von dem Objekt ist immer 10 Byte lang.

(E 747D-V2) 311
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Sind Daten in der Empfangsqueue, wird dies durch BitO im StateWord signalisiert.
Der Empfangspuffer enthalt maximal 1024 Byte. Ein Uberlauf wird durch Bit1 im StateWord signalisiert.

Zahler

Parallel zu der Nutzung als digitale Eingédnge werden die Eingadnge DI5..7 flr einen Ereigniszahler
ausgewertet.

Der Zéhlwert Inputs, Counter ist ein 32 Bit Wert.
= Der Zahltakt wird an DI5 angeschlossen.
= Die Zahlrichtung wird durch den Zustand von DI6 bestimmt.
Wenn DI6=FALSE ist, fiihrt jede steigende Flanke an DI5 zum Inkrementieren von Inputs, Counter.
Wenn DI6=TRUE ist, fuhrt jede steigende Flanke an DI5 zum Dekrementieren von Inputs Data,
PositionCounter.
Durch steigende Flanke an DI7 wird Input, Counter auf den Wert 0 gesetzt
Der Zahlwert lasst sich auch durch Software zuriicksetzen (steigende Flanke an Outputs, ControlWord Bit1).

Analogeingange / Oversampling

Die Analogwandlungen erfolgen zyklisch alle 1ms und asynchron zum Eintreffen der EtherCAT-Telegramme.
Das Modul bietet Oversampling an.

Je nach Einstellung des Oversampling Parameters werden die gemessenen Werte ins Prozessabbild
eingetragen. Die Voreinstellung ist 5:

Bei dieser Einstellung werden die Analogwerte im Prozessabbild erst nach 5ms als konsistenter Satz
erneuert (erkennbar an dem inkrementierten Zahler im StateWord). Die im Abstand von 1ms gemessenen
Werte stehen dann in den Variablen Analoginx_Sample0..4. (x=0..3)

Ist der Oversampling Parameter kleiner, wird das Prozessabbild entsprechend schneller aktualisiert und die
ungenutzten Sample Werte bleiben leer.

Steht der Oversampling Parameter auf 1 wird schon nach einer Millisekunde ein neues Prozessabbild

generiert.
Die Werte stehen dann nur auf Sample0. Sample 1..4 sind unbenutzt.

Information

Aktualitat der Analogwerte im EtherCAT-Master:

Beachten Sie den EtherCAT-Zyklus fir die Einschatzung der Aktualitat der Messwerte im
EtherCAT-Master. Aus Sicht dieses Moduls wéren Zeiten von 1..5ms ideale EtherCAT-
Zykluseinstellungen.

Information

Konsistenz Analogwerte:

Das Modul liefert konsistente Satze an Analogwerten. Beachten Sie, dass Sie die Sample-Werte
auch im Master konsistent auswerten mussen.

Information

Qualitat der Analogwerte:

Die besten Ergebnisse erzielen Sie , wenn Sie den Schirm der Signalkabel auf die
Funktionserde legen.

(E 747D-V2)
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Unterspannung

Bei Unterspannung CPU oder Unterspannung Last werden die Ausgénge abgeschaltet, die Bits 3 bzw. 4 in
Inputs, StateWord gesetzt und die I0-LED des Moduls blinkt (2x).

Wenn die Spannung wieder im zulassigen Bereich ist (24V -20%..+25%), lasst sich der Fehlerzustand
wieder Uber Outputs, ControlWord Bit0 zurlicksetzen. Dann werden die Ausgéange wieder eingeschaltet.

Kurzschluss

Die Ausgange sind am Ausgangstreiber thermisch abgesichert. Wird der zuldssige Strom Uberschritten, wird
der betroffene Ausgang abgeschaltet, die Bits 3 in Inputs, StateWord gesetzt und die IO-LED des Moduls
blinkt (1x).

Wenn der Kurzschluss beseitigt ist, Iasst sich der Fehlerzustand wieder tber Outputs, ControlWord BitO
zuruicksetzen

Technische Daten

Digitale EINgange ...........ccccceeeeee e, 4 (8)

DI0..3 Ims

Dl4 0,1ms

DI5..7 0,001ms
Counter (DI5) ....c.veveeiiiiieeiiiee e 500kHz (bis 1 MHz)2
Digitale AUSQANGE .......cccoocvveeiiiiiiieeiiee e 24

DOO0..7: 0,5A

DO08..23: 0,1A
Analoge Eingange ......ccooooviiiiiiiiiiiiiieeeee e, 4 x0..10V
AUFIOSUNG ..o 12 Bit
ADLASIIALE ... ims
RSA85.. .. potentialgetrennt
Baudrate ........cceeevieeiiiiiiii e 2,4...921,6 kBit/s
ANSChIUSS ..., z.B. 4 x KDT 621 (9,6 bzw. 19,2 kBit/s)
ANSChIUSS IO/POWET .......evveeiiiiiiiiiiee e Stecker 36-polig
COoNtroller ......oooviiiee e ASIC ET1200
Baudrate .........cccceeeeiiiiiiieeee e 100 Mbit/s
ANSChIUSS E-BUS ......coooviiiiiiiiiiieiieee e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Endmodul..........ooooiiii, nicht notwendig
SpanNUNGSVErsOrguUNG ......ceeeeevrerrreeereesnannns 24V DC -20% +25%
E-BUS-LaSt.......coooviiiiiiiiii 90mA
BeStel-N. ..o 694 444 62 CoE-Variante

c us

"Shw EtherCAT

WA V| F= 11U ] o =T o SN Eteh Conformance tested

2Wert in Klammern bei idealem Taktsignal und Ground.
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5.6.2 MIX 04
Frontansicht und Steckerbelegung
I

OO EtherCAT Run
[ == o]

1 Power

Inf=Xn|

le

" e oo @8
e @a s 88 © @9 B EE B GO0 BE B E B
o

Frontansicht I/O-Modul MIX 04

Statusanzeigen
LED "EtherCAT Run"

Aln* == 9=—*Am
Aln* == 22— *AIn
cNp = 2= 9
= 0= A
BO+DAIQ+ — §=— BI1+/DAT1+
BO/DAT0- —= Qm— BI1-/DATI -
Ref+ —=10 1) m— Ref+
Ref - —m11 11 m— Ref-
pi\OutJ_'::i2 %:fAOut
—14 14 =—
AOut™ 7 18 =— TAOut
T =)
24 VDC 0VDC 0VDC 24VDC

Anschluss der 1/Os

Die "RN"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode |Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht  |kein Fehler vorhanden
AUS Moduldefekt, wenn E-Bus-LED in Betrieb
keine Funktion, wenn E-Bus-LED = Aus
Rot, 2 x Unterspannung
Rot, 3 x Watchdog intern
Fehler Rot, 4 x Ansprechiiberwachung EtherCAT
Rot. 6 X Moduls_pezifischer _Fehler, Details stehen im
’ Predefined Error Field 0x1003:01 ... 08
Rot 7 x Konfigurationsfehler (E-Bus in Pre—Op Zustand),
' Anzahl der Prozessdaten anders als im Modul
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Defekt Rot, Dauerlicht  [Modul defekt ‘
LED "Power"
Die "Power"-LED zeigt den Zustand der I/O-Versorgung des 1/0O-Moduls an.

Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung

Ein Griin Dauerlicht | 24 V DC vorhanden

Aus Aus 24 V DC nicht vorhanden
LEDs "Kanal"

Die Kanal-LED zeigen den Zustand des jeweiligen In-/Output-Signals an.

Kanal Kanal Beschreibung :l

AlO+ mm| A2+ 2-farb LED: Analogeingang aktiviert, EGhIer =
AlO- Al2- *E:D
All+ B m|AIB+ 2-farb LED: Analogeingang aktiviert, EGHIEr ] 5 e
All- Al3- st
GND GND
5V 5V
A+/CLK+ A+/CLK+ | Inkrementalgeber:
A-JCLK- AJCLK- Erlf LEDs zeigen den Signalzustand der Inkrementalencoder- Spur
B+/DAT+ B+/DAT+ Endat / SSI-
B-/DAT- B-/DAT- | Die LEDs leuchten im Takt des Clock- bzw. des Datensignals
Z+ Z+ Ereigniszahler:
Die LEDs zeigen den Signalzustand des Ergeigniszéahlereingangs
Z- Z- an
AOO+ AO2+ Analogausgang aktiviert und ohne Fehler
AOO- AO2-
AO1+ AO3+ Analogausgang aktiviert und ohne Fehler
AO1- AO3-
(E 747D-V2) 315
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Funktion

Das Kuhnke FIO MIX 04 Modul hat 4 analoge Eingange zum Erfassen von Strom- oder Spannungswerten
und 4 analoge Ausgange zum Ausgeben analoger Strom- oder Spannungswerte.

Weiterhin hat das Kuhnke FIO Mix 04 Modul 2 Z&ahler / Geber Schnittstellen zum Anschluss von
Inkrementalgebern oder Absolutwertpositionsgebern mit SSI bzw. EnDat Schnittstelle. Die Schnittstelle kann
auch als Ereigniszé&hler konfiguriert werden, so dass 6 unabhéngige Ereigniszahler zur Verfiigung stehen.

Alle Kanale kénnen nahezu unabhangig voneinander parametriert werden, wodurch das Modul ein hohes
Maf an Flexibilitat bietet.

Konfiguration - Module

Die Konfiguration der analogen Ein- und Ausgénge sowie der Zahler-/ Geberschnittstellen erfolgt tiber
steckbare Module, die in die entsprechenden Slots gesteckt werden. Ein Slot entspricht dabei einem
Analogkanal bzw. einer Zahler-/ Geberschnittstelle. Dabei kénnen nur passende Module in den
ausgewabhlten Slot gesteckt werden. Diese Verfahren basiert auf dem ,EtherCAT Modular Device Profile.

Information

Alle Slots missen mit einem Modul bestiickt sein.

CODESYS- Geratebaum Ansicht
= ﬂj Mix04_694_444 54 (Mix04 (694.444.64))
<Empty1l:=

<Emptyl:>

<Emptyl:>

<Empty1l:=

<Emptyl:>

<Empty1:

<Emptyl>

<Emptyl:>

<Empty1l:=

<Emptyl:>

A mnn

TwinCAT?2 Slot- Konfiguration
General EBtherCAT DC Process Data Slots  Statup  CoE -Online  Online

Slot Maodule Description

& A0 & A0 Voltage  AID Voltage
Al @ AI0 Cument A10 Cumert
& A2 .
& A3

& A00
& 201

& 102
& 203
& Encl
i Enc?
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Konfiguration - Ubersicht der steckbaren Module

Slot | Slot Name Funktion Modulecode Modulfunktion
192361001 AIO Voltage

1 AlO Analog Input AIO 192361002 AIO Current 0..20mA
192361003 AIO Current 4..20mA
192361004 All Voltage

2 All Analog Input All1 192361005 Al1 Current 0..20mA
192361006 Al1 Current 4..20mA
192361007 Al2 Voltage

3 Al2 Analog Input Al2 192361008 Al2 Current 0..20mA
192361009 Al2 Current 4..20mA
192361010 Al3 Voltage

4 Al3 Analog Input AI3 192361011 AI3 Current 0..20mA
192361012 AlI3 Current 4..20mA
192361013 Encl Counter

5 Encl Encoder 1 192361014 Encl SSI
192361015 Encl Endat
192361016 Enc Eventcounter
192361017 Enc2 Counter

5 Enco Encoder 2 192361018 Enc2 SSI
192361019 Enc2 Endat
192361020 Enc Eventcounter
192361021 A00 0..10V
192361022 AOO -10..10V

7 AOOQ Analog Output AOO 192361023 AO0O0 0..20mA
192361024 AQQ 4..20mA
192361025 AOO off
192361026 AO010..10V
192361027 AO1 -10..10V

8 AO1 Analog Output AO1 192361028 AO01 0..20mA
192361029 AO1 4..20mA
192361030 AO1 off
192361031 A020..10V
192361032 AO2 -10..10V

9 AO2 Analog Output AO2 192361033 AO02 0..20mA
192361034 AO2 4.20mA
192361035 AO?2 off
192361036 A030..10V
192361037 AO03 -10..10V

10 AO3 Analog Output AO3 192361038 AO3 0..20mA
192361039 AO3 4..20mA
192361040 AOS3 off
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Encoder Interface
Das universelle Encoderinterface bietet eine Vielzahl an Méglichkeiten zur Erfassung von Winkeln,
Positionen und zu zéhlenden Impulsen.
Folgende Encoder kdnnen angeschlossen werden:
» Inkrementalencoder mit RS422 Schnittstelle (RS422)
= Inkrementalencoder mit 5V Single Ended Schnittstelle (TTL)
= Inkrementalencoder mit 24V Single Ended Schnittstelle (HTL)
» SSI- Encoder
= Endat 2.1 Single Turn Encoder
= Endat 2.1 Multi Turn Encoder

Diese Encoder kdnnen beliebig gemischt werden. Das Modul zudem liefert fur 5V Encoder die
Versorgungsspanng mit maximal 150mA je Encoder. Diese wird Gberwacht und bei Uberschreitung ein
Fehler signalisiert.

Das Encoderinterface kann auch als Ereigniszahler genutzt werden und 6 schnelle Signale erfassen. In
diesem Fall kann kein Encoder angeschlossen werden.

In den nachfolgenden Kapiteln finden Sie eine Ubersicht der Konfgurationsmdglichkeiten mit den
zugehorigen Objekten. Diese sind zum Objektverzeichnis verlinkt.

Encoder Interface Konfiguration — Inkrementalgeber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type 64 Encoder (Wird tiber das Modul automatisch
Enc2 | 0x2900 Enc2 Digital Interface Type vergeben)
Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL oder 2=RS422
Sub 02 (Mode): 0O=Multiturn oder 1=Single Turn

Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config | Sub 03 (Index Level):
O=Reference on rising edge
1=Reference on falling edge

Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config

Encl | 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 0x2910 Enc?2 Digital Interface Bit Size
0x2111 Encl Digital Interface Baud

Encl Rate

0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Enc2

Rate

Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range

- Bei Einstellung “Single Turn” relevant fiir den Uberlauf
Enc2 0x6802 Enc2 Total Measuring Range
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Encoder Interface Konfiguration — SSI Geber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type
Enc2 0x2900 Enc? Digital Interface Type

65 SSI (Wird Uber das Modul automatisch vergeben)

Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config

Sub 04 (SSI):
0=Straight binary

1=Grey coded binary
Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config

Encl 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 | 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size

0x2111 Encl Digital Interface Baud
Rate

0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Rate

Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range

Encoderauflésung laut Datenblatt

Encl
Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz]

Enc2
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Encoder Interface Konfiguration — ENDAT Geber

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type
Enc2 0x2900 Enc? Digital Interface Type

69 Endat (Wird Uber das Modul automatisch vergeben)

Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config

Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config

Encl | 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size
0x2111 Enc1 Digital Interface Baud

Encoderauflésung laut Datenblatt

Encl Rate
— Taktfrequenz laut Datenblatt [kHz]
0x2911 Enc2 Digital Interface Baud
Enc2 Rate

Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range
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Encoder Interface Konfiguration — Ereigniszahler

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl | 0x2100 Encl Digital Interface Type 80 EventCounter (Wird tiber das Modul automatisch
Enc2 | 0x2900 Enc2 Digital Interface Type vergeben)
Sub 01 (Level): 0=HTL, 1=TTL
Encl | 0x2103 Encl Digital Interface Config
Enc2 | 0x2903 Enc2 Digital Interface Config | Sub 05 (Eventcouter):
0=Count rising edges
1=Count falling edges
3=Count both edges
Encl 0x2110 Encl Digital Interface Bit Size
Enc2 | 0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size
0x2111 Encl Digital Interface Baud
Encl
Rate
0x2911 Enc? Digital Interface Baud
Enc2
Rate
Encl 0x6002 Encl Total Measuring Range
Enc2 | 0x6802 Enc2 Total Measuring Range
Information
Die Eingange des Ereigniszahlers sind nicht entprellt oder gefiltert und somit nicht fur
mechanische Schalter geeignet.
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Encoder Interface Konfiguration — Benutzerdefinierte Einheiten

Neben der Ausgabe des Positionswertes in Inkrementen kann der Positionswert auch in benutzerdefinierten
Einheiten im REAL Format ausgegeben werden. Dies gilt fiir die Verwendung von Inkremental-, SSI- sowie
ENDAT- Encodern.

Fur die Ausgabe des Positionswertes in benutzferdefinieren Einheiten stehen folgende Objekte zur
Verfugung:

= 0x2014 Encl Linear Position Value
= 0x2814 Enc?2 Linear Position Value
Fugen Sie diese Objekte bei Bedarf dem PDO- Mapping hinzu.

Der Positionswert errechnet sich wie folgt:

Encoder Increments  Motor Shaft Revolutions Feed

Li Position Value = High Resolution Raw Val
tnear Fosition Vatue 1gh Resotutlon kaw Vatue * Motor Revolutions *Driving ShaftRevolutions*ShaftRevolutions

Ubersicht der Objekte
Slot Object Beschreibung
Encl 0x208f Encl Position Encoder Resolution Encoder Increments
Enc2 | 0x288f Enc2 Position Encoder Resolution Motor Revolutions
Encl 0x2091 Encl Gear Ratio Motor Shaft Revolutions
Enc2 | 0x2891 Enc2 Gear Ratio Driving Shaft Revolutions
Encl 0x2092 Encl Feed Constant Feed
Enc2 | 0x2892 Enc2 Feed Constant Shaft Revolutions
322 (E 747D-V2)
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Analog Interface Konfiguration — Analoge Eingange

Ubersicht der Objekte
Slot | Object Subindex | Beschreibung
AlO 01
All 02 N .
A 0x7110 AlSensorType 03 Wird Uber das Modul automatisch vergeben
Al3 04
A0 | 0x7120 AIInputScaIinglFV 01 Skalierung der analogen Einganswerte mittels Vorgabe
All | 0x7122 AllnputScaling2FV | 02 von Stiitzpunkten. Fiir die Ausgabe der skalierten
Al2 0x7121 AllnputScalinglPV | 03 Werte ist das Objekt 0x7130 AllnputPV in das Mapping
Al3 | 0x7123 AllnputScaling2PV | 04 hinzuzufigen
AlO . 01 Skalierung der analogen Einganswerte mittels Vorgabe
All | 0x7126 AlScalingFactor 02 vonSkalierungsfaktor und Offset. Fiir die Ausgabe der
Al2 0x7127 AlScalingOffset 03 skalierten Werte ist das Objekt 0x7130 AllnputPV in
Al3 04 das Mapping hinzuzufiigen
AlO 01
All 02 . .
A2 0x7130 AllnputPV 03 Objekt zur Ausgabe der skalierten Analogwerte
Al3 04
AlO 01, 05 . ) )
AL 0206 Objekt zum Filtern der Analogeingangswerte
A 0x71a0 AlFilterType 03’ 07 Subindex 01...04 Tiefpassfilter
! Subindex 05...08 Notch Filter
Al3 04, 08
AlO 01
All . 02 . . . i
A2 0x71l1al AlFilterConstant 03 Objekt zum Einstellen der PT1 Filterzeit in [ms]
Al3 04
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Analog Interface Konfiguration — Analoge Ausgange

Ubersicht der Objekte
Slot | Object Subindex | Beschreibung
AOO0 01
AO1 02 ; .
0X7300 AOOUtPULPY Objekt zur Ausgabe der skalierten Analogwerte als
AO2 03 Real- Wert.
AO3 04
AOO0 01
AO1 02 ird @ i
0x7310 AOOutputType Wird Uber das gesteckte Modul automatisch
AO2 03 vergeben
AO3 04
AOCO 01 Wird Uber das gesteckte Modul automatisch
AO1 02 - .
0x7312 AOOperatingMode vergeben, bei der_Veryvendung von skalierten
AO2 03 Ausgangswerten ist die automatische
703 04 Konfiguration im Slot anzupassen.
AQO | 0x7320 AOOutputScaI?nglFV 01 Skalierung der analogen Ausganswerte mittels
AO1 | 0x7321 AOOutputScalinglPV | 02 Vorgabe von Stiitzpunkten. Fiir die Ausgabe der
AO2 | 0x7322 AOOutputScaling2FV 03 skalierten Werte ist das Objekt 0x7300
AO3 | 0x7323 AOOutputScaling2PV 04 AOOutputPV in das Mapping hinzuzufligen
AOO 01
AO1L 02 Objekt zur Ausgabe der analoge Ausgangswerte
0x7330 AOOutputFV_Dec als Realwert, je nach gestecktem Modul in V oder
AO2 03 mA
AO3 04
AOO 01
AO1 02 i
0x8331 AOOUtPUtFY._Inc Objekt zur Ausgabe der analoge Ausgangswerte
AO?2 03 als Integer- Wert (Rohwert)
AO3 04
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Objektverzeichnis
Das Kuhnke FIO MIX 04 gliedert sich in 3 virtuelle Devices.Die Objekte sind dabei wie folgt strukturiert:

0x1000 ... Ox1FFF Device specific

0x2000 ... 0x23FF Manufacture specific: Counter / Encoder 1
0x2800 ... 0x2FFF Manufacture specific: Counter / Encoder 2
0x3000 ... 0x37FF Manufacture specific: Analog Input / Output
0x6000 ... Ox67FF Virtual Device: Counter / Encoder 1
0x6800 ... Ox6FFF Virtual Device: Counter / Encoder 2
0x7000 ... OX7FFF Virtual Device: Analog Input / Output

0x1000 Device type

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Device type
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 5001 (0x1389)
PDO Mapping no

5001 = Modular Device Profile

0x1001 Error register

Object Code Variable

Sub 0x00

Name Error register
Data Type UNSIGNED8
Access ro
Defaultvalue

PDO Mapping no

Im Fehlerfall wird das entsprechende Fehlerbit gesetzt. Sollte der Fehler nicht mehr bestehen, wird es
automatisch wieder geloscht.

In diesem Objekt werden folgende Objekte miteinander verodert:
= 0x2001 Encl Error Register
= 0x2801 Enc2 Error Register
= 0x3001 AI/AO Error Register

7 6 5 4 3 2 1 0
MAN RES | PROF | COM | TEMP | VOL CUR GEN

GEN: Genereller Fehler
CUR: Strom

VOL: Spannung

TEMP: Temperatur
COM: Kommunikation
PROF: Gerateprofil
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RES: reserviert, immer ,,0“
MAN: Herstellerspezifisch

0x1003 Pre-defined error field

326

Object Code | Array

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue 8

Low Limit 0

High Limit 0

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Standard error field 1
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[0]
Sub 0x02

Name Standard error field 2
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[1]
Sub 0x03

Name Standard error field 3
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessnhame Pre-definederrorfield[2]
Sub 0x04

Name Standard error field 4
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no
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Accesshame Pre-definederrorfield[3]
Sub 0x05

Name Standard error field 5
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[4]
Sub 0x06

Name Standard error field 6
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[5]
Sub 0x07

Name Standard error field 7
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[6]
Sub 0x08

Name Standard error field 8
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Pre-definederrorfield[7]

Tritt ein neuer Fehler auf, wird dieser in Subindex 1 eingetragen. Die bereits vorhandenen Eintrage in den
Subindizes 1 bis 7 werden um eine Stelle nach hinten verschoben. Der Fehler auf Subindex 7 wird dabei

entfernt.

Die Anzahl der bereits aufgetretenen Fehler lasst sich aus dem Objekt mit dem Subindex 0 ablesen. Wird in

dieses Objekt eine "0" geschrieben, beginnt die Zahlung von neuem.
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Bit
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16
Error Register Error Origin Sub-Number
15 [ 14 [ 13 | 12 | 11| 10| 9 | 8 7 | 6 | 5 [ 4 3 | 2 [ 1 ]o
Error Code
Error Register [31 ... 24]
Kopie des Objektes 0x1001 nach Auslésen des Fehlers
Error Origin [23 ... 20]
Fehlerquelle im Gerat
OxF Modul / Logical Device ubergreifend
0ox1 Encoder 1
0x2 Encoder 2
0x3 AI/AO
Sub-Number [19 ... 16]
Siehe Tabelle Error Code
Error Code [15 ... 0]
Errorcode | Sub | Device Channel | Reaktion Bedeutung
0x2110 0x0 Encl/Enc2 Keine Uberstrom Versorgung Geber
0x2320 0x0 AI/AO AOO Ausgang wird auf null gesetzt Ubertemperatur Ausgangstreiber
0x2320 0x1 Al/AO AO1 Ausgang wird auf null gesetzt Ubertemperatur Ausgangstreiber
0x2320 0x2 AI/AO AO2 Ausgang wird auf null gesetzt Ubertemperatur Ausgangstreiber
0x2320 0x3 AI/AO AO3 Ausgang wird auf null gesetzt Ubertemperatur Ausgangstreiber
0x2330 0x0 Al/AO AOO0 Ausgang wird auf null gesetzt Open Circuit / Overvoltage
0x2330 0x1 AI/AO AO1 Ausgang wird auf null gesetzt Open Circuit / Overvoltage
0x2330 0x2 Al/AO AO2 Ausgang wird auf null gesetzt Open Circuit / Overvoltage
0x2330 0x3 AlI/AO AO3 Ausgang wird auf null gesetzt Open Circuit / Overvoltage
0x3100 0x0 Modul Keine Unterspannung Modul
0x3110 0x1 Encl/Enc2 Keine Signalintegritatsfehler
0x5030 0x0 Al/AO AIO Keine Strom kleiner 4mA
0x5030 O0xA | AI/AO AlO Keine Eingang aul3erhalb der parametrisierten Grenzen
0x5030 Ox1 Al/AO All Keine Strom kleiner 4mA
0x5030 0xB | AI/AO All Keine Eingang aulRerhalb der parametrisierten Grenzen
0x5030 0x2 Al/AO Al2 Keine Strom kleiner 4mA
0x5030 0xC | AI/AO Al2 Keine Eingang auf3erhalb der parametrisierten Grenzen
0x5030 0x3 Al/AO Al3 Keine Strom kleiner 4mA
0x5030 0xD | AI/AO Al3 Keine Eingang auf3erhalb der parametrisierten Grenzen
0x6100 0x0 Modul Device nicht mehr in Operational | Watchdog
0x7000 0x0 Encl/Enc2 Keine CRC-Fehler Endat
0x7000 0ox1 Encl/Enc2 Keine Geberfehler Endat
0x7000 0x2 Encl/Enc2 Keine Timeout/Answer Format Endat
0x8100 0x0 Modul Device nicht mehr in Operational | Kommunikationsfehler

328
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0x1008 Manufacturer device name

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer device name
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue Mix04 (694.444.64)

PDO Mapping no

0x1009 Manufacturer hardware version

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer hardware version
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue 1.00

PDO Mapping no

0x100a Manufacturer software version

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Manufacturer software version
Data Type VISIBLE_STRING

Access ro

Defaultvalue Cco17

PDO Mapping no
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0x1018 Identity object

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0x04

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Vendor-ID
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x48554B
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Product code
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue O0x2F144
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Revision number
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x00000001
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Serial number
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x00000000
PDO Mapping no

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

0x10f1 Error Settings

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Local Error Reaction
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 1

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Sync Error Counter Limit
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 4

PDO Mapping no
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0x10f8 Timestamp Object

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Timestamp Object
Data Type UNSIGNED64
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

0x1600 Analog Interface Control

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x32010010
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

332

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts
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0x1601 Digital Interface Control Encoder 1

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x21010010
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

0x1602 Digital Interface Control Encoder 2

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x29010010
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:
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Index[16] Bit 31..16
Subindex[8]  Bit 15..8
Length[8] Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

0x1603 AOO Output Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x73300108
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16
Sublndex[8]  Bit 15..8
Length[8] Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

0x1604 AO1 Output Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
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Defaultvalue

0x73300208

PDO Mapping

no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

0x1605 AO2 Output Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x73300308
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1606 AO3 Output Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no
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Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x73300408
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

0x1a00 Analog Interface Status

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x30010008
PDO Mapping no
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Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Subindex[8]  Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a01l1 AIO Input Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1
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Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x71000108
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16
Sublindex[8] Bit 15..8
Length[8] Bit 7..0

0x1a02 All Input Value

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x71000208
PDO Mapping no

0x1a03 Al2 Input Value

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit
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High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x71000308
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublindex[8]
Length[8]

0x1a04 Al3 Input Value

Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x71000408
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16]
Sublndex[8]
Length[8]
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Bit 31..16
Bit 15..8
Bit 7..0

Index des zu mappenden Objekts
Subindex des zu mappenden Objekts
Lange des zu mappenden Objekts
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0x1a05 Rotary Encoder SD Encoder 1

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 3

Low Limit

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x60040020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20300020
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Sublndex[8] Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts
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0x1a06 Event Counter

‘ Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 7

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080120
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080220
PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080320
PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Mapping Entry 4
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080420
PDO Mapping no

Sub 0x05

Name Mapping Entry 5
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080520
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PDO Mapping no

Sub 0x06

Name Mapping Entry 6
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x24080620
PDO Mapping no

Sub 0x07

Name Mapping Entry 7
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20010008
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Subindex[8]  Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1a07 Rotary Encoder SD Encoder 2

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 3

Low Limit 0

High Limit 64

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Mapping Entry 1
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x68040020
PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Mapping Entry 2
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x28300020
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‘ PDO Mapping no
Sub 0x03
Name Mapping Entry 3
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue 0x28010008
PDO Mapping no

Jeder Subindex (1-8) beschreibt jeweils ein gemapptes Objekt. Ein Mapping Eintrag besteht aus vier Byte
welche sich wie folgt zusammensetzen:

Index[16] Bit 31..16 Index des zu mappenden Objekts
Subindex[8]  Bit 15..8 Subindex des zu mappenden Objekts
Length[8] Bit 7..0 Lange des zu mappenden Objekts

0x1c00 Sync Manager Communication Type

‘ Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex 1
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x03

Name Subindex 3
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

Defaultvalue 3

PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Subindex 4
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

PDO Mapping no

0x1c12 Sync Manager 2 PDO Assignment

‘ Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 2

Low Limit 0

High Limit 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x1600

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x1601

PDO Mapping no
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0x1c13 Sync Manager 3 PDO Assignment

‘ Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 2

Low Limit 0

High Limit 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Subindex
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x1a00

PDO Mapping no

Sub 0x02

Name Subindex 2
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue 0x1a05

PDO Mapping no

0x1c32 Sync Manager 2 Synchronization

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 32

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Synchronization Type
Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no
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Sub 0x02

Name Cycle Time

Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Synchronization Types supported
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x05

Name Minimum Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x06

Name Calc and Copy Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x08

Name Get Cycle Time
Data Type UNSIGNED16
Access rw

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x09

Name Delay Time

Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub Ox0a

Name SyncO Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
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Access rw
Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x0b

Name SM-Event missed
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x0c

Name Cycle time too small
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x20

Name Sync Error
Data Type BOOLEAN
Access ro
Defaultvalue 0x01

PDO Mapping no

0x1c33 Sync Manager 3 Synchronization

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest subindex supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 32

Low Limit 0

High Limit 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Synchronization Type
Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x02
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Name Cycle Time

Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x04

Name Synchronization Types supported
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x05

Name Minimum Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x06

Name Calc and Copy Time
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x08

Name Get Cycle Time
Data Type UNSIGNED16
Access rw

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x09

Name Delay Time

Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x0a

Name SyncO Cycle Time
Data Type UNSIGNED32
Access rw
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Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x0b

Name SM-Event missed
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue 0x20

PDO Mapping no

Sub 0x0c

Name Cycle time too small
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue 0x10

PDO Mapping no

Sub 0x20

Name Sync Error

Data Type BOOLEAN
Access ro

Defaultvalue 0x01

PDO Mapping no

0x2001 Encl Error Register

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Error Register
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclErrorRegister

0x2003 Encl Preset Value Signed

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Preset Value Signed
Data Type INTEGER32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclPresetValueSigned
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Offset Wert

0x2004 Encl Position Value Signed

Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Value Signed
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclPositionValueSigned

0x2008 Encl High Resolution Position Value Signed

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name E.ncl High Resolution Position Value
Signed

Data Type INTEGER64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EnclHighResolutionPositionValueSigned

0x2009 Encl High Resolution Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name E.ncl High Resolution Preset Value

Signed

Data Type INTEGER64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclHighResolutionPresetValueSigned

High Resolution Offset Wert
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0x2014 Encl Linear Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Position Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EncllinearPositionValue

Positionswert in Benutzereinheiten

0x2015 Encl Linear Position Preset Value

‘ Object Code Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Position Preset Value
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EncllinearPositionPresetValue

Positionsoffset in Benutzereinheiten

5.6.2.1.1 0x2030 Enc1 High Resolution Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Speed Value
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EnclHighResolutionSpeedValue

Geschwindigkeitswert
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0x2031 Encl Linear Speed Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Linear Speed Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EncllinearSpeedValue

Geschwindigkeitswert in Benutzereinheiten

0x2032 Encl Speed Value Filter Select

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Speed Value Filter Select
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 11

PDO Mapping no

Accessname Enc1SpeedValueFilterSelect

Konfigurationsobjekt fur die Geschwindigkeitsberechnung
0 no filter
10 PT1-filter
11 Integration (Default)
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0x208f Encl Position Encoder Resolution

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublindex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encoder Increments
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x000003ES8

PDO Mapping no

Accessname EnclPositionEncoderResolution.Encoderincrements
Sub 0x02

Name Motor Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclPositionEncoderResolution.MotorRevolutions

Einheitenumrechnung:

Encoder Increments 208f: 01

Motor Revolution 208f:02
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0x2091 Encl Gear Ratio

Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Motor Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclGearRatio.MotorShaftRevolutions
Sub 0x02

Name Driving Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclGearRatio.DrivingShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
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0x2092 Encl Feed Constant

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Feed

Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000064

PDO Mapping no

Accessname EnclFeedConstant.Feed
Sub 0x02

Name Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname EnclFeedConstant.ShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

Feed 2092:01

Shaft Revolutions 2092: 02
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0x2100 Encl Digital Interface Type

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Type
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue 64

PDO Mapping no

Accessname EnclDigitallnterfaceType

Einstellung des angeschlossenen Encoders:
64 Encoder (default)
65 SSI
69 Endat
80 EventCounter

0x2101 Encl Digital Interface Control

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Control

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 0

PDO Mapping optional, RPDO only

Accessname EnclDigitalinterfaceControl
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
RC6 | RC5 | RC4 | RC3 | RC2 | RC1 REF

RES

0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchftihren

REF
Steigende Flanke startet die Referenzierung

RC1...6 (Reset Event Counter 1...6
Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurtick
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0x2102 Encl Digital Interface Status

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Status
Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclDigitalinterfaceStatus
15 14 13 12 11 10 9 8 7 5 4 3 2 1 0
Dir Ref
Ref:
0 = Encoder ist nicht referenziert
1 = Encoder ist referenziert
0x2103 Encl Digital Interface Config
Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 5
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name Encl Encoder: Level
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accessname EnclDigitallnterfaceConfig.Enc1Encoder:L
evel
Sub 0x02
Name Encl Encoder: Mode
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accesshame EnclDigitalinterfaceConfig.EnclEncoder:
Mode
356 (E 747D-V2)
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Sub 0x03

Name Encl Encoder: Index level

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accesshame EnclDigitalinterfaceConfig.EnclEncoder:|
ndexlevel

Sub 0x04

Name Encl SSI: Use grey code

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accesshame EnclDigitalinterfaceConfig.Enc1SSl:Usegr
eycode

Sub 0x05

Name Encl Event Counter: Sensitivity

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accesshame EnchigitflI.In.terfaceConfig.EnclEventCou
nter:Sensitivity

Objekt zu Konfiguration der Zahler-/ Geberschnittstelle
Subindex 01 (Encoder: Level)
O HTL (default)
1TTL
2 RS422
Subindex 02 (Encoder: Mode)
0 Multiturn Encoder, no Index (default)
1 Single Turn Encoder
Subindex 03 (Encoder: Index level)
0 Reference on rising edge (default)
1 Reference on falling edge
3 Reference on both edges
Subindex 04 (SSI: Use grey code)
0 Straight binary (default)
1 Grey coded binary
Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity)
0 Count rising edges (default)
1 Count falling edges
3 Count both edges
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0x2110 Encl Digital Interface Bit Size

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Bit Size
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

no

Accessname

EnclDigitalinterfaceBitSize

SSI / ENDAT: Auflésung des Encoders laut Datenblatt

5.6.2.1.2 0x2111 Enc1l Digital Interface Baud Rate

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Baud Rate
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 1000 (0x03ES8)

PDO Mapping No

Accessname EnclDigitalinterfaceBaudRate

SSI/ENDAT: Taktfrequenz in kHz laut Datenblatt des Encoders

0x2120 Encl Index Capture Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Index Capture Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclindexCaptureValue
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0x2122 Encl Encoder Track ABRef

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Encoder Track ABRef
Data Type UNSIGNEDS

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname EnclEncoderTrackABRef
7 6 5 4 3 2 0
Ref A

Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur

0x213f Encl ErrorCode

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl ErrorCode
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname EnclErrorCode

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field

(E 747D-V2)
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0x2408 Event Counter Count

‘ Object Code Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 6

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Event Counter Channel 1
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannell
Sub 0x02

Name Event Counter Channel 2

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel2
Sub 0x03

Name Event Counter Channel 3

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel3
Sub 0x04

Name Event Counter Channel 4

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accesshame

EventCounterCount.EventCounterChannel4

(E 747D-V2)
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Sub 0x05

Name Event Counter Channel 5
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname EventCounterCount.EventCounterChannel5
Sub 0x06

Name Event Counter Channel 6

Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EventCounterCount.EventCounterChannel6

0x2801 Enc2 Error Register

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Error Register
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2ErrorRegister

0x2803 Enc2 Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Preset Value Signed
Data Type INTEGER32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2PresetValueSigned

(E 747D-V2)
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0x2804 Enc2 Position Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Position Value Signed
Data Type INTEGER32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2PositionValueSigned

0x2808 Enc2 High Resolution Position Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Enc2 High Resolution Position Value
Name .
Signed
Data Type INTEGER64
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2HighResolutionPositionValueSigned

5.6.2.1.3 0x2809 Enc2 High Resolution Preset Value Signed

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name E.nc2 High Resolution Preset Value

Signed

Data Type INTEGER64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2HighResolutionPresetValueSigned

362
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0x2814 Enc?2 Linear Position Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Position Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2LinearPositionValue

Positionswert in Benutzereinheiten

0x2815 Enc?2 Linear Position Preset Value

‘ Object Code Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Position Preset Value
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2LlinearPositionPresetValue

Positionsoffset in Benutzereineiten

0x2830 Enc2 High Resolution Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Position Preset Value
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc2LinearPositionPresetValue

Geschwindigkeitswert

(E 747D-V2)
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0x2831 Enc2 Linear Speed Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Linear Speed Value
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2LlinearSpeedValue

Geschwindigkeitswert in Benutzereinheiten

0x2832 Enc2 Speed Value Filter Select

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Speed Value Filter Select
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 11

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedValueFilterSelect

364
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0x288f Enc2 Position Encoder Resolution

‘ Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublindex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encoder Increments
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x000003ES8

PDO Mapping no

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.Encoderincrements
Sub 0x02

Name Motor Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2PositionEncoderResolution.MotorRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
17.05.2021

Encoder Increments 288f:01

Motor Revolution 288f:02
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0x2891 Enc2 Gear Ratio

‘ Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Motor Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2GearRatio.MotorShaftRevolutions
Sub 0x02

Name Driving Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2GearRatio.DrivingShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

Motor Shaft Revolutions 2891:01

Driving Shaft Revolutions 2891: 02

(E 747D-V2)
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0x2892 Enc2 Feed Constant

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 2

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Feed

Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000001

PDO Mapping no

Accessname Enc2FeedConstant.Feed
Sub 0x02

Name Shaft Revolutions
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue 0x00000064

PDO Mapping no

Accessname Enc2FeedConstant.ShaftRevolutions

Einheitenumrechnung:

(E 747D-V2)
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Feed 2892:01

Shaft Revolutions 2892: 02
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0x2900 Enc2 Digital Interface Type

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Type
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue 64

PDO Mapping no

Accessname Enc2DigitallnterfaceType

Einstellung des angeschlossenen Encoders:
64 Encoder
65 SSI
69 Endat
80 EventCounter

0x2901 Enc2 Digital Interface Control

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Control
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only

Accessname Enc2DigitallnterfaceControl
15 14 13 12 11 10 9 8 7 5 4 3 2 1 0
RC6 | RC5 | RC4 | RC3 | RC2 | RC1 REF

RES
0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchftihren

REF
Steigende Flanke startet die Referenzierung

RC1...6 (Reset Event Counter 1...6

Steigende Flanke setzt den entsprechenden Eventcounter zurtick

368
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0x2902 Enc?2 Digital Interface Status

Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Digital Interface Status
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2DigitallnterfaceStatus
(E 747D-V2) 369
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0x2903 Enc?2 Digital Interface Config

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue | 5

PDO no

Mapping

Sub 0x01

Name Enc2 Encoder: Level

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue | 0

PDO

Mapping no

Accessname | Enc2DigitallnterfaceConfig.Enc2Encoder:Level
Sub 0x02

Name Enc2 Encoder: Mode

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue | 0

PDO no

Mapping

Accessname | Enc2DigitallnterfaceConfig.Enc2Encoder:Mode
Sub 0x03

Name Enc2 Encoder: Index level
Data Type UNSIGNED8

Access ro

Defaultvalue | 0

PDO no

Mapping

Accessname | Enc2DigitallinterfaceConfig.Enc2Encoder:Indexlevel
Sub 0x04

Name Enc2 SSI: Use grey code

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue | 0

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

PDO no

Mapping

Accessname | Enc2DigitallnterfaceConfig.Enc2SSl:Usegreycode
Sub 0x05

Name Enc2 Event Counter: Sensitivity

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue | O

PDO no
Mapping
Accessname | Enc2DigitalinterfaceConfig.Enc2EventCounter:Sensitivity

Objekt zu Konfiguration der Zahler-/ Geberschnittstelle

(E 747D-V2)
17.05.2021

Subindex 01 (Encoder: Level)
0 HTL (default)
1TTL
2 RS422
Subindex 02 (Encoder: Mode)
0 Multiturn Encoder, no Index (default)
1 Single Turn Encoder
Subindex 03 (Encoder: Index level)
0 Reference on rising edge (default)
1 Reference on falling edge
3 Reference on both edges
Subindex 04 (SSI: Use grey code)
0 Straight binary (default)
1 Grey coded binary
Subindex 05 (Event Counter: Sensitivity)
0 Count rising edges (default)
1 Count falling edges
3 Count both edges
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0x2910 Enc2 Digital Interface Bit Size

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Digital Interface Bit Size
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

no

Accessname

Enc2DigitallnterfaceBitSize

0x2911 Enc2 Digital Interface Baud Rate

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Digital Interface Baud Rate
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 0x03E8

PDO Mapping no

Accessname Enc2DigitalinterfaceBaudRate

372

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

0x2920 Enc2 Index Capture Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Index Capture Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc2IndexCaptureValue

0x2921 Enc2 Capture Input Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Capture Input Value
Data Type INTEGER64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2CapturelnputValue
(E 747D-V2)
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0x2922 Enc2 Encoder Track ABRef

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Encoder Track ABRef
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2EncoderTrackABRef
7 6 5 4 3 2 0
Ref A

Signalpegel an der jeweiligen Encoderspur

0x293f Enc2 ErrorCode

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 ErrorCode
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc2ErrorCode

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field

374
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0x3001 Al/AO Error Register

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Al/AO Error Register
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Al/AOErrorRegister

Siehe 0x1001

0x3011 AlChannelControl

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Channel Control AIO
Data Type UNSIGNEDS8
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only

Accessname AlChannelControl.ChannelControlAlO
Sub 0x02

Name Channel Control All

Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only

Accessname AlChannelControl.ChannelControlAll
Sub 0x03

Name Channel Control Al2

Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, RPDO only

(E 747D-V2)
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‘ Accessname AlChannelControl.ChannelControlAl2
Sub 0x04

Name Channel Control Al3

Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AlChannelControl.ChannelControlAl3
7 6 5 4 3 2 1 0
COMP SCAL ACT
ACT:
0 = Eingang nicht aktiv
1 = Eingang aktiv
SCAL:
0 = Eingangswerte mit Faktor und Offset skalieren
1 = Eingangswerte mit Stiitzpunkten skalieren
COMP:
0 = Komparator inaktiv
1= Komparator aktiv
0x3012 AlChannelStatus
Object Code ‘ Array
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name Channel Status AlO
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AlChannelStatus[0]
Sub 0x02
Name Channel Status All
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue
376 (E 747D-V2)

17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AlChannelStatus[1]
Sub 0x03

Name Channel Status Al2
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AlChannelStatus[2]
Sub 0x04

Name Channel Status Al3
Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AlChannelStatus[3]
7 5 4 1 0
UpLim LoLim
LoLim (Lower Limit) bzw. UpLim (Upper Limit)
0 = Limit nicht Uberschritten
1 = Limit Gberschritten
0x3100 AI/AO SampleCount
Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Al/AO SampleCount
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Al/AOSampleCount
Anzahl der Sample seit dem Zurlicksetzen / Neustart
(E 747D-V2) 377
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0x3125 AllnputCalibrationGain

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input calibration gain 0

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputCalibrationGain.Allnputcalibrationgain0
Sub 0x02

Name Al Input calibration gain 1

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputCalibrationGain.Allnputcalibrationgainl
Sub 0x03

Name Al Input calibration gain 2

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputCalibrationGain.Allnputcalibrationgain2
Sub 0x04

Name Al Input calibration gain 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputCalibrationGain.Allnputcalibrationgain3

(E 747D-V2)
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0x313f AI/AO Error Code

| Object Code | Variable

Sub 0x00

Name Al/AO Error Code
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Al/AOErrorCode

Siehe Tabelle Objekt 0x1003 Pre-defined error field

0x3201 Al/AO DeviceControl

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Al/AO DeviceControl
Data Type UNSIGNED16
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname Al/AODeviceControl
15 14 13 12 11 10 9 8 2 1 0
RES
RES
0 = keine Aktion
1 = Reset Device durchfiihren
(E 747D-V2) 379
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0x3202 Al/AO DeviceState

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Al/AO DeviceState
Data Type UNSIGNED16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Al/AODeviceState

Nicht benutzt

0x6000 Encl Operating Parameters

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Operating Parameters
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessnhame EnclOperatingParameters

15 14 13 12

11 10 9 8 7 5 4 3 1 0
DIR
Bit 3 DIR
0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn
0x6002 Encl Total Measuring Range
Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl Total Measuring Range
Data Type UNSIGNED32
Access rw
Defaultvalue 4000
PDO Mapping no
Accessname EnclTotalMeasuringRange
Encoder- Auflésung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant fiir den Uberlauf
(E 747D-V2)
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0x6003 Encl Preset Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Preset Value

Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclPresetValue
Offset Wert

0x6004 Encl Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Value
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclPositionValue

0x6008 Encl High Resolution Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Position Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclHighResolutionPositionValue

0x6009 Encl High Resolution Preset Value

Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Preset Value

Data Type UNSIGNED64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname EnclHighResolutionPresetValue
(E 747D-V2)
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0x600b Encl High Resolution Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl High Resolution Raw Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclHighResolutionRawValue

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x600c Encl Position Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Encl Position Raw Value
Data Type UNSIGNED32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

EnclPositionRawValue

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x6030 Encl Speed Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 1

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encl Speed Value Channel 1
Data Type INTEGER16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

Enc1SpeedValue.Enc1SpeedValueChannell

382
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0x6031 Encl Speed Parameters

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Encl Speed Source Selector
Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Accessname EnclSpeedParameters.Enc1SpeedSourceSelector
Sub 0x02

Name Encl Speed Integration Time
Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 100

PDO Mapping no

Accessname EnclSpeedParameters.Enc1SpeedintegrationTime
Sub 0x03

Name Encl Multiplier value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 1

Low Limit 1

High Limit 65535

PDO Mapping no

Accessname EnclSpeedParameters.Enc1Multipliervalue
Sub 0x04

Name Encl Divider value

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

Low Limit

(E 747D-V2)
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High Limit 65535
PDO Mapping no
Accessname EnclSpeedParameters.EnclDividervalue
Sub 01:
4= Use Object 0x600B
Sub 02:
Intergrationszeit in [ms]
Sub 03:
Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030
Sub 04:

Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6030

0x6500 Encl Operating Status

Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Encl Operating Status
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accesshame EnclOperatingStatus
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
DIR
Bit 3 DIR
0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn
0x6800 Enc2 Operating Parameters
Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Operating Parameters
Data Type UNSIGNED16
Access rw
Defaultvalue
PDO Mapping no
Accesshame Enc20peratingParameters
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
DIR
384 (E 747D-V2)
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Bit 3 DIR
0 = Im Uhrzeigersinn
1 = Gegen den Uhrzeigersinn

0x6802 Enc2 Total Measuring Range

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Total Measuring Range
Data Type UNSIGNED32

Access rw

Defaultvalue 4000

PDO Mapping no

Accessname Enc2TotalMeasuringRange

Encoder- Auflésung. Bei Einstellung “Single Turn” relevant fir den Uberlauf

0x6803 Enc?2 Preset Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Preset Value
Data Type UNSIGNED32
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc2PresetValue

0x6804 Enc2 Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Position Value
Data Type UNSIGNED32
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2PositionValue
(E 747D-V2)
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0x6808 Enc2 High Resolution Position Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Position Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only

Accessname Enc2HighResolutionPositionValue

0x6809 Enc2 High Resolution Preset Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Preset Value
Data Type UNSIGNED64

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no
Accessname Enc2HighResolutionPresetValue

0x680b Enc2 High Resolution Raw Value

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 High Resolution Raw Value
Data Type UNSIGNED64

Access ro

Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2HighResolutionRawValue

64- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x680c Enc2 Position Raw Value

Object Code ‘ Variable
Sub 0x00
Name Enc2 Position Raw Value
Data Type UNSIGNED32
Access ro
Defaultvalue
PDO Mapping optional, TPDO only
386 (E 747D-V2)
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Accessname Enc2PositionRawValue

32- Bit Encoderrohwert ohne Offsets und Homing und Index

0x6830 Enc2 Speed Value

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 1

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Enc2 Speed Value Channel 1
Data Type INTEGER16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname Enc2SpeedValue.Enc2SpeedValueChannell

0x6831 Enc2 Speed Parameters

17.05.2021

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Enc2 Speed Source Selector

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedSourceSelector
Sub 0x02

Name Enc2 Speed Integration Time

Data Type UNSIGNED16
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Access ro

Defaultvalue 100

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2SpeedintegrationTime

Sub 0x03

Name Enc2 Multiplier Value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 1

Low Limit 1

High Limit 65535

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2MultiplierValue

Sub 0x04

Name Enc2 Divider value

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue 1

Low Limit 1

High Limit 65535

PDO Mapping no

Accessname Enc2SpeedParameters.Enc2Dividervalue
Sub 01:

4= Use Object 0x680B
Sub 02:
Intergrationszeit in [ms]

Sub 03:

Umrechnungsfaktor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830
Sub 04:
Umrechnungsdevisor zur Geschwindigkeitsberechnung, Ergebnis in 0x6830

(E 747D-V2)
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0x6d00 Enc2 Operating Status

‘ Object Code ‘ Variable

Sub 0x00

Name Enc2 Operating Status

Data Type UNSIGNED16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname Enc20peratingStatus

15 14 13 12 11 10 9 8 3 2 1 0
DIR
Bit 3 DIR

0 = Im Uhrzeigersinn

1 = Gegen den Uhrzeigersinn

Xx7100 AllnputFV_Real

Object Code ‘ Array

Sub 0x00

Name unnamed subindex
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input FV 0
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputFV_Real[0]
Sub 0x02

Name Al Input FV 1

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputFV_Real[1]
| Sub 0x03
(E 747D-V2)
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Name Al Input FV 2
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputFV_Real[2]
Sub 0x04

Name Al Input FV 3

Data Type UNSIGNEDS

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

AllnputFV_Real(3]

0x7110 AlSensorType

‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name Al sensor type 0
Data Type UNSIGNED16
Access Ro
Defaultvalue 42
PDO Mapping No
Accessname AlSensorType.Alsensortype0
Sub 0x02
Name Al sensor type 1
Data Type UNSIGNED16
Access ro
Defaultvalue 42
PDO Mapping no
Accessname AlSensorType.Alsensortypel
Sub 0x03
Name Al sensor type 2

Analoge Eingangswerte als Real MessgroRRe, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten
Einganswerte.

(E 747D-V2)
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Data Type UNSIGNED16

Access Ro

Defaultvalue 42

PDO Mapping No

Accessnhame AlSensorType.Alsensortype2
Sub 0x04

Name Al sensor type 3

Data Type UNSIGNED16

Access Ro

Defaultvalue 42

PDO Mapping No

Accessname AlSensorType.Alsensortype3

Kanalabhéngige Einstellung des angeschlossenen Sensors:
42 =0...10 V (Default), 52 = 0...20 mA, 51 = 4...20 mA

0x7120 AllnputScalinglFV

17.05.2021

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input scaling 1 FV 0

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1FV.Allnputscaling1FVO0
Sub 0x02

Name Al Input scaling 1 FV 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1FV.AllnputscalinglFV1
Sub 0x03

Name Al Input scaling 1 FV 2

Data Type REAL32
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Access

ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1FV.AllnputscalinglFV2
Sub 0x04

Name Al Input scaling 1 FV 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1FV.AllnputscalinglFV3

0x7121 AllnputScalinglPV

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input scaling 1 PV 0
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1PV.Allnputscaling1PVO0
Sub 0x02

Name Al Input scaling 1 PV 1
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1PV.Allnputscaling1PV1
Sub 0x03

Name Al Input scaling 1 PV 2
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

(E 747D-V2)
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Accessname AllnputScaling1PV.Allnputscaling1PV2
Sub 0x04

Name Al Input scaling 1 PV 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling1PV.Allnputscaling1PV3

0x7122 AllnputScaling2FV

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input scaling 2 FV 0

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2FV.Allnputscaling2FV0
Sub 0x02

Name Al Input scaling 2 FV 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2FV.Allnputscaling2FV1
Sub 0x03

Name Al Input scaling 2 FV 2

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2FV.Allnputscaling2FV2
| Sub 0x04
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Name Al Input scaling 2 FV 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2FV.Allnputscaling2FV3

0x7123 AllnputScaling2PV

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input scaling 2 PV 0
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2PV.Allnputscaling2PV0
Sub 0x02

Name Al Input scaling 2 PV 1
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2PV.Allnputscaling2PV1
Sub 0x03

Name Al Input scaling 2 PV 2
Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputScaling2PV.Allnputscaling2PV2
Sub 0x04

Name Al Input scaling 2 PV 3
Data Type REAL32

Access ro

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

Defaultvalue

PDO Mapping

no

Accessname

AllnputScaling2PV.Allnputscaling2PV3

0x7124 AllnputOffset

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input offset 0

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputOffset.AlinputoffsetO
Sub 0x02

Name Al Input offset 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputOffset.Allnputoffsetl
Sub 0x03

Name Al Input offset 2

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputOffset.Allnputoffset2
Sub 0x04

Name Al Input offset 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AllnputOffset.Allnputoffset3

(E 747D-V2)
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Kanalabhangiger Offset in [V] oder [mA]

0x7126 AlScalingFactor

Object Code | Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al scaling factor 0

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingFactor.AlscalingfactorO
Sub 0x02

Name Al scaling factor 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingFactor.Alscalingfactorl
Sub 0x03

Name Al scaling factor 2

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingFactor.Alscalingfactor2
Sub 0x04

Name Al scaling factor 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accesshame AlScalingFactor.Alscalingfactor3

Skalierungsfaktor [Prozesswert / Feldwert]

(E 747D-V2)
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0x7127 AlScalingOffset

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al scaling offset 0

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingOffset.AlscalingoffsetO
Sub 0x02

Name Al scaling offset 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingOffset.Alscalingoffsetl
Sub 0x03

Name Al scaling offset 2

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingOffset.Alscalingoffset2
Sub 0x04

Name Al scaling offset 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlScalingOffset.Alscalingoffset3

Skalierungsoffset [Prozesswert]
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0x7130 AllnputPV

‘ Object Code Array

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input PV O
Data Type REAL32
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accesshame AllnputPV[0]

Sub 0x02

Name Al Input PV 1

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputPV[1]

Sub 0x03

Name Al Input PV 2

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputPV[2]

Sub 0x04

Name Al Input PV 3

Data Type REAL32

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

AllnputPV[3]

Analoge Prozesseingangswerte als Real Messgrof3e, bestimmt durch die Skalierungswerte.
Bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten Prozesseingangswerte.
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0x71a0 AlFilterType

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 8

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AlO low pass filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accesshame AlFilterType.AlOlowpassfiltertype
Sub 0x02

Name All low pass filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.Alllowpassfiltertype
Sub 0x03

Name Al2 low pass filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.Al2lowpassfiltertype
Sub 0x04

Name Al3 low pass filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.Al3lowpassfiltertype
Sub 0x05

Name AlO notch filter type

Data Type UNSIGNEDS8

(E 747D-V2)
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Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.AlOnotchfiltertype
Sub 0x06

Name All notch filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.Allnotchfiltertype
Sub 0x07

Name Al2 notch filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessnhame AlFilterType.Al2notchfiltertype
Sub 0x08

Name Al3 notch filter type

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 0

PDO Mapping no

Accessname AlFilterType.Al3notchfiltertype

Objekt zur Aktivierung des Eingangsfilters.
Subindex 01...04

0 = no Filter active

1 =PT1-Filter

Subindex 05...08
0 = no Filter active
101 = 50 Hz notch filter
102 = 60 Hz notch filter

400
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0Ox71al AlFilterConstant

Object Code Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al filter constant O

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlFilterConstant.AlfilterconstantO
Sub 0x02

Name Al filter constant 1

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlFilterConstant.Alfilterconstant1
Sub 0x03

Name Al filter constant 2

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlFilterConstant.Alfilterconstant?2
Sub 0x04

Name Al filter constant 3

Data Type UNSIGNED16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AlFilterConstant.Alfilterconstant3

PT1 Filterzeit in [ms]
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0x7300 AOOutputPV
‘ Object Code Array
Sub 0x00
Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name AO Output PV O
Data Type REAL32
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputPV[0]

Sub 0x02

Name AO Output PV 1
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputPV[1]

Sub 0x03

Name AO Output PV 2
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputPV[2]

Sub 0x04

Name AO Output PV 3
Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, RPDO only

Accessname

AOOutputPV[3]

(E 747D-V2)
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0x7310 AOOQOutputType
Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name AO output type O
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 10
PDO Mapping no
Accessname AOOutputType.AOoutputtype0
Sub 0x02
Name AO output type 1
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 10
PDO Mapping no
Accessnhame AOOutputType.AOoutputtypel
Sub 0x03
Name AO output type 2
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 10
PDO Mapping no
Accessname AOOutputType.AOoutputtype2
Sub 0x04
Name AO output type 3
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 10
PDO Mapping no
Accessname AOOutputType.AOoutputtype3

Kanalabhéangige Einstellung des angeschlossenen Sensors:
10=0...10 V (Default), 11 =-10...10 V, 20 = 0...20 mA, 21 =4...20 mA
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0x7312 AOOperatingMode

‘ Object Code ‘ Record
Sub 0x00
Name Sublndex 000
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4
PDO Mapping no
Sub 0x01
Name AO operating mode 0
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accesshame AQOOperatingMode.AOoperatingmode0
Sub 0x02
Name AO operating mode 1
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accessnhame AQOOperatingMode.AOoperatingmodel
Sub 0x03
Name AO operating mode 2
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accessname AOOperatingMode.AOoperatingmode2
Sub 0x04
Name AO operating mode 3
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 0
PDO Mapping no
Accessname AQOOperatingMode.AOoperatingmode3

Auswahl der Ausgangsquelle
0 = Output not active,
10 = Output Field Value Decimal,

1 = Output Process Value,

11 = Output Field Value Increments

(E 747D-V2)
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0x7320 AOOQOutputScalinglFV

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO output scaling 1 FV 0

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglFV.AOoutputscalinglFVO0
Sub 0x02

Name AO output scaling 1 FV 1

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglFV.AOoutputscalinglFV1
Sub 0x03

Name AO output scaling 1 FV 2

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalingl FV.AOoutputscaling1FV2
Sub 0x04

Name AO output scaling 1 FV 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling1FV.AOoutputscaling1FV3
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0x7321 AOOQOutputScalinglPV

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO output scaling 1 PV 0

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglPV.AOoutputscaling1PVO
Sub 0x02

Name AO output scaling 1 PV 1

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglPV.AOoutputscaling1PV1
Sub 0x03

Name AO output scaling 1 PV 2

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglPV.AOoutputscaling1PV2
Sub 0x04

Name AO output scaling 1 PV 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScalinglPV.AOoutputscaling1PV3
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0x7322 AOOQOutputScaling2FV

Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO output scaling2 FV 0

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FVO0
Sub 0x02

Name AO output scaling 2 FV 1

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV1
Sub 0x03

Name AO output scaling 2 FV 2

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV2
Sub 0x04

Name AO output scaling 2 FV 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2FV.AOoutputscaling2FV3
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0x7323 AOOQutputScaling2PV

‘ Object Code ‘ Record

Sub 0x00

Name Sublndex 000

Data Type UNSIGNEDS8

Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO output scaling 2 PV 0

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV0
Sub 0x02

Name AO output scaling 2 PV 1

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV1
Sub 0x03

Name AO output scaling 2 PV 2

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV2
Sub 0x04

Name AO output scaling 2 PV 3

Data Type REAL32

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping no

Accessname AOOutputScaling2PV.AOoutputscaling2PV3
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0x7330 AOOutputFV_Dec

Object Code Array

Sub 0x00

Name unnamed subindex
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO Output FV 0
Data Type UNSIGNEDS8
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Dec[0]
Sub 0x02

Name AO OutputFV1
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Dec[1]
Sub 0x03

Name AO Output FV 2
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Dec[2]
Sub 0x04

Name AO Output FV3
Data Type UNSIGNEDS8

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, RPDO only

Accessname

AOOutputFV_Dec[3]
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0x8100 AllnputFV_Int

‘ Object Code Array

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro
Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name Al Input FV 0
Data Type INTEGER16
Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accesshame AllnputFV_Int[0]
Sub 0x02

Name Al Input FV 1

Data Type INTEGER16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputFV_Int[1]
Sub 0x03

Name Al Input FV 2

Data Type INTEGER16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping optional, TPDO only
Accessname AllnputFV_Int[2]
Sub 0x04

Name Al Input FV 3

Data Type INTEGER16

Access ro

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, TPDO only

Accessname

AllnputFV_Int[3]

Analoge Eingangswerte als Integer Messgrof3e, bei aktivem Oversamling Mittelwert der gesampelten
Eingangswerte.

(E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

MIX 04 (694 444 64)

0x8331 AOOutputFV_Inc

Object Code Array

Sub 0x00

Name Highest sub-index supported
Data Type UNSIGNEDS8
Access ro

Defaultvalue 4

PDO Mapping no

Sub 0x01

Name AO Output FV 0
Data Type INTEGER16
Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Inc[0]
Sub 0x02

Name AO OutputFV1
Data Type INTEGER16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Inc[1]
Sub 0x03

Name AO Output FV 2
Data Type INTEGER16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping optional, RPDO only
Accessname AOOutputFV_Inc[2]
Sub 0x04

Name AO Output FV3
Data Type INTEGER16

Access rw

Defaultvalue

PDO Mapping

optional, RPDO only

Accessname

AOOutputFV_Inc[3]

Analoge Ausgangswerte als Integerwert
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Technische Daten
Allgemein

BeStell-N. ..eeeiiiiiiii e 694.444.64

E/A- VErsorgung ......ccccvveeeeeeeeiisiiineeeeeeeeeennns 24 VDC (-20% / +25%)

Abmessungen BXHXT .......cccccceveeviiiiiinneeennn, 25 %120 x 90 mm

/(0] 0] 7= Vo = USSR 35 mm DIN-Hutschiene

Lagertemperatur ..........ccccceveeiinniineeinenee s -25°C ... +70°C

Betriebstemperatur ..........ccccccevviiieiniiene e, 0°C ... +55°C

Relative Luftfeuchte.........ccccccoiiiiiiiinnnninnns 5% ... 95% ohne Betauung
SChutzart........c..oeeviieiii e IP20
Storfestigkeit........ovvvviiii e Zone B (DIN EN 61131-2)

Feldbus (System)

13/ EtherCAT* 100 Mbit/s

ANSChIUSS ..., 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
Logikversorgung ........cccveeeeeeei i vom EtherCAT-Koppler Uber E-Bus-Stecker
E-BUS-LaSt.........cooooii <100mA

Potentialtrennung ..........coccoeeiiiiiicinieee Module untereinander und gegen den Bus

Analog Eingange

ANZahl......cccooviieiii 4

LI O SRR UPRR 0...10V,0(4) ... 20 mA
Innenwiderstand (Spannung) .........ccccceveuveeen. >200 kQ
Innenwiderstand (Strom) ..........cccovevveeeriinnenn. 120 Q

AUFIOSUNG ..o 12 Bit

ADLASIrate ......ccvvvveeii i <62,5 ps

Analog Ausgange

ANzahl......ccoooi 4

LI T PP PPRTRPR 0..10V,-10... +10V, 0(4) ... 20 mA
Last (Spannung) ........coooeeeeeieieei i, >1000 Q (kurzschlussfest)
Last (Strom) ......ccoeeeeeeiieee e, <500 Q (kurzschlussfest)
AUFIOSUNG ..., 16 Bit

Updaterate ..., <=250 ps

Zéahler/Geber

RS422....iiie et 32Bit, 5 MHz

5/24V Single Ended........cccccceeviviciiiiiineeeeees 32Bit, 1,6 MHz

Sl 18-32 Bit, 80-1000 Kbit/s
ENDAT 2.1 oo 100 kHz — 2 MHz
Ereigniszéhler (CNTO-5)......cccvviieeiiiiieeene 6 x HTL/TTL 32Bit, 1 kHz
Geberversorgung:.......ccccceveveveieiiieieieeeeeeee 5V/150 mA / Geber
Leitungslange .........cccee oo, <30 m geschirmtes Kabel

(E 747D-V2)
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5.7 Interface und Kommunikationsmodule

5.7.1 RS485 1 Port

0 [ L —_—
11030 —

2 | Q0| ——

3|1 00| —

4 |00 ——

5| 0J0| — D+

6 | 0| = D-

7 | 0| —— GND

8 | 10 D+ Term.
9 | 0| ——— D- Term.
10 | OO —

11 | OOl —

12 |Qo| —

13 | OO —

14 | D| ——

15 | D) —

(10

Anschlussbelegung

Frontansicht der RS485 Moduls

Das Modul realisiert eine RS485 Schnittstelle, die Uber EtherCAT angesprochen werden kann.

Parameter werden Uber CoE eingestellt (CODESYS Konfigurator), Daten werden Uber das Prozessabbild
verschickt. Fir das Modul steht eine Bibliothek zum Download (RS485 ist dort COM2) zur Verfligung.

Anschlisse
IO-Anschluss 18-polig, male
Klemme | Signal Bedeutung
0.4 - nicht verwendet
5 D+ Data+
6 D- Data-
7 GND Massepotential
8 D+ Term. Busabschluss Data+
9 D- Term. Busabschluss Data-
10..15 - nicht verwendet

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "RN"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
(E 747D-V2) 413
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LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Rot, 4 x EtherCAT Watchdog
Fehler Rot, 5 x Trans.mit Queue "Uberlauf
Rot, 6 x Receive Queue Uberlauf
Rot, 7 x Tx Counter Fehler
Start, Defekt Rot Modul nicht initialisiert
LED "Power"

Nicht benutzt

LEDs "Kanal [COM Status]"
Die Kanal-LED zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin blinkend Kommunikation

Aus Aus Keine Kommunikation

Fehler S?rfl/gaudn Controller Fehler mit Kommunikation
Rot blinkend Controller Fehler

Prozessabbild

Es gibt je Richtung 20 PDOs mit jeweils 8 Byte Daten. Die GroR3e der Daten ist durch PDO Assignment
(Objekt 1C12 und 1C13) variabel. Zusammen mit den Mailboxen (je 32Byte) stellt dies den Maximalausbau
des ET1200 dar.

Ausgangsdaten (SPS -> 10, 0-160 Byte)

Name GroRRe Quelle
ControlData 8 Byte SPS
TxDatal[0..7] 8 Byte SPS
TxDatal9[0..7] 8 Byte SPS

Es passen maximal 152 Byte Nutzdaten je Richtung in das Prozessabbild.

414 (E 747D-V2)
17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH RS485 1Port

ControlData:

Name Format Quelle

TxCounter Word Durch inkrementieren des TxCounters wird dem Gateway
angezeigt, dass neue Daten zum Senden im Prozessabbild
liegen.

RxCounterCon Word Wenn mit synchronisierten Daten (RxSync) gearbeitet wird, muss

der Anwender hier quittieren, dass er die neuen Empfangsdaten
verarbeitet hat. Erst dann werden vom Gateway wieder neue

geschickt.

TxNrOfMsg Word Anzahl der Sende-Bytes im Prozessabbild. Der Wert kann 0..152
sein. Daten stehen ab TxDatal[0].

ResetError Bit (1) Bit 0 ->1: Fehler werden zurtickgesetzt, wenn sie nicht mehr
anliegen.

unused 0..14 Bit (15)

Eingangsdaten (IO -> SPS, 0..160 Byte)

Name GroRe Quelle ‘
StateData 8 Byte 10
RxDatal[0..7] 8 Byte 10
RxDatal19[0..7] 8 Byte 10
StateData:
Name Format Quelle
TxCounterCon Word Das Gateway quittiert die neuen Sendedaten, indem es den
TxCounter hier wieder anzeigt.
RxCounter Word Der inkrementierte RxCounter zeigt an, dass neue
Empfangsdaten im Prozessabbild liegen.
RxNrOfMsg Word Anzahl der empfangenen Bytes im Prozessabbild. Der Wert kann
0..152 sein. Daten stehen ab RxDatal[0].
ResetErrorAck Bit (1) Quittiert den Zustand des Reset Error Signals.
EtherCATError Bit (1) Wenn 1: Sync-Manager Watchdog hat ausgeldst
(Ansprechtberwachung)
unused 0 Bit (1)
unused 1 Bit (1)
TxCounterMiss Bit(1) Das Gateway pruft den TxCounter auf stetigen Anstieg. Bei einem
Sprung wird dieser Fehler signalisiert.
TxCounterCon sollte benutzt werden, um neue Daten zu senden.
unused 2 Bit (1)
COM_TxQueueOvr Bit (1) Der Sende Puffer im Gateway ist Ubergelaufen. Es werden zu
viele Daten gesendet oder die Baudrate ist zu gering.
COM_RxQueueOvr Bit (1) Der Empfangs Puffer ist Ubergelaufen. Die Daten werden zu
langsam abgenommen. EtherCAT Task muss schneller werden
oder Datenmenge muss reduziert werden (geringere Baudrate).
unused 3 Bit (1)
COM_CitrlErr Bit (1) Fehler im RS485 Controller (Bit Fehler oder Overrun)
unused 4..7 Bit (4)
COM_TxBusy Bit (1) Uber die Schnittstelle werden gerade Daten versendet
unused 8 Bit (1)
(E 747D-V2) 415
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Konfiguration

Die Konfiguration des RS485 Modul erfolgt iber CoE. Sie kdnnen die Startparameter auch direkt vorgeben.
Wabhlen Sie hierzu das Modul aus und navigieren Sie zu Startparameter hinzuftigen.

(] Kuhnke_FIO_RS485_1_Port X

Allgemein

Expertenmodus Prozessdaten

Prozessdaten

Startparameter

| EtherCAT EfA-Abbild

Status

Information

ok Hinzufiigen | & Bearbeiten Léschen Mach oben Nach unten
Zeile Index:Subindex Name Bitlinge  Abbruch bei Fehler  Springezu 2

Nun kdnnen Sie unter ComParameter die gewtnschten Einstellungen fur z.B. die Baudrate durchfuhren.
Und auch die DatenSynchronisation Ein- oder Ausschalten.

‘Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis

Index:Subindex Name Flags  Typ Grundwert o
+- 16#10F1: 1600 Error Settings RO USINT
16#1C12:16#00 RxPDO assign RW USINT
+ 1651C13:16 500 TxPDO assign RO USINT =
+ - 16#1C32:16#00 SM output parameter RO USINT 1
+- 16#1C33:16#00 SM input parameter RO USINT
=+ 16%2001: 16700 ComPara R USINT
116%01 Baudrate RW UDINT 1600009600 B
11602 WardLength R UDINT 16=00000008
116%03 Parity RW UDINT 16%00000000
116#04 StopBits RW UDINT 16%00000001
16%2010: 16700 DataSync R USINT 16700
15#7000; 16500 TxDatal RW ARRAY [0..7] OF BYTE
16%7001: 16500 TxDatal RW ARRAY [0..7] OF BYTE
16%7002: 16700 TxData2 RW ARRAY [0..7] OF BYTE
16#7003: 16500 TxData3 RW ARRAY [0..7] OF BYTE
1657004 16500 TxData4 R ARRAY [0..71 OF BYTE S
Name Baudrate
Index: 162 2001 = Bitlange: 32 =
Sublndex: 16% |1 s wets [ssa00 ~] Abbrechen
[ Byte Array ;‘;ggg
9600
19200
57600
115200

Die gewahlten Einstellungen sind danach im Reiter Startparamter dargestelit.

ﬂi Kuhnke_FIO_RS485_1_Port X

o Hinzufiigen | #f Bearbeiten < Loschen 4 Mach oben § Mach unten

Allgemein

ExpertenmodusProzessdaten

Prozessdaten
Startparameter
EtherCAT Ef&-Abbild
Status

Information

416

Zei

le Index:Subindex
1 16#2001:16#01
2 16%2001: 16703
3 162010: 16200

Name
Baudrate
Parity
DataSync

Wert
9500
None
RxSync

Bitlinge

32
32
8

Abbruch bei Fehler

a
a
|

Springe zu Zeile bei Fehler

a
a
|

(E 747D-V2)
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Programmbeispiel

Das nachfolgende Beispiel stellt das Funktionsprinzip dar. In diesem Beispiel wir die fir das
Kommunikationsmodul vorhandenen Bibliothek nicht genutzt.

Ein Beispielprojekt und die Bibliothek finden Sie zum Download im Produktfinder von Kendrion Kuhnke.
Link:  http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Die Schnittstellen werden in der Entwicklungsumgebung (z.B. CODESYS) parametriert. Dazu gehért die
Baudrate, Parity, Stopbits usw.

Siehe Kapitel Objektverzeichnis. Gultig werden diese Einstellungen im Zustandsiibergang PreOp -> SafeOp.
Anderungen im Zustand Operational mit SDO Bausteinen zeigen daher keine Wirkung.

Daten senden:
Grundzustand:
TxCounter =0 TxCounterCon =0
TXNrOfMsg := 6;
TxDatal[0] = "H’
TxDatal[l] = "a’
TxDatal[2] = I’
TxDatal[3] = '
TxDatal[4] = o
TxDatal[5] ="
TxCounter um 1 inkrementieren:
TxCounter =1 TxCounterCon =0

Daten werden vom Slave Modul ibernommen(in eine Sende Queue). Quittung durch TxCounterCon
= TxCounter. (Dies bedeutet aber nicht, dass die Daten schon gesendet sind. Das Senden kann
durch COM_TxBusy lUberwacht werden.)

TxCounter =1 TxCounterCon =1

TXNrOfMsg = 4;

TxDatal[0] = "W~

TxDatal[l] = e’

TxDatal[2] = '

TxDatal[3] =t

TxCounter um 1 inkrementieren:

TxCounter =2 TxCounterCon =1

Daten werden vom Slave Modul Glbernommen. Quittung durch TxCounterCon = TxCounter:
TxCounter =2 TxCounterCon = 2

Daten empfangen

Grundzustand:

RxCounter =0 RxCounterCon =0
RxCounter wird vom Modul um 1 inkrementiert:
RxCounter =1 TxCounterCon =0
RxNrOfMsg := 4;

RxDatal[0] =T

RxDatal[l] = "€’

RxDatal[2] = s’

RxDatal[3] =t

Bei aktiviertem RxSync (Objekt 2010 DataSync = RxSync) muss RxCounterCon vom Anwender =
RxCounter gesetzt werden, damit das Modul wieder Daten schicken darf. Ohne RxSync schickt das
Modul Daten, ohne RxCounterCon zu beachten.

RxCounter =1 RxCounterCon =1

(E 747D-V2) 417
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Verhalten bei Fehlern

EtherCAT Fehler

Sync Manager Watchdog

Error LED blinkt 4x.

Gerat schaltet von Op -> Safe-Op

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Sende Queue Uberlauf (COM_TxQueueOvr)

Die Daten kdnnen nicht schnell genug versendet werden.
Error LED blinkt 5x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Empfangs Queue Uberlauf (COM_RxQueueOvr)

Es werden zu viele Daten empfangen. Sie kénnen nicht schnell genug zur Steuerung transportiert
werden

Error LED blinkt 6x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

TxCount Fehler (TxCounterMiss)

Der empfangene TxCounter ist ungleich ,letzter TxCounter + 1¢

Das Gateway hat wahrscheinlich einen EtherCAT Frame verpasst. Der EtherCAT Master sendet die
Daten zu schnell (< 1ms bei 9 Messages).

Error LED blinkt 7x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Com Controller Error (COM_CtrlErr)

Dieser Fehler zeigt Bitfehler oder Overruns auf dem jeweiligen Controller an.

Die jeweilige COM Status Led blinkt schnell rot. Bei Kommunikation grin/rot abwechselnd.
Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 0x191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String FIO RS485 1 Port RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array

1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 187270 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 0 RO
10F1,0 Number of Entries UINT8 2 RO
10F1,1 Local Error Reaction UINT32 1 RW
10F1,2 Sync Error Counter Limit | UINT32 4 RwW
1600 Receive PDOO Mapping | Array

Parameter
1600, 0 Number of Entries UINT8 5 RO
1600, 1 Sublindex 001 UINT32 0x71000010 RO
1600, 2 Sublndex 002 UINT32 0x71010010 RO
1600, 3 Sublndex 003 UINT32 0x71020010 RO
(E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1600, 4 Sublindex 004 UINT32 0x71100101 RO
1600, 5 Sublndex 005 UINT32 0x0000000F RO
1601 ReceivePDO1 Mapping Array

Parameter
1601, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1601, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70010040 RO
1602 ReceivePDO2 Mapping Array

Parameter
1602, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1602, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70020040 RO
1603 ReceivePDO3 Mapping Array

Parameter
1603, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1603, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70030040 RO
1604 ReceivePDO4 Mapping Array

Parameter
1604, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1604, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70040040 RO
1605 ReceivePDO5 Mapping Array

Parameter
1605, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1605, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70050040 RO
1606 ReceivePDO6 Mapping Array

Parameter
1606, O Number of Entries UINT8 1 RO
1606, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70060040 RO
1607 ReceivePDO7 Mapping Array

Parameter
1607, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1607, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70070040 RO
1608 ReceivePDO8 Mapping Array

Parameter
1608, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1608, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70080040 RO
1609 ReceivePDO9 Mapping Array

Parameter
1609, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1609, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70090040 RO
160A ReceivePDO10 Mapping | Array

Parameter
160A, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
160A, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700A0040 RO
160B ReceivePDO11 Mapping | Array

Parameter
160B, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1608, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700B0040 RO
160C ReceivePDO12 Mapping | Array

Parameter
160C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160C, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700C0040 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
160D ReceivePDO13 Mapping | Array

Parameter
160D, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160D, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700D0040 RO
160E ReceivePDO14 Mapping | Array

Parameter
160E, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
160E, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700E0040 RO
160F ReceivePDO15 Mapping | Array

Parameter
160F, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160F, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700F0040 RO
1610 ReceivePDO16 Mapping | Array

Parameter
1610, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1610, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70100040 RO
1611 ReceivePDO17 Mapping | Array

Parameter
1611, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1611, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70110040 RO
1612 ReceivePDO18 Mapping | Array

Parameter
1612, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1612, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70120040 RO
1613 ReceivePDO19 Mapping | Array

Parameter
1613,0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1613, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70130040 RO
1A00 Transmit PDOO Mapping | Array

Parameter
1A00, 0 Number of Entries UINT8 17 RO
1A00, 1 Sublndex 001 UINT32 0x66000010 RO
1A00, 2 Sublndex 002 UINT32 0x66010010 RO
1A00, 3 Sublndex 003 UINT32 0x66020010 RO
1A00, 4 Sublndex 004 UINT32 0x65000101 RO
1A00, 5 Sublndex 005 UINT32 0x65000201 RO
1A00, 6 Sublndex 006 UINT32 0x65000301 RO
1A00, 7 Sublndex 007 UINT32 0x65000401 RO
1A00, 8 Sublndex 008 UINT32 0x65000501 RO
1A00, 9 Sublndex 009 UINT32 0x00000001 RO
1A00, 10 Sublndex 010 UINT32 0x65000701 RO
1A00, 11 Subindex 011 UINT32 0x65000801 RO
1A00, 12 Sublndex 012 UINT32 0x65000901 RO
1A00, 13 Sublindex 013 UINT32 0x65000A01 RO
1A00, 14 Sublndex 014 UINT32 0x00000003 RO
1A00, 15 Sublindex 015 UINT32 0x65000E01 RO
1A00, 16 Sublndex 016 UINT32 0x65000F01 RO
1A00, 17 Sublindex 017 UINT32 0x65001001 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1A01 Transmit PDO1 Mapping | Array

Parameter
1A01, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A01,1 Sublndex 001 UINT32 0x75010040 RO
1A02 Transmit PDO2 Mapping | Array

Parameter
1A02, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A02, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75020040 RO
1A03 Transmit PDO3 Mapping | Array

Parameter
1A03,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A03, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75030040 RO
1A04 Transmit PDO4 Mapping | Array

Parameter
1A04, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A04, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75040040 RO
1A05 Transmit PDO5 Mapping | Array

Parameter
1A05, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A05, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75050040 RO
1A06 Transmit PDO6 Mapping | Array

Parameter
1A06, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A06, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75060040 RO
1A07 Transmit PDO7 Mapping | Array

Parameter
1A07,0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A07, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75070040 RO
1A08 Transmit PDO8 Mapping | Array

Parameter
1A08, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A08, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75080040 RO
1A09 Transmit PDO9 Mapping | Array

Parameter
1A09, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A09, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75090040 RO
1A0A Transmit PDO10 Array

Mapping Parameter
1A0A, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0A, 1 Sublindex 001 UINT32 0x750A0040 RO
1A0B Transmit PDO11 Array

Mapping Parameter
1A0B, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A0B, 1 Sublindex 001 UINT32 0x750B0040 RO
1A0C Transmit PDO12 Array

Mapping Parameter
1A0C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0C, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750C0040 RO
1A0D Transmit PDO13 Array

Mapping Parameter
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1A0D, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0D, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750D0040 RO
1A0E Transmit PDO14 Array

Mapping Parameter
1A0E, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0E, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750E0040 RO
1A0F Transmit PDO15 Array

Mapping Parameter
1A0F, O Number of Entries UINTS8 1 RO
1A0F, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750F0040 RO
1A10 Transmit PDO16 Array

Mapping Parameter
1A10,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A10, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75100040 RO
1A11 Transmit PDO17 Array

Mapping Parameter
1A11,0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A11,1 Sublndex 001 UINT32 0x75110040 RO
1A12 Transmit PDO18 Array

Mapping Parameter
1A12,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A12,1 Sublndex 001 UINT32 0x75120040 RO
1A13 Transmit PDO19 Array

Mapping Parameter
1A13,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A13,1 Sublndex 001 UINT32 0x75130040 RO
1C00 Sync Manager Type Array
1C00, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1C00, 1 Sublndex 001 UINT8 1 RO
1CO00, 2 Sublndex 002 UINT8 2 RO
1C00, 3 Sublndex 003 UINT8 3 RO
1CO00, 4 Sublndex 004 UINT8 4 RO
1C12 RxPDO assign Array
1C12,0 Number of Entries UINT8 20 RW
1C12,1 Sublndex 001 UINT16 0x1600 RW
1C12,2 Sublndex 002 UINT16 0x1601 RW
1C12,3 Sublndex 003 UINT16 0x1602 RW
1C12, 4 Sublndex 004 UINT16 0x1603 RW
1C12,5 Sublndex 005 UINT16 0x1604 RW
1C12, 6 Sublndex 006 UINT16 0x1605 RW
1C12,7 Sublndex 007 UINT16 0x1606 RW
1C12,8 Sublndex 008 UINT16 0x1607 RW
1C12,9 Sublndex 009 UINT16 0x1608 RW
1C12, 10 Sublindex 010 UINT16 0x1609 RW
1C12,11 Sublndex 011 UINT16 0x160A RW
1C12, 12 Sublndex 012 UINT16 0x160B RW
1C12, 13 Sublndex 013 UINT16 0x160C RW
1C12, 14 Subindex 014 UINT16 0x160D RW

422 (E 747D-V2)

17.05.2021



Kendrion Kuhnke Automation GmbH

RS485 1Port

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1C12, 15 Sublndex 015 UINT16 0x160E RW
1C12, 16 Sublndex 016 UINT16 0x160F RW
1C12, 17 Sublndex 017 UINT16 0x1610 RW
1C12, 18 Sublndex 018 UINT16 0x1611 RW
1C12, 19 Sublndex 019 UINT16 0x1612 RW
1C12, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1613 RW
1C13 TxPDO assign Array
1C13,0 Number of Entries UINTS8 20 RO
1C13,1 Sublndex 001 UINT16 0x1A00 RO
1C13, 2 Sublndex 002 UINT16 0x1A01 RO
1C13,3 Sublndex 003 UINT16 0x1A02 RO
1C13,4 Sublndex 004 UINT16 0x1A03 RO
1C13,5 Sublndex 005 UINT16 0x1A04 RO
1C13,6 Sublndex 006 UINT16 0x1A05 RO
1C13,7 Sublndex 007 UINT16 0x1A06 RO
1C13,8 Sublndex 008 UINT16 0x1A07 RO
1C13,9 Sublndex 009 UINT16 0x1A08 RO
1C13, 10 Sublndex 010 UINT16 0x1A09 RO
1C13,11 Subindex 011 UINT16 Ox1A0A RO
1C13, 12 Sublndex 012 UINT16 0x1A0B RO
1C13, 13 Sublndex 013 UINT16 0x1A0C RO
1C13, 14 Sublndex 014 UINT16 0x1A0D RO
1C13, 15 Sublndex 015 UINT16 0x1AO0E RO
1C13, 16 Sublndex 016 UINT16 O0x1AOF RO
1C13, 17 Sublindex 017 UINT16 0x1Al10 RO
1C13, 18 Sublndex 018 UINT16 0x1A11 RO
1C13, 19 Sublndex 019 UINT16 0x1A12 RO
1C13, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1A13 RO
1C32 SM output parameter Record
1C32,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C32,1 Synchronisation Type UINT16 0x0001 RW
1C32,2 Cycle Time UINT32 RO
1C32, 4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported
1C32,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C32, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C32,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C32,9 Delay Time UINT32 RO
1C32, 10 SyncO Cycle Time UINT32 RwW
1C32, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C32,12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C32, 32 Sync Error BOOL RO
1C33 SM input parameter Record
1C33,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C33,1 Synchronisation Type UINT16 0x0022 RW
1C33, 2 Cycle Time UINT32 RO
1C33,4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1C33,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C33, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C33,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C33,9 Delay Time UINT32 RO
1C33, 10 SyncO0 Cycle Time UINT32 RW
1C33, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C33,12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C33, 32 Sync Error BOOL RO
2001 ComPara Array
2001, 0 Number of Entries UINTS8 4 RO
2001, 1 Baudrate UINT32 38400 2400 RW

4800

9600

19200

38400

57600

115200
2001, 2 WordLength UINT32 8 Bit (8) 8 Bit
2001, 3 Parity UINT32 None (0) None (0)

Odd (1)

Even (2)
2001, 4 StopBits UINT32 1 Stopbit (1) 1 Stopbit (1)

2 Stopbit (2)
2010 DataSync UINT8 NoSync NoSync (0) RW

RxSync (1)
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 3 unusedO BOOL RO P
6500, 4 unusedl BOOL RO P
6500, 5 TxCounterMiss BOOL RO P
6500, 6 unused?2 BOOL RO P
6500, 7 COM_TxQueueOvr BOOL RO P
6500, 8 COM_RxQueueOvr BOOL RO P
6500, 9 unused3 BOOL RO P
6500, 10 COM2_ CtrlErr BOOL RO P
6500, 11 unused4 BOOL RO P
6500, 12 unused5 BOOL RO P
6500, 13 unused6 BOOL RO P
6500, 14 unused? BOOL RO P
6500, 15 COM_TxBusy BOOL RO P
6500, 16 Unused8 BOOL RO P
6600 TxCounterCon UINT16 0..65535 RO P
6601 RxCounter UINT16 0..65535 RO P
6602 RxNrOfMsg UINT16 0..152 RO P
7000 TxDataO UINT64 0 RW P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
7001 TxDatal UINT64 0 RW P
7002 TxData2 UINT64 0 RW P
7003 TxData3 UINT64 0 RW P
7004 TxData4 UINT64 0 RW P
7005 TxDatab UINT64 0 RW P
7006 TxData6 UINT64 0 RW P
7007 TxData7 UINT64 0 RW P
7008 TxData8 UINT64 0 RW P
7009 TxData9 UINT64 0 RW P
700A TxDatal0 UINT64 0 RW P
700B TxDatall UINT64 0 RW P
700C TxDatal2 UINT64 0 RW P
700D TxDatal3 UINT64 0 RW P
700E TxDatal4d UINT64 0 RW P
700F TxDatal5 UINT64 0 RW P
7010 TxDatal6 UINT64 0 RW P
7011 TxDatal7 UINT64 0 RW P
7012 TxDatal8 UINT64 0 RW P
7013 TxDatal9 UINT64 0 RW P
7100 TxCounter UINT16 0..65535 RW P
7101 RxCounterCon UINT16 0..65535 RW P
7102 TxNrOfMsg UINT16 0..152 RW P
7110 ControlWord Array
7110, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
7110, 1 ResetError BOOL RW P
7110, 2 unusedO BOOL RW P
7110, 3 unusedl BOOL RW P
7110, 4 unused?2 BOOL RW P
7110,5 unused3 BOOL RW P
7110, 6 unused4 BOOL RW P
7110, 7 unused5 BOOL RW P
7110, 8 unused6 BOOL RW P
7110, 9 unused? BOOL RW P
7110, 10 unused8 BOOL RW P
7110, 11 unused9 BOOL RW P
7110, 12 unused10 BOOL RW P
7110, 13 unusedi11l BOOL RW P
7110, 14 unused12 BOOL RW P
7110, 15 unusedl13 BOOL RW P
7110, 16 unusedl14 BOOL RW P
7500 RxData0 UINT64 RO P
7501 RxDatal UINT64 ROP
7502 RxData2 UINT64 RO P
7503 RxData3 UINT64 ROP
7504 RxData4 UINT64 RO P
7505 RxData5 UINT64 ROP
7506 RxData6 UINT64 RO P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
7507 RxData7 UINT64 RO P
7508 RxData8 UINT64 RO P
7509 RxData9 UINT64 RO P
750A RxDatal0 UINT64 RO P
750B RxDatall UINT64 RO P
750C RxDatal2 UINT64 RO P
750D RxDatal3 UINT64 RO P
750E RxDatal4 UINT64 RO P
750F RxDatal5 UINT64 RO P
7510 RxDatal6 UINT64 RO P
7511 RxDatal7 UINT64 RO P
7512 RxDatal8 UINT64 RO P
7513 RxDatal9 UINT64 RO P

Technische Daten

RSA485....oiiee potentialgetrennt

Baudrate ........cccceevvrveeeiiiriee e 2400 ... 115200 bit/s

NULZAAteN ... max. 152 Byte In/Out

ANSChIUSS 1O ....ovviiiiiiiieieieeveeeeee e Stecker 18-polig

CONrOIlEr ...eeiiiieee e ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccovviiiiiiiiiciiiieec e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand

ENdmodul........ccooi e, nicht notwendig

SpPanNUNGSVErsorguUNg ......c.covrererreeeeereennnnnnns Uber E-Bus

E-Bus-LaSt..........occoviiiiiiiiiiii max. 330mA

Bestell-Nr. ... 694 455 02

c us
ZUlaSSUNQGEN ...vvvveeeeciiiciiiieeee e E20e287
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5.7.2 RS232 2 Port
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Das Modul realisiert 2 RS232 Schnittstellen, die Uber EtherCAT angesprochen werden kdnnen.

Parameter werden Uber CoE eingestellt (CoDeSys Konfigurator), Daten werden tber das Prozessabbild
verschickt. FUr das Modul steht eine Bibliothek zum Download zur Verfugung.

Anschliisse
IO-Anschluss 18-polig, male

Klemme | Signal Bedeutung

0.9 - nicht verwendet

10 RxD1 Rx Daten Kanal 1

11 TxD1 Tx Daten Kanal 1

12 GND1 Massepotential Kanal 1
13 RxD2 Rx Daten Kanal 2

14 TxD2 Tx Daten Kanal 2

15 GND2 Massepotential Kanal 2

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "RN"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Grin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Griin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grun, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
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LED "IO"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der I/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Grun, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Rot, 4 x EtherCAT Watchdog
Rot, 5 x Transmit Queue Uberlauf
Fehler . s
Rot, 6 x Receive Queue Uberlauf
Rot, 7 x Tx Counter fehlt
Start, Defekt Rot Modul nicht initialisiert
LED "Power"

Nicht benutzt

LEDs "Kanal [COM Status]"
Die Kanal-LED zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.

Zustand LED Bedeutung

Ein Grin blinkend Kommunikation

Aus Aus Keine Kommunikation

Fehler S?rfl/gaudn Controller Fehler mit Kommunikation
Rot blinkend Controller Fehler

Prozessabbild

Es gibt je Richtung 20 PDOs mit jeweils 8 Byte Daten. Die Gré3e der Daten ist durch PDO Assignment
(Objekt 1C12 und 1C13) variabel. Zusammen mit den Mailboxen (je 32Byte) stellt dies den Maximalausbau
des ET1200 dar.

Ausgangsdaten (SPS -> 10, 0-160 Byte)

Name GroRRe Quelle
ControlData 8 Byte SPS
TxDatal[0..7] 8 Byte SPS
TxDatal9[0..7] 8 Byte SPS

Es passen maximal 152 Byte Nutzdaten je Richtung in das Prozessabbild.
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ControlData:

Name Format Quelle

TxCounter Word Durch inkrementieren des TxCounters wird dem Gateway
angezeigt, dass neue Daten zum Senden im Prozessabbild
liegen.

RxCounterCon Word Wenn mit synchronisierten Daten (RxSync) gearbeitet wird, muss

der Anwender hier quittieren, dass er die neuen Empfangsdaten
verarbeitet hat. Erst dann werden vom Gateway wieder neue

geschickt.

TxNrOfMsg Word Anzahl der Sende-Bytes im Prozessabbild. Der Wert kann 0..152
sein. Daten stehen ab TxDatal[0].

ResetError Bit (1) Bit 0 ->1: Fehler werden zurtickgesetzt, wenn sie nicht mehr
anliegen.

unused 0..13 Bit (14)

TxComSwitch Bit (1) 0->COM1; 1->COM2

Eingangsdaten (IO -> SPS, 0..160 Byte)

Name GroRe Quelle ‘
StateData 8 Byte 10
RxDatal[0..7] 8 Byte 10
RxDatal9[0..7] 8 Byte 10
StateData:
Name Format Quelle
TxCounterCon Word Das Gateway quittiert die neuen Sendedaten, indem es den
TxCounter hier wieder anzeigt.
RxCounter Word Der inkrementierte RxCounter zeigt an, dass neue
Empfangsdaten im Prozessabbild liegen.
RxNrOfMsg Word Anzahl der empfangenen Bytes im Prozessabbild. Der Wert kann
0..152 sein. Daten stehen ab RxDatal[0].
ResetErrorAck Bit (1) Quittiert den Zustand des Reset Error Signals.
EtherCATError Bit (1) Wenn 1: Sync-Manager Watchdog hat ausgelost
(Ansprechiiberwachung)
COM1_TxQueueOvr Bit (1) Der Sende Puffer (Com1) im Gateway ist Ubergelaufen. Es
werden zu viele Daten gesendet oder die Baudrate ist zu gering.
COM1_RxQueueOvr Bit (1) Der Empfangs Puffer (Com1) ist Gibergelaufen. Die Daten werden
zu langsam abgenommen. EtherCAT Task muss schneller
werden oder Datenmenge muss reduziert werden (geringere
Baudrate).
TxCounterMiss Bit(1) Das Gateway pruft den TxCounter auf stetigen Anstieg. Bei einem
Sprung wird dieser Fehler signalisiert.
TxCounterCon sollte benutzt werden, um neue Daten zu senden.
unused 0 Bit (1)
COM2_TxQueueOvr Bit (1) Die Sende Puffer (Com2) im Gateway ist Gibergelaufen. Es
werden zu viele Daten gesendet oder die Baudrate ist zu gering.
COM2_RxQueueOvr Bit (1) Der Empfangs Puffer (Comz2) ist Uibergelaufen. Die Daten werden
zu langsam abgenommen. EtherCAT Task muss schneller
werden oder Datenmenge muss reduziert werden (geringere
Baudrate).
COM1_CitrlErr Bit (1) Fehler im RS232 Controller (Com1) (Bit Fehler oder Overrun)
COM2_CitrlErr Bit (1) Fehler im RS232 Controller (Com?2) (Bit Fehler oder Overrun)
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unused 1..3 Bit (3)
COM1_TxBusy Bit (1) Uber Com1 werden gerade Daten versendet
COM2_TxBusy Bit (1) Uber Com2 werden gerade Daten versendet
RxComSwitch Bit (1) 0 -> Daten wurden Gber Com1 empfangen
1 -> Daten wurden Gber Com2 empfangen
Konfiguration

Die Konfiguration des RS232 Modul erfolgt tber CoE. Sie kdnnen die Startparameter auch direkt vorgeben.
Waéhlen Sie hierzu das Modul aus und navigieren Sie zu Startparameter hinzuftigen.

[f] Kuhnke_FIO_RS232 2 Port_1 X

Allgemein

Prozessdaten

Startparameter

EtherCAT EfA-Abbild

Status

Information

gk Hinzufiigen |+ Bearbeiten Lischen MNach aben MNach unten

Zeile  IndexSubindex Name  Wert Bitlinge  Abbruch bei Fehler  Sprir

Nun koénnen Sie unter ComParameter die gewilinschten Einstellungen fur z.B. die Baudrate durchftihren.
Und auch die DatenSynchronisation Ein- oder Ausschalten.

‘Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objekiverzeichnis
IndesxSubindex MName Flags Typ Grundwert i
+- 16%10F1:16=00 Error Settings RO USINT
16#1C12:16%00 RxPDO assign RW USINT
+- 16F1C13:16500 TxPDO assign RO USINT £
+ - 16#1C32:16%00 SM output parameter RO USINT
+- 16#1C33:16%00 SMinput parameter RO USINT
= 16#2000:16500 Com1Para RW USINT
:16#01 Baudrate RW UDINT 16+00009500
116702 WordLength RW UDINT 1600000008
116#03 Parity RW UDINT 15#00000000
116504 StopBits RW UDINT 1600000001
= 16#2001:16#00 Com2Para RW USINT
116=01 Baudrate RW UDINT 1600009600
116#02 WordLength RW UDINT 15#00000003
11603 Parity RW UDINT 1600000000
116#04 StopBits RW UDINT 15#00000001
16=2010: 1600 DataSvnc RW USINT 16=00 S
Name Baudrate
Index: 16% 2000 < Bitlange: |32 <
subIndex: 163 |1 £ Wert: [33400 -]
[ Byte Array 5;33

Die gewahlten Einstellungen sind danach im Reiter Startparamter dargestelit.
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m Kuhnke_FIO_RS5232_2 Port X

| Allgemein dh Hinzufiigen [ Bearbeiten < Léschen @ Machoben & Nachunten
T ETTRSEEEE Zeile Index:Subindex Mame Wert Bitlinge  Abbruch bei Fehler  Springe zu Zeile bei Fehler
1 16%2000:16501  Baudrate 9600 32 F ]
Prozessdaten 2 1672000: 16503 Farity None 32 F .}
3 16#2001:16#01  Baudrate 9600 32 O O
Startparameter 4 16#2001:16#03  Parity Naone 32 O O
5 16#2010:16500  DataSync RxSync 3 ] O

EtherCAT E/A-Abbild

Status

Information

Programmbeispiel

Das nachfolgende Beispiel stellt das Funktionsprinzip dar. In diesem Beispiel wir die fir das
Kommunikationsmodul vorhandenen Bibliothek nicht genutzt.

Ein Beispielprojekt und die Bibliothek finden Sie zum Download beim Produktfinder von Kendrion Kuhnke.
Link:  http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Die Schnittstellen werden in der Entwicklungsumgebung (z.B. CODESYS) parametriert. Dazu gehort die
Baudrate, Parity, Stopbits usw.

Siehe Kapitel Objektverzeichnis. Gultig werden diese Einstellungen im Zustandstibergang PreOp -> SafeOp.
Anderungen im Zustand Operational mit SDO Bausteinen zeigen daher keine Wirkung.

Daten senden:
Grundzustand: TxCounter =0 TxCounterCon =0
mit TxComSwitch = 0 -> COM1, TxComSwitch =1 -> COM2
TXNrOfMsg := 6;
TxDatal[0] = "H
TxDatal[l] = "a
TxDatal[2] = '
TxDatal[3] ="I'
TxDatal[4] = "o
TxDatal[5] ="
TxCounter um 1 inkrementieren:
TxCounter =1 TxCounterCon =0

Daten werden vom Slave Modul ibernommen(in eine Sende Queue). Quittung durch TxCounterCon
= TxCounter. (Dies bedeutet aber nicht, dass die Daten schon gesendet sind. Das Senden kann
durch COM_TxBusy Uberwacht werden.)

TxCounter =1 TxCounterCon =1
TXNrOfMsg := 4;

TxDatal[0] = "W"

TxDatal[l] = e’

TxDatal[2] = I

TxDatal[3] =t

TxCounter um 1 inkrementieren:

TxCounter = 2 TxCounterCon =1
Daten werden vom Slave Modul ibernommen. Quittung durch TxCounterCon = TxCounter:
TxCounter = 2 TxCounterCon = 2

Daten empfangen:

Grundzustand: RxCounter =0 RxCounterCon =0
RxCounter wird vom Modul um 1 inkrementiert:
RxCounter =1 TxCounterCon =0
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RxComSwitch = 0 -> COM1, RxComSwitch = 1 -> COM2

RxNrOfMsg := 4;

RxDatal[0] =T

RxDatal[1] ="e’

RxDatal[2] =s’

RxDatal[3] =t

Bei aktiviertem RxSync (Objekt 2010 DataSync = RxSync) muss RxCounterCon vom Anwender =
RxCounter gesetzt werden, damit das Modul wieder Daten schicken darf. Ohne RxSync schickt das
Modul Daten, ohne RxCounterCon zu beachten.

RxCounter =1 RxCounterCon = 1

Verhalten bei Fehlern

= EtherCAT Fehler
Sync Manager Watchdog
Error LED blinkt 4x.
Gerat schaltet von Op -> Safe-Op
Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

= Sende Queue Uberlauf (COM1_TxQueueOvr, COM2_TxQueueOvr)
Die Daten kénnen nicht schnell genug versendet werden.
Error LED blinkt 5x.
Fehler muss mit ,Reset Error® quittiert werden.

=  Empfangs Queue Uberlauf (COM1_RxQueueOvr, COM2_RxQueueOvr)
Es werden zu viele Daten empfangen. Sie kdnnen nicht schnell genug zur Steuerung transportiert
werden
Error LED blinkt 6x.
Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

= TxCount Fehler (TxCounterMiss)
Der empfangene TxCounter ist ungleich ,letzter TxCounter + 1¢
Das Gateway hat wahrscheinlich einen EtherCAT Frame verpasst. Der EtherCAT Master sendet die
Daten zu schnell (< 1ms bei 9 Messages).
Error LED blinkt 7x.
Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

= Com Controller Error (COM1_CtrlErr, COM2_CtrlErr)
Dieser Fehler zeigt Bitfehler oder Overruns auf dem jeweiligen Controller an.
Die jeweilige COM Status Led blinkt schnell rot. Bei Kommunikation griin/rot abwechselnd.
Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.
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Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 0x191 RO
1001 Error Register UINT8 RO
1008 Device Name String FIO RS232 2 Port RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINTS8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 167351 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 0 RO
10F1 Error Settings Array
10F1,0 Number of Entries UINTS8 2 RO
10F1,1 Local Error Reaction UINT32 1 RwW
10F1,2 Sync Error Counter Limit | UINT32 4 RW
1600 Receive PDOO Mapping | Array

Parameter
1600, 0 Number of Entries UINT8 6 RO
1600, 1 Sublndex 001 UINT32 0x71000010 RO
1600, 2 Sublndex 002 UINT32 0x71010010 RO
1600, 3 Sublndex 003 UINT32 0x71020010 RO
1600, 4 Sublndex 004 UINT32 0x71100101 RO
1600, 5 Sublndex 005 UINT32 0x0000000E RO
1600, 6 Sublndex 006 UINT32 0x71101001 RO
1601 ReceivePDO1 Mapping Array

Parameter
1601, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1601, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70010040 RO
1602 ReceivePDO2 Mapping Array

Parameter
1602, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1602, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70020040 RO
1603 ReceivePDO3 Mapping Array

Parameter
1603, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1603, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70030040 RO
1604 ReceivePDO4 Mapping Array

Parameter
1604, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1604, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70040040 RO
1605 ReceivePDO5 Mapping Array

Parameter
1605, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1605, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70050040 RO
1606 ReceivePDO6 Mapping Array

Parameter

(E 747D-V2) 433

17.05.2021



RS232 2Port

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

434

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1606, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1606, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70060040 RO
1607 ReceivePDO7 Mapping Array

Parameter
1607, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1607, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70070040 RO
1608 ReceivePDO8 Mapping Array

Parameter
1608, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1608, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70080040 RO
1609 ReceivePDO9 Mapping Array

Parameter
1609, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1609, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70090040 RO
160A ReceivePDO10 Mapping | Array

Parameter
160A, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
160A, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700A0040 RO
160B ReceivePDO11 Mapping | Array

Parameter
160B, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1608, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700B0040 RO
160C ReceivePDO12 Mapping | Array

Parameter
160C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160C, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700C0040 RO
160D ReceivePDO13 Mapping | Array

Parameter
160D, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160D, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700D0040 RO
160E ReceivePDO14 Mapping | Array

Parameter
160E, O Number of Entries UINT8 1 RO
160E, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700E0040 RO
160F ReceivePDO15 Mapping | Array

Parameter
160F, O Number of Entries UINT8 1 RO
160F, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700F0040 RO
1610 ReceivePDO16 Mapping | Array

Parameter
1610, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1610, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70100040 RO
1611 ReceivePDO17 Mapping | Array

Parameter
1611, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1611, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70110040 RO
1612 ReceivePDO18 Mapping | Array

Parameter
1612,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1612,1 Sublindex 001 UINT32 0x70120040 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1613 ReceivePDO19 Mapping | Array

Parameter
1613, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1613,1 Sublndex 001 UINT32 0x70130040 RO
1A00 Transmit PDOO Mapping | Array

Parameter
1A00, 0 Number of Entries UINTS8 17 RO
1A00, 1 Sublndex 001 UINT32 0x66000010 RO
1A00, 2 Sublndex 002 UINT32 0x66010010 RO
1A00, 3 Sublndex 003 UINT32 0x66020010 RO
1A00, 4 Sublndex 004 UINT32 0x65000101 RO
1A00, 5 Sublndex 005 UINT32 0x65000201 RO
1A00, 6 Sublndex 006 UINT32 0x65000301 RO
1A00, 7 Sublndex 007 UINT32 0x65000401 RO
1A00, 8 Sublndex 008 UINT32 0x65000501 RO
1A00, 9 Sublndex 009 UINT32 0x00000001 RO
1A00, 10 Sublindex 010 UINT32 0x65000701 RO
1A00, 11 Sublndex 011 UINT32 0x65000801 RO
1A00, 12 Sublindex 012 UINT32 0x65000901 RO
1A00, 13 Sublndex 013 UINT32 0x65000A01 RO
1A00, 14 Subindex 014 UINT32 0x00000003 RO
1A00, 15 Sublndex 015 UINT32 0x65000E01 RO
1A00, 16 Subindex 016 UINT32 0x65000F01 RO
1A00, 17 Sublndex 017 UINT32 0x65001001 RO
1A01 Transmit PDO1 Mapping | Array

Parameter
1A01, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A01, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75010040 RO
1A02 Transmit PDO2 Mapping | Array

Parameter
1A02, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A02, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75020040 RO
1A03 Transmit PDO3 Mapping | Array

Parameter
1A03, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A03, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75030040 RO
1A04 Transmit PDO4 Mapping | Array

Parameter
1A04, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A04, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75040040 RO
1A05 Transmit PDO5 Mapping | Array

Parameter
1A05, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A05, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75050040 RO
1A06 Transmit PDO6 Mapping | Array

Parameter
1A06, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A06, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75060040 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1A07 Transmit PDO7 Mapping | Array

Parameter
1A07,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A07,1 Sublndex 001 UINT32 0x75070040 RO
1A08 Transmit PDO8 Mapping | Array

Parameter
1A08, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A08, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75080040 RO
1A09 Transmit PDO9 Mapping | Array

Parameter
1A09, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A09, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75090040 RO
1A0A Transmit PDO10 Array

Mapping Parameter
1A0A, O Number of Entries UINTS8 1 RO
1A0A, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750A0040 RO
1A0B Transmit PDO11 Array

Mapping Parameter
1A0B, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0B, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750B0040 RO
1A0C Transmit PDO12 Array

Mapping Parameter
1A0C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0C, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750C0040 RO
1A0D Transmit PDO13 Array

Mapping Parameter
1A0D, 0 Number of Entries UINTS8 1 RO
1A0D, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750D0040 RO
1A0E Transmit PDO14 Array

Mapping Parameter
1A0E, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0E, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750E0040 RO
1A0F Transmit PDO15 Array

Mapping Parameter
1A0F, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0F, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750F0040 RO
1A10 Transmit PDO16 Array

Mapping Parameter
1A10,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A10,1 Sublindex 001 UINT32 0x75100040 RO
1A11 Transmit PDO17 Array

Mapping Parameter
1A11,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A11,1 Sublndex 001 UINT32 0x75110040 RO
1A12 Transmit PDO18 Array

Mapping Parameter
1A12,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A12,1 Sublndex 001 UINT32 0x75120040 RO
1A13 Transmit PDO19 Array

Mapping Parameter
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1A13,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A13,1 Sublndex 001 UINT32 0x75130040 RO
1CO00 Sync Manager Type Array

1C00, 0 Number of Entries UINTS8 4 RO
1C00, 1 Sublindex 001 UINT8 1 RO
1CO00, 2 Sublndex 002 UINT8 2 RO
1Co00, 3 Sublindex 003 UINT8 3 RO
1CO00, 4 Sublndex 004 UINT8 4 RO
1C12 RxPDO assign Array

1C12,0 Number of Entries UINT8 20 RW
1C12,1 Sublndex 001 UINT16 0x1600 RW
1C12,2 Sublindex 002 UINT16 0x1601 RW
1C12,3 Sublndex 003 UINT16 0x1602 RW
1C12,4 Sublndex 004 UINT16 0x1603 RW
1C12,5 Sublndex 005 UINT16 0x1604 RW
1C12, 6 Sublndex 006 UINT16 0x1605 RW
1C12,7 Sublndex 007 UINT16 0x1606 RW
1C12,8 Sublndex 008 UINT16 0x1607 RW
1C12,9 Sublndex 009 UINT16 0x1608 RW
1C12, 10 Sublindex 010 UINT16 0x1609 RW
1C12, 11 Sublndex 011 UINT16 0x160A RW
1C12,12 Sublindex 012 UINT16 0x160B RW
1C12, 13 Subindex 013 UINT16 0x160C RW
1C12, 14 Sublindex 014 UINT16 0x160D RW
1C12, 15 Sublndex 015 UINT16 0x160E RW
1C12, 16 Sublindex 016 UINT16 0x160F RW
1C12, 17 Sublndex 017 UINT16 0x1610 RW
1C12, 18 Sublindex 018 UINT16 0x1611 RW
1C12, 19 Sublndex 019 UINT16 0x1612 RW
1C12, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1613 RW
1C13 TxPDO assign Array

1C13,0 Number of Entries UINT8 20 RO
1C13,1 Sublindex 001 UINT16 0x1A00 RO
1C13,2 Sublndex 002 UINT16 0x1A01 RO
1C13, 3 Sublndex 003 UINT16 0x1A02 RO
1C13,4 Sublndex 004 UINT16 0x1A03 RO
1C13,5 Sublndex 005 UINT16 0x1A04 RO
1C13, 6 Sublndex 006 UINT16 0x1A05 RO
1C13,7 Sublndex 007 UINT16 0x1A06 RO
1C13, 8 Sublindex 008 UINT16 0x1A07 RO
1C13,9 Sublndex 009 UINT16 0x1A08 RO
1C13, 10 Sublindex 010 UINT16 0x1A09 RO
1C13, 11 Subindex 011 UINT16 Ox1A0A RO
1C13,12 Sublindex 012 UINT16 0x1A0B RO
1C13, 13 Sublndex 013 UINT16 0x1A0C RO
1C13, 14 Sublndex 014 UINT16 0x1A0D RO
1C13, 15 Sublndex 015 UINT16 0x1A0E RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1C13, 16 Sublndex 016 UINT16 Ox1AOF RO
1C13, 17 Sublndex 017 UINT16 0x1A10 RO
1C13, 18 Sublndex 018 UINT16 0x1A11 RO
1C13, 19 Sublndex 019 UINT16 0x1A12 RO
1C13, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1A13 RO
1C32 SM output parameter Record
1C32,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C32,1 Synchronisation Type UINT16 0x0001 RW
1C32, 2 Cycle Time UINT32 RO
1C32,4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported
1C32,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C32, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C32,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C32,9 Delay Time UINT32 RO
1C32, 10 SyncO Cycle Time UINT32 RW
1C32, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C32, 12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C32, 32 Sync Error BOOL RO
1C33 SM input parameter Record
1C33,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C33,1 Synchronisation Type UINT16 0x0022 RW
1C33, 2 Cycle Time UINT32 RO
1C33,4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported

1C33,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C33, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C33,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C33,9 Delay Time UINT32 RO
1C33, 10 SyncO Cycle Time UINT32 RW
1C33, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C33, 12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C33, 32 Sync Error BOOL RO
2000 ComlPara Array
2000, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
2000, 1 Baudrate UINT32 38400 2400 RW

4800

9600

19200

38400

57600

115200
2000, 2 WordLength UINT32 8 Bit (8) 8 Bit
2000, 3 Parity UINT32 None (0) None (0)

Odd (1)

Even (2)
2000, 4 StopBits UINT32 1 Stopbit (1) 1 Stopbit (1)

2 Stopbit (2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
2001 Com2Para Array
2001, 0 Number of Entries UINTS8 4 RO
2001, 1 Baudrate UINT32 38400 2400 RW

4800

9600

19200

38400

57600

115200
2001, 2 WordLength UINT32 8 Bit (8) 8 Bit
2001, 3 Parity UINT32 None (0) None (0)

Odd (1)

Even (2)
2001, 4 StopBits UINT32 1 Stopbit (1) 1 Stopbit (1)

2 Stopbit (2)
2010 DataSync UINT8 NoSync NoSync (0) RW

RxSync (1)
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 3 COM1_TxQueueOvr BOOL RO P
6500, 4 COM1_RxQueueOvr BOOL RO P
6500, 5 TxCounterMiss BOOL RO P
6500, 6 unusedO BOOL RO P
6500, 7 COM2_TxQueueOvr BOOL RO P
6500, 8 COM2_RxQueueOvr BOOL RO P
6500, 9 COML1_CitrlErr BOOL RO P
6500, 10 COM2_ CtrlErr BOOL RO P
6500, 11 unusedl BOOL RO P
6500, 12 unused?2 BOOL RO P
6500, 13 Unused3 BOOL RO P
6500, 14 COM1_TxBusy BOOL RO P
6500, 15 COM2_TxBusy BOOL RO P
6500, 16 RxComSwitch BOOL RO P
6600 TxCounterCon UINT16 0..65535 RO P
6601 RxCounter UINT16 0..65535 RO P
6602 RxNrOfMsg UINT16 0..152 RO P
7000 TxData0 UINT64 0 RW P
7001 TxDatal UINT64 0 RW P
7002 TxData2 UINT64 0 RW P
7003 TxData3 UINT64 0 RW P
7004 TxData4 UINT64 0 RW P
7005 TxData5 UINT64 0 RW P
7006 TxData6 UINT64 0 RW P
7007 TxData7 UINT64 0 RW P
7008 TxData8 UINT64 0 RW P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
7009 TxData9 UINT64 0 RW P
700A TxDatal0 UINT64 0 RW P
700B TxDatall UINT64 0 RW P
700C TxDatal2 UINT64 0 RW P
700D TxDatal3 UINT64 0 RW P
700E TxDatal4 UINT64 0 RW P
700F TxDatal5 UINT64 0 RW P
7010 TxDatal6 UINT64 0 RW P
7011 TxDatal7 UINT64 0 RW P
7012 TxDatal8 UINT64 0 RW P
7013 TxDatal9 UINT64 0 RW P
7100 TxCounter UINT16 0..65535 RW P
7101 RxCounterCon UINT16 0..65535 RW P
7102 TxNrOfMsg UINT16 0..152 RW P
7110 ControlWord Array

7110, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
7110, 1 ResetError BOOL RW P
7110, 2 unusedO BOOL RW P
7110, 3 unusedl BOOL RW P
7110, 4 unused?2 BOOL RW P
7110,5 unused3 BOOL RW P
7110, 6 unused4 BOOL RW P
7110, 7 unused5 BOOL RW P
7110, 8 unused6 BOOL RW P
7110, 9 unused? BOOL RW P
7110, 10 unused8 BOOL RW P
7110, 11 unused9 BOOL RW P
7110, 12 unused10 BOOL RW P
7110, 13 unusedi11l BOOL RW P
7110, 14 unused12 BOOL RW P
7110, 15 unusedl13 BOOL RW P
7110, 16 TxComSwitch BOOL RW P
7500 RxDataO UINT64 RO P
7501 RxDatal UINT64 ROP
7502 RxData2 UINT64 RO P
7503 RxData3 UINT64 ROP
7504 RxData4 UINT64 RO P
7505 RxData5 UINT64 ROP
7506 RxData6 UINT64 RO P
7507 RxData7 UINT64 ROP
7508 RxData8 UINT64 RO P
7509 RxData9 UINT64 ROP
750A RxDatal0 UINT64 RO P
750B RxDatall UINT64 ROP
750C RxDatal2 UINT64 RO P
750D RxDatal3 UINT64 ROP
750E RxDatal4 UINT64 RO P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
750F RxDatal5 UINT64 RO P
7510 RxDatal6 UINT64 RO P
7511 RxDatal7 UINT64 RO P
7512 RxDatal8 UINT64 RO P
7513 RxDatal9 UINT64 RO P

Technische Daten

RS232... potentialgetrennt

Baudrate ........ccoceeeiiiere e 2400 ... 115200 bit/s

NULZAaten .......c..eeeiiiiiiiii e max. 152 Byte In/Out

ANSChIUSS 1O ..., Stecker 18-polig

CONtrOllEr ....ceeiiiiie e ASIC ET1200

ANSChIUSS E-BUS .....ccooiiieiiiiiiiiiiecc e 10-poliger Systemstecker in Seitenwand

ENdmodul........ccooce e, nicht notwendig

SpanNUNQSVErsorguUNg ........covreerrereeereennnnnnns Uber E-Bus

E-BUs-LasSt..........cccoviiiiiiiiiiii max. 330mA

Bestell-Nr. ... 694 455 04

c us
ZUlassuNgeN ......cccvvvvveiiiiieiciieeeeeeeeeeeeee ey
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5.7.3 CAN Master/Slave

0 [ L —— CAN-H

1 | O —— CAN-L

2 | 030 CAN-GND

3 | 10| — CAN-H Term.
4 | [ 3 —— CAN-L Term.
5 | O —

6 | 0| —

7140 ——

:|BE =

10 | OO —

11 | 30| —

12 | 30| —

13 | QO —

14 | QOO ——

15 =a —
Anschlussbelegung

Frontansicht der CAN Master/Slave Moduls

Das FIO CAN Master/Slave Modul wurde als Schicht 2 EtherCAT CAN Gateway entwickelt. Die h6heren
Protokolle werden durch CODESYS realisiert (CANopen Master / Slave, usw.). Als Basis kommt der
EtherCAT Slave Stack in der Version 5.11 zu Einsatz.

In CODESYS 3 stellt das Modul einen CANbus Anschluss zur Verfligung, tUber den dann weitere
Konfigurationen angehéngt werden kdnnen. Fir CODESYS 3 steht eine Device-Description zu Verfigung
die alle nétigen Informationen bereitstellt, der Geratetreiber (CAN Mini Driver) wird auch benétigt.

Alle bendtigten Daten finden Sie zum Download im Produktfinder von Kendrion Kuhnke. Bitte beachten Sie
die Installationsanweisung.

| FIO_CAM_MasterSlave.DevDescxml 29.11.2016 10:52 KML-Datei 166 KB
| Installationanweisung.tet 14.06.2017 14:37 Textdokurment 1KEB
| KuhnkeEcatCan.xml 29.11.2016 10:52 AML-Datei 124 KB

Link:  http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Ansicht bei korrekter Installation der DeviceDescription/Geratebeschreibung
Gerate -
=3 Scoutx06 FIO_CAN MasterShve_Konfig
=l Device (Kuhnke Scout CE x06 TW WV)
=5 sPs-Logik
=L} Application
ﬁﬂ Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PREG)
= @ Taskkonfiguration
= @ MainTask
) EtherCAT Master EtherCAT Task
] PLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
= ﬂj WFIO _Buskoppler (Buscoupler (694.400.00))
= ﬁ Kuhnke_FIO_CAMN_Master_Slave (Kuhnke FIO CAN Master [Slave)
=% CANbus
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Anschlisse
IO-Anschluss 18-polig, male

Klemme | Signal Bedeutung

0 CAN-H CAN-High Signal

1 CAN-L CAN-Low Signal

2 CAN-GND Massepotential

3 CAN-H Term. Busabschluss CAN-H
4 CAN-L Term. Busabschluss CAN-L
5..15 - nicht verwendet

Statusanzeigen

LED "EtherCAT Run"
Die "RN"-LED zeigt den Zustand des EtherCAT-ASICs an.

Zustand LED, Blinkcode Bedeutung
Init Aus Initialisierungszustand, kein Datenaustausch
Pre-Op Aus/Griin, 1:1 Preoperationalzustand, kein Datenaustausch
Safe-Op Aus/Grin, 5:1 Safeoperationalzustand, Eingange sind lesbar
Op Grin, Dauerlicht Operationalzustand, voller Datenaustausch
Bootstrap Schnelles blinken | Optional wenn Bootstrap-Modus unterstitzt wird
LED "10"
Die "IO"-LED zeigt den Zustand der 1/Os des Moduls an.
Zustand LED, Blinkcode | Bedeutung
Ok Grin, Dauerlicht | kein Fehler vorhanden
Rot, 4 x EtherCAT Watchdog
Rot, 5 x Transmit Queue Uberlauf
Fehler - -
Rot, 6 x Receive Queue Uberlauf
Rot, 7 x Tx Counter fehlt
LED "Power"

Nicht benutzt

LEDs "Kanal [COM Status]"
Die Kanal-LED zeigen den Zustand des jeweiligen Kanals an.

LED Farbe, Blinkcode Bedeutung
Aus Keine Kommunikation
Grin, Flash Kommunikation
Rot / Griin Flash CAN Warning mit Kommunikation
abwechselnd
Rot, Flash CAN Warning
Rot, Dauerlicht CAN Bus Off
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Prozessabbild

Es gibt je Richtung 20 PDOs mit jeweils 8 Byte Daten. Die GréRe der Daten ist durch PDO Assignment
(Objekt 1C12 und 1C13) variabel. Zusammen mit den Mailboxen (je 32Byte) stellt dies den Maximalausbau

des ET1200 dar.

Ausgangsdaten (SPS -> 10, 0-160 Byte)

Name GroRe Quelle
ControlData 8 Byte SPS
TxDatal[0..7] 8 Byte SPS
TxDatal9[0..7] 8 Byte SPS

Die CAN Daten werden diesem Datenbereich tberlagert. Es passen maximal 9 CAN Messages in den
Datenbereich. Rx/TxDatal9 bleibt dabei frei.

ControlData:

Name Format Quelle

TxCounter Word Durch inkrementieren des TxCounters wird dem Gateway
angezeigt, dass neue Daten zum Senden im Prozessabbild
liegen.

RxCounterCon Word Wenn mit synchronisierten Daten (RxSync) gearbeitet wird, muss
der Anwender hier quittieren, dass er die neuen Empfangsdaten
verarbeitet hat. Erst dann werden vom Gateway wieder neue
geschickt.

TxNrOfMsg Word Anzahl der CAN Messages im Prozessabbild. Der Wert kann 0..9
sein.

ResetError Bit (1) Bit 0 ->1: Fehler werden zurtickgesetzt, wenn sie nicht mehr
anliegen.

unused 0..14 Bit (15)

TxDatal,2/3,4/56/7,8/9,10/11,12/13,14/ 15,16/ 17,18 :

Byte | Name Bedeutung

0 CanldLowWordLowByte CAN Identifier.

1 CanldLowWordHighByte | Extendedld = 0 -> 11 Bit.

2 CanldHighWordLowByte | Extendedld = 1 -> 29 Bit.

3 CanldHighWordHighByte

4 CanDatalength Anzahl der Datenbytes. Mdgliche Werte 0..8

5 RemoteFrame RemoteFrame = 1 -> keine Daten, Anforderung zum senden des
Identifiers

6 ExtendendId Extendedld = 0 -> 11 Bit, Extendedld =1 -> 29 Bit.

7 Reserved -

8 Data[0] Nutzdaten.

9 Data[1] Es werden nur “CanDatalength” Bytes versendet.

10 Data[2]

11 Data[3]

12 Data[4]

13 Data[5]
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Byte | Name Bedeutung
14 Data[6]
15 Data[7]

Eingangsdaten (10 -> SPS, 0..160 Byte)

Name GroRe Quelle ‘

StateData 8 Byte 10

RxDatal[0..7] 8 Byte 10

RxDatal19[0..7] 8 Byte 10
StateData:

Name Format Quelle

TxCounterCon Word Das Gateway quittiert die neuen Sendedaten, indem es den
TxCounter hier wieder anzeigt.

RxCounter Word Der inkrementierte RxCounter zeigt an, dass neue
Empfangsdaten im Prozessabbild liegen.

RxNrOfMsg Word Anzahl der CAN Messages im Prozessabbild. Der Wert kann 0..9
sein.

ResetErrorAck Bit (1) Quittiert den Zustand des Reset Error Signals.

EtherCATError Bit (1) Wenn 1: Sync-Manager Watchdog hat ausgeldst
(Ansprechtiberwachung)

CanTxQueueOvr Bit (1) Die Sende Puffer im Gateway ist Ubergelaufen. Es werden zu
viele CAN Daten gesendet oder die CAN Bus Baudrate ist zu
gering.

CanRxQueueOvr Bit (1) Der Empfangs Puffer ist Gbergelaufen. Die CAN Daten werden zu
langsam abgenommen. EtherCAT Task muss schneller werden
oder Buslast muss reduziert werden.

TxCounterMiss Bit(1) Das Gateway pruft den TxCounter auf stetigen Anstieg. Bei einem
Sprung wird dieser Fehler signalisiert.

TxCounterCon sollte benutzt werden, um neue Daten zu senden.

CanWarning Bit (1) Dieser Fehler zeigt die Zustande CAN Warning und Error Passive
des CAN Controllers an. Diese Zustande werden nur durch
mehrfaches fehlerfreies Senden und empfangen wieder
verlassen.

Das Bit muss NICHT durch Reset Error quittiert werden.

CanBusOff Bit(1) Der CAN Controller ist durch massive Stérungen in den Bus off
Zustand geraten. Er verlasst diesen Fehlerzustand selbststandig.

unused 0..5 Bit (6)

CanTxBusy Bit(1) 1: Es wird gerade gesendet.

unused 6..7 Bit (2)

RxDatal,2/3,4/5,6/7,8/9,10/11,12/13,14/15,16/17,18:

Byte | Name Bedeutung

0 CanldLowWordLowByte CAN Identifier.

1 CanldLowWordHighByte | Extendedld = 0 -> 11 Bit.

2 CanldHighWordLowByte | Extendedid = 1 -> 29 Bit.

3 CanldHighWordHighByte

4 CanDatalLength Anzahl der Datenbytes. Mogliche Werte 0..8
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Byte | Name Bedeutung

5 RemoteFrame RemoteFrame =1 -> keine Daten, Anforderung zum senden des
Identifiers

6 ExtendendId Extendedld = 0 -> 11 Bit, Extendedld =1 -> 29 Bit.

7 Reserved -

8 Data[0] Nutzdaten.

9 Data[1] Es sind nur “CanDatalLength” Bytes gliltig.

10 Data[2]

11 Data[3]

12 Data[4]

13 Data[5]

14 Data[6]

15 Data[7]

Konfiguration

Die Baudrate wird in der Geratestruktur direkt unter dem Kuhnke FIO CAN Master/Slave Modul am
CAN°Knoten eingestellt.

Geréte

*+ b X B Startseite [fJ  kuhnke FIO_CAN_Master_Slave % CANbus X
=3 Scoutx08_FIQ_CAN MasterSiave_Konfig
= Il Device (Kuhnke Scout CE x06 TV WV) Allgemein Allgemein
-2l sps-Logk
=-{} Application CANbus E/A-Abbild Netzwerk: 2 =
= @ Taskkonfiguration - 20000
=48 MainTask iggggn
] EtherCAT_Master EtherCAT_Task 125000
&) pLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master) gggggg
= [ vF10_Buskoppler (Buscoupler (694.400.00)) 1000000
=@ Kuhnke_FIO_CAN_Master_Slave (Kuhrke FIO CAN Master [Slave) Aktuelle Enstelungen verwenden
=3 CANbus
= m CAMNopen_Manager (CANopen_Manager)
m \Ventura_Remote_IO_CAN (Ventura Remote IO CAN)

Information

Das Kuhnke FIO CAN Master/Slave Modul unterstitzt nicht alle unter CODESYS angegebenen
Baudraten. (Siehe Objektverzeichnis)

Folgende Baudraten werden unterstutzt:
= 100, 125, 250, 500 und 1000 kBit/s

Bei den Startparametern des Can-Moduls kann die Datensynchronisation ein- oder ausgeschaltet werden.
Waéhlen Sie hierzu das Modul aus und navigieren Sie zu Startparameter hinzufiigen.
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/E Startseite ﬂ’j Kuhnke_FIO CAN_Master_Slave X

Die gewahlten Einstellungen sind danach im Reiter Startparameter dargestellt.

allgemein ok Hinzufiigen ([ 27 Bearbeiten < Léschen 4 Mach oben & Mach unten
Leile Index:Subindex Mame  Wert Bitlinge  Abbruch bei Feh
Prozessdaten
Startparameter
EtherCAT EfA-Abbild
Status
Infarmatian
Wahlen Sie einen Eintrag aus dem Objektverzeichnis
Index:Subindex MName Flags Typ Grundwert =
- 16#10F1:1600 Error Settings RO USINT
16#1C12:16%00  RxPDO assign RW USINT
b 16#1C13:16%00  TxPDO assign RO USINT
Yo 16#1C32:16%00 SM output parameter RO USINT E
- 16#1C33:16%00 SMinput parameter RO USINT
16#2000:16#00  CAN Baudrate RW UINT 16%014
- 16#2010:16%00  DataSync RW USINT 1600
16#7000:16%00  TxDatal RW ARRAY [0..7) OF BYTE
16700116300 TxDatal RW ARRAY [0..7) OF BYTE
1647002:16#00  TxData2 RW ARRAY [0..7) OF BYTE
167003116300 TxData3 RW ARRAY [0..7) OF BYTE
16£7004:16%00  TxDatad RW ARRAY [0..7) OF BYTE
- 16#7005:16300  TxDatas RW ARRAY [0..7) OF BYTE
16#7006:16%00  TxDatas RW ARRAY [0..7) OF BYTE
- 167007:16300  TxData? RW ARRAY [0..7) OF BYTE
16#7008:16#00  TxDataB RW ARRAY [0..7] OF BYTE e
Name DataSync
Index: 163 2010 < Bitlinge: |8 <
SubIndex: 16 [0 = [ ——
[] Byte Array

_B] Startseite

V[] Xuhnke_FIO_CAN_Master_Slave x

EtherCAT EfA-Abbild

Status

Information

(E 747D-V2)
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Zeile  IndexSubindex Mame  Wert  Bitlinge  Abbruch bei Fehler  Springe zu Zeile bei Fehler
Prozessdaten

----- 1 16#2010:16#00  DataS... MNoSync 8 O O
Startparameter
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Verhalten bei Fehlern

EtherCAT Fehler

Sync Manager Watchdog

Error LED blinkt 4x.

Gerat schaltet von Op -> Safe-Op

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Sende Queue Uberlauf (CanTxQueueOvr)

Die Daten kénnen tber den CAN Bus nicht schnell genug versendet werden.
Error LED blinkt 5x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Empfangs Queue Uberlauf (CanRxQueueOvr)

Es werden zu viele Daten uber den CAN Bus empfangen. Sie kdnnen nicht schnell genug zur
Steuerung transportiert werden

Error LED blinkt 6x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

TxCount Fehler (TxCounterMiss)

Der empfangene TxCounter ist ungleich ,letzter TxCounter + 1*

Das Gateway hat wahrscheinlich einen EtherCAT Frame verpasst. Der EtherCAT Master sendet die
Daten zu schnell (< 1ms bei 9 Messages).

Error LED blinkt 7x.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

Can Warning

Dieser Fehler zeigt die Zustdnde CAN Warning und Error Passive des CAN Controllers an. Diese
Zustéande werden nur durch mehrfaches fehlerfreies Senden und empfangen wieder verlassen.
Can LED blinkt schnell rot (mit Kommunikation griin und rot abwechselnd)

Fehler muss NICHT mit ,Reset Error* quittiert werden.

Can Bus off

Der CAN Controller ist durch massive Stérungen in den Bus off Zustand geraten. Er verlasst diesen
Fehlerzustand selbststandig.

Can LED leuchtet rot.

Fehler muss mit ,Reset Error” quittiert werden.

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Objektverzeichnis

Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1000 Device Typ UINT32 0x191 RO
1001 Error Register UINTS8 RO
1008 Device Name String FIO CAN RO
1009 Hardware Version String 1.00 RO
100A Software Version String 1.00 RO
1018 Identity Object Array
1018, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1018, 1 Vendor Id UINT32 0x0048554B RO
1018, 2 Product Code UINT32 185580 RO
1018, 3 Revision Number UINT32 1 RO
1018, 4 Serial Number UINT32 0 RO
10F1,0 Number of Entries UINT8 2 RO
10F1,1 Local Error Reaction UINT32 1 RW
10F1,2 Sync Error Counter Limit | UINT32 4 RwW
1600 Receive PDOO Mapping | Array

Parameter
1600, 0 Number of Entries UINT8 5 RO
1600, 1 Sublindex 001 UINT32 0x71000010 RO
1600, 2 Sublndex 002 UINT32 0x71010010 RO
1600, 3 Subindex 003 UINT32 0x71020010 RO
1600, 4 Sublndex 004 UINT32 0x71100101 RO
1600, 5 Subindex 005 UINT32 0x0000000F RO
1601 ReceivePDO1 Mapping Array

Parameter
1601, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1601, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70010040 RO
1602 ReceivePDO2 Mapping Array

Parameter
1602, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1602, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70020040 RO
1603 ReceivePDO3 Mapping Array

Parameter
1603, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1603, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70030040 RO
1604 ReceivePDO4 Mapping Array

Parameter
1604, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1604, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70040040 RO
1605 ReceivePDO5 Mapping Array

Parameter
1605, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1605, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70050040 RO
1606 ReceivePDO6 Mapping Array

Parameter
1606, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1606, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70060040 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1607 ReceivePDO7 Mapping Array

Parameter
1607, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1607, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70070040 RO
1608 ReceivePDO8 Mapping Array

Parameter
1608, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1608, 1 Subindex 001 UINT32 0x70080040 RO
1609 ReceivePD0O9 Mapping Array

Parameter
1609, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1609, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70090040 RO
160A ReceivePDO10 Mapping | Array

Parameter
160A, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160A, 1 Subindex 001 UINT32 0x700A0040 RO
160B ReceivePDO11 Mapping | Array

Parameter
160B, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1608, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700B0040 RO
160C ReceivePDO12 Mapping | Array

Parameter
160C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160C, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700C0040 RO
160D ReceivePDO13 Mapping | Array

Parameter
160D, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160D, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700D0040 RO
160E ReceivePDO14 Mapping | Array

Parameter
160E, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160E, 1 Sublindex 001 UINT32 0x700E0040 RO
160F ReceivePDO15 Mapping | Array

Parameter
160F, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
160F, 1 Sublndex 001 UINT32 0x700F0040 RO
1610 ReceivePDO16 Mapping | Array

Parameter
1610, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1610, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70100040 RO
1611 ReceivePDO17 Mapping | Array

Parameter
1611, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1611,1 Sublindex 001 UINT32 0x70110040 RO
1612 ReceivePDO18 Mapping | Array

Parameter
1612,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1612, 1 Sublindex 001 UINT32 0x70120040 RO

(E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1613 ReceivePDO19 Mapping | Array

Parameter
1613,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1613, 1 Sublndex 001 UINT32 0x70130040 RO
1A00 Transmit PDOO0 Mapping | Array

Parameter
1A00, 0 Number of Entries UINT8 13 RO
1A00, 1 Subindex 001 UINT32 0x66000010 RO
1A00, 2 Sublndex 002 UINT32 0x66010010 RO
1A00, 3 Subindex 003 UINT32 0x66020010 RO
1A00, 4 Sublndex 004 UINT32 0x65010101 RO
1A00, 5 Subindex 005 UINT32 0x65010201 RO
1A00, 6 Sublndex 006 UINT32 0x65010301 RO
1A00, 7 Sublndex 007 UINT32 0x65010401 RO
1A00, 8 Sublndex 008 UINT32 0x65010501 RO
1A00, 9 Subindex 009 UINT32 0x65010601 RO
1A00, 10 Sublndex 010 UINT32 0x65010701 RO
1A00, 11 Subindex 011 UINT32 0x00000006 RO
1A00, 12 Sublndex 012 UINT32 0x65010E01 RO
1A00, 13 Subindex 013 UINT32 0x00000002 RO
1A01 Transmit PDO1 Mapping | Array

Parameter
1A01, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A01, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75010040 RO
1A02 Transmit PDO2 Mapping | Array

Parameter
1A02, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A02, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75020040 RO
1A03 Transmit PDO3 Mapping | Array

Parameter
1A03,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A03, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75030040 RO
1A04 Transmit PDO4 Mapping | Array

Parameter
1A04, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A04, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75040040 RO
1A05 Transmit PDO5 Mapping | Array

Parameter
1A05, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A05, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75050040 RO
1A06 Transmit PDO6 Mapping | Array

Parameter
1A06, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A06, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75060040 RO
1A07 Transmit PDO7 Mapping | Array

Parameter
1A07,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A07, 1 Sublindex 001 UINT32 0x75070040 RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1A08 Transmit PDO8 Mapping | Array

Parameter
1A08, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A08, 1 Sublndex 001 UINT32 0x75080040 RO
1A09 Transmit PDO9 Mapping | Array

Parameter
1A09, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A09, 1 Subindex 001 UINT32 0x75090040 RO
1A0A Transmit PDO10 Array

Mapping Parameter
1A0A, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0A, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750A0040 RO
1A0B Transmit PDO11 Array

Mapping Parameter
1A0B, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0B, 1 Subindex 001 UINT32 0x750B0040 RO
1A0C Transmit PDO12 Array

Mapping Parameter
1A0C, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0C, 1 Subindex 001 UINT32 0x750C0040 RO
1A0D Transmit PDO13 Array

Mapping Parameter
1A0D, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0D, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750D0040 RO
1A0E Transmit PDO14 Array

Mapping Parameter
1A0E, 0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A0E, 1 Sublndex 001 UINT32 0x750E0040 RO
1A0F Transmit PDO15 Array

Mapping Parameter
1A0F, O Number of Entries UINT8 1 RO
1A0F, 1 Sublindex 001 UINT32 0x750F0040 RO
1A10 Transmit PDO16 Array

Mapping Parameter
1A10,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A10,1 Sublndex 001 UINT32 0x75100040 RO
1A11 Transmit PDO17 Array

Mapping Parameter
1A11,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A11,1 Sublindex 001 UINT32 0x75110040 RO
1A12 Transmit PDO18 Array

Mapping Parameter
1A12,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A12,1 Sublindex 001 UINT32 0x75120040 RO
1A13 Transmit PDO19 Array

Mapping Parameter
1A13,0 Number of Entries UINT8 1 RO
1A13,1 Sublindex 001 UINT32 0x75130040 RO

452 (E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1C00 Sync Manager Type Array

1C00, 0 Number of Entries UINT8 4 RO
1C00, 1 Subindex 001 UINT8 1 RO
1CO00, 2 Sublindex 002 UINT8 2 RO
1C00, 3 Sublndex 003 UINT8 3 RO
1CO00, 4 Subindex 004 UINT8 4 RO
1C12 RxPDO assign Array

1C12,0 Number of Entries UINT8 20 RW
1C12,1 Subindex 001 UINT16 0x1600 RW
1C12,2 Sublindex 002 UINT16 0x1601 RW
1C12,3 Sublindex 003 UINT16 0x1602 RW
1C12, 4 Sublndex 004 UINT16 0x1603 RW
1C12,5 Sublindex 005 UINT16 0x1604 RW
1C12, 6 Subindex 006 UINT16 0x1605 RW
1C12,7 Sublindex 007 UINT16 0x1606 RwW
1C12,8 Subindex 008 UINT16 0x1607 RwW
1C12,9 Sublindex 009 UINT16 0x1608 RwW
1C12, 10 Subindex 010 UINT16 0x1609 RW
1C12,11 Sublindex 011 UINT16 0x160A RwW
1C12, 12 Sublndex 012 UINT16 0x160B RW
1C12, 13 Sublindex 013 UINT16 0x160C RwW
1C12, 14 Sublndex 014 UINT16 0x160D RW
1C12, 15 Sublindex 015 UINT16 0x160E RwW
1C12, 16 Sublndex 016 UINT16 0x160F RwW
1C12, 17 Sublindex 017 UINT16 0x1610 RwW
1C12, 18 Sublndex 018 UINT16 0x1611 RW
1C12, 19 Sublindex 019 UINT16 0x1612 RW
1C12, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1613 RW
1C13 TxPDO assign Array

1C13,0 Number of Entries UINTS8 20 RO
1C13,1 Sublindex 001 UINT16 0x1A00 RO
1C13,2 Sublndex 002 UINT16 0x1A01 RO
1C13, 3 Sublindex 003 UINT16 0x1A02 RO
1C13,4 Subindex 004 UINT16 0x1A03 RO
1C13,5 Sublindex 005 UINT16 0x1A04 RO
1C13, 6 Subindex 006 UINT16 0x1A05 RO
1C13,7 Sublndex 007 UINT16 0x1A06 RO
1C13, 8 Subindex 008 UINT16 0x1A07 RO
1C13,9 SublIndex 009 UINT16 0x1A08 RO
1C13, 10 Sublndex 010 UINT16 0x1A09 RO
1C13,11 Sublindex 011 UINT16 0x1A0A RO
1C13, 12 Sublndex 012 UINT16 0x1A0B RO
1C13, 13 Sublindex 013 UINT16 0x1A0C RO
1C13, 14 Sublndex 014 UINT16 Ox1A0D RO
1C13, 15 Sublindex 015 UINT16 0x1AO0E RO
1C13, 16 Subindex 016 UINT16 0x1AO0F RO
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
1C13, 17 Subindex 017 UINT16 0x1A10 RO
1C13, 18 Sublndex 018 UINT16 0x1A11 RO
1C13, 19 Subindex 019 UINT16 0x1A12 RO
1C13, 20 Sublndex 020 UINT16 0x1A13 RO
1C32 SM output parameter Record
1C32,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C32,1 Synchronisation Type UINT16 0x0001 RW
1C32, 2 Cycle Time UINT32 RO
1C32,4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported
1C32,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C32, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C32,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C32,9 Delay Time UINT32 RO
1C32, 10 Sync0 Cycle Time UINT32 RW
1C32, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C32, 12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C32, 32 Sync Error BOOL RO
1C33 SM input parameter Record
1C33,0 Number of Entries UINT8 32 RO
1C33,1 Synchronisation Type UINT16 0x0022 RW
1C33, 2 Cycle Time UINT32 RO
1C33,4 Synchronisation Types UINT16 0x8007 RO
supported

1C33,5 Minimum Cycle Time UINT32 RO
1C33, 6 Calc and Copy Time UINT32 RO
1C33,8 Get Cycle Time UINT16 RW
1C33,9 Delay Time UINT32 RO
1C33, 10 SyncO0 Cycle Time UINT32 RW
1C33, 11 SM-Event Missed UINT16 RO
1C33, 12 Cycle Time too small UINT16 RO
1C33, 32 Sync Error BOOL RO
2000 CAN Baudrate UINT32 500 100 RW

125

250

500

1000
2010 DataSync UINT8 NoSync NoSync (0) RW

RxSync (1)
6500 StateWord Array
6500, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
6500, 1 ResetErrorAck BOOL RO P
6500, 2 EtherCAT Error BOOL RO P
6500, 3 CanTxQueueOvr BOOL RO P
6500, 4 CanRxQueueOvr BOOL RO P
6500, 5 TxCounterMiss BOOL RO P

(E 747D-V2)
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
6500, 6 CanWarning BOOL RO P
6500, 7 CanBusOff BOOL ROP
6500, 8 unusedO BOOL RO P
6500, 9 unusedl BOOL ROP
6500, 10 unused?2 BOOL RO P
6500, 11 unused3 BOOL ROP
6500, 12 unused4 BOOL RO P
6500, 13 unused5 BOOL ROP
6500, 14 CanTxBusy BOOL RO P
6500, 15 unused6 BOOL ROP
6500, 16 unused?7 BOOL ROP
6600 TxCounterCon UINT16 0..65535 RO P
6601 RxCounter UINT16 0..65535 ROP
6602 RxNrOfMsg UINT16 0.9 RO P
7000 TxData0O UINT64 0 RW P
7001 TxDatal UINT64 0 RW P
7002 TxData2 UINT64 0 RW P
7003 TxData3 UINT64 0 RW P
7004 TxData4 UINT64 0 RW P
7005 TxData5 UINT64 0 RW P
7006 TxData6 UINT64 0 RW P
7007 TxData7 UINT64 0 RW P
7008 TxData8 UINT64 0 RW P
7009 TxData9 UINT64 0 RW P
700A TxDatal0O UINT64 0 RW P
700B TxDatall UINT64 0 RW P
700C TxDatal2 UINT64 0 RW P
700D TxDatal3 UINT64 0 RW P
700E TxDatal4d UINT64 0 RW P
700F TxDatal5 UINT64 0 RW P
7010 TxDatal6 UINT64 0 RW P
7011 TxDatal7 UINT64 0 RW P
7012 TxDatal8 UINT64 0 RW P
7013 TxDatal9 UINT64 0 RW P
7100 TxCounter UINT16 0..65535 RW P
7101 RxCounterCon UINT16 0..65535 RW P
7102 TxNrOfMsg UINT16 0.9 RW P
7110 ControlWord Array
7110, 0 Number of Entries UINT8 16 RO
7110,1 ResetError BOOL RW P
7110, 2 unusedO BOOL RW P
7110, 3 unusedl BOOL RW P
7110, 4 unused2 BOOL RW P
7110,5 unused3 BOOL RW P
7110, 6 unused4 BOOL RW P
7110, 7 unused5 BOOL RW P
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Index Name Typ Default Min Max Zugriff
7110, 8 unused6 BOOL RW P
7110, 9 unused?7 BOOL RW P
7110, 10 unused8 BOOL RW P
7110, 11 unused9 BOOL RW P
7110, 12 unusedl10 BOOL RW P
7110, 13 unusedll BOOL RW P
7110, 14 unused12 BOOL RW P
7110, 15 unused13 BOOL RW P
7110, 16 unusedl4 BOOL RW P
7500 RxData0 UINT64 ROP
7501 RxDatal UINT64 ROP
7502 RxData2 UINT64 RO P
7503 RxData3 UINT64 ROP
7504 RxData4 UINT64 RO P
7505 RxData5 UINT64 ROP
7506 RxData6 UINT64 RO P
7507 RxData7 UINT64 ROP
7508 RxData8 UINT64 RO P
7509 RxData9 UINT64 ROP
750A RxDatal0 UINT64 RO P
750B RxDatall UINT64 ROP
750C RxDatal2 UINT64 RO P
750D RxDatal3 UINT64 ROP
750E RxDatal4 UINT64 RO P
750F RxDatal5 UINT64 ROP
7510 RxDatal6 UINT64 RO P
7511 RxDatal7 UINT64 ROP
7512 RxDatal8 UINT64 RO P
7513 RxDatal9 UINT64 ROP

Technische Daten

CAN Master/Slave........c.ccccccviiiiiiiiiiii, potentialgetrennt
Baudrate ........cccceeeviiiiiiiieee e 100,125, 250, 500 und 1000 kbit/s
Nutzdaten .........ccoeeeeeee i, 9 Telegramme mit max. 8Byte je EtherCAT-Zyklus In/Out
ANSChIUSS 1O.....ciiiiiiiiii e Stecker 18-polig
Controller ........ueeeeieee e ASIC ET1200
ANSChluSS E-BUS .....ccoooviiiiiiiiieiceeeccceee e, 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
ENdmodul.........cceoiiiiiiii nicht notwendig
SpannNuUNgSVErsorgung ......ccooeeeveeeeeieieieeeeenen Uber E-Bus
E-BUS-LaSt.......cooiiiiiiiiiiii e, max. 330mA
BeStell-NF. ...oeviiiiiieiee e 694 455 06

c us
ZUlaSSUNGEN ... B0
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Safety Module

5.8 Safety Module

5.8.1 Kuhnke FIO Safety PLC

Die Kuhnke FIO Safety PLC hat eine eigene Bedienungsanleitung. Bitte folgen Sie dem Link um

weitreichendere Informationen

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Sicherheitsprotokoll
Sicherheitsstandard
Zulassungen

Laufzeitsystem
Programmiertool

Stromaufnahme E-Bus
Versorgungsspannung
Elektrische Storeinflisse
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit
Feldbusanschluss
Montage / Einbaulage
Signalanzeige
Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen

Gehause

(E 747D-V2)
17.05.2021

zu erhalten.

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Sicherheitssteuerung

FSoE

IEC 61508 SIL3 und DIN EN ISO 13849-1 PLe
CE, cULus, TUV Rheinland

CODESYS RT Safety

CODESYS ab Version 3.5 SP5 mit integrierten Safety
Funktionsbausteinen

200 - 300 mA

Uber E-Bus- Verbinder vom Buskoppler
EN 61000-6-2/ EN 61000-6-4

EN 60068-2-6

EN 60068-2-27

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN-Schiene / horizontal

Status LEDs (EtherCAT, Safety, Power)
Direkt am Modul

0°C...+55°C, IP 20

Aluminiumtréager, auRen Kunststoff 25 x 120 x 90 mm
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5.8.2 Kuhnke FIO Safety SDI4/SDO2

Die Kuhnke FIO Safety I/O hat eine eigene Bedienungsanleitung. Bitte folgen Sie dem Link um
weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Sicherheitsprotokoll
Sicherheitsstandard
Anzahl Eingange
Anzahl Ausgange
Taktausgange (OSSD)
Reaktionszeit
Fehlerreaktionszeit
Erweiterte Diagnose
Stromaufnahme E-Bus
Versorgungsspannung
Elektrische Storeinflisse
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit
Feldbusanschluss

Montage / Einbaulage
Signalanzeige

Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehéduse (BXH X T)

Zulassungen

458

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Sichere Ein-/ Ausgangsklemme

FSoE

IEC 61508 SIL3 und DIN EN ISO 13849-1 PLe
4 sichere Eingénge (Eigenschaften parametrierbar)
2 sichere Ausgange ( Imax=2,0 A)

4

<1 ms (Eingang lesen, auf E-Bus schreiben)
< Watchdog-Zeit (parametrierbar)

Uber CoE

275 mA

24V DC (-15% / +20%)

EN 61000-6-2/ EN 61000-6-4

EN 60068-2-6

EN 60068-2-27

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN-Schiene / horizontal

LEDs je I/0O: der Klemmstelle 6rtlich zugeordnet, Status LEDs:
EtherCAT, Safety, Power

Direkt am Modul

18-poliger Federzugstecker mit mechanischem Auswerfer
0°C...+55°C, IP 20

Aluminiumtrager, auRen Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, EtherCAT Conformance tested, cULus, TUV Rheinland

(E 747D-V2)
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5.8.3 Kuhnke FIO Safety SDI8 SDO2

Die Kuhnke FIO Safety I/0 hat eine eigene Bedienungsanleitung. Bitte folgen Sie dem Link um
weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Sicherheitsprotokoll
Sicherheitsstandard
Anzahl Eingdnge
Anzahl Ausgéange
Taktausgénge (OSSD)
Reaktionszeit
Fehlerreaktionszeit
Erweiterte Diagnose
Stromaufnahme E-Bus
Versorgungsspannung
Elektrische Stoéreinflisse
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit
Feldbusanschluss

Montage / Einbaulage
Signalanzeige

Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehéduse (BxHxT)

Zulassungen

(E 747D-V2)
17.05.2021
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Sichere Ein-/ Ausgangsklemme

FSoE

IEC 61508 SIL3 und DIN EN ISO 13849-1 PLe
8 sichere Eingange (Eigenschaften parametrierbar)
2 sichere Ausgéange ( Imax= 0,5 A)

4

< 1 ms (Eingang lesen, auf E-Bus schreiben)
< Watchdog-Zeit (parametrierbar)

Uber CoE

Typ. 210 mA (max. 300 mA)

24 V DC (-15% / +20%)

EN 61000-6-2/ EN 61000-6-4

EN 60068-2-6

EN 60068-2-27

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN-Schiene / horizontal

LEDs je I/O: der Klemmstelle ortlich zugeordnet, Status LEDs:
EtherCAT, Safety, Power

Direkt am Modul

18-poliger Federzugstecker mit mechanischem Auswerfer
0°C...+55°C, IP 20

Aluminiumtrager, auf3en Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, EtherCAT Conformance tested, cULus, TUV Rheinland
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5.8.4 Kuhnke FIO Safety SDI16 SDO4

Die Kuhnke FIO Safety I/0 hat eine eigene Bedienungsanleitung. Bitte folgen Sie dem Link um
weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Sicherheitsprotokoll
Sicherheitsstandard
Anzahl Eingdnge
Anzahl Ausgéange
Taktausgénge (OSSD)
Reaktionszeit
Fehlerreaktionszeit
Erweiterte Diagnose
Stromaufnahme E-Bus
Versorgungsspannung
Elektrische Stoéreinflisse
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit
Feldbusanschluss

Montage / Einbaulage
Signalanzeige

Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehéduse (BxHxT)

Zulassungen
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Sichere Ein-/ Ausgangsklemme

FSoE

IEC 61508 SIL3 und DIN EN ISO 13849-1 PLe
16 sichere Eingénge (Eigenschaften parametrierbar)
4 sichere Ausgéange (Imax= 0,5 A)

8

< 1 ms (Eingang lesen, auf E-Bus schreiben)
< Watchdog-Zeit (parametrierbar)

Uber CoE

Typ. 210 mA (max. 300 mA)

24 V DC (-15% / +20%)

EN 61000-6-2/ EN 61000-6-4

EN 60068-2-6

EN 60068-2-27

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN-Schiene / horizontal

LEDs je I/O: der Klemmstelle ortlich zugeordnet, Status LEDs:
EtherCAT, Safety, Power

Direkt am Modul

36-poliger Federzugstecker mit mechanischem Auswerfer
0°C...+55°C, IP 20

Aluminiumtrager, auf3en Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, EtherCAT Conformance tested, cULus, TUV Rheinland

(E 747D-V2)
17.05.2021


https://productfinder.kuhnke.kendrion.com/Files/German/Kuhnke_Steuerungstechnik_fuer_die_Industrielle_Automation/Anleitungen/E%20857%20D%20Bedienungsanleitung%20Kuhnke%20FIO%20Safety%20IO_20200302.pdf

Kendrion Kuhnke Automation GmbH Safety Module

5.8.5 Kuhnke FIO Safety SDI16

Die Kuhnke FIO Safety I/0 hat eine eigene Bedienungsanleitung. Bitte folgen Sie dem Link um
weitreichendere Informationen zu erhalten.

Link zur Dokumentation:

Technische Daten
Typ
Sicherheitsprotokoll
Sicherheitsstandard
Anzahl Eingdnge
Taktausgénge (OSSD)
Reaktionszeit
Fehlerreaktionszeit
Erweiterte Diagnose
Stromaufnahme E-Bus
Versorgungsspannung
Elektrische Storeinflisse
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit
Feldbusanschluss

Montage / Einbaulage
Signalanzeige

Schirmanschluss
Anschlussklemmen
Umgebungsbedingungen
Gehéduse (BxH X T)

Zulassungen

(E 747D-V2)
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Sichere Ein-/ Ausgangsklemme

FSoE

IEC 61508 SIL3 und DIN EN ISO 13849-1 PLe
16 sichere Eingénge (Eigenschaften parametrierbar)
8

<1 ms (Eingang lesen, auf E-Bus schreiben)
< Watchdog-Zeit (parametrierbar)

Uber CoE

Typ. 210 mA (max. 300 mA)

24 V DC (-15% / +20%)

EN 61000-6-2/ EN 61000-6-4

EN 60068-2-6

EN 60068-2-27

EtherCAT® 100 Mbit/s LVDS: E-Bus

35 mm DIN-Schiene / horizontal

LEDs je I/O: der Klemmstelle ortlich zugeordnet, Status LEDs:
EtherCAT, Safety, Power

Direkt am Modul

36-poliger Federzugstecker mit mechanischem Auswerfer
0°C...+55°C, IP 20

Aluminiumtrager, auRen Kunststoff 25 x 120 x 90 mm

CE, EtherCAT Conformance tested, cULus, TUV Rheinland
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6 Zubehor

6.1 Potenzialverteiler 2 x 16

0 0 —

Supply 2x18 — 2 2 —

- g _g g _
] —6 6 —

— o _7 7 P,
LI % 8 —
oo . _
o —10 10 —
TS —11 11—
nmlo —12 12 —

E —— O _13 13 —
= {3 [oRe 5 —
Sfinits C1 | 2
(:: =& © ;
oMo
ODO®
elnule L1 L1 L2 L2
ﬁ Anschluss der Potenziale
-1 Frontansicht Potenzialverteiler
Anschlusse

Das Modul Potenzialverteiler 2 x 16 hat 2 voneinander getrennte Potenziallinien.

Es verteilt das an den Anschliissen L1 bzw. L2 angeschlossene Potenzial (wahlfrei 0 VDC bzw. 24VDC) auf
die in derselben Reihe liegenden Anschlisse 0 bis 15.

Der E-Bus wird vom vorherigen zum nachsten Modul weitergeleitet.

Statusanzeigen

Das Modul hat keine Statusanzeigen.

Funktion

2-Leiter bzw. 3-Leiteranschluss fir digitale 10-Module.
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Montage

Bei der Montage sollten Sie darauf achten, dass Sie nicht mehrere Potenzialverteiler nebeneinander
montieren um eventuellen EMV Problemen vorzubeugen. Bitte beachten Sie folgendes Anschlussbeispiel:

Cougler D16 1 DO D6 DO16
(G
g = e
qu o = :ﬁ
s 00| B )| foo
Out LA 2 « 2| i
00 G, 00} (@ M
00} ) 00} © [0
00 el | =
00 oMM | foc}© 0
= unts|| 1 (vt | —
: oM 0 D
E selpdesas
O { g srmo||fuofemasllp ©
00) o [0 € |joo}© D
00 SumEa| | ilsl feiam|
00 9 DI Q) | §00f (O TN O | premeey
00 SumiS | [l {CTuuilo | | n—
cyumite] | (& {Sfa]
L o |l
-
o Do
|
ooo
[<N=] Lo I e e |
Coupler DI16 1 D06 Supply 2x18 Supply 2x18 DH6DO16 Di6 D016 6 D016
o & Run -1 - O3 EtherCAT Run =] O EtherCAT Run.
-3 o = =N =N =2
0 O Power o o = Power a = Power
ﬂ O Q O 9 ||{oo| 00 00
T e oume ) | Tl Y| oof ko M0 oof ko M0
© © DO |lno 0o (o MO n0|(© M0
oMl OMIO |flog| 00| ] 0o (o MO
olumle ODI© mm nof © MO 00| M
ODI© ODIO 0@ M 00 0 00| M
Sl 0 OAloc| o O @ | fioof © M0 noj (o M0
==l QMO O s feqmmer] | (vfs| Fegmmpei | il [
©DOO © ]a] f @3 m[mi] 00) S MO0 0of © 00
g%%g ks (als] ol]]%o (i[5 %Eo 00 oEDEo
00j|© 00|
o ommoly” |(emme! |ndhe mme)|fino|io mmofffao| o oo 0}
© QMO fiing no| @ M0 nof (@ MO0
QMO QMmO fjin o ||inoffe MO of o OO
mlo QMM |fian| o mi 0o M0 0o M0
Doe © DO ool > mme oj o mme | ool e Dm@
E U ODI® QMO ||+ |lo mme © M0 L+[|0Dmm®
L © © © © A 2 L=
nUA
DO L1 L2 L1 L2 Dl DO ] D Do
T m i il ]
654 400 10 450 01 694 450 01 o
[=¥=X=] ooo
oo | 888 [=N=-N-] [=N=-N-] S88 sS85 58

Ve N

Technische Daten
Potenzialverteiler 2 x 16

Anschluss Potenzial ..........cccooeeviiiiiiiieieieeeenn, Stecker 36-polig
Verbindung E-BUS ........cccceeiiiiiiiiiiiieien 10-poliger Systemstecker in Seitenwand
E-BUS-LaSt........ccoooeieeieeeeeeee keine
BeStell-NF. ...oeviiiiiieiee e 694.411.00
(H us
LISTED
59DM
ZUIASSUNGEN: ..eeiiiiiiee ettt E202287
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464

6.2 Schirmanschlussklemme

F—195— 17—

max. 57,8
T

3
©

-
1

Schirmanschlussklemme 1x14mm Abmessungen

F—18,5— P 12 -

max. 47,2

v

-1
T
]

Schirmanschlussklemme 2x8mm Abmessungen

Anschlisse

Die Schirmanschlussklemme besteht aus der Schirmklemme, dem
Klemmenhalter, 2 Schrauben M3x5, 2 Scheiben und 2 Federringen.

Der Klemmenhalter ist mit den 2 Schrauben unter Verwendung von
Scheiben und Federringen am Gehausetrager des Kuhnke FIO Moduls zu
befestigen.

Dafir sind die an der Frontseite unten vorgesehenen 2 Gewindelécher zu
nutzen.

Funktion

Die Schirmanschlussklemme ermdglicht ein einfaches Auflegen des Kabelschirms. Die
Schirmanschlussklemme leitet das Potenzial des Kabelschirms auf die DIN-Hutschiene, auf der das Kuhnke
FIO Modul aufgeschnappt ist.

Die Hutschiene muss mit eine geeignete Erdverbindung besitzen.

Die Schirmanschlussklemmen dirfen nicht als Zugentlastung verwendet werden.

(E 747D-V2)
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Technische Daten

Schirmanschlussklemme 2x8mm

Schirmklemmen 8mm..........cooeevviviiieiiieeeee, 2 Stick
BeStel-NT. coeeiiee e 694.412.01

Schirmanschlussklemme 14mm

Schirmklemmen 14mm.........ccccceeeeevieeeereeennne, 1 Stick
BeStel-NT. coeeiieeeeeee e 694.412.02
(E 747D-V2) 465
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7 Konfiguration

Der EtherCAT-Master benétigt fir das Betreiben des EtherCAT-Netzwerks eine Konfiguration.
Ein wesentlicher Bestandteil der Konfiguration sind die Angaben tber die teiinehmenden EtherCAT-Slaves.
Es gibt zwei Méglichkeiten, die Eigenschaften eines EtherCAT-Slaves zu dokumentieren.

1. Die Basiseigenschaften sind in einem EEPROM des Slaves abgelegt, weitere sind in einer XML-
Geratedatei (ESI-File) beschrieben.

2. Die Eigenschaften sind vollstdndig in einem EEPROM des Slaves abgelegt. (Diese Methode wird
nicht von jedem Hersteller unterstitzt.)

Durch die XML-Geratedateien erhalten EtherCAT-Konfiguratoren komfortable Méglichkeiten.

EtherCAT ermdglicht sowohl die Offline-Konfiguration als auch das Scannen der Teilnehmer an einer
Ethernet-Leitung (Online-Konfiguration).

In den folgenden Beispielen wurde der Standard-Konfigurator der ETG
(EtherCAT-Konfigurator der Fa. Beckhoff Automation GmbH) verwendet. Dieser benutzt sowohl offline als
auch online die XML-Geratedateien.

Fir Kuhnke FIO ist es die Datei "KuhnkeEtherCATModulesAll.xml".

Kopieren Sie die Datei "KuhnkeEtherCATModulesAll.xml" in das Verzeichnis C:\\Programme\EtherCAT
Configurator\EtherCAT bzw. in das fur den verwendeten Konfigurator vorgeschrieben Verzeichnis.

7.1 CODESYS V3 (CODESYS Konfigurator)

Offline Konfiguration

= Starten Sie CODESYS3, legen Sie ein neues Projekt (Standardprojekt) an und wahlen Sie das
Gerat (Device) aus, das EtherCAT-Master werden soll. (Hier "Kuhnke FIO Controller 113 WV")

® Unbenanntl.project - CODESYS - -
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Onlne Debug Tools Fenster  Hife
e 5 - e o
|
Gerdte -~ o X
=3 Unbenanntl tJ
= ¥ |Device (kuhnke FIO Controller 113 W) |

=B sPs-Logk
=L} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= g8 MainTask
H] pPLC_PRG
[ nternal_I_Os (FIO Controller 113)

= Markieren Sie das Device und hédngen Sie Uber das Kontextment den "EtherCAT Master" von 3S
an.

(E 747D-V2)
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Konfigurierung

-
m Gerit anhangen

MName: EtherCAT_Master
Aktion:

Gerat:

@ Gerdt anhdngen | Gerat einfiigen @ Gerat einstecken (0) Gerdt aktualisieren

Hersteller: [ <Alle Hersteller >

I Mame Hersteller

m EtherCAT Master |35 - Smart Software Solutions GmbH

Nach Kategarien gruppieren

[ Veraltete Versionen anzeigen

Information:

@  mame:EtherCAT Master
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH
Kategorien: Master
Version: 3.5.5.0
Bestellnummer: 277
Beschreibung: EtherCAT Master. ..

i

Anhdngen des ausgewidhlten Gerits als letztes "Kind” von
Device

€  (Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswiahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

[ Gerdt anhangen J[ SchlieBen

= Markieren Sie "EtherCAT_Master (EtherCAT Master)" in der Gerateansicht und hangen Sie "FIO

Controller" von Kuhnke Automation an.

[ m Gerit anhangen - &1
Name: E_Bus_1
Aktion:
@ Gerdtanhdngen (7 Gerdt einfiigen Cerct einstecken (7) Gerdt aktualisieren
Gerat:
Hersteller: [Kuhnke Automation h

MName Hersteller

m FIO Controller  Kuhnke Automation

Nach Kategorien gruppieren

[ veraltete Versionen anzeigen

Information:

m Name: FIO Controller
Hersteller: Kuhnke Automation
Kategorien:
Version: Revision=16 200000001
Bestellnummer:
Beschreibung: EtherCAT Slave imported from Slave XML:
EBus_FIOController 113.xml Device: FIO Controller

Anhingen des ausgewihlten Gerits als letztes "Kind" von
EtherCAT_Master

€  (Sic kinnen einenanderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerdt anhdngen ][ Schlieben J

= Markieren "E-Bus (FIO Controller)" in der Gerateansicht und hangen Sie "AO4 16Bit" von Kendrion

Kuhnke Automation an.

(E 747D-V2)
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(@

Geridt anhangen

[S=E)

Name:

Kuhnke_FIO_AQ4_16_Fit_1
Aktion:

@ Gerat anhangen (7) Gerat einfigen (C) Gerat aktualisieren

Gerdt:

Hersteller: [Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Mame Hersteller

[ A04 16 Bit (634.442.52)
= I T

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

Nach Kategarien gruppieren

[ veraltete Versionen anzeigen

Information:

[ mame:A04 16 Bit (594.442.52)
Hersteller: Kendrion Kuhnke Automation GmbH
Kategorien:
Version: Revision=16700000001
Bestellnummer:
Beschreibung: EtherCAT Slave imported from Slave XML:
KuhnkeEtherCATModulesAll.xml Device: AD4 16 Bit (654.442.52)

=

Anhingen des ausgewihlten Gerits als letztes "Kind" von

E_Bus

€  (Sie kdnnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerdt anhangen ][ SchlieBen ]

= Markieren Sie jetzt "Kuhnke_FIO_AO4_16Bit" in der Gerateansicht und nehmen Sie auf der rechten
Seite die gewinschten Einstellungen vor. (Siehe Kapitel AO4 16Bit)

=8 EtherCAT Master
& EtherCAT Master,EtherCAT Task
=g MainTask
B PLC_PRG
[ nternal_I_os (FIO Controller 113)
=-[f] EtherCAT Master (EtherCAT Master)
= m E_Bus (FIO Controller)
[ Kuhnke_FIO_AO4_16_it (AD4 16 Bit (554.442.52))

8 Gerte | [[) POUS

El Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung{en)

Unbenanntl.project® - CODESYS ’
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Orline Debug Tools Fenster Hife
5 R e Sl | f _.
e d & # 4 O |81 G =
Gerdte > 1 X m Kuhnke_FIO_AO4_16_Bit X =
=) Unbenannt! Slave [py ) | startparameter | ® ethercaT £/a-abbid [ status | @ information |
= ‘ Device (Kuhnke FIO Controller 113 WV) p—
= . Adresse Zusatzlich -
= SPS-Logi m—
=1L} Application AutoInc Adresse: . : [7] Experteneinstellungen EtherCAT.
i) Bibliotheksverwalter EtherCAT-Adresse: 1002 [C] optional
PLC_PRG (FRG) e U
= @ Taskkonfiguration Verteite Uhren
Verteilte Uhren auswahlen: |SM-Synchron - -

4000 Sync Unit Cycle (ps)

x1 s Zykluszeit (ps) | 4

o = Verzdgerungszeit [ps]

Letzter Buil

Aktueller Benutzer: (niemand)

d €0 ®0 Precompile: 7

= Wiederholen Sie die letzten beiden Schritte so lange, bis die Konfiguration vollstandig ist.

Bei vollstandiger Konfiguration und an den Programmier-PC angeschlossenen Geréaten kénnen Sie sich
einloggen und die Kuhnke FIO-Module mit Hilfe des Konfigurators testen.

GEFAHR

Setzen Sie Ausgange nur dann, wenn dadurch keine Gefahr entstehen kann.
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Online Konfiguration

EtherCAT ermdglicht das Scannen der Teilnehmer an einer Ethernet-Leitung. Im folgenden Beispiel soll die
Konfiguration fir eine I/O-Einheit, die aus einem Kuhnke Controller 113, einem Kuhnke FIO Al8-1-Modul und
einem Kuhnke FIO AI8-Pt/Ni/Tc-Modul ermittelt werden.
= Verbinden Sie den Kuhnke Controller 113 mit dem Kuhnke FIO Al8-I-Modul und dem Kuhnke FIO
AI8-Pt/Ni/Tc-Modul und schalten Sie die Stromversorgung ein.

= Verbinden Sie die Ethernet-Schnittstelle lhres PCs tber ein CAT5-Kabel mit lhrer CoDeSys3-
Steuerung Kuhnke Controller 113. (Das Kabel kann sowohl ein Patchkabel als auch ein
Crossoverkabel sein.)

= Starten Sie CoDeSys V3.

Offnen Sie ein Projekt fiir Inre CoDeSys3-Steuerung Kuhnke Controller 113.

= Markieren Sie "Device (.....Kuhnke FIO Controller 113)" und wahlen Sie "Gerat anhangen".

\fm Gérﬁt anhange

Name: EtherCAT_Master

Aktion:
(@ Gerat anhangen Gerat einfiige Gerat einstecken () Gerat aktualisieren
Gerat:
Hersteller: las - Smart Software Solutions GmbH ']
Name Hersteller o
[ | EthercaT Master 35 - Smart Software Solutions GmbH
P 2 IS R T

[¥] Nach Kategorien gruppieren

[] Veraltete Versionen anzeigen

Information:

{  name:EtherCAT Master
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH
Kategorien:

Version: 3.5.5.0

Bestellnummer: 22?7

Beschreibung: EtherCAT Master... —
LY

Anhidngen des ausgewihlten Gerits als letztes "Kind" von
Device

@  (Sie konnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

[ Gerat anhangen J[ SchlieBen ]

= Konfigurieren Sie einen EtherCAT-Master, indem Sie ein Gerat "EtherCAT Master von 3S-Smart
Software Solutions GmbH an das Device anhangen.

~® Unbenannt2.proje

U Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe |
lesa1a 80 IE  OT)) O8 : lo =
Geréte v 2 Xx [ Kuhnke_FIO_Controller_113_WV X -
Sl Lhosiamiz  Kommunikationseinsteliungen || Applikationen | Dateien [ Log [ sPs-Einstellungen [ 5Ps shell | Benutzer und Gruppen [ <]> ]
= Kuhnke_FIO_Controller_113_WV (Kuhnke FIO Controller 113 W\
- v Netzwerk durchsuchen... = Gateway v Gerdt v
= [l sps-Logik
= Q Application
m Bibliotheksverwalter
.
= @ Taskkonfiguration E
=32 EtherCAT Master e
@ EtherCAT_Master.EtherCAT_Task . .

[ internal_I_0s (FIO Controller 113)

Gateway
() EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
ateway-1] - NB-IDEMA-12683
IP-Address:
localhost
Port:
1217
< m ] »
5@ Gerate |[1) POUS <| i ‘ v
Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) ]
Letzter Build € 0 & 0  Precompile: Aktueller Benutzer: (niemand)
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Markieren Sie "Device (

Kuhnke FIO Controller 113)", starten Sie "Netzwerk durchsuchen".

Das Ethernet-Netzwerk wird gescannt und die angeschlossene CoDeSys3-Steuerung wird gefunden.

| Gerat auswahlen

zum Gerat

= }g. Gateway-1

(f) [woLue 113 Nr2 [0000.0348.8071] |

Geratename: Gerate suchen |

Wolue 113 Nr2

o Blinken

0000.0348.A071

Zielsystem-ID:
10A4 0015

emversion:
3.5.5.10

Zielsystemherstelle

r
Kuhnke Automation

14096
Zielsystemname:
FIO Controller 113 V3
WV

=

Markieren Sie nun "EtherCAT_Master" und Starten Sie "Netzwerk durchsuchen".

CoDeSys scannt jetzt Ihre EtherCAT-Konfiguration.

Kuhnke_FIO_AIS

Kuhnke_FIO_AI8_Pt_Ni_Thermo_16_Bit | Al8 Pt/Ni/Thermo 1

112 Bit {

Gefundene Gerate
Gerdtename Geritetyp Alias-Adresse
=+ E_Bus FIO Controller

[] Unterschiede zum Projekt anzeigen

[ Alle Gerate ins Projekt kopieren | [ Schiieien

Klicken Sie auf "Alle Gerate ins Projekt kopieren".
Damit haben Sie die tatsachliche EtherCAT-Konfiguration im Projekt.

(E 747D-V2)
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m Bibliotheksverwalter
= @ Taskkonfiguration
=2 EtherCAT_Master

| pateien [ Log | sps-Einstel

| 5Ps shell | Benutzer und Gruppen [ ¢

-

[

-

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe
Bl & v o~ § B EXI MR -0 %
Gerate ¥ B X | [ Kuhnke_FIO_Controller_113 WV X
=) Unbenannt2 Kommuni llungen |
= Kuhnke_FIO_Controller_113_WV (Kuhnke FIO Controller 113 W!
. Netzwerk durchsuchen... | Gateway v Gerdt +
= 21l sps-Logik
= @ Application

) EtherCAT_Master.EtherCAT_Task =
" @ C <
[ 1nternal_1_0s (FIO Controller 113) P
= (1 [EtherCAT Master (EtherCAT Master) S
= £_Bus (FIO Controller) [0000.0348.4071] (aktiv) B
[ Kuhnke_FIO_AT8_I_12_Bit (AI8-I 12 Bit (694.441.5: IP-Address: Geratename:
() Kuhnke_FIO_AI8_Pt_Ni_Thermo_16_Bit (A8 Pt/Ni/T localhost Wolue 113 Nr2
Port: Gerateadresse:
1217 0000.0348.A071
< — Ul % Zielsystem-D: ¥
3@ Gerate | [) POUs [ i »
Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) ]
Letzter Build €@ 0 & 0 Precompile: Aktueller Benutzer: (niemand)

=  Testen Sie die EtherCAT-I10s.

GEFAHR

Setzen Sie Ausgange nur dann, wenn dadurch keine Gefahr entstehen kann.
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8 Anhang

8.1 Technische Daten (Kurzubersicht)

Systemeigenschaften Kuhnke FIO

Feldbus ... EtherCAT 100Mbit/s

ADMESSUNGEN .....uviiiiieeeiiiiiiree e sireee e e 25mm x 120mm x 90mm (B x H x T)

GEehAUSErager......cooviiiieiiiiee e Aluminium

Schirmanschluss .........cccccceeeeiviiciieeee e, direkt am Modulgehause

MONEAGE .....eeireeiieie e 35mm DIN-Schiene (Hutschiene)

[O-ANSChIUSS ..o, Federzugsammelstecker mit mechanischem Auswerfer,
4 ... 36-polig

Signalanzeige ......oooovvecciieeieee e LED, der Klemmstelle értlich zugeordnet

DIagNOSe.....ceiiiiiiiieiiie e LED: Status Bus, Status Modul, Drahtbruch/Uberstrom

Anzahl der Anschlisse........ccoooevveiiiiieiiieeeennn, bis zu 32 digitale 1/0s je Modul, bis zu 8 analoge Kanéle je
Modul

VersorgungsSPannUNG .....eeeeveeeeeeeeerennnneeeeeens 24V DC -20% / +25%

Uberspannungskategorie ..............c.ccceeueane. UK2

Anzahl der I/O-Module.........ccccooeeeiiiiiiiiieenn, 20 je Buskoppler
(zusammen max. 3A Stromaufnahme)

Potenzialtrennung.........ccoccoeeeiiieieiniene e Module sind untereinander und gegen den Bus
potenzialgetrennt

Leitungslange Analogsignale............cccc..o...... <30m

Lagertemperatur ..........ccceeeeeeeieniiineneeeeeeeeenns -25°C ... + 70°C,

Betriebstemperatur ..........ccccceviiiiiiniienene 0°C ... +55°C

Rel. Luftfeuchte ... 5% ... 95% ohne Betauung

SChUtZart........cveeeeeiiie e IP20

Storfestigkeit ... Zone B nach EN 61131-2, Einbau auf geerdeter Hutschiene im
geerdeten Schaltschrank

Zulassige Betriebsumgebung.........cccccvvvvinnns Betrieb nur zulassig in einer Umgebung, die mindestens der
Schutzart IP54 nach IEC 60529 entspricht (z.B. geeigneter
Schaltschrank)

Buskoppler

Kuhnke FIO Buskoppler

Bestell-Nr. ..., 694.400.00

Feldbus.........ccoooii EtherCAT 100Mbit/s 100 Base TX nach IEEE802.3

ANSChIUSS ..., 2 x RJ45

Controller ... ASIC ET1100

ErwWeiterung......cc.eeveiiveee e Anschluss des ersten Kuhnke FIO 1/0-Modul in der
Modulseitenwand integriert

(DT To | [0 1T R LED: EtherCAT Modul Status

EtherCAT In/Out Status

Kuhnke FIO Buskoppler DI16 DO16

Bestell-Nr. ..., 694.400.10
Feldbus.........ccoooeiiiii . EtherCAT 100Mbit/s 100 Base TX nach IEEE802.3
ANSChIUSS ..., 2 x RJ45

Controller ... ASIC ET1100
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Erweiterung......ccooevioiiiiiiiieieeeiiieeeee e Anschluss des ersten Kuhnke FIO I/O-Modul in der
Modulseitenwand integriert
(DT To | o[ 1T TSR LED: EtherCAT Modul Status,

EtherCAT In/Out Status
Status der I/O (Zusammenfassung)
Status der einzelnen 1/O

Digitale EINGANGE .....cccvvvvveeeeeiiiiiiieeeeee e 16, 3ms Verzogerung
Digitale AUSQANGE ........ccoccveeeiiiiiieeieee e 16, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO Buskoppler DI18 DOS8

BeStell-N. ...ooiiiiiiiei e 694.400.08

Feldbus.........ccoooiiii, EtherCAT 100Mbit/s 100 Base TX nach IEEE802.3

ANSCRIUSS ...t 2 x RJ45

COoNtroller .....coeeiiiieeeee e ASIC ET1100

Erweiterung.......c.cveeveeeeiiiiee e Anschluss des ersten Kuhnke FIO 1/0O-Modul in der
Modulseitenwand integriert

Diagnose. ..., LED: EtherCAT Modul Status,

EtherCAT In/Out Status
Status der I/O (Zusammenfassung)
Status der einzelnen 1/O

Digitale EINgange .............ccceeeeeeee e, 8, 3ms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......cccovvveeeiiiiiie e 8, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO Buskoppler DI8 DO4

Bestell-Nr. ..., 694.400.04

Feldbus.........ccoooiiii, EtherCAT 100Mbit/s 100 Base TX nach IEEE802.3

ANSChIUSS ..., 2 x RJ45

Controller ... ASIC ET1100

ErwWeiterung......cc.veveveeeeiiiiee e Anschluss des ersten Kuhnke FIO 1/0-Modul in der
Modulseitenwand integriert

Diagnose.......ocooeeveie i, LED: EtherCAT Modul Status,

EtherCAT In/Out Status
Status der I/O (Zusammenfassung)
Status der einzelnen 1/O

Digitale EINgange .............ccoeeeeeeeveeeeeee e, 8, 3ms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......ccooivvieeiiiiiie e 4, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO 1/0O-Module (Allgemein)

Feldbus ..o EtherCAT 100Mbit/s LVDS: E-Bus

CoNtroller ........veeeeeee e ASIC ET1200 bzw. ET1100

Erweiterung.........cccoeeeee e, Anschluss des benachbarten Kuhnke FIO 1/O-Module in die
Modulseitenwénde integriert

DIagNOSE.....eviiiiiiiie e LED: Status EtherCAT

Status der I/O (Zusammenfassung) *,
Status 10-Spannungsversorgung *
Status der einzelnen 1/O

(* wenn vorhanden)
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Extender

Kuhnke FIO Extender 2 Port

BeStell-NT. ceeeieee e 694.400.02
ANSChIUSSE ... 2 x RJ45
Controller

Kuhnke FIO Controller 113
http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Kuhnke FIO Controller 116

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com
Digitale FIO Module

Kuhnke FIO DI16/DO16 1ms/0,5A

BeStell-N. ..o 694.450.03
Digitale EINgange ............ccccoeeeeeeve e, 16, 1ms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......cccovvveeeiiiiiieeiieee e 16, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI16/DO16 5ms/0,5A

BeStell-NI. ....oviiiiiieiiie e 694.450.01
Digitale EINgANGE ........oovviiiiiiiiieie e 16, 5ms Verzogerung
Digitale AUSQaNge ..........cccceeeeeeeeee e, 16, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI16/DO16 1ms/0,5A LS

BeStell-NI. ...oooiiie e 694.450.13
Digitale EINGANGE ........oovviiiiieiiiieeeieee e 16, 1ms Verzdgerung Lowside
Digitale AuUSQange ...........cccceeeeeeeeeee e, 16, 0,5 A Last, Lowside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI16/DO8 1ms/1A

BeStel-N. ..o 694.450.02
Digitale EINgange ............cccoeeeeeeeee e, 16, 1ms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......ccooivvieriiiiiie e 8, 1A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI8/DO8 1ms/0,5A

BeStel-N. ..o 694.450.05
Digitale EINgange ............cccoeeeeeeeee e, 8, 1ms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......cccovvveeriiiiiie e 8, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI8/DO8 5ms/0,5A

BeStell-N. ...ooiiiiiiiie e 694.450.04
Digitale EINGANGE .......coovviiiiiiiieie e 8, 5bms Verzdgerung
Digitale AUSQANGE .......ccoovvveeeiiiiiieeieee e 8, 0,5 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DI16 1ms
BeStel-NT. ..o 694.451.03
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Digitale EINGANGE ........vvveieeieiiiiiiiiieeeee e 16, 1ms Verzogerung

Kuhnke FIO DI16 2-Leiter

(2 TTY (=] | | 694.451.43

Digitale EINgANGE ........coovviiieiiiiiieeieee e 16, 1ms Verzogerung
+16 x 24V je max. 1A

Kuhnke FIO DI32 1ms

BeStell-Nr. ..o 694.451.02
Digitale EINgANGE ........coovviiieiiiiiieeiieee e 32, 1ms Verzogerung

Kuhnke FIO DOS8 1A

Bestell-Nr. ..., 694.452.02
Digitale AUSQENQGE .....cvvvvveeeeeiiiiiiieeeee e 8, Last: 1A, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DOS8 2A

BeSteI-N. ... 694.452.06
Digitale AuUSQaNnge ..........cccceeeeeeeee e, 8, Last: 2A (3 max. 10A), Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DO16 0,5A

BeStell-N. ...cooiiiiiiii e 694.452.01
Digitale AUSQANGE .......cccovvveieiiiiiie e 16, Last: 0,5 A, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO DO16 2-Leiter

BeStell-NT. coveiie e 694.452.41

Digitale AUSQANGE .......cccovvveeeiiiiiieeiiee e 16, Last: 1 A, Highside-Halbleiter
+16 Groundanschlisse

Kuhnke FIO DO8 NO Relais 24V

BeStell-NI. ...cooiieiie 694.452.03
Digitale AUSQANGE .......ccooivvieeiiiiiie e 8, Last: 5A (ohmsch) / 2A (induktiv), Schliel3er-Relais
SchaltsSpannuNng ... max. 24 VDC/ VAC

Kuhnke FIO DO8 NO Relais 230 VAC

BeStell-NI. ...oooiiie e 694.452.04
Digitale AUSQANGE .......cccovvieeeiiiiiie e 8, Last: 5A (ohmsch) / 2A (induktiv), Schliel3er-Relais
Schaltspannung............ccccccciii max. 24 VDC/ 230 VAC

Analoge FIO Module

Kuhnke FIO Al4, 12 Bit / AO4, 16Bit

BeStell-N. ...oooiiiiie e 694.444.65
Analoge EINgANge .......cccceevviiiiiiiiiiee e 4
AUFIOSUNG .eeeeiiieiiiie e 12 Bit
AUSgaNgSSIgNAl .....coovriiieeiiiiiie e 0..10V, (0~>10V: £22us at 2kQ/<200pF)
0..20mA, 4..20mA, (0>16V: £25pus at 300Q/<1mH)
Ausgaberate ..., DC-synchron, SM-synchron
Analoge AUSGANGE ....cceveeeiiiiiiiiiieiee e 4
AUFIOSUNG .. 16 Bit
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Ausgangssignal ........ccccccviiiiiiiiiee 0..10V, +/- 10V, (0>10V: <22pus at 2kQ/<200pF)
0..20mA, 4..20mA, 0..24mA, (0>16V: <25ps at 300Q/<1mH)
AUSGADErate ......cccvvvveeeeiiciiee e DC-synchron, SM-synchron

Kuhnke FIO AO4, 16 Bit

BeStell-N. ...ooiiiiiiie e 694.442.52

Analoge AUSGANGE .......ccevveiriiiieeiieee e 4

AUFIOSUNG oo 16 Bit

Ausgangssignal ........ccccovcciiiieeee e, 0..10V, +/- 10V, (bei Last > 1kQ, <1uF)

0..20mA, 4..20mA, 0..24mA, (bei Last < 500Q, <1mH)
(kanalweise konfigurierbar),

Ausgaberate ... DC-synchron, SM-synchron

Kuhnke FIO AO4, 12 Bit

BeSteI-NF. ... 694.442.02

Analoge AUSJENGE .....ccooeveveiieeieieee e 4

AUFIOSUNG oo 12 Bit

Ausgangssignal ........cccoooeiiiiiiiiiiiei 0..10V, +/- 10V, (bei Last > 1kQ, <1uF)
0..20mA, 4..20mA, 0..24mA, (bei Last < 500Q, <1mH)
(konfigurierbar)

AUSQAbErate .......cccoeeieieiiieiereee e 220us (konstant)

Kuhnke FIO Al4/8-U 13Bit

BeSteI-NF. ... 694.441.52

Analoge Eingange ......ccccooviiiiiiiiiieiiieeeee e, 4 Differenzsignal oder 8 single ended:
AUFIBSUNG oo 13 Bit

MessbereiCh ... 0...10V, +/- 10V, +/- 5V, +/- 2,5V
Wandlungszeit..........ooooviveeiiiiiiiiiiieee e 464us (alle Kanale)

Kuhnke FIO AI8/16-U 13Bit

BeStel-N. ..o 694.441.53

Analoge Eingange .......ccoooviviiiiiiiiiieieeeee e, 8 Differenzsignal oder 16 single ended:
AUFIOSUNG oo 13 Bit

MessbereiCh ... 0...10V, +/- 10V, +/- 5V, +/- 2,5V
Wandlungszeit..........ooooveeeiiiiiiiiiiiieee e 580us (alle Kanéle)

Kuhnke FIO Al4-I 12Bit

BeStel-N. ..o 694.441.51
Analoge Eingange .......ccoooeiiiiiiiiiiiiiieeee e, 4

AUFIOSUNG oo 12 Bit

MessbereiCh ... 0...20mA, 4...20mA
Wandlungszeit..........coooveeeiiiiiiiiniiieee e, 235us (4 Kanéle)

Kuhnke FIO Al8-I 12Bit

BeStell-N. ...ooiiiiiiiie e 694.441.54
Analoge Eingange .........ccccooiiiiieieiiiniiiiie, 8

AUFIOSUNG .. 12 Bit

Messbereich ... 0...20mA, 4...20mA
Wandlungszeit..........ooooveeeiiiiiiiiiiiieee e, 290us (8 Kanéle)
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Kuhnke FIO Al4-Pt/Ni/TC 16Bit

BeStell-N. ...ooiiiiiiii e 694.443.51

Analoge Eing&nge .........cccccoviieiiiiiiiee i, 4

AUFIOSUNG ..o 16 Bit

MessbereiCh ..o, mV, Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000DIN43760,
Thermoelement Typ K, J

Wandlungszeit .......cccvveveeeeiiiciiieeee e 50ms (einstellbar)

Kuhnke FIO AI8-Pt/Ni/TC 16Bit

BeStell-Nr. ..o 694.443.52

Analoge Eing&nge .........cccccoviiieiiiiiiin i, 8

AUFIOSUNG ..o 16 Bit

MessbereiCh ..o, mV, Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000DIN43760,
Thermoelement Typ K, J

Wandlungszeit.........coocveeeiiiiiiiiiiieee e 50ms (einstellbar)

Mixed I/O Module

Kuhnke FIO MIX 02

BeStell-NI. ....oviiiiiieiiie e 694.444.62

Digitale EINgANGE ........oovviiiiiiiiieie e 4 x1ms 1x0,1lms, 3 x 0,001ms Verzbégerung
Digitale AUSQaNge ..........cccceeeeeeeeee e, 8 x 0,5A, 16 x 0,1A

Zahlerl (Takt, Richtung, Reset)

ZAhIreqQUENZ.......cvvveiiiiiee e 500kHz (bis 1MHz)

Analoge Eingange .......ccoooviiiiiiiiiiiiiieieee e, 4 x 0...+10V, 12 Bit

RSAB5....coiieee e 2,4..921,6 kBit/s, potentialgetrennt

Kuhnke FIO MIX 04

BeStel-N. ..o 694.444.64
Analoge Eingange .......ccoooviviiiiiiiiiieieeeee e, 4
AUFIOSUNG ..o, 12 Bit
Messbereich ... 0...10V, 0(4)...20mA
Abtastrate ........cccoooeiiiiiiii <62,5us
Analoge AUSGEANGE .......ccuveeeiriiieeeiiiiee e 4
AUFIOSUNG ..o, 16 Bit
MessbereiCh ... 0...10V, -10...+10V, 0(4)...20mA
ADLASIIAte ... <=250us
ZaAhler/Geber.......ccveiiiie 2
RSA22 ..ot 32Bit, 5MHz
BI24V SE.....coiiiiiiiiiiee e 32Bit, 1,6MHz
SOl e 18-32Bit, 80-100kBit/s
Optional konfigurierbar
Ereigniszéhler (CNTO-5).......ccooiiiiiiiiiienninnnns 6XHTL/TTL, 32Bit, 1kHz
(E 747D-V2) 477

17.05.2021



Anhang

Kendrion Kuhnke Automation GmbH

478

Counter-/Posi / Drive / CAM - Module

Kuhnke FIO Counter2 5V

BeStell-NF. ..o 694.444.01

Encodereingange .......ccocceeeeeviiviiniieeee e 2

ZAhIreqQUENZ.....cocveeeeiiic e max. 200kHz

Digitale EINGANGE .....cccvvvvveeeeeiiiiiieeeece e 8, 1ms Verzdgerung

Digitale AUSQANGE ........ccoccveeeiiiiiieeiieee e 2, 2,0 A Last, Highside-Halbleiter

Kuhnke FIO CounterPosi2 5V

BeStell-N. ...ooiiiiiiiei e 694.454.01

Encodereingange ........cccoccoeeeiiiieienniieee e 2

b 1011 £=To [V 1=T o A max. 200kHz

Digitale EINgANGE ........oovviiiieiiiiiieeiee e 8, 1ms Verzdgerung

Digitale AUSQaNge ..........ccccoeeeeeeeie e, 2, 2,0 A Last, Highside-Halbleiter
Analoge AUSJENGE .....ccoeveeiieieeeieee e 2,-10V...+10V, 12 Bit

Kuhnke FIO Drive Control

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Kuhnke FIO CAM Control

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Interface- Kommunikationsmodule

Kuhnke FIO RS485 1 Port

BeStel-N. ..o 694.455.02

Serielle Schnittstelle ...........cccccv, RS485, potentialgetrennt
Baudrate ..........ccccceeiiiiiiiiii e 2400 ... 115200 bit/s
NULZAALEN ...eeiiiiiiiieie e max. 152 Byte In/Out

Kuhnke FIO RS232 2 Port

BeStel-N. ..o 694.455.04

Serielle Schnittstelle ...........ccccov, 2 x RS232, potentialgetrennt
Baudrate ..........cccccoeiiiiiiiiii e 2400 ... 115200 bit/s
NULZAALEN ...eeiiiiiiii e max. 152 Byte In/Out

Kuhnke FIO CAN Master/Slave

BeStell-Nr. ...coooiiiii e 694.455.06

Serielle Schnittstelle ..........cccccooiins RS485, potentialgetrennt

Baudrate ........oocveeiiiiie e 100,125, 250, 500 und 1000 kbit/s

NULZAALEN ...eeiiiiiiiiee e 9 Telegramme mit max. 8Byte je EtherCAT-Zyklus In/Out
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FIO Safety Module

Kuhnke FIO Safety PLC

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com

Kuhnke FIO Safety SDI4/SDO2

http://productfinder.kuhnke.kendrion.com
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8.2 Bestellangaben
Kuhnke FIO Module

Link zum Produktfinder Bestell-Nr. Ident-Nr. Power-/ IO Stecker
Controller
Kuhnke FIO Controller 113 694.300.13 178.445 3-polig, 10-polig
Kuhnke FIO Controller 116 694.300.16 187.320 3-polig, 10-polig
Buskoppler / Extender
Kuhnke FIO Buskoppler 694.400.00 182.633 2-polig
Kuhnke FIO Buskoppler DI16 DO16 694.400.10 184.111 36-polig
Kuhnke FIO Buskoppler DI8 DO8 694.400.08 192.874 18-polig
Kuhnke FIO Buskoppler DI8 DO4 694.400.04 193.512 18-polig
Kuhnke FIO Extender 2 Port 694.440.02 182.673 ohne
Digitale FIO Module
Kuhnke FIO DI16 DO16 1ms/0,5A 694.450.03 182.642 36-polig
Kuhnke FIO DI16 DO16 5ms/0,5A 694.450.01 182.643 36-polig
Kuhnke FIO DI16 DO16 LS 1ms/0,5A | 694.450.13 182.641 36-polig
Kuhnke FIO DI16 DO8 1ms/1A 694.450.02 176.617 36-polig
Kuhnke FIO DI8 DO8 5ms/0,5A 694.450.04 182.638 18-polig
Kuhnke FIO DI8 DO8 1ms/0,5A 694.450.05 182.637 18-polig
Kuhnke FIO DI16 1ms 694.451.03 182.639 18-polig
Kuhnke FIO DI16 2-Leiter 694.451.43 196.425 36-polig
Kuhnke FIO DI32 1ms 694.451.02 182.644 36-polig
Kuhnke FIO DOS8 1A 694.452.02 176.618 18-polig
Kuhnke FIO DO8 2A 694.452.06 190.485 18-polig
Kuhnke FIO DO16 0,5A 694.452.01 182.646 18-polig
Kuhnke FIO DO16 2-Leiter 694.452.41 196.429 36-polig
Kuhnke FIO DO8 Relay NO 24V 694.452.03 184.720 18-polig
Kuhnke FIO DO8 Relay NO 230VAC 694.452.04 187.657 18-polig
Analoge FIO Module
Kuhnke FIO Al4, 12 Bit / AO4, 16Bit 694.444.65 192.357 36-polig
Kuhnke FIO AO4, 16 Bit 694.442.52 183.564 18-polig
Kuhnke FIO AO4, 12 Bit 694.442.02 182.632 18-polig
Kuhnke FIO Al4-1 12 Bit CoE 694.441.51 184.919 18-polig
Kuhnke FIO Al8-1 12 Bit CoE 694.441.54 183.279 36-polig
Kuhnke FIO Al4/8-U 13 Bit CoE 694.441.52 184.920 18-polig
Kuhnke FIO Al8/16-U 13 Bit CoE 694.441.53 184.921 36-polig
Kuhnke FIO Al4-Pt/Ni/TC 694.443.01 184.894 18-polig
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Anhang

14mm

Link zum Produktfinder Bestell-Nr. Ident-Nr. Power-/ IO Stecker
Kuhnke FIO AI8-Pt/Ni/TC 694.443.02 184.895 36-polig
Counter / Posi / Drive / CAM - Module
Kuhnke FIO Counter2 5V 694.444.01 182.634 36-polig
Kuhnke FIO Counter/Posi2 5V 694.454.01 182.636 36-polig
Kuhnke FIO Drive Control ,
Stepper /BLDC 694.454.16 178.789 36-polig
Kuhnke FIO CAM Control 694.444.11 186.682 36-polig
Mixed 10 Module
Kuhnke FIO MIX 02 CoE 694.444.62 176.215 36-polig
Kuhnke FIO MIX 04 CoE 694.444.64 36-polig
Kommunikationsmodule
Kuhnke FIO RS485 1 Port 694.455.02 187.270 18-polig
Kuhnke FIO RS232 2 Port 694.455.04 185.725 18-polig
Kuhnke FIO CAN Master/Slave 694.455.06 187.272 18-polig
Safety Module
Kuhnke FIO Safety PLC 694.330.00 178.779 ohne
Kuhnke FIO Safety SDI4/SDO2 694.430.00 186.696 18-polig
Kuhnke FIO Safety SDI8 SDO2 694.430.10 188.895 18-polig
Kuhnke FIO Safety SDI16 SDO4 694.430.20 192.405 36-polig
Kuhnke FIO Safety SDI16 694.431.00 192.406 36-polig
Kuhnke FIO Zubehor
Link zum Produktfinder Bestell-Nr. Ident-Nr. Stecker
Kuhnke FIO Potenzialverteiler
Kuhnke FIO Potenzialverteiler 2x16 694.411.00 155.915 36-polig
Kuhnke FIO Schirmanschlussklemme
;L(Jg:ql:ne FIO Schirmanschlussklemme 694.412 01 154.008 i
Kuhnke FIO Schirmanschlussklemme 694.412.02 154.009 i
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Information

automatisch mitgeliefert.

Die 2-, 18- und 36-poligen 10/Power-Stecker sind Bestandteil des Moduls und werden

D-SUB Stecker sind nicht Bestandteil der Module und miissen gesondert bestellt werden.
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Name Bestell-Nr. Ident-Nr. Typ
Kuhnke FIO Stecker (Stecker schwarz, Losehebel schwarz)
Kuhnke FIO Stecker 2-polig 1 Stilick 694.102.02.01 178.638 Federzug, Schraube
Kuhnke FIO Stecker 18-polig 1 Stiick 694.101.18.01 178.640 Federzug, Lésehebel
Kuhnke FIO Stecker 36-polig 1 Stiick 694.101.36.01 178.642 Push-In, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 2-polig 20 Stiick 694.102.02.20 178.639 Federzug, Schraube
Kuhnke FIO Stecker 18-polig 20 Stiick | 694.101.18.20 178.641 Federzug, Lésehebel
Kuhnke FIO Stecker 36-polig 20 Stick | 694.101.36.20 178.643 Push-In, Losehebel
Name Bestell-Nr. Ident-Nr. Typ
Ventura FIO Stecker (Stecker schwarz, Losehebel griin)
Kuhnke FIO Stecker 2-polig 1 Stiick 694.100.02.01 155.373 Federzug, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 18-polig 1 Stiick 694.100.18.01 155.375 Federzug, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 36-polig 1 Stiick 694.100.36.01 155.377 Federzug, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 2-polig 20 Stiick 694.100.02.20 155.374 Federzug, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 18-polig 20 Stick | 694.100.18.20 155.376 Federzug, Losehebel
Kuhnke FIO Stecker 36-polig 20 Stick | 694.100.36.20 155.378 Federzug, Losehebel
Name Bestell-Nr. Ident-Nr.
PROFIBUS Stecker
PROFIBUS D-SUB Stecker, Abschlusswiderstand, zuschaltbar | 645.180.00 93.288

(E 747D-V2)
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9 Sales & Service

Informationen Uber unser Verkaufs- und Servicenetz mit den zugehdrigen Adressen finden Sie problemlos
im Internet. Selbstverstandlich stehen lhnen auch die Mitarbeiter im Stammwerk Malente gerne zur
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Stammwerk Malente

Kendrion Kuhnke Automation GmbH
Industrial Control Systems
Litjenburger Stral3e 101

D-23714 Malente, Deutschland

Tel. +49 4523 402-0
Fax +49 4523 402-201

E-Mail sales-ics@kendrion.com
Internet kuhnke.kendrion.com
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